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Ana boyutlar [mm] Agiriik
Tip A B c D E F G H I J [kg]
E65 172 119 253 123 130 300 125 42 80 78 10,3
E110 247 136 275 145 130 300 150 58 125 88 19,0
E160 280 157 300 170 130 300 175 89 200 112 29,0
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ELEKTRIKLI AYAR TAHRIKI
TEKNIK VERI SAYFASI

N\
EBRO ARMATUREN’
)

Malzeme o6zellikleri ve parca listesi

Poz.

Adlandirma

Konum gostergesi

Salter dolabi kapagi

Kontrol karti

Gucg karti

Salter dolabi alt kismi

Motor

Njojlulbhrlw]nN

Manuel acil durum kumandasi

Disli ile déner tahrik
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ELEKTRIKLI AYAR TAHRIKI
TEKNIK VERI SAYFASI

ARMATUREN"®

Tanimlama

Aciklama

Govde

Aliminyum toz boya kapli

Kumanda elemanlari / insan-Makine Ara-
yuzu (HMI)

Basmali dugme / IO-Link / Bluetooth / RGB isik elemani

Sicakhk arahgi

-20 °Ciila +60 °C (-4 °F ila +140 °F)

Baglanti tird

Vida kelepcesi baglantisi 26-16 AWG / 0,129-1,31 mm? (16 AWG) istege bagl M12
gomme fis

Kapsama alani

100°

Etkisiz bélge/Ol¢tim yapilamayan alan

1-10 % (fabrika ayari %3)]

Guvenlik pozisyonu

Sabit tutan, kapatma veya agma islevi

GuUg¢ kaynagi

230V AC(-5%/+10 %) 50 Hz /60 Hz (110 V AC istege bagli)

Sensor tipi Konum algilama

Acl sensord, temassiz

Ek sensorler

ivme sensort, Sicaklik sensori

Analog giris/ Hedef deger belirleme

4-20mA/0-10V

Ek analog girisler

4-20mA/0-10V

Analog ¢ikis

4-20mA/0-10V

Dijital giris sinyalleri

3 (Agik/Kapall, Ara Pozisyon, Harici Proses Sensoru)

Dijital ¢ikis sinyalleri

3 (Geri bildirim: Acik, Kapali, Ariza/Ara Pozisyon

Ters polarite korumasi

Evet (guc kaynagi)

Tahrik boyutlari E65-E160
Ayar sureleri 12s-24s
Yalitim malzemesi sinifi F

kablo rakoru 2xM20x1,5;

@ min =6 mm,
@ maks = 13 mm

Manuel acil durum kumandasi

90 icin 15 tur®

El ile acil durum calistirma kuvveti

4 Nm igin E65
20 Nm i¢in E110
35 Nm icin E16050 Nm icin E210

Nominal voltaj Vv 230 230
0° - 90 arasinda ayar suresi® s 12 24*
Nominal tork Nm 80 60
Nominal akim A 0,55 0,3
Baslangic akimi A 0,8 0,4
Girig gucu kw 0,125 0,066
Frekans Hz 50 50

Flans boyutlari

... uyarinca F04 veya kombi flang FO5 ve FO7 DIN EN ISO 5211:2024-10

Mil yuvalari

Dértgen icin 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm ve 16 mm poyra yayi ile

* Secenek

I
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ELEKTRIKLI AYAR TAHRIKI ARMATUREN®
TEKNIK VERI SAYFASI ./

Nominal voltaj \Y 230 230
0° - 90 arasinda ayar suresi® s 12 24*
Nominal tork Nm 400 320
Nominal akim A 1,3 0,65
Baslangic¢ akimi A 2 1,5
Giris gucl kw 0,26 0,138
Frekans Hz 50 50
Flans boyutlari ... uyarinca kombi flans FO7 ve F10 DIN EN ISO 5211:2024-10

Mil yuvalari Dortgenicin 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm ve 28 mm poyra yayi ile
* Secenek

Nominal voltaj \ 230 230
Ayar suresi 0° - 90° s 24 48*
Nominal tork Nm 1200 800
Nominal akim A 1,3 0,65
Baslangi¢ akimi A 2 2,5
Giris glicti kw 0,26 0,138
Frekans Hz 50 50
Flang boyutlari ...uyarinca F10, F12, F14 ve F16 DIN EN ISO 5211:2024-10

Mil yuvalari Dértgen icin 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm ve 40/50 mm poyra yayi ile

* Secenek

Tanimlama Aciklama

ArmatUr arayuzi DIN EN ISO 5211:2024-10

Endustriyel armaturler igin DIN EN ISO 22153:2021-07

elektrikli tahrik

Tanimlama Aciklama

Calisma suresi Sinif C'ye géreDIN EN ISO 22153:2021-07
Araylz DIN EN ISO 5211:2024-10

Korozyon koruma sinifi C4'e goreDIN EN ISO 22153:2021-07

kontrol edildiDIN EN IEC 60068-2-52:2018-08

Koruma tard IP67DIN EN 60529:2014-09
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ELEKTRIKLI AYAR TAHRIKI EBRO ARMATUREN’
TEKNIK VERI SAYFASI S
Tanimlama Aciklama
IO-Link iletim tipi COM3 (230,4 kBaud / 230,4 kbps)
10-Link Revizyonu 1.1.4
10-Link Proses dongu suresi min. 10 ms
I0-Link Sinifi Sinif A
Uygunluk CE, IO-Link
Not:Diger sertifikalar ve onaylar talep tzerine temin edilebilir.
L
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ELEKTRIKLI AYAR TAHRIKI EBRO ARMATUREN®
TEKNIK VERI SAYFASI \/

Baglanti plani

© EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH

TUum haklari saklidir ve teknik degisiklikler 6nceden bildirilmeksizin yapilabilir 719
Elektrikli ayar tahriki MS3

Version 1.2 - 06.08.2026



ELEKTRIKLI AYAR TAHRIKI EBRO ARMATUREN®
TEKNIK VERI SAYFASI ./

Islev Termi- | rtama Islev Termi- | rtama
nal nal
X1.1 Koruyucu toprak kablosu (PE) X1.15 | GND

X1.3 | Gig kaynagi GND (0 V) X1.27 | Rezerve N.C.

Gug kaynagi
- Kontrol karti -
Rezerve
- Kontrol karti -

X1.5 | Glg Kaynagi / Besleme +24V DC X1.28 | Rezerve N.C.

Gerilim kaynagi +24 V DC, maksimum 50

X1.2 X1.23 | Gug Kartina Sinyal 1

)@‘E mA ‘E

S _

g= Gerilim kaynagi +24 V DC, maksimum 50 g =

= X1.4 ynag ' 2o X1.24 | Gig Kartina Sinyal 2
<= mA =

= C C

‘T O (o]

U X X

9 | x1.13 | Gerilim kaynagi GND * | x1.25 |sinyal GND

Faz (L), Gug Kaynagi 230 V AC 50 Hz

X1.6 | Analog giris 2 (+) (istege bagh / opsiyonel 110 V AC)

J1.L

X1.8 | Analog Giris 1 (+), istenen Deger 0-100 % J1.N | nétr kablo

GUcg kaynag
- Kontrol karti -

X1.17 | Analog Giris 2 (GND) J1.PE | Koruyucu toprak kablosu (PE)

Analog giris
- Kontrol karti -

X1.22 | Analog Giris 1 (GND)

5 | J2.GND | Gerilim GND(O V)
g5
X
X1.12 | Analog geri bildirim 0-10 V E °
=S | J2.+24V | Gerilim +24 v DC/ +24 Volt Dogru Akim
G

X1.14 | Analog geri bildirim 4-20mA

Analog Cikis
- Kontrol karti -

X1.10 | Analog Cikis (GND) J3.GND | Sinyal GND

x1.16 | Dijital giris 3 J3.U1 | Kontrol Kartindan Sinyal 1

Sinyal
- Kontrol karti -

x1.18 | Dijital giris 2 J3.U2 | Kontrol Kartindan Sinyal 2

Dijital Giris
- Kontrol karti -

X1.20 | Dijital giris 1 J4.U | Motor Baglanti Noktasi

Dijital geri bildirim1 - Toplu ariza / Genel
hata

X1.7 J4V | Motor Baglanti Noktasi

Motori
- Kontrol karti -

X1.9 | Dijital Geri Bildirim 2 - Acik Pozisyon JAW | Motor Baglanti Noktasi

Dijital ¢ikis
- Kontrol karti -

Dijital Cikis 1 - Kapali Pozisyon / IO-Link (C/

X1.11 Q)
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ELEKTRIKLI AYAR TAHRIKI
TEKNIK VERI SAYFASI

EBRO ARMATUREN’
./
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H1 \83 H2 ) H3-®
A Geri bildirim sinyali 4-20 mA I/U | Hedef deg@ericin 4-20 mA/ 0-10V giris sinyali
F1 | sigorta I Elekrikli ayar tahriki icin gu¢ kaynagdi
H1 | Sinyal lambasi KAPALI konumu \% Geri bildirim sinyali 0-10 V
H2 | Sinyal lambasi ACIK konumu X1.x | Kontrol karti arayuzu
H3 | Hata sinyal lambasi
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