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Huvuddimensioner [mm] X
Vikt
Typ A B C D E F G H I J [kgl
E65 172 119 253 123 130 300 125 42 80 78 10,3
E110 247 136 275 145 130 300 150 58 125 88 19,0
E160 280 157 300 170 130 300 175 89 200 112 29,0
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Materialspecifikationer och stycklista

Pos. |Bendmning

1 Stéllningsindikator

Lock till kopplingsskap

Styrkort

Effektkort

Kopplingsskapsunderdel

Motor

Njojlulbhrlw]nN

Manuell nédstyrning

8 Vridstalldon med reduktionsvaxel
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TEKNISKT DATABLAD

ARMATUREN"®

Beteckning

Beskrivning

Kapsling

aluminium, pulverlackerad

Manoverelement/HMI

Tryckknapp/IO-Link/Bluetooth/RGB-ljuselement

Temperaturomrade

-20 °C till +60 °C (-4 °F till +140 °F)

Anslutningstyp

Skruvplintsanslutning 26-16 AWG / 0,129-1,31 mm? (16 AWG), tillval M12-inbyggnads-
kontakt

Detekteringsomrade

100°

Dodzon

1-10 % (fabriksinstallning 3 %)

Sakerhetslage

Hallande, stangande eller 6ppnande

Spanningsmatning

230 VAC (-5 % / +10 %) 50 Hz/60 Hz (110 V AC tillval)

Sensortyp positionsdetektering

Vinkelsensor, berdringsfri

Extra givning

Accelerationssensor, temperaturgivare

Analog ingang/boérvarde

4-20mA/0-10V

Ytterligare analoga ingangar

4-20mA/0-10V

Analog utgang

4-20mA/0-10V

Digitala ingangssignaler

3 (Oppen/Stangd, mellanlége, extern processensor)

Digitala utgangssignaler

3 (dterkoppling: Oppen, Stangd, stérning/mellanlége)

Polaritetsskydd ja (spanningsmatning)
Stalldonsstorlekar E65-E160
Mandvreringstider 12s/24 s
Isoleringsmaterialklass F

Kabelforskruvning 2xM20x1,5;

@ min. =6 mm,
@ max =13 mm

Manuell nédstyrning

15 varv for 90°

Mandverkraft fér manuell nédstyrning

4 Nm for E65
20 Nm for E110
35 Nm foér E160

Markspanning Vv 230 230
Manovreringstid fran 0-90°° s 12 24*
Markmoment Nm 80 60
Markstrom A 0,55 0,3
Startstrom A 0.8 04
Effektuttag kw 0,125 0,066
Frekvens Hz 50 50

Flansstorlekar

FO4 eller kombiflans FO5 och FO7 beroende pa DIN EN ISO 5211:2024-10

axelupptagningar

For fyrkant 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm och 16 mm med passkil

*Tillval
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Markspanning \Y 230 230
Manovreringstid fran 0-90°° s 12 24*
Markmoment Nm 400 320
Markstrom A 1,3 0,65
Startstrom A 2 1,5
Effektuttag kw 0,26 0,138
Frekvens Hz 50 50

Flansstorlekar

Kombiflans FO7 och F10 beroende pa DIN EN ISO 5211:2024-10

axelupptagningar

For fyrkant 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm och 28 mm med passkil

*Tillval

Markspanning \ 230 230
Manovreringstid fran 0-90°° s 24 48*
Méarkmoment Nm 1200 800
Markstréom A 1,3 0,65
Startstrom 2 2,5
Effektuttag kw 0,26 0,138
Frekvens Hz 50 50

Flansstorlekar

F10, F12, F14 och F16 beroende pa DIN EN ISO 5211:2024-10

axelupptagningar

For fyrkant 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm och 40/50 mm med passkil

*Tillval

Beteckning

Beskrivning

Armaturgranssnitt

DIN EN ISO 5211:2024-10

Elektriskt stalldon
till industriarmaturen

DIN EN ISO 22153:2021-07

Beteckning

Beskrivning

Tillkopplingstid

Klass C enligtDIN EN ISO 22153:2021-07

Granssnitt

DIN EN ISO 5211:2024-10

Korrosionsskyddsklass

C4 enligtDIN EN ISO 22153:2021-07
testad enligtDIN EN IEC 60068-2-52:2018-08

Skyddsklass

IP67DIN EN 60529:2014-09

ARMATUREN"®
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Beteckning Beskrivning

10-Link 6verféringstyp COM3 (230,4 kBaud / 230,4 kbit/s)
I0-Link revision 1.1.4

10-Link processcykeltid min. 10 ms

I0-Link klass Klass A

Konformitet CE, IO-Link

Observera:Ytterligare certifikat och godkannanden kan fas pa begaran.
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Kopplingsschema
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Funk- | plint | Plintfunktion Funk- | plint | Plintfunktion
tion tion
@ X1.1 Skyddsledare (PE) X1.15 | GND
=N o .
= ov
2 o [T
5 -; X1.3 | Strémférsoérjning GND (0 V) GEJ -; X1.27 | Reserverad normalt sluten
€& g a
:8 ' @
& X1.5 | Strémférsorjning +24 V likstrém X1.28 | Reserverad normalt sluten
© X1.2 | Spanningskalla +24 V DC, max 50 mA X1.23 | Signal 1 till effektkortet
T o
IS T 5
£ -;\ X1.4 | Spanningskalla +24 V DC, max 50 mA gé X1.24 | Signal 2 till effektkortet
1= w g
;.% ' '
X1.13 | Spanningskalla GND X1.25 | Signal GND
. e Fas (L), stromforsorjning 230 V AC 50 Hz
(o)}
X1.6 | Analogingang 2 (+) g . nt (tillval: 110 V vaxelstrom)
o 59
S X1.8 | Analogingéang 1 (+), borvarde 0-100 % 5 % J1.N | Neutralledare
£2 ES
2%, o
Tg ﬁ X1.17 | Analog ingang 2 (GND) ) J1.PE | Skyddsledare (PE)
<
X1.22 Analog ingéng 1 (GND) o . J2.GND Spénning GND (0 V)
Hool t
- C
o X1.12 | Analog utgang 0-10 V g ;f'_)
S ® @ 2,424V | Spanning +24 V likstrom
= 0
S5 < ° wn
2% X1.14 | Analog utgang 4-20 mA
f_U (%]
g i
X1.10 | Analog utgéng (GND) .| J3-GND | Signal GND
R
L e o X J3.U1 | Signal 1 fran styrkortet
o X1.16 | Digital ingang 3 &
o5 L ©
e I 3.U2 |Si 12 fra k
=< | x1.18 |Digital ingang 2 1B ignal 2 fran styrkortet
57
a .
X1.20 | Digital ingang 1 . J4.u Motoranslutning
58 —
X1.7 | Digital utgéng 1 - summafel o3 Jav | Motoranslutning
2. %
25 ] ' .
2% X1.9 | Digital utgang 2 - Position OPPEN JAW | Motoranslutning
%
o x1.11 | Pigital utgédng 1 - position STANGD/IO-
’ Link (C/Q)

I @ 4@ @@
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( Digital outpurs anmeg ) U+ X112 e
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& A GND | x1.10 .
o c = X115 . - - -
3 i > GND
O o & - J

H1 \83 H2 () H3-®
J S -

1

A | Aterkopplingssignbal 4-20 mA /U | Ingangssignal 4-20 mA/0-10 V for borvarde
F1 | Sakring I Stromforsorjning for elektriskt reglerstalldon
H1 | Signallampa position STANGD Vv Aterkopplingssignal 0-10 V

H2 | Signallampa position OPPEN X1.x | Granssnitt satyrkort

H3 | Signallampa fel
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