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Galvenie izméri [mm]
Svars
Tips A B C D E F G H I J [kgl
E65 172 119 253 123 130 300 125 42 80 78 10,3
E110 247 136 275 145 130 300 150 58 125 88 19,0
E160 280 157 300 170 130 300 175 89 200 112 29,0
I
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Materialu specifikacijas un materialu saraksts
Poz. | ApzZimé&jums

1 Pozicijas indikators

2 Vadibas bloka vaks

3 Vadibas plate

4 Jaudas plates

5 Vadibas bloka pamatne

6 Dzingjs

7 Manuala avarijas darbiba

8 Grozamo piedzina ar parne-

sumkarbu
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Nosaukums

Apraksts

Korpuss

Pulverkrasots aluminijs

Vadibas ierices / HMI

Spiedpoga / I0-Link / Bluetooth / RGB gaismas elements

Temperataras diapazons

-20 °C Iidz +60 °C (-4 °F Iidz +140 °F)

Piesleguma veids

Skravju spailu savienojums 26-16 AWG / 0,129-1,31 mm? (16 AWG), papildu M12
panela stiprinajuma savienotajs

UztverSanas diapazons

100°

Nejutiguma zona

1-10% (rapnicas iestatijums 3%)

DroS$ibas pozicija

Turésana, aizvérsana vai atvérsana

Barosanas avots

230VAC(-5%/+10 %) 50 Hz / 60 Hz (110 V AC opcija)

Sensora tips Pozicijas noteik3ana

Lenka sensors, bezkontakta

papildu sensori

Akselerometrs, temperatdras sensors

Analoga ieeja/iestatitas vértibas ieeja

4-20mA/0-10V

Papildu analogas ieejas

4-20mA/0-10V

Analoga izeja

4-20mA/0-10V

Digitalas ieejas signali

3 (Iesleégts/Izslégts, starpposma pozicija, aréjais procesa sensors)

Digitalas izejas signali

3 (Atgriezeniska saite: leslégts, Izslégts, KlGda/starpposma pozicija)

Apgrieztas polaritates aizsardziba

Ja (Barosanas avots)

Piedzinas izméri E65-E160
IestatiSanas laiki 12s/24s
Izolacijas klase F

Kabela blivslégs 2xM20x1,5;

@ min =6 mm,
@ maks. =13 mm

Manuala avarijas darbiba

15 pagriezieni 90 lenki®

Manualas avarijas darbibas iedarbinasa-
nas spéks

4 Nm modelim E65
20 Nm modelim E110
35 Nm modelim E160

Nominalais spriegums Vv 230 230
Darbibas laiks 0° - 90° s 12 24*
Nominalais griezes moments Nm 80 60
Nominala strava A 0,55 0,3
PalaiSanas strava A 0,8 04
Energijas patérins kw 0,125 0,066
Frekvence Hz 50 50

Flan¢u lielumi

FO4 vai kombinétais flancs FO5 un FO7 saskana ar DIN EN ISO 5211:2024-10

varpstas stiprinajumiem

Kvadratveida 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm un 16 mm ar atslégas
ierievi

* Opcija
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Nominalais spriegums \ 230 230
Darbibas laiks 0° - 90° s 12 24*
Nominalais griezes moments Nm 400 320
Nominala strava A 1,3 0,65
PalaiSanas strava A 2 1,5
Energijas patérins kw 0,26 0,138
Frekvence Hz 50 50
Flancu lielumi Kombinétais flan¢s FO7 un F10 saskana ar DIN EN ISO 5211:2024-10
varpstas stiprinajumiem :;\;?:\/riétveida 12mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm un 28 mm ar atslégas
* Opcija
Nominalais spriegums \ 230 230
Pozicioné&Sanas laiks 0° - 90° s 24 48%
Nominalais griezes moments Nm 1200 800
Nominala strava A 1,3 0,65
PalaiSanas strava A 2 2,5
Energijas patérins kw 0,26 0,138
Frekvence Hz 50 50
Flan¢u lielumi F10, F12, F14 un F16 pé&c DIN EN ISO 5211:2024-10
varpstas stiprinajumiem Kvadratveida 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm un 40/50 mm ar atslégas ierievi
* Opcija
Nosaukums Apraksts
Armatdras saskarne DIN EN ISO 5211:2024-10
Elektriska piedzina DIN EN ISO 22153:2021-07
rapnieciskajai armatarai
Nosaukums Apraksts
Darba cikls C klase saskana arDIN EN ISO 22153:2021-07
Saskarne DIN EN ISO 5211:2024-10
Pretkorozijas aizsardzibas klase C4 saskana arDIN EN ISO 22153:2021-07

testéts saskana arDIN EN IEC 60068-2-52:2018-08
Aizsardzibas veids IP67DIN EN 60529:2014-09
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Nosaukums Apraksts

10-Link parraides tips COM3 (230,4 kBaud / 230,4 kbps)

10-Link parskats 1,14

10-Link procesa apraksts min. 10 ms

10-Link/ klase Klase A

Atbilstiba CE, IO-Link

Piezime:Papildu sertifikati un apstiprinajumi pieejami péc pieprasijuma.
L
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Savienojuma shéma
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