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Hovedmal [mm]
Veaegt
Type A B C D E F G H I J [kgl
E65 172 119 253 123 130 300 125 42 80 78 10,3
E110 247 136 275 145 130 300 150 58 125 88 19,0
E160 280 157 300 170 130 300 175 89 200 112 29,0
I
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Materialespecifikationer og stykliste

Pos. | Betegnelse

1 Stillingsindikator

Kontrolboksdaeksel

Styreplatiner

Effektplatiner

Kontrolboksunderdel

Motor

Njojlulbhrlw]nN

Manuel ngdbetjening

8 Svingdrev med gear
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ELEKTRISK REGULERINGSDREV

TEKNISK DATABLAD

ARMATUREN"®

Betegnelse

Beskrivelse

Kabinet

Pulverlakeret aluminium

Betjeningselementer / HMI

Trykknap/IO-link / Bluetooth / RGB lyselement

Temperaturomrade

-20 °C til +60 °C (-4 °F til +140 °F)

Tilslutningstype

Skrueklemmetilslutning 26-16 AWG / 0,129-1,31 mm? (16 AWG), ekstraudstyr M12 ind-
bygningsstik

Registreringsomrade

100°

Dedzone

1-10 % (fabriksindstilling 3 %)

Sikkerhedsstilling

Holdende, lukkende eller dbnende

Spaendingsforsyning

230V AC(-5%/+10 %) 50 Hz / 60 Hz (110 V AC optional)

Sensortype positionsregistrering

Vinkelsensor, bergringsfri

ekstra sensorer

Accelerationssensor, temperatursensor

Analogindgang/nominel vaerdispecifika-
tion

4-20mA/0-10V

Yderligere analogindgange

4-20 mA/0-10V

Analogudgang

4-20mA/0-10V

Digitale indgangssignaler

3 (aben/lukket, mellemstilling, ekstern processensor)

Digitale udgangssignaler

3 (tilbagemelding: aben, lukket, fejl/mellemstilling)

Polvendingsbeskyttelse

Ja (speendingsforsyning)

Drevsterrelser E65-E160
Justeringstider 12 sek./ 24 sek.
Isoleringskategori F
Kabelforskruning 2xM20x1,5;

@ min =6 mm,
@ maks = 13 mm

Manuel ngdbetjening

15 omdrejninger til 90°

Betjeningskraft manuel ngdbetjening 4 Nm til E65

20 Nm til E110

35 Nm til E160
Nominel spaending Vv 230 230
Justeringstid fra 0°-90° s 12 24*
Nominelt moment Nm 80 60
Nominel strem A 0,55 0,3
Startstrem A 0.8 04
Optagelseseffekt kw 0,125 0,066
Frekvens Hz 50 50

Flangesterrelser

FO4 eller kombiflange FO5 og FO7 ifalge DIN EN ISO 5211:2024-10

Akseloptagelse

For firkant 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm og 16 mm med fjeder

* Ekstraudstyr
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ELEKTRISK REGULERINGSDREV
TEKNISK DATABLAD

ARMATUREN"®

Nominel spaending \Y 230 230
Justeringstid fra 0°-90° s 12 24*
Nominelt moment Nm 400 320
Nominel strem A 1,3 0,65
Startstrem A 2 1,5
Optagelseseffekt kw 0,26 0,138
Frekvens Hz 50 50
Flangesterrelser Kombiflange FO7 og F10 ifglge DIN EN ISO 5211:2024-10
Akseloptagelse For firkant 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm og 28 mm med fjeder
* Ekstraudstyr
Nominel spaending \ 230 230
Justeringstid fra 0°-90° s 24 48%
Nominelt moment Nm 1200 800
Nominel strem A 1,3 0,65
Startstrem 2 2,5
Optagelseseffekt kw 0,26 0,138
Frekvens Hz 50 50
Flangesterrelser F10, F12, F14 og F16 ifelge DIN EN ISO 5211:2024-10
Akseloptagelse For firkant 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm og 40/50 mm med fjeder
* Ekstraudstyr
Betegnelse Beskrivelse
Armaturgranseflade DIN EN ISO 5211:2024-10
Elektrisk drev DIN EN ISO 22153:2021-07
til industriarmaturer
Betegnelse Beskrivelse
Tilkoblingsvarighed Klasse C i henhold tilIDIN EN ISO 22153:2021-07
Greenseflade DIN EN ISO 5211:2024-10
Korrosionsbeskyttelsesklasse C4 i henhold tilDIN EN ISO 22153:2021-07

testet i henhold tilDIN EN IEC 60068-2-52:2018-08
Beskyttelsesgrad IP67DIN EN 60529:2014-09
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ELEKTRISK REGULERINGSDREV

TEKNISK DATABLAD

N\
EBRO ARMATUREN’
\/

Betegnelse

Beskrivelse

10-link overfarselstype

COM3 (230,4 kBaud / 230,4 kbps)

I0-link revision 1.1.4
10-link procescyklustid min. 10 ms
10-link klasse Class A
Overensstemmelse CE, I0-link

Anvisning:Yderligere certifikater og tilladelser mulige pa forespargsel.
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TEKNISK DATABLAD \/

Tilslutningsplan

ey
cool@
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EBRO ARMATUREN’
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E f_Q“_ x1.18 | Digital indgang 2 J3.U2 | Signal 2 fra styreplatiner
(V]
o8 .
o, X1.20 | Digital indgang 1 : J4.U | Motorforbindelse
=
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. X1.7 | Digital udgang 1 - samlefejl °g Ja.v- I Motorforbindelse
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H1 \83 H2 ) H3-®
A | Tilbagemeldingssignal 4-20 mA I/U | Indgangssignal 4-20 mA / 0-10 V til nominel veerdi
F1 | Sikring I Stremforsyning til elektrisk reguleringsdrev
H1 | Signallys position LUKKET \% Tilbagemeldingssignal 0-10 V
H2 | Signallys position ABEN X1.x | Greenseflade styreplatiner
H3 | Signallys fejl
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