Traducao
Instrucoes de montagem e operacao

Servoacionamento elétrico MS3

E BRO AR MATUREN® Versao 1.3 de 06/08/2022

N\



[\ .
EBRO ARMATUREN’ Indice
\—/

INDICE

1.1
1.2
1.3
1.4
1.4.1
1.4.2
1.4.3
1.5
1.5.1
1.5.2
1.5.3
1.5.4
1.6
1.6.1
1.7

2.1
2.11
2.2
2.3
2.4
2.4.1
2.4.2
243

3

3.1
3.2
3.3

4
4.1
4.2
4.3
4.3.1

5

5.1
5.2

Sobre este manual de OpPeragao........cccccceriieiirneriiiiiceerieninsneniesssneessesssnnenes 5
DiIr€ItOS A GULON ..ttt sttt se e s s re e s re e ne e 5
Garantia e responSabilidade.......ccioviieiiiniice e 5
LIUSEIACOES. ...ttt ettt et b et s a e bt e s ae e b e et e st e s reebeeatenneens 5
GrUPOS-AIVO0...i ittt ettt et e e e st e st e bt e s be e sabesbaessbesssaesaseessaesnsaenasesnses 6
DefiniCA0 dOS grupPOS-alVO0.....cccueeiiriiiiieieiteieeereee ettt 6
Definicdo das fases de Vida Util.......cc.coeriiiiieieeeeeee et 6
Matriz «QUEM fAZ O QUEM...ccuiiiiiieiieieieeeeseere sttt st st e st e beeaasns 7
INOTAS. ettt bbb s be e s a e s be e e 7
Significados dos sinais de obrigacdo € aVviSO.......cccceeveriiereininiienieeeeee e 8
DefiniCA0 @ @STrUtUra A0S @VISOS....ccieiiriiriieieriieneeitestesteere st e steesteseesaeesseetesssessesnsassnens 9
DefiNiCA0 d@ NOTAS GEIAIS...cciiiiiriiriieieeiereereete sttt st sre st sasesae e be s b e saeesessnens 10
STMIDOIOS. ..ttt sttt st s h e b st esae e ae e e naeens 10
DocumeNntagao APlCAVEL....ciiiiiiiciecietete ettt se e e s 10
Declaracdo de conformidade/declaracdo de instalagao........cccoceevervienienervienieenenniene. 10
Dad0oS A& CONLACTO....ciiieiieiieieeteeteee ettt ettt et et sb st sae e bt st e saeenees 10
Instrugdes de seguranga iMpPOrtantes........cccceveveeriecicreniiessssnessessssnesssssses 12
ULIlIZACA0 PreVISTa..iiiiiiiieeiieeieereeeit sttt ettt st s re e st e s sbe e sas e s be e sabessaeesbeesanesnsaesane 12
Utilizagdo indevida razoavelmente previsivel ... 12
IVI@ECAGCOES. ....veiiteeite ettt ettt ettt e et e bt e st s bt e st e e be e s b e e bt e sabeesnbesabeessbesbeesaneeneens 12
Condicao de seguranca OpPeracioNal ... 13
ODbrigacies dO OPEIrAUON . ...cciiriiieieeteet ettt ettt et s e st st sbeesbesbesanesbasnnes 14
Verificar o conteddo da embalagem e 0 modelo..........ccoceveeiniininiinicneeeeeee 14
Avaliacdo de riscos/avaliagao de PerigOS.....ccievierieiriierneeniieinterireesreesreeseessreessaeesneens 14
RISCOS FESIAUAIS. c.veveriieiieiieiertertee ettt sttt ettt sbe b st ee 14
Descri¢ao dos COMPONENTEES........cciiiiiiiiiiiiinnneniiiiiiiiiiinssnneeetieisssssssssssnsssssses 16
DAOS LECIMICOS. c..eiuietieieeiierteteete sttt sttt et st sa e et st e s bt e b st e s st e be e b e s st e sbeenbesnsesaeensenas 18
DIMENSOES € PESOS....uiiiuiiiiirieierteeritee sttt e e rrteessrteesssree e sbeessseeesssseesssseesssseessseessnsessssseessnne 21
Tabelas d@ CONVEISA0.....ci ittt s bbbttt et saennes 21
Transporte € MONtAGEM......ccceeeeeiiiiiiirmeeemneeiiiiicenneeesssseeisssssssressssssssssssssssnes 23
Transportar 0S COMPONENTES......cocviiiiiieiiiiecree et er e s be e s earaes 24
MONTAr OS COMPONENTES....ccouieiriieeeiieeeiteesrteesirteesrreeessreeesssreessseeesseeessseessssesssssesssnseesnns 26
LiIgagao dOS COMPONENTES......ecciiriiiieierterieerieste sttt st sie et s ste st e sbeesbesssesaeessessesanessaennes 26
SUQESTA0 0@ CIMCUITOS. .. eeuiiiiieieeiteteeeet ettt et st be st s s e b et e s s e saeenbeas 32
Colocagdao em funcionamento...........ccceiieeiceeiiiinineriinninneniennisnesnessssneessennes 33
DB NGBS e iteeiectieiecte ettt ettt st et e b e et e s e e te e be e e et eeaeeatanraen 33
(g oI oo 1O SO P PP PRRPPIPPPRP 38

I 4 @@
© EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH

Instrucdes de montagem e operagao
Servoacionamento elétrico MS3

2|51

Versdo 1.3 de 06/08/2026



[\ .
EBRO ARMATUREN’ Indice
\—/

6 OPEIAGCAOD....ccciiiiiiiiinnnnneetttieesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsss 39
6.1 APP EBRO PlIUS...nteeteeee ettt ettt sttt st et sae s e sae bbb nts 40
7 V= T T UL =T 3 T ot Lo TR 42
7.1 S 2= o [ o =T ot LTSRS PP SPRRURRUPIPRRIOI 46
8 Colocacao fora de servico/desmontagem..........ccceeeeeriieeccsccccnneenneeeeccssnns 47
9 Declaracao de conformidade/declaracao de instalagao...........cccceeeeeeeneee. 49

I @44 @@
© EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH

Instrucdes de montagem e operagao

Servoacionamento elétrico MS3

Versdo 1.3 de 06/08/2026

3|51



/ \ .
EBRO ARMATUREN® Indice de ilustragdes e tabelas
\/

INDICE DE ILUSTRAGOES E TABELAS
Indice de ilustragdes

Fig.
Fig.
Fig.
Fig.
Fig.
Fig.
Fig.
Fig.
Fig.
Fig.
Fig.
Fig.
Fig.
Fig.
Fig.
Fig.
Fig.

NI RARWN

9:

10:
11:
12:
13:
14.
15:
16:
17:

Placa de identificagao MS3.... ... ettt sttt et sae st 12
(@o] g oY oTo] gT=T o LY <SP TOP TR PPTRTRPPPN 16
DIMIBNSOES......ciitiiiciiei et a e bbb bbb 21
Ilustragao exemplificativa Transportar COMPONENTES......cc.oviririrerenteeteeesee e 24
Guindastes Acionamento de requUIAdOrES..........coiiirieiiirerineee et 25
MONEAr 0S COMPONENTES......iiiiiieiiettete ettt sttt ettt b e s e e s st e b e e b e s besseesreesbeennesns 26
TerminaiS de lIGAGA0 .. o ittt ettt b s bt et ettt saeenes 27
ESQUEMA dE [IGAGOES. ...ttt ettt b e sttt s b s b bt ettt e e e 28
Esquema de [1gagBes TO-LiNK. ..ottt 29
Proposta de ligagao do acionamento elétrico de regulagdo MS3.........cociievenineninicnicneeene 32
Interruptor DIP @ DOtE0 A PreSS@0....ccciiiiiiirierierienieeitetete ettt ettt s st 35
LED d@ @STAUO0. ...ttt ettt 37
Ligagao dO CONAULOr dE PrOTECA0. . c.iriruieteeeteierteste sttt ettt ettt ettt sae bbb aee 38
(gl [ or=To (oY oo [N o To 1Y (= o JAuNUNR OO OSSOSO PP OUTURURRROP 39
PONTE 0@ ENCAIXE....uiieiiitctee ettt sa et b e 41
SINALIZAGA0. ettt ettt b e bbbt a et e b e b e s b e bt he et et e e eaeen 43
(@o] g oY o o] gT=T o LX< TP PP P PP PPN 46

Indice de tabelas

Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.
Tab.

WoONITRAWN=

11:
12:
13:
14.
15:
16:
17:
18:
19:
20:
21:
22:
23:
24.
25:
26:

Matriz «QUEM FAZ O QUM ..cuiiiiirieeeeieete ettt ettt b et ettt st e sbesbe e bt et enaeneen 7
Regras obrigatdrias, recomendadas € OPCIONAIS.....c.cvirerieierierienienereeeeeete et eeees 7
SINAIS A€ PrOIDICAO..euiiieieietetet ettt ettt ettt st e st s b e besae et e e et e nsenne s 8
SINAl @ AUVEITENCIA. c.euiteiirteieeriertete ettt st e e b e s 8
ESTrutura das @0VerTENCIAS.....cocecirirereeiirieeee ettt ettt sttt neneen 9
STMIDOIOS. ..ttt a ettt enes 10
MarcagBes NO MOLOI ElETIICO.....ciiriiririiriieteteteerte ettt ettt ettt sa e s besbe s et eaee 13
Denominacao dOS COMPONENTES. .....cciririererieteterterte st ste sttt et testesbesbesbe s bt et et et e stesbesbesnesneeneens 16
Dados técnicos Regelantrieb........coi ittt 18
Dad0os tECNICOS EBSWS......iiiiiiieiciiectetee ettt sttt sttt 19
Dados tECNICOS ETTOWS ..ottt ettt bbbt 20
Dados tECNICOS ETOOWS.....ccuiiiiiieceeieteeet ettt ettt 20
DIMENSOES PriNCIP@IS. . eeueereeiieiereertesteete et st esre et e teste s ee bt s st s atesbeesbeesesstesseesbeesseensesaeessessesnsens 21
Tabela de coNVErsao de MasSSa M. icrieirerieenieeerereees ettt st ese s 21
Tabela de conVersao TEMPEIratUra Lo i ittt sttt et sae e 22
Binarios de aperto para a flange de acionamento.........ccceeivereneninienieieeee e 26
TADEIA @ [IGAGCOES. ...eeieiirieeieeetetee ettt ettt st sb e s b e bt et ettt e b e s b s beeae et nten 30
Proposta de ligagao do acionamento elétrico de regulacdo MS3.........ccceveverineninenicnieene 32
Significado das €Ores dOS LED ..ottt sttt ettt st 34
INTEITUPTOL DIP..oneiiiiiieieeeee ettt sttt s e st e s e e sae s mee e eneesanis 35
BOTEO @ PrESSA0..uuiiuiuiriiriieiteieterte ettt ettt st st b e bt ettt et e s be s be s bt e st e at et et e sbesbesbesae e st et et enens 35
LED d@ @StAU0..ccuiitiieierieieeeetce ettt ettt 37
MOAOS A OPEIAGAD. .. cuieuteuietertertirte ettt ettt ettt s bt et a et et e besbesbe e bt e st et et et esaesbesbesaee st entensensessenne 39
Resolucdo de problemas da caixa de COMAaNdO.....ccoiveririrrieienieneneeee e 44
ResOIUCA0 de avarias EB5-T60......cccueiriierierierierienieeeeeetete ettt ettt bbb st see e 45
LiSta @ PGAS MS3.. ettt ettt st be et ettt b e b e a e e h e sttt et et naeens 46

I 4 @@
© EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH

Instrucdes de montagem e operagao
Servoacionamento elétrico MS3

4|51

Versdo 1.3 de 06/08/2026



EBRO ARMATUREN® Sobre este manual de operagao

1 SOBRE ESTE MANUAL DE OPERACAO

Estas sao as instru¢des de montagem e de opera¢do da empresa EBRO ARMATUREN Gebruder Broer
GmbH para:

» Servoacionamento elétrico do tipo MS3.

No decorrer do texto:
« EBRO ARMATUREN Gebruder Broer GmbH » EBRO

+ Parte elétricaRegelantrieb do tipo MS3 » Servoacionamento
* Manual de montagem e de operacdo » Manual de operagao

O presente manual de operacdo fornece informacdes importantes em matéria de seguranca e avi-
sos. Para além de outras informac®es Uteis, 0 manual de operag¢do ajuda-o especialmente nas fases
de vida do produto, como transporte, instala¢do, opera¢do, manutencao e desativacdo, para garantir
uma operacdo eficiente e fiavel.

Leia atentamente o manual de operagao e guarde-o. A EBRO nao se responsabiliza por danos causa-
dos pelo ndo cumprimento do manual de operacao.

O manual de operagdo tem de estar disponivel no local de utilizagdo do servoacionamento. Em caso
de mudanca do local de utilizacdo ou do operador, o manual de operacao também tem de ser entre-
gue.

Todos os direitos e alteragdes técnicas reservados.
1.1 Direitos de autor

Sem autorizacdo especial da EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH, nenhuma parte da presente docu-
mentacdo pode ser reproduzida ou disponibilizada a terceiros.

Esta documentacao, incluindo todas as suas partes, esta protegida por direitos de autor. Reprodu-
¢Bes, tradugdes, microfilmagens, bem como o0 armazenamento e processamento em sistemas eletro-
nicos, requerem o consentimento por escrito da EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH.

As violagdes sdo puniveis e obrigam ao pagamento de uma indemnizac¢do. Todos os direitos de exerci-
cio de direitos de propriedade industrial sdo reservados a EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH.

1.2 Garantia e responsabilidade

A garantia e a responsabilidade sdo regidas pelas condi¢des contratualmente definidas (ver os Termos
e Condicdes de Venda e Entrega DA EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH). Comunique os pedidos de
garantia ou de indemnizac¢do imediatamente apds a verificacdo da falta ou do defeito a EBRO ARMA-
TUREN Gebr. Broer GmbH atravé do e-mail post@ebro-armaturen.com.

Em caso de alteracdes ao software sem o conhecimento e autorizacao da EBRO ARMATUREN Gebr.
Broer GmbH, o direito a indemniza¢do e garantia perde a sua validade.

A EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH ndo assume qualquer responsabilidade por danos causados
por utilizacdao indevida, armazenamento incorreto ou transporte indevido.

1.3 Ilustracoes

Todas as ilustracdes contidas neste manual de operagao sao representac¢des de principios e servem
para esclarecer o texto. As ilustraces reproduzem o servoacionamento apenas na medida do neces-
sario para a compreensao do texto.

As ilustracdes podem mostrar variantes do produto ou acessérios que ndo estdo incluidos no volume
de fornecimento. As ilustra¢des nao justificam qualquer direito a uma entrega posterior ou alteracdo
do servoacionamento fornecido.

L
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EBRO ARMATUREN® Sobre este manual de operagao

1.4 Grupos-alvo

Os destinatarios do presente manual de operagao sao técnicos especializados que realizam atividades
no componente nas respetivas fases de vida.

Considera-se técnico especializado uma pessoa que, devido a sua formacgao profissional, conhecimen-
tos e experiéncia, consegue avaliar as tarefas que lhe sdo atribuidas e reconhecer possiveis perigos.
Para além disso, o técnico especializado possui conhecimentos sobre as disposi¢des aplicaveis.

Apenas profissionais devidamente qualificados e instruidos podem trabalhar no servoacionamento.
Pessoas que ainda estao a ser formadas ou instruidas apenas podem trabalhar no servoacionamento
sob a supervisao constante de um profissional com formacgdo ou instrugao.

Qualquer pessoa que trabalhe com o servoacionamento ou execute trabalhos no servoacionamento
deve conhecer e aplicar o conteddo do manual de operagdo. O operador do servoacionamento é res-
ponsavel por garantir o acesso ao manual de operacgao e transmitir o seu conteddo através de forma-
¢do e instrucdo.

1.4.1 Definicao dos grupos-alvo

Pessoal de transporte

Profissionais responsaveis pelo transporte seguro e eficiente de maquinas, instalagdes ou componen-
tes.

Pessoal de montagem

Profissionais responsaveis pela montagem, instalacdo e desmontagem (desativa¢ao) adequadas de
maquinas, instalacdes ou componentes.
O trabalho da equipa de montagem pode coincidir com a fase de «coloca¢do em funcionamento».

Pessoal de colocagcdo em funcionamento

Profissionais responsaveis pela transicdo de maquinas, instalagdes ou componentes do estado de
montagem para o estado operacional. As tarefas do pessoal de colocagao em funcionamento incluem
a verificagdo, o ajuste e a otimizagao dos sistemas, para garantir um funcionamento seguro e efici-
ente.

Pessoal operacional

Profissionais responsaveis pela utilizacdo de maquinas, instalagdes ou componentes.
O trabalho do pessoal operacional pode sobrepor-se a fase de vida «Entrada em funcionamento».

Pessoal de manutencao

Profissionais especializados responsaveis pelo prolongamento da vida util e pela manutencdo da
seguranga operacional.

1.4.2 Definicao das fases de vida util
Transporte

Apos a produgdo, o componente é transportado para o local de utilizacdo. Nesta fase, devem ser esco-
Ihidos os meios de transporte adequados para evitar danos ou avarias. Isto inclui a embalagem, a fixa-
¢do da carga, o cumprimento das normas de transporte e, se necessario, medidas de protec¢do clima-
tica.

Montagem

O componente é montado e instalado no local de utilizagdo. Tal inclui a montagem de pecas individu-
ais, a ligagao as redes de abastecimento (eletricidade, agua, ar comprimido, etc.) e a integragdo nos
processos de produgdo existentes. A montagem profissional é decisiva para o funcionamento e para a
seguranca posteriores do componente.

Colocacdo em funcionamento

Nesta fase, o componente é ligado e testado pela primeira vez. Sdo feitos ajustes, configurados siste-
mas de comando e realizados testes de seguranca. Eventuais adaptac¢des ou otimiza¢des sdo realiza-
das antes de o componente entrar em funcionamento regular.

L
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ARMATUREN’ Sobre este manual de operagao

Operacao
Esta fase inclui a utilizacao efetiva do componente para a finalidade prevista. O foco aqui é a eficiéncia,

a produtividade e a seguranca. Para garantir um desempenho ideal, é necessario realizar monitoriza-
¢do regular, documentar os dados operacionais e, se necessario, fazer pequenos ajustes.

Manutencao

Para garantir a vida util e a funcionalidade do componente, sdo necessarias medidas de manutencdo
regulares. Tal pode incluir inspecdes, limpeza, lubrificacdo, substituicdo de pecas de desgaste e medi-
das de manutencgdo preventiva.

Colocacao fora de funcionamento

Quando o componente ja nao é economicamente ou tecnicamente utilizavel, o mesmo é desativado.
Tal inclui o desligamento, o esvaziamento dos meios operacionais e, eventualmente, um armazena-
mento temporario. Nesta fase, também se verifica se faz sentido continuar a utilizar ou vender o com-
ponente.

1.4.3 Matriz «Quem faz o qué»

Pessoal de colo-
Pessoal de Pessoal de cacao em fun- Pessoal ope- Pessoal de
transporte montagem cionamento racional manutencao
Transporte o
Montagem [ ]
Colos:agao em ° ° °
funcionamento
Operacao L
Manutencao ®
Colocacao fora
de funciona- L o
mento

Tab. 1: Matriz «Quem faz o qué»

1.5 Notas

As adverténcias servem para sensibilizar para uma possivel situacdo de perigo, para a sua prevencao e
para a integridade fisica das pessoas.

As indicag¢des gerais visam evitar danos materiais ou fornecem informacgdes adicionais Uteis para uma
melhor compreensao.

Utilizacao de prescri¢cdes obrigatérias, recomendadas e facultativas

Legenda Conclusao sobre o cumprimento

Obrigatorio Uma prescricdo obrigatéria contém uma instrucao de acao claramente
definida que deve ser seguida obrigatoriamente, ou seja, ndo permite
qualquer margem de discricionariedade.

|
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EBRO ARMATUREN® Sobre este manual de operagao
v

Legenda Conclusao sobre o cumprimento

Recomendado Uma prescricdo recomendada é uma recomendacdo. Uma regra recomen-
dada contém uma instrucdo de acdo, mas existe uma certa margem para
excecdes ou situagdes atipicas.

Opcional Uma regra facultativa contém uma opgao de agao que o operador pode
considerar, mas nao é obrigatério seguir.

Tab. 2: Regras obrigatdrias, recomendadas e opcionais

1.5.1 Significados dos sinais de obrigacao e aviso
Sinais de proibicao

Sinais |Significado

Usar protecao para a cabeca

Protecdo contra lesdes na cabeca causadas por objetos que
caem sobre a cabeca ou por pancadas na cabeca contra obje-
tos

®

Usar protegao ocular
Protecdo contra lesdes oculares causadas por riscos mecani-
cos, 6ticos, quimicos, térmicos, biolégicos e elétricos

Usar protecdo para as maos
Protecdo contra lesdes nas maos causadas por objetos ou
pelo contacto com materiais quentes ou quimicos

Usar protecao para os pés
Protecdo contra lesdes nos pés causadas por objetos ou pelo
contacto com materiais quentes ou quimicos

Zl=

Tab. 3: Sinais de proibicao

Sinal de adverténcia

Sinais |Significado

Sinal de aviso geral
Cuidado com o perigo indicado pelo sinal adicional.

Aviso sobre tensao elétrica
Tenha cuidado para ndo entrar em contacto com tensao elé-
trica.

Aviso de carga suspensa
Cuidado para nao ser atingido por uma carga suspensa ou
colidir com ela.

Aviso de superficie quentee
Cuidado para ndo entrar em contacto com superficies quen-
tes.

Aviso de arranque automatico
Cuidado ao aproximar-se de maquinas com peg¢as mecanicas
gue se movem automaticamente e de forma inesperada.

> B BB >
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EBRO ARMATUREN® Sobre este manual de operagao

-

Significado

Sinais
Aviso sobre les6es nas maos
Cuidado para evitar ferimentos nas maos causados pelo

fecho de pegas mecanicas de uma maquina/componente.
Aviso de queda de objetos
Cuidado para nao ser atingido por objetos em queda.

Tab. 4: Sinal de adverténcia

g

1.5.2 Definicao e estrutura dos avisos

O objetivo dos avisos de perigo é informar os utilizadores sobre potenciais perigos, sensibiliza-los e
fornecer informacg®es relevantes para a seguranca, a fim de evitar acidentes ou lesdes.

Definicao de avisos de perigo

A palavra de sinalizacdo «PERIGO» indica um perigo com
um grau de risco elevado. O perigo pode causar a morte ou
ferimentos graves, se nao for evitado.

AVISO

A palavra de sinalizacdo «AVISO» indica um perigo com um
A grau de risco médio. O perigo pode resultar em morte ou
ferimentos graves, se nao for evitado.

CUIDADO

A palavra de sinalizacdo «CUIDADO» indica um perigo com um
baixo grau de risco. O perigo pode resultar em ferimentos leves
ou moderados, se nao for evitado.

Estrutura das adverténcias

©) CUIDADO

@ O meio pode vazar de forma descontrolada e ser inalado.
::#.‘

@

° o . g
(@ Irritacdo das vias respiratorias.
» Verificar se a electrovalvula esta estanque.

» Consultar a ficha de dados de seguranca.

Posicdo |Declaracao

1 Palavra de aviso: A palavra de sinalizacdo correspondente
ao grau de perigo é utilizada para destacar a urgéncia e a
natureza do perigo.

2 Fonte do perigo: uma descricao clara e concisa do perigo,
em termos simples e facilmente compreensiveis.
3 Consequéncia da inobservancia: Possiveis consequéncias

ou efeitos caso as instruc¢des de prevencdo de riscos nao
forem sequidas.

L
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EBRO ARMATUREN® Sobre este manual de operagao

Posicdo |Declaragao

4 Prevencao de riscos: Instrucdes sobre como o utilizador
pode evitar as consequéncias em caso de incumprimento.

5 Pictograma: Um pictograma é colocado ao lado da fonte
do risco para reforgar o aviso e esclarecer o significado do
risco.

Tab. 5: Estrutura das adverténcias

1.5.3 Definicdo de notas gerais

' Uma indicacao com a palavra-chave “NOTA” apresenta
o informacgdes importantes para o manuseamento adequado do
produto.

O ndo cumprimento destas indica¢8es pode causar avarias ao
produto ou ao ambiente.

1.5.4 Simbolos

Sinais Significado

1. Aparafusar... Instru¢des com sequéncia de passos

> Consultar a ficha de dados de seguranca. Instrucbes sem sequéncia de passos

e O servoacionamento ... Marcadores

o Numero de‘posigég nas ilustra¢des para atribui-
¢do a uma lista ou informacdo complementar

Tab. 6: Simbolos

1.6 Documentacao aplicavel

Para além da documentagao fornecida pela EBRO, observar sempre as disposi¢des legais aplicaveis no
local de utilizagdo do servoacionamento, bem como as instru¢des do operador.

Observe também quaisquer instru¢des do fornecedor, especialmente a sua seguranca e avisos.
1.6.1 Declaracao de conformidade/declaracao de instalagao

Se for 0 caso, o0 servoacionamento esta sujeito a uma diretiva que implica a presunc¢do de conformi-
dade. Neste caso, uma declaracao de conformidade complementar da EBRO ou uma declaragao de
instalacdo da EBRO também é aplicavel.

A consulta e, se necessario, a execug¢ao do procedimento de avaliacao da conformidade sdo da res-
ponsabilidade do operador do servoacionamento.

1.7 Dados de contacto

) EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH |
KarlstralRe 8 E *AE
58135 Hagen
Alemanha

@ +49 2331 904-0 E
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EBRO ARMATUREN® Sobre este manual de operagao

(

post@ebro-armaturen.com

S ®

www.ebro-armaturen.com
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EBRO ARMATUREN® Instrugdes de segurancga importantes

2 INSTRUCOES DE SEGURANCA IMPORTANTES
21 Utilizacao prevista

O rservoacionamento elétrico do tipoMS3serve para regular ou controlar a posicdo de valvulas aciona-
dos eletricamente para regular o fluxo de meios. O servoacionamento destina-se exclusivamente a uti-
lizagdo em aplica¢des industriais.

Para uma utilizagdo adequada, respeitar os limites do servoacionamento. Os limites estao indicados
nos dados técnicos e na placa de identificagdo do sevoacionamento.

2.1.1 Utilizacao indevida razoavelmente previsivel

Os seguintes pontos constituem uma utilizagao indevida:

* O servoacionamento pode ser utilizado em areas com risco de explosdo.

* O servoacionamento pode ser utilizado fora dos seus limites.

* O servoacionamento pode ser utilizado como apoio para subir.

2.2 Marcagoes

' Certifique-se de que todas as marcacdes sao mantidas intactas
e que permanecem legiveis.

' Dependendo do tipo e modelo do componente, nem todas as
informacdes e simbolos sdo sempre aplicaveis.

@\f Q \/@
\-@)ARMATUR%( B
@ Type E 533/
USEOVAC Hz O
KW = CA -
g‘Duty Class:C IP &+ _|®
o EINm t= Eis/94
Date
Kom-no.| @
\m eo-Link g5 E:@

Fig. 1: Placa de identificacdo MS3

L
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Instrucdes de seguranc¢a importantes

Pos. | Ponto de dados Exemplo Observacao
1 |Fabricante N Logétipo
2 |TipoE 110 Tipo de acionamento
3 |Hz 50 Frequéncia
4 |I= 1.3 Corrente nominal (A)
5 |IP 67 Classe de protecao
6 |t= 12 Duracgao 0° - 90° (s/90°)
7 |59 17 Interface da véalvula (mm)
8 |N.°enc.: 113-00589823-20 NUmero de encomenda
9 |Conformidade Certifica a conformidade com, pelo

q3

menos, uma diretiva relevante da UE
que exija um procedimento de avali-
acao da conformidade CE (se aplica-

vel). Outras marcac¢des de conformi-

dade possiveis.

10 | Cddigo (més e ano de produ- |09 25
¢ao)

11 |FL. 07/10 Ligacao por flange

12 |Nm 400 Bindrio (Nm)

13 |Duty Class C Classificacdo dos ciclos de comuta-
¢ao
(1200 c/h)

14 | P= 0.26 Consumo de energia (KW)

15 | U= 220-240 Tensdo (V)

Tab. 7: Marcac¢des no motor elétrico

23 Condicao de seguranca operacional

A servoacionamento sd pode ser operado se estiver em perfeitas condi¢bes técnicas. Isso inclui, em

particular, o seguinte:

* O servoacionamento deve estar completamente montado e ter sido colocado em funcionamento

de forma adequada.

* O servoacionamento sé pode ser utilizado dentro dos seus limites.

* Todos os testes de funcionamento devem ter sido concluidos com sucesso.

* Asinalizacdo (placas de identificagdo, autocolantes de aviso, etc.) deve estar presente e ser

reconhecivel.

» Ao ligar cabos e condutas, devem ser utilizadas entradas adequadas para os respetivos tipos de
cabos e condutas. Devem conter um elemento de vedagao adequado. Os orificios desnecessarios
para entradas de cabos devem ser fechados com tampdes. Os cabos devem ser instalados de

forma adequada.

|
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EBRO ARMATUREN® Instrugdes de segurancga importantes

« E proibido fazer alteracdes estruturais.
» Asfuncionalidades s6 estdo disponiveis para um estado de funcionamento seguro ap6s o ajuste
bem-sucedido.

Em caso de danos ou avarias, deve parar imediatamente o servoacionamento. S6 voltar a colocar o
servoacionamento em funcionamento depois de ter eliminado todos os danos e avarias.

As pecas de substituicdo e os acessdrios que ndo foram fornecidos pela EBRO podem alterar as cara-
teristicas do redutor. A utilizagdo de tais pecas pode causar perigos e danos. Utilizar exclusivamente
pecas de substitui¢do originais da EBRO e monta-las de forma adequada.

2.4 Obrigacoes do operador

Todas as pessoas incumbidas de realizar tarefas no servoacionamento devem conhecer e aplicar os
conteldos relevantes do manual de instrug¢des. O operador do servoacionamento é responsavel por
garantir o acesso ao manual de operacdo e transmitir o seu contetdo através de formacao e instru-
cdo.

O operador deve assegurar-se de que o manual de instrucdes esta disponivel no local de utilizagdo do
servoacionamento.

O operador deve garantir que apenas pessoas suficientemente qualificadas e experientes, com os
conhecimentos técnicos adequados, trabalhem com o servoacionamento.

Deve ser evitado qualquer risco para a seguranga e a saude do pessoal. O operador deve tomar medi-
das organizacionais adequadas ou utilizar meios de trabalho adequados.

O operador deve realizar avalia¢bes de risco, etc. para o pessoal, de acordo com as leis e regulamen-
tos nacionais.

O operador deve instruir o pessoal, em particular, sobre os seguintes pontos:

+ Utilizagdo adequada e limites do sensor

* Pontos de perigo

» Funcdo, localizagdo e operagdo dos dispositivos de protecdo

* Operacao e monitorizagao

2.4.1 Verificar o contetido da embalagem e o modelo

O operador deve verificar se o servoacionamento esta completo e sem danos apds a entrega.

O operador é responsavel por garantir que o servoacionamento seja adequado para a sua aplicagao.
2.4.2 Avaliacao de riscos/avaliacao de perigos

O servoacionamento € uma maquina incompleta na ace¢do da Diretiva 2006/42/CE (Diretiva Maqui-
nas).

Apos a instalacdo noutra maquina ou equipamento incompleto ou numa maquina completa, o inte-
grador deve realizar uma avaliagcdo de riscos. O operador deve realizar uma avaliagao dos riscos e, se
necessario, tomar medidas de protecao.

2.4.3 Riscos residuais
Riscos elétricos

O manuseamento inadequado de componentes elétricos ou o seu dano pode resultar em contacto
direto ou indireto com pecas sob tensao.

Riscos térmicos

O motor pode atingir uma temperatura de até 40 °C. Existe risco de queimaduras ao tocar em superfi-
cies quentes sem luvas de prote¢do. No ambito da avaliacao de riscos realizada pelo operador no local
de utiliza¢cdo, podem ser necessarias medidas de protecdo estruturais ou espaciais.

L
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EBRO ARMATUREN® Instrugdes de segurancga importantes

Emissao de ruido

O servoacionamento pode causar uma pressdo sonora > 80 dB(A). No ambito da avaliacdo de riscos
realizada pelo operador no local de utilizagdo, podem ser necessarias medidas de protecao estrutu-

rais ou espaciais. Se necessario, as pessoas que se encontrem nas proximidades do servoacionamento
devem usar protecao auditiva.

© EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH
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EBRO ARMATUREN® Descricdo dos componentes
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3 DESCRICAO DOS COMPONENTES

O servoacionamento é composto por varios componentes que estdo ligados mecanicamente entre si
para a utilizacdo prevista.

Fig. 2: Componentes

Posicdo | Componentes

1 Indicador de posicao

Tampa da caixa de comando

Placa de poténcia

Placa de controlo

Parte inferior da caixa de comando

Motor

Acionamento manual de emergéncia

O |IN]Jooju]l bdlW]DN

Acionamento rotativo com engrena-
gem

Tab. 8: Denominagdo dos componentes

I @44 @@
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EBRO ARMATUREN® Descricdo dos componentes

Caixa de comando com indicador de posi¢ao
Placa de poténcia

A placa de poténcia serve para ligar a alimentacao de tensdo e para transmitir os sinais de regula¢do

do microcontrolador para o motor. O aquecimento integrado do compartimento de comutacao asse-
gura um aquecimento constante da caixa de comutacdo, evitando assim a condensagao da humidade
do ar.

Placa de controlo

A caixa de comando do servoacionamento regista a posicdo da valvula de 0 a 90° através de um sen-
sor angular. A caixa de comando do servoacionamento serve como interface elétrica para o sistema
de controlo superior. Através do ponto de ligacdo instalado na caixa de comando do servoaciona-
mento, é possivel controlar o disco da valvula na posi¢do intermédia desejada e, ao mesmo tempo,
consultar a posi¢ao da valvula. O indicador de posicdo mostra esses estados visualmente. Os campos
amarelos ficam paralelos ao disco da valvula.

A caixa de comando do servoacionamento também possui uma interface de comunicagao IO-Link,

qgue permite 0 acesso a dados de processo, configuracdo de comutacdo e dados de diagnéstico. O I0-

Link permite parametrizar e configurar o dispositivo durante o funcionamento. A operac¢ao da caixa de
comando do servoacionamento através da interface IO-Link requer um mestre I0-Link adequado com

classe de porta A.

Como interface de comunicagdo adicional, o servoacionamento possui um canal de comunica¢do sem
fios Bluetooth LE 4.0. Este canal fornece, em paralelo com o IO-Link, pardmetros de processo e de
diagnéstico que podem ser acedidos através de uma plataforma adequada. Esta interface serve como
um canal de comunicacdo adicional e é operada de forma auténoma. O acesso simultédneo aos dados
do processo é impossivel enquanto a comunicac¢do IO-Link estiver ativa. O IO-Link tem prioridade mais
elevada neste ponto. No entanto, o acesso aos parametros aciclicos é possivel, desde que ndo ocorra
simultaneamente um comando de leitura ou escrita IO-Link.

A monitorizagao da posicao final, o sensor de temperatura integrado e o sensor de aceleracdo aumen-
tam a seguranca operacional e a disponibilidade do processo. A gestdo de servico e manutengao pode
ser otimizada, e falhas e anomalias podem ser detectadas diretamente.

acionamento rotativo

O acionamento elétrico rotativo aciona a valvula e pode ser utilizado como acionamento de regulacdo
e comando. O indicador de posicdo mostra a posicdo atual do acionamento.

Montagem na vélvula

Os acionamentos elétricos rotativos E65 a E160 podem ser montados em todas as valvulas com movi-
mento rotativo (normalmente 90°) que possuam um flange de DIN EN ISO 5211:2024-10 montagem.

Binario de saida do acionamento

Os binarios de saida indicados dos servoacionamentos sdo binarios nominais. Os mesmos sdo alcan-
cados em todas as condic¢des de funcionamento, quando a tensdo de alimentacao é igual a tensao
nominal.

Dimensionamento do acionamento rotativo

Os fatores essenciais que influenciam o bindrio de acionamento necessario sdo determinados pela
valvula (didmetro nominal), pela pressdo de funcionamento e pelo fluido. Tendo em conta estes para-
metros, obtém-se o binario de acionamento necessario para a valvula. A EBRO recomenda adicio-
nar uma reserva de seguranca de 15 % a 20 % ao valor especificado pelo fabricante da valvula para o
dimensionamento do acionamento rotativo.

Tipo de protecao
O design do acionamento das séries E65 a E160 cumpre a classe de protecdo IP67 em conformidade
com a DIN EN 60529:2014-09. Certificar-se de que a instalacdo é realizada de forma adequada, tanto

do ponto de vista elétrico quanto mecanico, para garantir o cumprimento desta classe de protecao
IP67.
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Protecdo contra a corrosao

De acordo com a norma DIN EN ISO 22153:2021-07 para acionamentos elétricos, tal corresponde a
categoria de corrosao C4. Os acionamentos foram submetidos com sucesso a um teste de tipo em
névoa salina DIN EN IEC 60068-2-52:2018-08 (com base nos requisitos da Germanischer Lloyd). O para-
metro de teste foi o grau de gravidade 4 por um periodo de 14 dias - a partir disso, define-se a area
de aplicagao dos acionamentos para instala¢des industriais e/ou em atmosferas ambientais com con-
centracao elevada de sal.

Autobloqueio em imobilizacao

Todos os acionamentos rotativos estao equipados com um parafuso sem-fim autobloqueante. Desta
forma, o acionamento rotativo permanece nas posi¢des finais, mesmo quando desligado, e também
na posicao intermédia da Ultima posicdo alcancada. O meio ndo pode influenciar a posi¢ao do disco da
valvula.

Sentido de rotacao em operacao elétrica

De acordo com a norma de construc¢ao DIN EN ISO 22153:2021-07 esta definido que a valvula deve
fechar quando acionada no sentido dos ponteiros do reldgio. Tal deve ser realizado pelo operador,
primeiro através da correta atribuicdo mecanica do disco da valvula a posi¢do do volante (ABERTO ou
FECHADO) e, depois, através da correta alimentacdo de tensdo e comando.

Acionamento manual de emergéncia

O comando manual de emergéncia é um volante que funciona em conjunto com o motor, atuando
diretamente sobre 0 sem-fim da transmissdo, sem acoplamento. Assim, o utilizador tem sempre a
possibilidade (quando o motor esta desligado) de fechar ou abrir a valvula com um maximo de apro-
ximadamente 15 rota¢des, sem mecanismo de acoplamento. As normas de seguranca em conformi-
dade com a Diretiva CE 2006/42/CE para volantes manuais sdo cumpridas.

Opcional - Tensdes especiais

Para além das tensdes padrao, todos os acionamentos também podem ser concebidos para outras
tensdes. Mais detalhes técnicos a pedido.

Opcao - Sistema de ligacao por ficha

Opcionalmente, todos os acionamentos estdo disponiveis com diversos sistemas de liga¢do por ficha.
Salvo indicagdo em contrario, é utilizada a marca “Phoenix contact”.

3.1 Dados técnicos

MS3

Designacdao Descricdo

Carcaga Aluminio com revestimento em pé

Elementos de comando / HMI Tecla / I0-Link / Bluetooth / Elemento de luz RGB

Intervalo de temperatura -20°Ca+60°C (-4 °Fa +140 °F)

Tipo de ligacado Ligacdo com terminais de parafuso 26-16 AWG / 0,129-1,31 mm?
(16 AWG), conector embutido M12 opcional

Area de detecdo 100°

Zona morta 1-10 % (configuracdo de fabrica a 3 %)

Posicdo de segurancga Em posicao de retencao, fecho ou abertura

Alimentacao elétrica 230VAC(-5%/+10 %) 50 Hz / 60 Hz (110 V AC opcional)

Tipo de sensor Detec¢do de posi- | Sensor angular, sem contacto

¢ao

Sensores adicionais Sensor de aceleragao, sensor de temperatura

| I
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Descri¢cdo dos componentes

Designacao

Descricao

do valor nominal

Entrada analdgica/especificagao

4-20mA/0-10V

Entradas analdgicas adicionais

4-20mA/0-10V

Saida analdgica

4-20mA/0-10V

Sinais de entrada digitais

3 (aberto/fechado, posi¢ao intermédia, sensor externo do pro-

Cesso)

Sinais de saida digitais

3 (realimentacgao: aberto, fechado, avaria/posi¢ao intermédia)

Protecdo contra inversao de
polaridade

Sim (alimentac¢do de tensao)

Tamanhos do acionamento E65-E160
Tempos de regulagao 12s/24s
Classe de isolamento F

Bucins 2xM20x1,5;

@ min =6 mm,
@ max =13 mm

Acionamento manual de emer-
géncia

15 rotacBes para 90°

Forca de acionamento Aciona-
mento manual de emergéncia

4 Nm para E65
20 Nm para E110
35 Nm para E160

Tab. 9: Dados técnicos Regelantrieb

E65WS

Tensdo nominal \ 230 230
Tempo de regulagao de 0° - 90° S 12 24*
Binario nominal Nm 80 60
Corrente nominal A 0,55 0,3
Corrente de arranque A 0,8 0,4
Poténcia absorvida kW 0,125 0,066
Frequéncia Hz 50 50

Dimensdes da flange

FO4 ou flange combinada FO5 e FO7 segundo

DIN EN ISO 5211:2024-10

Acomodacdes do eixo

Para quadrado 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm e

16 mm com chaveta

* Opcional

Tab. 10: Dados técnicos E65WS

I ——
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Descri¢cdo dos componentes

E110WS

Tensdo nominal \ 230 230
Tempo de regulacao de 0° - 90° S 12 24%*
Binario nominal Nm 400 320
Corrente nominal A 1,3 0,65
Corrente de arranque A 2 1,5

Poténcia absorvida kW 0,26 0,138
Frequéncia Hz 50 50

Dimensdes da flange

Flange combinada FO7 e F10 seqgundo DIN EN ISO 5211:2024-10

Acomodacdes do eixo

28 mm com chaveta

Para quadrado 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm e

* Opcional

Tab. 11: Dados técnicos E110WS

E160WS

Tensdo nominal \ 230 230
Tempos de regulagao de0° - 90° S 24 48*
Binario nominal Nm 1200 800
Corrente nominal 1,3 0,65
Corrente de arranque A 2 2,5

Poténcia absorvida kW 0,26 0,138
Frequéncia Hz 50 50

Dimensdes da flange

F10, F12, F14 e F16 segundo DIN EN ISO 5211:2024-10

Acomodacdes do eixo

Par quadrado 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm e 40/50 mm com

chaveta

* Opcional

Tab. 12: Dados técnicos E160WS
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v

Descri¢cdo dos componentes

3.2

A

Dimensdes e pesos

—1

Fig. 3: Dimensbes
Dimensodes principais [mm] S
Tipo A B d D E F G H I J [kg]
E65 172 119 253 123 130 300 125 42 80 78 10,3
E110 247 136 275 145 130 300 150 58 125 88 19,0
E160 280 157 300 170 130 300 175 89 200 112 29,0
Tab. 13: Dimensdes principais
3.3 Tabelas de conversao
Massa m
kg b cwt t sh ton
kg 1 2,205 0,0197 0,001 0,0011
Ib 0,454 1 0,0089 4,54x10+ 5,0x10+
cwt 50,802 112 1 0,0508 0,056
t 1000 2204,6 19,684 1 1,1023
sh ton 907,2 2000 17,857 0,9072 1
Tab. 14: Tabela de conversdo de massa m
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Temperatura t

°C °F °C °F °C °F °C °F
-140 -220 -40 -40 60 140 160 320
-135 -211 -35 -31 65 149 165 329
-130 -202 -30 -22 70 158 170 338
-125 -193 -25 -13 75 167 175 347
-120 -184 -20 -4 80 176 180 356
-115 -175 -15 5 85 185 185 365
-110 -166 -10 14 90 194 190 374
-105 -157 -5 23 95 203 195 383
-100 -148 0 32 100 212 200 392
-95 -139 5 41 105 221 205 401
-90 -130 10 50 110 230 210 410
-85 -121 15 59 115 239 215 419
-80 -112 20 68 120 248 220 428
-75 -103 25 77 125 257 225 437
-70 -94 30 86 130 266 230 446
-65 -85 35 95 135 275 235 455
-60 -76 40 104 140 284 240 464
-55 -67 45 113 145 293 245 473
-50 -58 50 122 150 302 250 482
-45 -49 55 131 155 311 255 491
Tab. 15: Tabela de conversdo Temperatura t
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4 TRANSPORTE E MONTAGEM

: As pecas podem entrar em movimento inesperadamente.

LesBes por esmagamento, puxao, aprisionamento, captura ou
atrito e escoriacdes, bem como cortes.

> Realize os trabalhos de montagem apenas quando o
sistema estiver sem tensao.

> Evitar tocar entre a carcaca e o disco da valvula.

Utilize o seu equipamento de protecdo individual!

@000

Regras gerais para armazenamento, transporte e montagem

* Condi¢bes de armazenamento recomendadas:
Temperatura ambiente > 5 °C, < 25 °C (> 41 °F, <77 °F)
Humidade relativa do ar 50 - 60 %

Evitar condensacao
Proteger contra a luz solar direta

* Mantenha os componentes protegidos na embalagem original do fabricante até ao momento da
montagem.

* Proteger os componentes contra sujidade e humidade.

* Proteger flanges e pecas desprotegidas com massa lubrificante ou 6leo adequados.
* Manter todas as ligacdes e contactos elétricos fechados até a montagem.

* Antes da montagem, verificar se o servoacionamento apresenta danos.

* Armazenar os acionamentos apenas na parte plana.

* Aposicdo de instalagdo é aleatdria. Em caso de montagem lateral do acionamento rotativo, o
operador deve decidir se 0 acionamento rotativo precisa ser apoiado devido as forcas de flexdo.

Em caso de armazenamento por mais de 6 meses:

» Verificar a estanqueidade e o funcionamento do acionamento rotativo.
Em caso de armazenamento por mais de 3 anos:

» Substituir todas as juntas do acionamento rotativo.

I @44 @@
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4.1 Transportar os componentes

Se forem utilizados dispositivos de elevagao e suporte
de carga com capacidade de carga insuficiente, o
servoacionamento pode cair.

Podem ocorrer lesGes corporais por esmagamento, corte ou
impacto, podendo causar a morte.

> Utilizar apenas dispositivos de elevagdo e dispositivos
de suporte de carga com capacidade de carga
suficiente.

> Utilizar apenas dispositivos de elevacdo e dispositivos
de suporte de carga em bom estado.

> Nunca se posicionar debaixo de cargas suspensas.

' Consultar o peso do conjunto no capitulo
"Dimensdes e pesos".

Fig. 4: Ilustracdo exemplificativa Transportar componentes

1. Transporte o servoacionamento para o local de utilizagdo com um meio de transporte
adequado, por exemplo, um porta-paletes/empilhador.

I @44 @@
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Fig. 5: Guindastes Acionamento de reguladores

2. Passe uma lingas redondas (pos. 2) a volta da caixa de comando, tanto do lado do comando
manual de emergéncia como do lado do motor.

3. Prender as lingas redondas no gancho do guindaste.
Certificar-se de que a trava do gancho da grua (pos. 1) esta fechada.

Retirar o servoacionamento da caixa de transporte.
5. Transportar o servoacionamento para o local de montagem.

I @44 @@
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4.2 Montar os componentes

Fig. 6: Montar os componentes

1. Aparafusar o servoacionamento com a flange superior a partir de baixo com todos os parafusos
sextavados.
Certificar-se de que o disco da valvula esta na posicao correta em relacao ao servoacionamento.

Tamanho da flange ISO | F03 FO4 FO5 FO7 F10 F12 F14 F16 F25

Tamanho da rosca 5 M5 M6 M8 M10 M12 M16 M20 M16
Binario de aperto em 4,5 4,5 7,7 18,7 | 371 64,7 | 161,2 | 3149 | 161,2
Nm

No que diz respeito aos binarios de aperto, é permitida uma tolerancia
maxima de +10 %.

Tab. 16: Binarios de aperto para a flange de acionamento

4.3 Ligacao dos componentes

: As pecas podem entrar em movimento inesperadamente.

LesBes por esmagamento, puxdo, aprisionamento, captura ou
atrito e escoria¢des, bem como cortes.

> Realize os trabalhos de montagem apenas quando o
sistema estiver sem tensao.

> Evitar tocar entre a carcaga e o disco da valvula.

Certificar-se de que os dados da instalagao relativos a tensao de
comando e a frequéncia correspondem, em todos os médulos,
aos dados técnicos indicados nas placas de identificacdo do
acionamento e dos médulos adicionais.
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A sequir, é apresentado o esquema de ligacGes padrao.

Para versdes especiais, contacte a EBRO com a designacao

do tipo para solicitar o esquema de liga¢des adequado. A
designacdo do tipo da sua caixa de distribuicdo encontra-se na
placa de identificacdo. Para além disso, o esquema de ligaces
encontra-se na tampa da caixa de distribuicdo.

Ligar o servoacionamento elétrico

28 26 24 22 20 18 16 14 12 10 8 6 4 2 @
0 Uy oid o)

Qe

27 2523211917 151311 9 7 5 3 1

oo®@

Fig. 7: Terminais de ligacdo
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Esquema de ligacdes padrdo
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Esquema de ligacdes IO-Link
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Fig. 9: Esquema de ligagdes
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= Braca- P = Braca- P
Funcdo e Atribuicao Funcao e Atribuicao
_c', X1.1 Condutor de protecao (PE) _c', X1.15 | GND
L 8 e
T3 e o g
859 S8
E 2o X1.3 Fonte de alimentagdo GND (0 V) S o X1.27 Reservado N.C.
*E [Tixe) g o
gE3 =g
& X1.5 Fonte de alimentagdo +24 V CC & X1.28 | Reservado N.C.
° X1.2 Fonte de tens&do +24 V CC, max. 50 mA ° X1.23 | Sinal 1 para placa de poténcia
: © ©
© x% € €
&9 . RS . -
o B o X1.4 Fonte de tensdo +24 V CC, max. 50 mA % o X1.24 | Sinal 2 para placa de poténcia
+~ ° ©
SEg 5
- ® <
o ) - o .
] X1.13 | Fonte de alimentacdo GND ] X1.25 | Sinal GND
. © Fase (L), alimentacdo elétrica 230 V AC 50Hz
X1.6 Entrada analégica 2 (+) g _g L (opcional: 110 V AC)
2 c
' - @
S % g 'g-
E s X1.8 Entrada analégica 1 (+), valor nominal 0-100 % ’§« o J1.N Condutor neutro
s 275
© v v
g3 £
c 3 X1.17 Entrada analégica 2 (GND) < . J1.PE Condutor de protegdo (PE)
£
w
X1.22 Entrada analégica 1 (GND) é JZGND Tensio GND(O V)
P =
RS
° X1.12 | Saida analdgica 0-10 V ° E 3
3o €27T
Eg= S E g | j2.+24v | Tensao +24 v DC
© 5 ©
g ° X1.14 | Saida analégica 4-20mA &
© ©
S 3
A2 . .
e X1.10 Saida analdgica (GND) g J3.GND | Sinal GND
g & inal 1 da placa d |
S X1.16 | Entrada digital 3 ) J3.U1 Sinal 1 da placa de controlo
ERS 3
o 5
5 .
o O x1.18 | Entrada digital 2 ) J3.U2 | Sinal 2 da placa de controlo
8o
" X1.20 | Entrada digital 1 é 4 Ligagdo do motor
2
g
S8 . .
o X1.7 Saida digital 1 - Falha coletiva g @ Jav Ligagéo do motor
o ©
=2 3
2 g &
S} o N
= X1.9 | Saida digital 2 - Posi¢do ABERTO ' Jaw I Ligagéo do motor
Lo
RS
38
o Saida digital 1 - Posicdo FECHADA / IO-Link (C/
\ X1.11 Q)

Tab. 17: Tabela de ligacGes

|
© EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH
Instrucdes de montagem e operagao
Servoacionamento elétrico MS3

Versdo 1.3 de 06/08/2026

30|51



EBRO ARMATUREN® Transporte e montagem
V

InstrucBes de seguranca especiais para montagem e ligagao

+ Contactos de alimentacao do motor para 230 V CA de acordo com DIN EN 61010-1:2020-03. Deve
ser prevista uma protecdo contra sobretensdo na instalacao elétrica. Esta deve corresponder aos
requisitos da categoria de sobretensao II e ao grau de poluicdo 2.

« Podem ser ligadas sec¢bes de cabo de 0,2-2,5 mm?,
+ E permitido efetuar a instalacdo dos cabos com as fichas ligadas.
+ Ainsercdo e a remocao dos terminais de ligacao devem ser feitas com a tensdo desligada.

* Todos os circuitos de alimentacdo devem estar equipados com os dispositivos de prote¢ao contra
sobrecorrente necessarios. Consultar os dados técnicos no capitulo "Dados técnicos"

* Prever um dispositivo de separa¢do devidamente identificado e localizado na area de intervencgao
do acionamento.

* ApoOs ainstalacgao, fixar os cabos na cdmara de conexdo do acionamento para evitar
deslocamentos.

* De acordo com DIN EN 61010-1:2020-03 os cabos devem cumprir os requisitos relativos ao
isolamento reforcado dos fios dentro do cabo para o teste de resisténcia a tensdo.

» Aligacao terra/ligacdo do condutor de protecdo é feita entre as duas entradas de cabo nos
parafusos de ligacao a terra (M4). A tampa da caixa de comando, 0 motor e a carcaca de
engrenagens sdo ligados a terra entre si pelo fabricante.

L
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4.3.1

Sugestao de circuitos
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Fig. 10: Proposta de ligagao do acionamento elétrico de regulagao MS3

A | Sinal de feedback 4-20 mA I/U | Sinal de entrada 4-20mA / 0-10V para valor
nominal

F1 | Protecdo J1 | Alimentacdo elétrica para o servoacionamento
elétrico

H1 | Luz de sinalizagdo da posicdo FECHADA V | Sinal de confirmagdo 0-10 V

H2 | Luz de sinalizacdo da posicdo ABERTA X1.x | Interface da placa de controlo

H3 | Luz de sinalizagao de erro

Tab. 18: Proposta de ligagdo do acionamento elétrico de regulagdo MS3
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5 COLOCACAO EM FUNCIONAMENTO

CUIDADO
: O motor pode atingir uma temperatura de até 40 °C.

Existe risco de queimaduras ao tocar em superficies quentes
sem luvas de protecdo.

> Utilize o seu equipamento de protecdo individual.

Utilize o seu equipamento de protecao individual!

' Consultar também o capitulo "Grupos-alvo".

Em caso
» de elevada humidade do ar e/ou
* temperaturas variaveis,

ligar imediatamente apds a instalacdo do acionamento o aquecimento da sala de comando (ligagdo a
tensdo nominal de acordo com a placa de identificagao).

A colocagao em funcionamento do acionamento montado numa valvula s6 é permitida quando a val-
vula estiver envolvida em ambos os lados por um tubo ou seccao de aparelho. Qualquer acionamento
prévio implica risco de esmagamento e é da exclusiva responsabilidade do operador.

5.1 Defini¢des

O esquema de ligagbes correspondente encontra-se no interior da tampa do compartimento de comu-

tacdo.

» Certificar-se de que os dados da instalacdo, tensdo nominal, tensdo de comando (e frequéncia)
correspondem aos dados indicados na placa de identificacdo do acionamento.

Funcdes

' Com o IO-Link, é possivel efetuar a parametrizacdo durante o
processo em curso.

' Uma descricdo detalhada dos parametros e dados de processo
do IODD esta disponivel em www.ebro-armaturen.com.

Entradas de processo

O servoacionamento dispde de 5 entradas de processo. 3 entradas digitais e 2 analégicas (4-20 mA /
0-10V). Esta interface pode ser utilizada, por exemplo, para ligar sensores préximos servoaciona-
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mento, coloca-los em funcionamento e consultar os estados (alto/baixo (digital) ou 4-20 mA (analé-
gico)) através do IO-Link. Uma entrada analdgica é destinada a variavel de referéncia (ver esquema de
ligagdes).

Sensores avancados

Para além dos sensores de posicao e temperatura, o servoacionamento possui um sensor de acelera-
¢do integrado. Para além de fornecer o valor de aceleragdo, este sensor também serve para detetar a
posi¢ao de montagem da valvula. Ao ligar o quadro elétrico, é realizada automaticamente uma dete-
¢do de montagem e uma calibracao do valor do sensor.

Significado do indicador LED
As cores podem ser ajustadas livremente através do IO-Link.

Ilustracao Cor do LED Descricao
(configura-
cao de fabrica)
Verde Retroalimentacao de estado
aceso permanentemente | “Posi¢cdo FECHADA”
Amarelo Retroalimentacao de estado
aceso permanentemente | “Posicdo ABERTA”
Azul Retroalimentacado de estado
aceso permanentemente | “Posicao intermédia alcan-
cada”
Vermelho Retroalimentacao de estado
1 Hz alternado “Falha”
Ciano Processo de ajuste automa-
1 Hz alternado tico (autotune) em execucgao
Vermelho/ciano Processo de ajuste automa-
1 Hz alternado tico (autotune) - Erro
Vermelho/azul Erro de regulagao
1 Hz alternado
Azul/verde Modo de aprendizagem
1Hz alternado das posicdes finais, posicao
FECHADA ativa
Azul/amarelo Modo de aprendizagem
1Hz alternado das posicdes finais, posicao
ABERTA ativa
Azil Modo de aprendizagem das
1Hz intermitente posi¢des finais concluido

Tab. 19: Significado das cores dos LED
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Interruptor DIP e botdo de pressao

Fig. 11: Interruptor DIP e botdo de pressdo

Os interruptores DIP 1-4 servem para configurar as seguintes fun¢des (padrao=0FF):

DIP | Fungéao OFF (padrao) ON

1 [Automa- Modo automatico Modo manual
tico / No modo automatico, os botdes S1 + O modo manual também ativa a utiliza-
Manual S2 estdo desativados. ¢ao dos botdes S1 + S2. Apenas neste

modo os botdes S1 + S2 tém uma fun-
¢ao.

2 |Inversao Entrada de corrente/tensao cres- Invertido
Entrada do |cente equivalente a posi¢ao da val-
vallor nomi- |vula « 4 mA=100 % (aberto)
na . =

4 mA = 09% (fechada) » 20 mA =0 % (fechada)
e 20 mA =100 % (aberto)

3 |Ajuste das Modo de aprendizagem das posi¢des | Modo de aprendizagem das posi¢des
posicdes finais: finais:
finais Inativo Ativo

4 |Selecdodo |4-20mA 0-10V
tipo de sinal | Tal aplica-se tanto ao sinal de entrada | Tal aplica-se tanto ao sinal de entrada
4-20mA/ (valor nominal) como ao sinal de saida |[(valor nominal) como ao sinal de saida
0-10V (retroalimentacdo). (retroalimentacdo).

Tab. 20: Interruptor DIP

Os botdes S1 e S2 servem para acionar manualmente a valvula e iniciar a fun¢do de ajuste automatico
(Autotune). Para tal, o interruptor DIP 1 deve estar na posi¢do «<ABERTA» (modo manual) e os pontos
finais devem estar ajustados.

Botao

Funcao Descricao

S1

O disco da vélvula
fecha

Ao premir (e manter premido) o botdo, é acionado o movi-
mento no sentido de fecho. Esta func¢do esta disponivel
apo6s uma afinacdo automatica (Autotune) bem-sucedida.
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Botao Funcao Descricao

S2 A vaélvula abre Ao premir (e manter premido) o botdo, é acionado o movi-
mento no sentido de abertura. Esta fungao esta disponivel
apds uma afinagdo automatica (Autotune) bem-sucedida.

S1+S2 Iniciar Premir sucessivamente o botdo S1 e, em menosde 1s,0
>5s ajuste automatico |botdao S2 com um tempo de acionamento >5 s inicia a fun-
(Autotune) ¢do de ajuste automatico (Autotune) e serve para ajustar o

servoacionamento com a unidade de vélvula.

Tab. 21: Botdo de pressdo

Ajuste das posic¢des finais
O ajuste das posic¢des finais deve ser realizado antes do Autotune.

1. Iniciar a funcao com DIP 3=ON
O LED fica intermitente a azul/verde

2. Ajustar manualmente a posic¢ao final de 0 % com o volante

3. Manter S1 premido durante 2 segundos
O LED fica intermitente a azul/amarelo

4. Ajustar manualmente a posicao final de 100 % com o volante

5. Manter S2 premido durante 2 sequndos
O LED fica intermitente a azul

6. Terminar a funcdo com DIP 3=OFF

Ajuste automatico (Autotune)
AVISO

Durante o ajuste automatico (Autotune), o acionamento, o
@ disco da valvula e o indicador de posicao movimentam-se
varias vezes em ambas as direc¢des!

LesBes por esmagamento, puxdo, aprisionamento, captura ou
atrito e escoria¢des, bem como cortes.

> Manter-se afastado de pecas moveis.
> Evitar tocar entre a carcaga e o disco da valvula.

> Esperar até que a parametrizacdo esteja concluida. O
LED deixa de acender em ciano.

AVISO

Apo6s uma afinagao automatica (Autotune) bem-sucedida

@ e a mudanca do modo de «Manual» para «Automatico»,
todas as funcgdes (de seguranca) ficam imediatamente
disponiveis. Isto pode resultar no acionamento imediato do
acionamento.

LesBes por esmagamento, puxao, aprisionamento, captura ou
atrito e escoria¢des, bem como cortes.

* Manter-se afastado de pecas moveis.
» Evitar tocar entre a carcaca e o disco da valvula.
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' O servoacionamento esta pronto a funcionar com uma
eletrovalvula quando montado de fabrica. Se for montado pelo
utilizador, o servoacionamento deve ser parametrizado.

' Certificar-se de que o disco da valvula se pode mover
livremente na tubagem.

Durante o ajuste automatico (Autotune), o disco da valvula move-se diversas vezes para a posi¢ao
FECHADA (0%) e para a posicao ABERTA (100%). Durante o ajuste automatico (Autotune), o LED acende
na cor ciano; apos a conclusao bem-sucedida do ajuste automatico (Autotune), o LED acende na cor
verde.

1. Ligar a tensdo ao servoacionamento.
Abrir a tampa da caixa de comando.
Colocar o interruptor DIP 1 na posi¢ao «ABERTA» (modo manual).

W

Iniciar a parametrizagdo premindo sucessivamente os botdes S1 e, em menos de 1 sequndo, 0
botdo S2 simultaneamente durante mais de 5 sequndos. O LED muda para a cor ciano.

5. Esperar até que a parametrizacdo esteja concluida. O indicador LED ja nao fica aceso em ciano.
Se a configuragdo automatica (Autotune) ndo tiver sido bem-sucedida, o LED ficara intermitente
alternadamente em vermelho e ciano. Para mais informacgdes, consultar a seccdo "Resolucao de
problemas" no capitulo Manutencao.

6. Colocar o interruptor DIP 1 na posi¢do «DESLIGADO» (modo automatico).

' Notar que, apds uma afinacdo automatica (Autotune)
(]

bem-sucedida e a mudanca do modo de «Manual» para
«Automatico», todas as fun¢des (de seguranca) ficam
imediatamente disponiveis. Tal pode significar uma ativacao
imediata do acionamento!

LED de estado

Fig. 12: LED de estado

Posicao Funcao
1 Saida de comando 2 ativada (verde)
2 A alimentacdo de tensdo para o comando
esta presente
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Posicao Funcao
3 Saida de comando 1 ativada (verde)
4 A alimentacao de tensao esta
ligada corretamente (verde)

Tab. 22: LED de estado

5.2 Inspecdes

O servoacionamento fornecido foi fabricado em conformidade com os dados técnicos especificados
na encomenda, ajustado e testado na fabrica. No entanto, apds a instalagdo completa do servoaciona-
mento, deve certificar-se de que este funciona corretamente.

 Verificar se todos os componentes do servoacionamento é estdo montados corretamente.
» Verifique se o servoacionamento esta corretamente montado na valvula.
» Verificar o aterramento.

Condutor de protecao

» Este aparelho possui uma ligacdo para condutor de protecdo. Certifique-se de que o condutor de
protecdo esta corretamente ligado. Um condutor de protecdo mal ligado pode causar tensdes de
contacto perigosas em caso de falha.

Libertar a ligacao elétrica.

* Realizar um teste de funcionamento.
Verificar se o servoacionamento se move para a posic¢ao final prevista, através dos comandos de
controlo adequados.

Fig. 13: Ligagao do condutor de protegdo
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6 OPERAGCAO

CUIDADO
: O motor pode atingir uma temperatura de até 40 °C.

Existe risco de queimaduras ao tocar em superficies quentes
sem luvas de protecdo.

> Utilize o seu equipamento de protecdo individual.

Utilize o seu equipamento de protecao individual!

' Consultar também o capitulo "Grupos-alvo".

O indicador de posi¢cdo mostra visualmente a posicao do disco da valvula. O indicador de posi¢ao mos-
tra a posi¢do atual do acionamento.

Fig. 14: Indicador de posicdo

O servoacionamento vem pré-configurado de fabrica com modos de operacdo. Tal permite uma colo-
cacdo em funcionamento simplificada e rapida. E possivel alterar a configuracdo através do IO-Link.
Para mais informacdes, consulte o IODD.

' O modo de operacado predefinido de fabrica é indicado na
chave de tipo na placa de identificacdo. Recomendamos que, ao

i alterar o modo de operacao, o operador coloque uma indicagao
correspondente no servoacionamento.
Chave de modelo MS3-P-XX-... MS3-D-XX-...
Modo de operacao servoacionamento Aberto/ Fechado
Entrada analégica 1 - Fungdo (1) Predefini¢do do valor nominal (0) inativo
Entrada analdgica 2 - Fun¢do (0) inativo (0) inativo
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Chave de modelo MS3-P-XX-... MS3-D-XX-...

Modo de operacao servoacionamento Aberto/ Fechado

Saida analdgica - Funcao (1) Posigao real (0) inativo

Entrada de processo digital 1 - Fun¢do (0) inativo (0) inativo

Entrada de processo digital 2 - Fun¢do (0) inativo (1) Modo Aberto/Fechado
Entrada de processo digital 3 - Fun¢do (0) inativo (0) inativo

Saida digital 3 -Funcdo (0) inativo (1) Retroalimentacao Fechada
Saida digital 4 -Funcdo (0) inativo (1) Retroalimentacgdo Aberta
Saida digital 5 -Funcdo (1) Falha coletiva (1) Falha coletiva

Fechar hermeticamente (255) ativo (255) ativo

Tab. 23: Modos de operacdo

A fung¢ao de fecho hermético faz com que a valvula seja
completamente fechada quando o valor nominal fica abaixo de
5 % (padrao, ajustavel). Tal evita movimentos prejudiciais na
area da sede hermética da valvula.

' Os enrolamentos de todos os motores sdo protegidos
termicamente e desligam-se automaticamente em caso de
sobreaquecimento.

O servoacionamento possui um interruptor térmico integrado no enrolamento, que é acionado
quando a temperatura maxima permitida é atingida e interrompe o fornecimento de corrente ao
motor. O motor para, arrefece e o interruptor térmico reinicia automaticamente.

6.1 App EBRO Plus

' Atencao
Operacgao do servoacionamento num ambiente de rede
i desprotegido:
Possibilidade de acesso ndo autorizado a leitura ou gravacao de
dados.
Possibilidade de influéncia ndo autorizada no funcionamento
do dispositivo.
» Restringir o acesso a utilizadores autorizados.
» Atribuir uma nova palavra-passe para o acesso Bluetooth.

O servoacionamento contém interfaces de comunicacgao digital. O alcance da interface Bluetooth é
limitado. A restricao espacial serve como primeiro nivel de prote¢ao de acesso. Nas instala¢des insta-
ladas, o operador deve garantir que ninguém obtenha acesso ndo autorizado. Foram tomadas medi-
das de seguranca no produto para restringir o acesso ao dispositivo. O operador do dispositivo tem
de garantir que é excluido o acesso fisico ndo autorizado ao dispositivo. Tem de ser realizada e docu-
mentada uma avalia¢ao individual dos riscos dos requisitos de seguranca. Se necessario, devem ser
tomadas medidas de protec¢do adicionais para garantir a sequranca do dispositivo.
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Ao aceder ao servoacionamento pela primeira vez via Bluetooth, é iniciada uma solicitacdo de pala-
vra-passe com uma palavra-passe predefinida. Apds introduzir a palavra-passe, é pedido ao utilizador
que altere a palavra-passe. Sé apos a alteracdo da palavra-passe é que a interface de dados é ativada
e 0 acesso é desbloqueado. O acesso repetido apenas é possivel introduzindo a palavra-passe alte-
rada. Ao colocar o servoacionamento em funcionamento, a palavra-passe deve ser alterada através da
ligacdo a App EBRO Plus. Antes de fechar a aplicagao, a ligagdo deve ser interrompida através do icone
«Desligar dispositivo».

Enquanto um dispositivo mével estiver ligado ao servoacionamento, o servoacionamento permane-
cera invisivel para outros dispositivos méveis. Ndo é possivel aceder novamente. A comunica¢do Blue-
tooth é protegida e encriptada através de normas no protocolo. O acesso via Bluetooth pode ser com-
pletamente impedido removendo a ponte de encaixe J1 da placa de controlo. Isto interrompe o forne-
cimento de energia do médulo de interface e o acesso nao é possivel.

Fig. 15: Ponte de encaixe
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7 MANUTENCAO

: Perigo de morte por choque elétrico!

Queimaduras, perda de consciéncia, caibras musculares,
arritmias cardiacas e até mesmo paragem cardiaca.

> Desligar a tensdo elétrica.

> Certifique-se de que o condutor de protegdo esta
corretamente ligado.

> Proteger o acionamento elétrico rotativo contra o
religamento.

: As pecas podem entrar em movimento inesperadamente.

Lesdes por esmagamento, puxao, aprisionamento, captura ou
atrito e escoria¢des, bem como cortes.

> Realize os trabalhos de montagem apenas quando o
sistema estiver sem tensdo.

> Evitar tocar entre a carcaca e o disco da valvula.

CUIDADO

Montagem e desmontagem de acionamentos em valvulas
A sob pressao.

As pecas podem acelerar de forma descontrolada.

> Efetuar a montagem e desmontagem apenas quando a
valvula estiver sem pressao.

CUIDADO
O motor pode atingir uma temperatura de até 40 °C.

Existe risco de queimaduras ao tocar em superficies quentes
sem luvas de protecao.

> Utilize o seu equipamento de protecdo individual.

A manutenc¢do depende de diversos fatores, como o ambiente
local, 0 meio, a temperatura e o acionamento. O operador
define os intervalos de manutencdo em func¢ao das condicbes e
necessidades operacionais.

Utilize o seu equipamento de protecao individual!

© EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH
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' Consultar também o capitulo "Grupos-alvo".

Os trabalhos de manutencgao limitam-se a uma verificacao externa do servoacionamento:
* Manter o servoacionamento sem depdsitos.

« Verificar se o servoacionamento apresenta fugas.

» Verificar se a sinalizacdo (placa de identificacdo/adesivos de aviso e de obrigacao, se aplicavel) esta
completa e intacta.

Fig. 16: Sinalizacao
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Resolucao de problemas do servoacionamento

Tipo de avaria Causa Medidas
Falha no barramento Monitorizagdo do tempo de funcio- | verificar os sequintes
namento: componentes:

Exceder o tempo de funciona-
mento definido

(valor predefinido: 0 s » desati- + Funcionamento do
vado) acionamento

» Valvula de regulacgao ligada

* Posicdo do disco de came

* Obstrucdo na tubagem

A avaria é automaticamente reinici-
ada assim que o ciclo repetido esti-
ver dentro da tolerancia de tempo.

Ciclos de comuta¢do max.: Verificar os ciclos de comutacdo
Alcancar os ciclos de comutacdo realizados. Repor ou aumentar o
max. definidos. contador.

(valor predefinido: 0 n » desati-

vado)

Excesso de temperatura / Verificar o ambiente do servoacio-
temperatura abaixo do valor defi- | namento.

nido

O servoacionamento oscila | Zona morta demasiado pequena Aumentar a zona morta
em torno do valor nominal

O servoacionamento ndo |DIP 1 ainda ativo (operagao Mudar para opera¢do automatica
reage ao valor nominal manual)
Defini¢cdo do valor nominal ndo O modo de funcionamento é pré-
configurada corretamente configurado de fabrica (para obter

uma explicacdo sobre o modo de
funcionamento, consultar o capi-
tulo "Operacao"). O modo de ope-
racao é indicado na chave de tipo
na placa de identificacdo. Se for
necessario outro modo de opera-
¢do, este pode ser parametrizado
através do I0-Link ou a aplicacdo
EBRO Plus.

Tab. 24: Resolugao de problemas da caixa de comando
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Manutencao

Tipo de avaria Causa Medidas
O acionamento nao O interruptor térmico disparou Reinicia automaticamente apds
arranca arrefecimento

longo

O motor fica muito quente | Tempo de ligacao demasiado

Verificar os tempos de ciclo

Ligacdo incorreta

Comparar a ligagdo existente com
as sugestdes de ligacao, se neces-
sario

vado

O batente mecanico é atingido
antes que o fim de curso seja ati-

Repetir o ajuste da posicdo final

vado

Binario da valvula demasiado ele-

Verificar o binario da valvula e
comparar com as especifica¢bes do
fabricante.

bloqueio é acionado vado

O sistema de detecdo de Binario da valvula demasiado ele-

Comparar com as especificacdes
do fabricante.

O acionamento atinge o batente
mecanico

Repetir o ajuste da posicao final

Bloqueio na tubagem

Verificar a electrovalvula e a tuba-
gem

no acionamento

Formacdo de condensacdo | Aquecimento ndo ligado

Alimentar o aquecimento perma-
nentemente com tensao

Assento da vedagao ou prensa-
cabos defeituoso

Verificar e, se necessério, refazer

Tab. 25: Resolucdo de avarias E65-160

Contato

Q +492331904-0
@ service@ebro-armaturen.com
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Manutencao
71 Lista de pecas
Fig. 17: Componentes
Pos. | Descricdo
1 Indicador de posicao
2 Tampa da caixa de comando
3 Placa de controlo
4 Placa de poténcia
5 Parte inferior da caixa de comando
6 Motor
7 Acionamento manual de emergén-
cia
8 Acionamento rotativo com engrena-
gem
Tab. 26: Lista de pecas MS3
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8 COLOCAGAO FORA DE SERVICO/DESMONTAGEM

Se forem utilizados dispositivos de elevagao e suporte
de carga com capacidade de carga insuficiente, o
servoacionamento pode cair.

Podem ocorrer lesGes corporais por esmagamento, corte ou
impacto, podendo causar a morte.

> Utilizar apenas dispositivos de elevacdo e dispositivos
de suporte de carga com capacidade de carga
suficiente.

> Utilizar apenas dispositivos de elevacdo e dispositivos
de suporte de carga em bom estado.

> Nunca se posicionar debaixo de cargas suspensas.

: As pecas podem entrar em movimento inesperadamente.

LesBes por esmagamento, puxdo, aprisionamento, captura ou
atrito e escoria¢des, bem como cortes.

> Executar os trabalhos de desmontagem apenas em
estado sem pressdo.

> Realizar os trabalhos de des montagem apenas quando
o0 sistema estiver sem tensao.

> Evitar tocar entre a carcaca e o disco da valvula.

CUIDADO
O motor pode atingir uma temperatura de até 40 °C.

Existe risco de queimaduras ao tocar em superficies quentes
sem luvas de protecao.

> Utilize o seu equipamento de protecdo individual.

Utilize o seu equipamento de protecao individual!

' Consultar também o capitulo "Grupos-alvo".
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Em caso de desativagao prolongada:

* Proteger o servoacionamento contra sujidade e po.
Respeitar também as regras gerais para armazenamento, transporte e montagem no capitulo
"Transporte e montagem®.

» Ao voltar a colocar em funcionamento, verificar se o servoacionamento apresenta danos e se esta a
funcionar corretamente.

Em caso de desativacao definitiva:

* Eliminar os componentes de forma ecoldgica e adequada, em conformidade com as disposi¢des
legais locais.

 Prestar atencdo aos residuos oleosos nos acionamentos e rolamentos.

Para a desmontagem, consultar o capitulo "Transporte e montagem" e seguintes.
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Declaracao de conformidade EU
O fabricante

EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH
KarlstraRe 8
DE 58135 Hagen

declara que as Séries
EBRO MS3, nas variantes E65 MS3, E110 MS3 e E160 MS3

sob a sua exclusiva responsabilidade, que os aparelhos acima referidos cumprem os requisitos essenciais das seguintes
diretivas e que foram aplicadas as seguintes normas harmonizadas:

Diretiva de Baixa Tensao 2014/35/ EU (LVD)

DIN EN IEC 62477-1:2024-09  Requisitos de seguranga para sistemas e equipamentos de conversores de eletrénica de
poténcia
Parte 1: Generalidades

DIN EN 61010-1:2020-03 Requisitos de seguranca para aparelhos elétricos de medicdo, comando, regulacdo e de labo-
ratério
Parte 1: Requisitos gerais

Diretiva RoHS 2011/65/UE
DIN EN IEC 63000:2019 Documentacdo técnica para a avaliagao de equipamentos elétricos e eletrénicos no que diz
respeito a restricao de substancias perigosas

Diretiva relativa aos equipamentos de radiocomunicag¢des 2014/53/UE (RED)

DIN EN 300328:2019-10 Sistemas de transmissdo de banda larga — Equipamentos de transmissdo de dados para fun-

V222 cionamento na banda de 2,4 GHz — Norma harmonizada relativa a utilizacdo de frequéncias
de radio

DIN EN 301489-1:2020-06 Compatibilidade eletromagnética (CEM) — Norma para equipamentos e servicos de radioco-

V2.2.3 municacdes -

TParte 1: Requisitos técnicos comuns — Norma harmonizada relativa a compatibilidade ele-
tromagnética
DIN EN Compatibilidade eletromagnética (CEM) — Norma para equipamentos e servicos de radioco-
301489-17:2025-02V3.2.4 municacdes -
Parte 17: Condig8es especificas para sistemas de transmissdo de dados de banda larga —
Norma harmonizada relativa a compatibilidade eletromagnética

Diretiva 2014/30/UE relativa a compatibilidade eletromagnética (EMC)

DIN EN IEC 61800-3:2024-04  Sistemas de acionamento elétrico com velocidade variave -
Parte 3: Requisitos de EMC, incluindo métodos de ensaio especificos para sistemas de aciona-
mento e maquinas-ferramentas que incorporem tais sistemas

DIN EN 61000-6-2:2006-03 Compatibilidade eletromagnética (CEM) -
Parte 6-2: Normas fundamentais especificas - Imunidade para ambientes industriais

EN 61000-6-3:2022-06 Compatibilidade eletromagnética (CEM) - Parte 3-2: Valores-limite - Valores-limite para cor-
rentes harmonicas

Analise de risco de acordo com:
DIN EN ISO 12100:2011-03 Seguranga das maquinas) -
Principios gerais de concecao - Avaliacdo e redugdo de riscos

Hagen, 15 de abril de 2026

Presidente da Direcdo, Lydia Broer

Nota:
Esta é uma versao traduzida do documento original. Apenas o documento original assinado no idioma
alemao é juridicamente vinculativo.
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Declaracao de incorporacgao

O fabricante

EBRO ARMATUREN Gebr. Broer GmbH
KarlstraBe 8
DE 58135 Hagen

declara que as Séries:
EBRO MS3, nas variantes E65 MS3, E110 MS3 e E160 MS3

nos termos da

Diretiva relativa as maquinas 2006/42/CE (MD)

1. Sdo «mdaquinas incompletas» na ace¢do da alinea g) do artigo 2.° desta diretiva.

2. A presente declaragdo constitui a declara¢do de incorporagdo na acecdo da presente diretiva.

3. Sdo cumpridos os seguintes requisitos essenciais de seguranga e prote¢do da saude, nos termos do Anexo I da Diretiva
2006/42/CE:

Artigos 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5, 1.2.1, 1.2.6, 1.3.1, 1.3.4, 1.3.7, 1.3.8, 1.5.1, 1.5.2, 1.5.3, 1.6.3, 1.7.1, 1.7.3, 1.7.4

4. a anélise de riscos foi realizada de acordo com a norma DIN EN ISO 12100:2011-03

Para este efeito, estdo disponiveis os seguintes documentos do produto:
Fichas técnicas, manual de instru¢des, manual de montagem

No que diz respeito a conformidade com a diretiva acima referida, aplica-se o seguinte:

1. O utilizador deve respeitar a <utilizacdo prevista>, tal como definida nas «Instru¢des de montagem» incluidas na
entrega, e deve seguir todas as indicagdes contidas nessas instrugdes.
O ndo cumprimento destas instru¢des pode, em casos importantes, isentar o fabricante da sua responsabilidade pelo
produto.

2. Acolocagdo em funcionamento desta maquina incompleta é proibida até que seja declarado pelo responsavel a
conformidade do sistema no qual o acionamento esta instalado com todas as diretivas CE acima mencionadas
aplicaveis. Para o acionamento acima mencionado, é fornecida uma declaracdo separada.

3. O fabricante EBRO-ARMATUREN Gebr. Broer GmbH realizou e documentou as analises de risco necessarias. O
colaborador responsavel pela documentacao disponivel para este efeito é o Sr. Matthias Jortzik, EBRO ARMATUREN
Gebr. Bréer GmbH, Karlstral3e 8, 58135 Hagen, Alemanha.

Hagen, 15 de abril de 2026

Presidente da Direcdo, Lydia Broer

Nota:
Esta é uma versao traduzida do documento original. Apenas o documento original assinado no idioma
alemao é juridicamente vinculativo.
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O MUNDO DA EBRO ARMATUREN

A nossa rede internacional

e Filiais
e Representac¢des

Desde a fundagao da empresa em 1972, a EBRO ARMATUREN desenvolve, produz e comercializa val-
vulas de corte e regulacdo, bem como tecnologia de automacdo para aplica¢des industriais. Mais de
1.000 funcionarios em mais de 30 filiais nacionais e internacionais garantem que os produtos EBRO
estao disponiveis em mais de 100 paises em todo o mundo. Na rede global, a producao é realizada na
sede na Alemanha, bem como em Italia, na Suécia, China e Tailandia, com normas de fabrico e quali-
dade uniformemente elevadas. Em

2005, foi adquirida a fabricante sueca Stafsjo Valves AB e a gama de produtos foi alargada com um
vasto portfélio de valvulas de guilhotina.

EBRO ARMATUREN
Gebr. Broer GmbH

Karlstralle 8
D-58135 Hagen

@ +49(0)2331/904-0

@ post@ebro-armaturen.com )
Encontre as moradas atuais em

Uma empresa do Grupo Broer www.ebro-armaturen.com
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