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EBRO ARMATUREN® Informatii referitoare la acest manual de utilizare

1 INFORMATII REFERITOARE LA ACEST MANUAL DE UTILIZARE

Acesta este manualul de instalare si utilizare al firmei EBRO ARMATUREN Gebrtder Broer GmbH
pentru:

» Actuator pivotant electric de tipul E50-E210

In continuare:
« EBRO ARMATUREN Gebruder Broer GmbH » EBRO

* Actuator pivotant electric de tipul E50-E210 » Motor basculare
* Manual de instalare si utilizare » Manual de utilizare

Acest manual de utilizare va ofera importante instructiuni de siguranta si avertismente. Pe langa alte
informatii utile, acest manual de utilizare va asista In special in fazele ciclului de viata ale produsului:
transport, instalare, functionare, intretinere si scoatere din functiune, pentru a asigura o functionare
eficienta si fiabila.

Cititi cu atentie manualul de utilizare si pastrati-l. EBRO nu va fi raspunzatoare pentru daunele rezul-
tate din nerespectarea manualului de utilizare.

Manualul de utilizare trebuie fie laindemana la locul de utilizare al actuatorului pivotant. Daca se
schimba locul de utilizare sau exploatatorul, si manualul de utilizare trebuie transferat.

Toate drepturile, precum si dreptul la modificari tehnice sunt rezervate.
1.1 Drepturi de autor

Nicio portiune a acestei documentatii nu poate fi reprodusa sau pusa la dispozitia unor terte parti fara
permisiunea expresa a EBRO ARMATUREN Gebr. Broer GmbH.

Aceasta documentatie, inclusiv toate partile sale componente, este protejata prin drepturi de autor.
Multiplicarea, traducerea, microfilmarea, precum si stocarea si prelucrarea in sisteme electronice
necesita acordul scris al EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH.

Nerespectarea poate aduce repercusiuni legale si daune. Toate drepturile privind exercitarea drepturi-
lor de protectie comerciale sunt rezervate EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH.

1.2 Garantia si raspunderea

Garantia si raspunderea se bazeaza pe conditiile convenite contractual (pentru conditiile de garan-
tie, consultati conditiile de vanzare si livrare ale EBRO ARMATUREN Gebr. Broer GmbH). Va rugam sa
transmiteti orice pretentii de garantie catre EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH imediat dupa des-
coperirea defectului sau a erorii la post@ebro-armaturen.com.

EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH nu isi asuma nicio raspundere pentru daunele cauzate de utili-
zarea necorespunzatoare, depozitarea necorespunzatoare sau transportul necorespunzator.

1.3 Imagini

Toate ilustratiile din acest manual de utilizare sunt reprezentari schematice si servesc la clarificarea
textului. Ilustratiile reprezinta actuatorul pivotant doar in masura necesara pentru intelegerea textu-
lui.

Ilustratiile pot afisa variante de produs sau accesorii care nu sunt incluse in pachetul de livrare. Ilustra-
tiile nu constituie un temei pentru revendicare unei livrarii ulterioare sau pentru modificarea actuato-
rului pivotant deja livrat.

1.4 Grupe tinta

Grupele tinta pentru acest manual de utilizare sunt specialistii care executa sarcini asupra componen-
tei in fazele sale de viata respective.

L
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EBRO ARMATUREN® Informatii referitoare la acest manual de utilizare

Un specialist este definit ca o persoana care, pe baza pregatirii, cunostintelor si experientei sale profe-
sionale, poate evalua sarcinile care ii sunt atribuite si poate recunoaste pericolele potentiale. In plus,
specialistul poseda cunostinte despre reglementarile relevante.

Doar specialisti suficient calificati si instruiti pot lucra la actuatorul pivotant. Persoanele care sunt inca
in curs de scolarizare sau instruire pot lucra la actuatorul pivotant doar sub supravegherea constanta
a unui specialist scolarizat sau instruit.

Orice persoana care lucreaza cu actuatorul pivotant sau efectueaza lucrari la acesta trebuie sa
cunoasca si sa aplice continutul manualului de utilizare. Exploatatorul actuatorului pivotant este res-
ponsabil pentru asigurarea accesului la manualul de utilizare si pentru transmiterea continutului aces-
tora prin scolarizare si instruire.

1.4.1 Definitia grupelor tinta

Personal de transport

Specialisti care sunt responsabili cu transportul in siguranta si eficient al masinilor, instalatiilor sau
componentelor.

Personal de montaj

Specialisti responsabili cu montarea, instalarea si demontarea (scoaterea din functiune) profesionala a
masinilor, instalatiilor sau componentelor.
Activitatea personalului de montaj se poate suprapune cu faza de “punere in functiune”.

Personal pentru punerea in functiune

Specialisti care sunt responsabili de transferul masinilor, instalatiilor sau componentelor din starea de
montare in starea de functionare. Sarcinile personalului de punere in functiune includ testarea, regla-
rea si optimizarea sistemelor pentru a asigura o functionare sigura si eficienta.

Personalul operator

Specialisti responsabili cu utilizarea masinilor, instalatiilor sau componentelor.
Activitatea personalului operator se poate suprapune cu faza de "punere in functiune”.

Personalul de intretinere
Specialisti responsabili de prelungirea duratei de viata si mentinerea sigurantei in functionare.

1.4.2 Definitia fazelor de viata

Transportul

Dupé fabricatie, componenta este transportat la locul de utilizare. In aceasta faza trebuie alese
metode de transport adecvate pentru a evita deteriorarea sau defectiunile. Printre acestea se numara
ambalarea, asigurarea incarcaturii, respectarea reglementarilor de transport si, daca este necesar,
masuri de protectie climatica.

Montarea

Componenta este montata si instalata la locul de utilizare. Aceasta include asamblarea pieselor indivi-
duale, conectarea la retelele de alimentare (electricitate, apa, aer comprimat etc.) si integrarea n pro-
cesele de productie existente. Montarea corecta este cruciala pentru functionalitatea si siguranta ulte-
rioara a componentei.

Punerea in functiune

In aceasta fazd, componenta este pornita si testatd pentru prima data. Aceasta implica efectuarea de
setari, configurarea sistemelor de control si efectuarea de verificari de siguranta. Orice ajustari sau
optimizari necesare vor fi facute Thainte ca componenta sa intre in functionare normala.

Operarea

Aceasta faza cuprinde utilizarea efectiva a componentei in scopul pentru care a fost conceputa. Aici
accentul se pune pe eficientd, productivitate si siguranta. Pentru a asigura o performanta optima, sunt
necesare o monitorizare regulata, documentarea datelor de functionare si, daca este necesar, ajustari
minore.

L
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intretinerea

Intretinerea regulats este necesard pentru a asigura durata de viata si functionalitatea componentei.
Aceasta poate include inspectii, curatare, lubrifiere, inlocuirea pieselor de uzura si masuri de intreti-
nere preventiva.

Scoaterea din functiune

Daca componenta nu mai este utilizabila din punct de vedere economic sau tehnic, aceasta va fi
scoasa din functiune. Aceasta include oprirea, golirea consumabilelor si, eventual, depozitarea tempo-
rara. In aceasta faza se examineaza si daca are sens utilizarea sau vanzarea ulterioara.

1.4.3 Matricea cine face ce

Personal pen-
Personal de Personal tru punerea Personalul Personalul de
transport de montaj in functiune operator intretinere
Transportul L
Montarea L
Punefea in ° ° °
functiune
Operarea [ ]
intretinerea [
Scoatgrea din ° °
functiune

Tab. 1: Matricea cine face ce

15 Indicatii

Avertismentele servesc la cresterea gradului de constientizare cu privire la un pericol potential, la evi-
tarea acestuia si la siguranta fizica a persoanelor.

Instructiunile generale au ca scop prevenirea pagubelor materiale sau furnizarea de informatii supli-
mentare utile pentru o mai buna intelegere.

Utilizarea prevederilor obligatorii, recomandate si optionale

Expresie Concluzia privind respectarea

Obligatoriu O prevedere obligatorie contine instructiuni clar definite de actiune care
trebuie urmate fara exceptie, nelasand astfel loc de discretie.

Recomandare O prevedere recomandata este o recomandare. Desi o prevedere recoman-
data contine instructiuni de actiune, exista o oarecare marja de manevra
pentru exceptii sau situatii atipice.

Optional O prevedere optionala contine o optiune de actiune pe care operatorul o
poate lua In considerare, dar nu este obligat sa o urmeze.

Tab. 2: Prevederi obligatorii, recomandate si optionale

|
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1.5.1 Semnificatiile semnelor de obligatie si de avertizare
Semn de obligatie

Simbol |Semnificatie

Utilizati protectie pentru cap
Protejeaza impotriva leziunilor la cap cauzate de obiecte care
cad pe cap sau de lovirea capului de obiecte

®

Utilizati protectie pentru ochi
Protejeaza impotriva leziunilor oculare induse de pericole
mecanice, optice, chimice, termice, biologice, electrice

Utilizati protectie pentru maini
Protejeaza impotriva leziunilor la nivelul mainilor cauzate de
obiecte sau de contactul cu materiale fierbinti sau chimice

Utilizati incaltaminte de protectie
Protejeaza impotriva leziunilor la picioare cauzate de obiecte
sau de contactul cu materiale fierbinti sau chimice

Zll=

Tab. 3: Semn de obligatie

Semn de avertizare

Semnificatie

Semn de avertizare general
Acordati atentie pericolului indicat de semnul suplimentar.

Avertisment cu privire la tensiunea electrica
Aveti grija sa nu intrati in contact cu tensiunea electrica.

Avertisment cu privire la o sarcina suspendata.
Aveti grija sa nu fiti lovit de o sarcina suspendata sau sa nu va
loviti de ea.

Avertisment cu privire la suprafete fierbinti
Aveti grija sa nu intrati in contact cu suprafete fierbinti.

Avertisment cu privire la un pericol de pornire automata
Fiti precauti in apropierea masinilor cu piese mecanice care se
pun in miscare automat si in mod neasteptat.

Avertisment cu privire la ranirea mainilor
Aveti grija sa evitati ranirea mainilor cauzata de inchiderea
pieselor mecanice ale unei masini/componente.

Avertisment cu privire la obiecte ce se pot prabusi
Aveti grija sa nu fiti lovit de obiectele care se prabusesc.

> B> BB BB P

Tab. 4: Semn de avertizare
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EBRO ARMATUREN® Informatii referitoare la acest manual de utilizare

1.5.2 Definitia si structura avertizarilor

Scopul avertizarilor este de a informa utilizatorii cu privire la pericolele potentiale, de a le creste gradul
de constientizare si de a oferi informatii legate de siguranta pentru a preveni accidentele sau vatama-
rile corporale.

Definitia avertizarilor

Cuvantul semnal “PERICOL" indica o periclitare cu grad mare
de risc. Periclitarea duce la deces sau vatamare grava daca nu
este evitata.

AVERTISMENT

Cuvantul semnal "AVERTISMENT" indica o periclitare cu grad
A de risc mediu. Periclitarea poate duce la deces sau vatamare
grava daca nu este evitata.

PRECAUTIE

Cuvantul semnal “PRECAUTIE" indica un pericol cu grad de risc
scazut. Periclitarea poate duce la o vatamare minima sau medie
daca nu este evitata.

Structura avertismentelor
©) PRECAUTIE

(@ Mediul se poate scurge necontrolat si poate fi inhalat.
)
@Iritatii ale cailor respiratorii.

» Verificati vana in privinta etanseitatii.

G

» Consultati fisa tehnica de siguranta.

Pozitie |Explicatie

1 Cuvant-cheie: Cuvantul de semnalizare corespunzator pen-
tru gradul de pericol este folosit pentru a sublinia urgenta
si natura pericolului.

2 Sursa pericolului: O descriere clara si concisa a pericolului,
in cuvinte simple si usor de inteles.

3 Urmarile nerespectarii: Posibile consecinte sau efecte
daca nu sunt respectate instructiunile de prevenire a peri-
colelor.

4 Prevenirea accidentelor: Instructiuni privind modul in care
utilizatorul poate evita consecintele nerespectarii.

5 Pictograma: O pictograma este plasata langa sursa perico-

lului pentru a consolida avertizarea si a clarifica semnifica-
tia pericolului.

Tab. 5: Structura avertismentelor
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EBRO ARMATUREN® Informatii referitoare la acest manual de utilizare

1.5.3 Definitia indicatiilor generale

' O indicatie cu cuvantul de semnalizare ,, INDICATIE” ofera
([

informatii importante pentru manipularea corecta a produsului.

Nerespectarea acestei indicatii poate duce la defectiuni ale
produsului sau afectarea mediului inconjurator.

1.5.4 Simboluri

Simbol Semnificatie

1. Insurubati... Instructiuni de actiune etapizate

> Consultati fisa tehnica de siguranta. Instructiuni de actiune neetapizate

e Actuatorul pivotant ... Simbol de enumerare

oW NurvnéruI. pozitiei Tn iIus'gratii pentru alocarea la o
lista sau informatii suplimentare

Tab. 6: Simboluri

1.6 Documente aplicabile

Pe langa documentatia furnizata de EBRO, respectati intotdeauna reglementarile legale aplicabile la
locul de utilizare a actuatorului pivotant si instructiunile exploatatorului.

De asemenea, va rugam sa respectati toate instructiunile furnizorului, in special instructiunile de sigu-
ranta si avertizarile acestuia.

1.6.1 Declaratie de conformitate/Declaratie de instalare

Actuatorul pivotant poate intra sub incidenta unei directive care implica o prezumtie de conformitate.
In acest caz se va aplica si o declaratie de conformitate EBRO suplimentara sau o declaratie de insta-
lare EBRO.

Exploatatorul actuatorului pivotant este responsabil pentru solicitarea de informatii despre procedura
de evaluare a conformitatii si, daca este necesar, pentru efectuarea acesteia.

1.7 Date de contact

) EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH
Karlstral3e 8

58135 Hagen E*AIE

Germania
+49 2331 904-0

post@ebro-armaturen.com E

www.ebro-armaturen.com

CNON 7
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EBRO ARMATUREN® Instructiune de siguranta importante

2 INSTRUCTIUNE DE SIGURANTA IMPORTANTE
21 Utilizarea in conformitate cu destinatia

Actuatorul pivotant electric de tipulE50-E210este proiectat si construit pentru a actiona vane cu o mis-
care de pivotare de 90° in pozitiile ,DESCHIS" sau ,INCHIS” sau in pozitii intermediare, utilizand sem-
nale electrice de la un sistem de comanda de nivel superior. Actuatorul pivotant electric este destinat
exclusiv utilizarii in aplicatii industriale.

Pentru o utilizare corecta, respectati limitele actuatorului pivotant. Limitele sunt evidente din datele
tehnice si de pe placuta de tip a actuatorului pivotant.

2.1.1 Utilizare gresita rezonabil previzibila

» Actuatorul pivotant ar putea fi folosit in zone cu risc de explozie.
» Actuatorul pivotant ar putea fi folosit in afara limitelor sale.
2.2 Marcaje

' Asigurati-va ca toate marcajele raman intacte si lizibile in orice
moment.

' In functie de tipul si modelul componentei, nu toate
specificatiile si simbolurile sunt intotdeauna aplicabile.

®\ﬁ-\
ARMATURE! B . ©
we E | "camm
=TT\ T
@’)&74VLJ HZLi/@
E::]KW = "A _®
@ Duty Class: C | [:"/'@
@+ Nm t=" “/s/90°
FL:L | sal o
Fli. | L
OTcode . 11— @
/!7 ot -
@*W]
. ¥ €0

Fig. 1: Placuta de tipE50-E210
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ARMATUREN’ Instructiune de siguranta importante

Poz. | Punct de date Exemplu Observatie
1 | Producator 7\ Logo
2 |TipE 110 Tip actuator
3 |Hz 50 Frecventa
4 |I= 1.3 Curent nominal (A)
5 |IP 67 Clasa de protectie
6 |t= 12 Durata e functionare 0° - 90° (s/90°)
7 |59 17 Interfata vana (mm)
8 | Code (cod optiuni) 010
9 |Conformitatea C€ Certifica conformitatea cu cel putin o

directiva UE relevanta care impune o
procedura de evaluare a conformita-
tii CE (unde este cazul). Sunt posibile
si alte marcaje de conformitate.

10 |Serial-no. 00345 Numar serie

11 | Nr.com. 113-00589823-20 Numar comanda

12 | Code (Luna si anul de fabri- 09 25

catie)

13 | FL. 07/10 Racord flansa

14 |Nm 400 Cuplu (Nm)

15 | Duty Class C Clasificare conform ciclurilor de
comutare
(1200 c/h)

16 |P= 0.26 Consum de energie (KW)

17 (U= 220-240 Tensiune (V)

18 C A Tip de tensiune (CA/CC)

Tab. 7: Marcaje pe actuatorul electric
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ARMATUREN’ Instructiune de siguranta importante

Cod
Cheia pentru codul de 7 caractere LL AA ABC in placuta de tip:
Luna Anul Cod A Cod B Cod C
fabricatiei fabricatiei Comutator final/came Optiuni functionale Contacte
LL AA 0 S1&S2 pentru 0°-90° 0 - 0 |-
1 S1-S4 pentru 0°-90° 1 intreruperea cuplului de G | Contactde
rotatie aur
2 S1&S2 pentru 0°-90° 2 Potentiometru I |Initiator
S3&S4 liber reglabil
3 S1-S4: 3 Raspuns electric A | AS-i Bus
liber reglabil

S
»

Prelungirea timpului de
actionare

(5, ]

()]

intrerupere cuplu si
potentiometru

o

o

intrerupere cuplu si ras-
puns electric

N

S1&S2:liber reglabil

N

Prelungirea timpului de
actionare (WS) si potentio-
metru

-]

o0

—— Prelungirea timpului de
Specificatie client actionare si raspuns elec-
tric

O

9 Specificatie client

Tab. 8: Cod tip cod optiuni
2.3 Stare de functionare sigura

Actuatorul pivotant trebuie utilizat doar daca este in stare perfecta de functionare. Contine in special
urmatoarele:

» Actuatorul pivotant trebuie sa fie complet asamblat si pusa Tn functiune corect.
» Actuatorul pivotant trebuie utilizat doar in limitele sale.
» Toate testele functionale trebuie sa fi fost finalizate cu succes.

* Semnalizarea (placute de tip, autocolante de avertizare etc.) trebuie sa fie prezenta si usor de
recunoscut.

* La conectarea cablurilor si conductelor, trebuie utilizate puncte de intrare adecvate pentru tipurile
respective de cablu si conducta. Acestea trebuie sa contina un element de etansare adecvat.
Gaurile inutile pentru intrarile de cabluri trebuie etansate cu dopuri. Cablurile trebuie instalate
profesional.

» Modificarile constructive sunt interzise.

In caz de deteriorare sau defectiuni, trebuie s& opriti imediat actuatorul pivotant. Nu repuneti actuato-
rul pivotant in functiune pana cand nu ati reparat toate deteriorarile si defectiunile.

Piesele de schimb si accesoriile care nu sunt furnizate de EBRO pot modifica caracteristicile actuato-
rului pivotant. Utilizarea unor astfel de piese poate duce la pericole si daune. Folositi doar piese de
schimb originale EBRO si instalati-le corect.
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EBRO ARMATUREN® Instructiune de siguranta importante

24 Obligatiile exploatatorului

Fiecare persoana insarcinata cu lucrari la actuatorul pivotant trebuie sa cunoasca si sa aplice continu-
tul relevant al manualului de utilizare. Exploatatorul actuatorului pivotant este responsabil pentru per-
miterea accesului la manualul de utilizare si pentru transmiterea continutului acestora prin scolarizare
siinstruire.

Exploatatorul trebuie sa se asigure ca manualul de utilizare este disponibil la locul de utilizare al actua-
torului pivotant.

Exploatatorul trebuie sa se asigure ca la actuatorul pivotant lucreaza doar persoane suficient de califi-
cate si experimentate, cu expertiza corespunzatoare.

Trebuie evitat orice pericol pentru securitatea si sanatatea personalului. Exploatatorul trebuie sa ia
masuri organizatorice adecvate sau sa utilizeze echipamente adecvate.

In functie de legile si reglementarile nationale, exploatatorul trebuie si efectueze analize risc etc. pen-
tru personal.

Exploatatorul trebuie sa instruiasca personalul in special cu privire la urmatoarele aspecte:

+ Utilizarea conforma si limitele actuatorului pivotant

* Zone periculoase

* Functia, amplasarea si functionarea dispozitivelor de protectie

* Operarea si monitorizarea

2.4.1 Controlati pachetul de livrare si modelul

Exploatatorul trebuie sa verifice integritatea si starea perfecta a actuatorului pivotant dupa livrare.

Exploatatorul este responsabil pentru asigurarea faptului ca versiunea actuatorului pivotant cores-
punde utilizarii sale prevazute.

2.4.2 Evaluareariscurilor/evaluarea pericolelor

Actuatorul pivotant este o masinad incompleta in sensul Directivei 2006/42/CE (Directiva privind
masini).

Dupa montarea Intr-o alta masina sau echipament incomplet sau intr-o masina completa, integratorul
trebuie sa efectueze o evaluare a riscurilor. Exploatatorul trebuie sa efectueze o evaluare a riscurilor
si, daca este necesar, sa ia masuri de protectie.

2.4.3 Riscurireziduale
Pericole electrice

Manipularea necorespunzatoare sau deteriorarea componentelor electrice poate duce la contact
direct sau indirect cu piesele sub tensiune.

Pericole termice

Motorul se poate incalzi pana la 40 °C. La atingerea suprafetelor fierbinti fara manusi de protectie
exista risc de arsuri. Ca parte a evaluarii riscurilor efectuata de exploatator la locul de operare, pot fi
necesare masuri de protectie structurale sau spatiale.

Emisii de zgomot

Actuatorul pivotant poate cauza un nivel al presiunii sonore de > 80 dB(A). Ca parte a evaluarii riscu-
rilor efectuata de exploatator la locul de operare, pot fi necesare masuri de protectie structurale sau
spatiale. Persoanele din apropierea regulatorului de pozitie ar putea avea nevoie sa poarte protectie
auditiva.

L
© EBRO ARMATUREN Gebr. Broer GmbH

Manual de instalare si utilizare

Electric actuator pivotant E50-E210

Versiune 1.2 din 04.08.2026

15|66



EBRO ARMATUREN® Descrierea componentelor
./

3 DESCRIEREA COMPONENTELOR

Actuatorul pivotant este alcatuit din mai conectate Intre ele mecanic pentru utilizarea prevazuta.

Fig. 2: Componente E65-E210 Fig. 3: Componente E50

Pozitie | Componenta

1 Indicator pozitie

2 Actuator pivotant cu transmisie
3 Actionare manuala de urgenta
4 Flansa cu suport arbore

5 Introducere cablu

Tab. 9: Denumirea componentelor

Motor basculare

Actuatorul pivotant electric actioneaza vana si poate fi utilizat ca actuator de actionare si reglare. Indi-
catorul de pozitie indica pozitia curenta a actuatorului.

Montarea pe vana

Actuatoarele pivotante electrice E50 pana la E210 pot fi montate pe toate vanele cu miscare de pivo-
tare (de reguld 90°) care au o flansd de montare conform DIN EN ISO 5211:2024-10 . In general, actu-
atorul este oprit (in pozitiile finale ale vanei) in functie de cursa prin intermediul comutatoarelor finale
integrate S1 si S2, care trebuie folosite pentru a intrerupe alimentarea cu energie a motorului.

Oprirea dependenta de sarcina (de ex. pentru vane cu etansare metalica) poate fi realizata
* cu selectia corespunzatoare a circuitului in sistemul de control al instalatiei,

* sicare se realizeaza cu o ajustare adecvata a intreruperii cuplului de rotatie (disponibila optional) in
actuatorul pivotant

I @44 @@
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Cuplu initial al actuatorului

Cuplurile initiale specificate ale actuatoarelor sunt cupluri nominale. Acestea sunt atinse Tn toate con-
ditiile de functionare atunci cand tensiunea de alimentare este egala cu tensiunea nominala.

Proiectarea actuatorului pivotant

Principalii factori de influenta pentru cuplul de actionare necesar sunt determinati de vana (diame-
trul nominal), presiunea de functionare si mediu. Luand Tn considerare acesti parametri, se determina
cuplul de actionare necesar pentru vana. EBRO recomanda adaugarea unei marje de siguranta de

15 % pana la 20 % la valoarea specificata de producatorul vanei pentru proiectarea actuatorului pivo-
tant.

Tip de protectie

Designul actuatorului din seria E50 pana la E210 indeplineste clasa de protectie IP67 conform

DIN EN 60529:2014-09. Asigurati-va ca instalarea electrica si mecanica este efectuata profesional pen-
tru a garanta respectarea acestei clase de protectie IP67.

Protectie anticoroziva

Conform standardului DIN EN ISO 22153:2021-07 pentru actuatoare electrice acesta cores-

punde categoriei de coroziune C4. Actuatoarele au fost supuse testarii de tip in vapori salini

DIN EN IEC 60068-2-52:2018-08 (in conformitate cu cerintele Germanischer Lloyd) cu succes. Parame-
trul de testare a fost un grad de severitate de 4 pe o perioada de 14 zile - acesta defineste domeniul
de aplicare al actuatoarelor pentru instalatii industriale si/sau in atmosfere ambientale cu concentratie
crescutd de sare.

Autoblocare in timpul stationarii

Toate actuatoarele pivotante sunt echipate cu un angrenaj melcat autoblocant. Astfel, actuatorul pivo-
tant ramane n pozitiile finale si cand nu este sub tensiune si, de asemenea, in pozitia intermediara a
ultimei pozitii atinse. Mediul nu poate influenta pozitia discului clapetei.

Timpul de raspuns al sistemului de control la semnalizarea de control

Pentru a evita defectiunile dispozitivului de blocare (discul clapetei, bild) sau o semnalizare incorecta,
trebuie sa se asigure pe partea instalatiei ca actuatorul este oprit in cel mult 50ms dupa atingerea
pozitiei finale.

Directia de rotatie la functionarea electrica

Conform standardului de proiectare DIN EN ISO 22153:2021-07 este definit faptul ca vana trebuie sa
se Inchida atunci cand este actionata Tn sens orar. Acest lucru trebuie realizat mai intai de catre ope-
rator prin alocarea mecanicd corectd a discului clapetei in pozitia rotitei (DESCHIS sau INCHIS) si apoi
printr-o alimentare si o comanda corecte.

Actionare manuala de urgenta

Actionarea manuala de urgenta este o rotita care actioneaza direct asupra angrenajului melcat, fara
cuplaj. In acest mod, utilizatorul are optiunea in orice moment (cAnd motorul este dezactivat) de a
inchide sau deschide vana cu maxim cca. 15 rotatii, fara un mecanism de cuplare. Cerintele de sigu-
ranta conform Directivei CE 2006/42/CE pentru rotite sunt indeplinite.

Dotari suplimentare optionale

pentru actuatoare cu curent alternativ

+ Comutatoare de limita suplimentare fara potential (53 si S4)

+ Comutatoare de capat de cursa reglabile liber (S1 si S2) pentru limitarea unghiului de reglare

» Comutatoare de pozitie intermediara reglabile liber (S3 si S4) pentru semnalizare in intervalul de
reglare

* Potentiometru
* Raspuns electric 4-20mA in tehnologie cu doua fire
» Sistem electronic de intrerupere a cuplului integrat (la E65)
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Prelungire a timpului de actionare integrata
+ Initiatoare pentru semnalizare

Comutator termic extern

* Tensiuni speciale

pentru actuatoare cu curent trifazic

+ Comutatoare de limita suplimentare fara potential (53 si S4)

+ Comutatoare de capat de cursa reglabile liber (S1 si S2) pentru limitarea unghiului de reglare (altele
decét cele de 90°)

» Comutatoare de pozitie intermediara reglabile liber (S3 si S4) pentru semnalizare in intervalul de
reglare

* Potentiometru

* Raspuns electric 4-20mA in tehnologie cu doua fire

» Sistem electronic de intrerupere a cuplului integrat (la E65)
* Prelungire a timpului de actionare externa

+ Initiatoare pentru semnalizare

« Comutator termic extern

* Tensiuni speciale

pentru actuatoare cu curent continuu

» Comutatoare de capat de cursa reglabile liber (S1 pana la S4) pentru limitarea unghiului de reglare
* Potentiometru

* Raspuns electric 4-20mA in tehnologie cu doua fire

pentru toate actuatoarele
* Culori speciale
Optional - comutatoare finale suplimentare

Toate actuatoarele pot fi dotate cu comutatoare finale suplimentare (S3 si S4). Aceste comutatoare
finale sunt utilizate pentru a semnaliza pozitiile finale catre sistemul de control. Acestea sunt folosite
in principal atunci cand controlul si semnalizarea actuatorului au potential de tensiune diferit. Comu-
tatoarele folosite pentru semnalizare trebuie Intotdeauna setate (cca.1° - 2°) Tn avans pentru a asigura
conditii de functionare sigure pentru sistemul de control. in general, toate comutatoarele sunt conec-
tate la borne fara potential.

' La motoarele cu curent continuu, intrerupatoarele de limita

S1 si S2 sunt utilizate exclusiv pentru controlul directiei de
rotatie. Acestea nu sunt conectate la blocul de terminale si, prin
urmare, exploatatorul nu are acces la aceste comutatoare. Daca
este necesar un feedback prin intermediul comutatoarelor,
trebuie utilizate comutatoarele de limita suplimentare S3 si S4.

Optional - sistem electronic de intrerupere a cuplului pentru E65

Optional este disponibil un sistem electronic de intrerupere a cuplului pentru E65 cu actuatoare cu
curent alternativ si trifazic. Fiecare placa de baza pentru controlul acestor actuatoare este pregatita
pentru intreruperea cuplului. Daca este necesar, se poate monta usor si rapid echipat un modul cores-
punzator.
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Optional - comutatoare de pozitie reglabile liber (comutatoare de pozitie intermediara)

Toate comutatoarele finale pot fi convertite la comutatoare finale liber reglabile prin inlocuirea camei
de control standard. Utilizatorul are posibilitatea de a atribui fiecarui comutator un punct de comutare
la alegere, pe cale de reglare disponibila. Deoarece aceasta conversie se refera doar la componentele
mecanice, nu are nicio influenta asupra schemelor de borne si a specificatiilor electrice ale actuatoa-
relor. Situatiile in care este necesara limitarea cursei vanei pentru pozitia inchisa si/sau deschisa sau
semnalizarea pozitiilor intermediare in cadrul cursei de reglare sau definirea acestora ca puncte de
mentinere, pot fi implementate cu (maxim 4) comutatoare auxiliare reglabile liber. Actuatoarele pen-
tru aplicatii in care trebuie implementate mai mult de 4 semnalizari Tn cadrul cursei de reglare trebuie
echipate cu un potentiometru.

Optional - potentiometru
Pentru o raportare continua al pozitiei, actuatoarele pot fi echipate cu un potentiometru. Acesta este

cuplat mecanic cu bratul vanei. Un potentiometru de 1kQ-este disponibil in versiunea standard, pro-
iectat pentru 1W - alte valori sunt disponibile la cerere.

Optional - comutator termic suplimentar pentru semnalizare

Pentru actuatoarele cu curent alternativ si trifazice se poate implementa si semnalizarea digitala a
temperaturii motorului: Un al doilea comutator termic (proiectat ca un deschizator) comuta cu cca.

10 °K mai devreme decat comutatorul termic standard (care opreste automat actuatorul). Acest lucru
asigura alertarea operatorului prin intermediul acestui al doilea comutator termic la atingerea tempe-
raturii critice a motorului, inainte ca comutatorul termic standard sa Intrerupa curentul motorului.

Optional - raspuns electric 4-20 mA

Semnalul potentiometrului, care detecteaza pozitia discului clapetei, este convertit intr-un semnal de
4-20 mA de catre electronica convertizorului din aval.

Aceasta optiune este recomandata daca semnalul de raspuns trebuie transmis pe distante mai lungi,
pentru ca pierderile prin cablu sa nu afecteze rezultatul masuratorii. Acest tip de raspuns este reco-
mandat pentru lungimi de cablu >100 m. In caz contrar se aplica aceleasi criterii de utilizare ca siin
cazul unui potentiometru.

Optional - Prelungirea timpului de actionare pentru actuatoare cu curent alternativ

Pentru a creste timpul total de actionare al actuatorului, motorul este sincronizat electronic. Un impuls
definit cu precizie genereaza o miscare de pivotare de 1°- 2° la discul vanei. Dupa aceasta are loc o
pauza pana la urmatorul impuls. Aceasta pauza poate fi reglata cu un potentiometru - astfel incat tim-
pul total de actionare al actuatorului poate fi variat intre 30s si 180s. Fiecare placa de baza pentru
actuatoarele cu curent alternativ este pregatita pentru utilizarea acestei prelungiri a timpului de actio-
nare si poate fi conectata n locul intreruperii de cuplu pe placa de baza. O combinatie intre prelungi-
rea timpului de actionare si intreruperea cuplului nu este posibila in versiunea de serie.

Optional - Prelungirea timpului de actionare pentru actuatoare cu curent trifazic

Prelungirea timpului de actionare pentru actuatoarele trifazice este oferita printr-un modul elec-

tric suplimentar. Acesta nu trebuie montat Tn actuatorul pivotant ci in dulapul de comanda si trebuie
cablat Tntre motor si contactorul inversor. Principiul de functionare este similar cu prelungirea timpu-
lui de actionare pentru actuatoarele cu curent alternativ.

Optional - Initiatoare pentru raportarea pozitiei finale

Pentru o raportare electronica a pozitiei finale, fara vibratii, este posibila utilizarea optionala de initia-
toare cu aceeasi formd constructiva ca si comutatoarele de pozitie finala. Acesti initiatori sunt disponi-
bili in versiuni cu doua si trei fire. Alte detalii tehnice la cerere.

Optional - Tensiuni speciale resp. motoare speciale
Pe langa tensiunile standard, toate actuatoarele pot fi proiectate si pentru alte tensiuni. Alte detalii
tehnice la cerere.

Optional - Sistem de conectare cu stecher

Optional, toate actuatoarele sunt disponibile cu diverse sisteme de conectare cu stecher. Dacd nu se
specifica altfel, se utilizeaza produsul ,Phoenix contact”.
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Optional - Culori speciale

Pe langa finisajul standard al actuatoarelor de pozitionare (negru, mat), orice alta schema de culori
este disponibila la cererea clientului. In acest scop este necesara specificarea numarului RAL.

3.1 Date tehnice

E50-E210

Denumire Descriere
Dimensiuni actuatoare E50-E210

Durata de pornire

Clasa C conform DIN EN ISO 22153:2021-07

Interfata

DIN EN ISO 5211:2024-10

Timpi de actionare

6s-180s

Clasa de protectie anticoroziva

C4 conform DIN EN ISO 22153:2021-07
verificat conform DIN EN IEC 60068-2-52:2018-08

Tip de protectie

IP67 conform DIN EN 60529:2014-09

Clasa material izolator

F

Comutator de capat de cursa

max. 250 V AC, 3 A pentru actuatoare pivotante CC
max. 250 V AC, 3 A pentru toate actuatoarele pivotante CA
max. 24 V DC, 10 A pentru toate actuatoarele pivotante

Temperatura de exploatare

-20 °C pénala +70 °C

Insurubare cablu

2xM20x1,5;
@ min =6 mm,
@ max =13 mm

Actionare manuala de urgenta

15 rotatii pentru 90°

Forta de actionare pentru actiona-
rea manuala de urgenta

8 Nm pentru E50
4 Nm pentru E65
20 Nm pentru E110
35 Nm pentru E160
50 Nm pentru E210

E50WS

Tensiune nominala \Y 230 115% 24*
'9F|Or?p de actionare de 0° - s 25 25 5
Cuplu nominal Nm 40 40 40
Curent nominal A 0.15 0.31 1.45
Curent de pornire A 0.18 0.36 1.8
Consum e energie kw 0.035 0.035 0.035
Frecventa Hz 50 50 50
Dimensiuni flansa FO4 si FO5 conform DIN EN ISO 5211:2024-10
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Suporturi arbore Pentru patrat 11 mm, 14 mm

* Optiune

Tab. 10: Date tehnice E50WS

E65WS
Tensiune nominala \Y 230 230 230
'9F|0n°1p de actionare de 0° - s 6 12% 24%
Cuplu nominal Nm 100 80 60
Curent nominal A 0.7 0.55 0.3
Curent de pornire A 1.0 0.8 04
Consum e energie kw 0.16 0.125 0.066
Frecventa Hz 50 50 50
Dimensiuni flansa FO4 sau flansa combinata FO5 si FO7 conform DIN EN ISO 5211:2024-10
Suporturi arbore Pentru. patrat 1Qmm, 11T mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm si 16 mm
cu cheie paralela
* Optiune

Tab. 11: Date tehnice E65WS

E110WS
Tensiune nominala \Y 230 230 230
'gorpp de actionare de 0° - s 6* 12 24*
Cuplu nominal Nm 400 400 320
Curent nominal A 1.8 1.3 0.65
Curent de pornire A 2.6 2 1.5
Consum e energie kw 0.4 0.26 0.138
Frecventa Hz 50 50 50
Dimensiuni flansa Flansa combinata FO7 si F10 conform DIN EN ISO 5211:2024-10
Suporturi arbore Pentru. patrat 12_mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm si 28 mm
cu cheie paralela
* Optiune

Tab. 12: Date tehnice E110WS

E160WS
Tensiune nominala \Y, 230 230 230
'sla'lor?p de actionare de 0° - s 12% 24 48%
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Cuplu nominal Nm 1200 1200 800
Curent nominal A 1.8 1.3 0.65
Curent de pornire A 2.6 2 2.5
Consum e energie kw 0.4 0.26 0.138
Frecventa Hz 50 50 50

Dimensiuni flansa

F10, F12, F14 si F16 conform DIN EN ISO 5211:2024-10

Suporturi arbore

Pentru patrat 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm si 40/50 mm cu cheie para-

lela
* Optiune
Tab. 13: Date tehnice E160WS
E65GS
Tensiune nominala \Y 24 - -
Timp de actionare de 0° - *
90° S 6 - -
Cuplu nominal Nm 100 - -
Curent nominal A 5.5 - -
Curent de pornire A 8 - -
Consum e energie kw 0.077 - -
Frecventa Hz - - -

Dimensiuni flansa

FO4 sau flansa combinata FO5 si FO7 conform DIN EN ISO 5211:2024-10

Suporturi arbore

Pentru patrat 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm si 16 mm

cu cheie paralela

* Optiune

Tab. 14: Date tehnice E65GS

E110GS

Tensiune nominala \Y 24 - -
Timp de actionare de 0° - *

90° S 6 - -
Cuplu nominal Nm 360 - -
Curent nominal 8.8 - -
Curent de pornire A 12.5 - -
Consum e energie kw 0.4 - -
Frecventa Hz - ) j

Dimensiuni flansa

Flansa combinata FO7 si F10 conform DIN EN ISO 5211:2024-10

I ——
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Suporturi arbore

Pentru patrat 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm si 28 mm

cu cheie paralela

* Optiune

Tab. 15: Date tehnice E110GS

E160GS

Tensiune nominala \Y 24 - -

'9F|0n°1p de actionare de 0° - s 12% i i

Cuplu nominal Nm 800 - -

Curent nominal A 8.8 - -

Curent de pornire A 12.5 - -

Consum e energie kw 0.4 - -

Frecventa Hz - - -

Dimensiuni flansa F10, F12, F14 si F16 conform DIN EN ISO 5211:2024-10

Suporturi arbore lF:gtru patrat 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm si 40/50 mm cu cheie para-

* Optiune

Tab. 16: Date tehnice E160GS

E65DS

Tensiune nominala \Y 400 400 -

'gorpp de actionare de 0° - s 6 12* i

Cuplu nominal Nm 100 80 -

Curent nominal 0.3 0.25 -

Curent de pornire A 0.5 0.3 -

Consum e energie kw 0.085 0.065 -

Frecventa Hz 50 50 -

Dimensiuni flansa FO4 sau flansa combinata FO5 si FO7 conform DIN EN ISO 5211:2024-10

Suporturi arbore Pentru. patrat 1Qmm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm si 16 mm
cu cheie paralela

* Optiune

Tab. 17: Date tehnice E65DS

E110DS
Tensiune nominala \Y, 400 400 400
'sla'lor?p de actionare de 0° - s 6* 12 Q4%
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Cuplu nominal Nm 400 400 320
Curent nominal A 1.4 1 0.95
Curent de pornire A 2.1 1.8 1.6
Consum e energie kw 0.27 0.22 0.2
Frecventa Hz 50 50 50
Dimensiuni flansa Flansa combinata FO7 si F10 conform DIN EN ISO 5211:2024-10
Suporturi arbore Pentru. patrat 1%mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm si 28 mm
cu cheie paralela
* Optiune

Tab. 18: Date tehnice E110DS

E160DS

Tensiune nominala \Y 400 400 400
'9F|0n°1p de actionare de 0° - s 12% 24 48%
Cuplu nominal Nm 1000 1000 750
Curent nominal A 1.4 1 0.95
Curent de pornire A 2.1 1.8 1.6
Consum e energie kw 0.27 0.22 0.2
Frecventa Hz 50 50 50
Dimensiuni flansa F10, F12, F14 si F16 conform DIN EN ISO 5211:2024-10

Suporturi arbore ll‘:gtru patrat 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm si 40/50 mm cu cheie para-
* Optiune

Tab. 19: Date tehnice E160DS

E210DS

Tensiune nominala \Y 400 400 400
;br?p de actionare de 0° - s 12% 24 48%
Cuplu nominal Nm 4000 4000 3200
Curent nominal A 3.8 3.2 2.8
Curent de pornire A 5.6 5.2 3.6
Consum e energie kw 1 0.84 0.6
Frecventa Hz 50 50 50
Dimensiuni flansa F12, F14 si F16 conform DIN EN ISO 5211:2024-10
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Suporturi arbore

Pentru patrat 27 mm, 32 mm si 30 mm, 40/50 mm cu cheie paralela

* Optiune

Tab. 20: Date tehnice E210DS

3.2 Dimensiuni si greutati

Fig. 4: Dimensiuni principale E65-E210
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Dimensiuni principale [mm] ST
Tip A B C D E F G H I J [kgl
E50 149 110 210 123 87 124 126 42 80 73 5
E65 172 119 235 123 112 139 125 42 80 78 7
E110 247 136 257 145 112 139 150 58 125 88 14
E160 280 157 282 170 112 139 175 89 200 112 25
E210 352 212 274 162 112 139 240 125 315 84 40
Tab. 21: Dimensiuni principale E65-E210
33 Tabele de conversie
Masa m
kg Ib cwt t sh ton
kg 1 2,205 0,0197 0,001 0,0011
Ib 0,454 1 0,0089 4,54x10+ 5,0x10+
cwt 50,802 112 1 0,0508 0,056
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kg b cwt t sh ton
t 1000 2204,6 19,684 1 1,1023
sh ton 907,2 2000 17,857 0,9072 1
Tab. 22: Tabel conversie masa m
Temperatura t
°C °F °C °F °C °F °C °F
-140 -220 -40 -40 60 140 160 320
-135 -211 -35 -31 65 149 165 329
-130 -202 -30 -22 70 158 170 338
-125 -193 -25 -13 75 167 175 347
-120 -184 -20 -4 80 176 180 356
-115 -175 -15 5 85 185 185 365
-110 -166 -10 14 90 194 190 374
-105 -157 -5 23 95 203 195 383
-100 -148 0 32 100 212 200 392
-95 -139 5 41 105 221 205 401
-90 -130 10 50 110 230 210 410
-85 -121 15 59 115 239 215 419
-80 -112 20 68 120 248 220 428
-75 -103 25 77 125 257 225 437
-70 -94 30 86 130 266 230 446
-65 -85 35 95 135 275 235 455
-60 -76 40 104 140 284 240 464
-55 -67 45 113 145 293 245 473
-50 -58 50 122 150 302 250 482
-45 -49 55 131 155 311 255 491
Tab. 23: Tabel conversie temperatura t
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4 TRANSPORTUL SI MONTAREA

Vatamari cauzate de strivire, ingerare, prindere, apucare sau

: Piesele se pot pune in miscare in mod neasteptat.
frecare si abraziuni, precum si taiere.

> Efectuati lucrarile de asamblare numai in stare fara
tensiune.

Purtati echipamentul dumneavoastra de protectie personala!

Piese mobile

Fig. 5: Piese mobile

Reguli generale pentru depozitare, transport si montare

» Conditii recomandate de depozitare:
Temperatura camerei > 5 °C, < 25 °C (> 41 °F, < 77 °F)
Umiditate relativa a aerului 50 - 60 %
Evitati condensarea
Protectie impotriva luminii solare directe

* Pentru protectie, componentele trebuie pastrate Tn ambalajul din fabrica pana la montare.

+ Actionati componentele depozitate la intervale regulate pentru a asigura o functionare fara
probleme. Integrati componentele depozitate in conceptul de mentenanta operationala.

* Protejati eventualele accesorii iImpotriva deteriorarii (de ex. supape electromagnetice sau rotite).

* Protejati componentele de murdarie si umezeala.
* Protejati flansele si piesele neprotejate cu unsoare sau ulei adecvat.
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Tineti toate racordurile si contactele electrice inchise pana la montare.
» Daca este nevoie, folositi chingi rotunde adecvate pentru a ridica componentele; evitati lanturile.
» \Verificati daca actuatorul pivotant prezinta deteriorari Thainte de montare.

» Puteti instala actuatorul pivotant indiferent de directia de curgere a mediului. Totusi, asigurati-va
intotdeauna ca indicatorul de pozitie functioneaza corect si este In pozitia corecta.

» Asezati actuatoarele pe partea lor plata.

+ Pozitia de instalare poate fi aleasa liber. Daca actuatorul pivotant este instalat lateral, exploatatorul
trebuie sa decida daca acesta trebuie sustinut din cauza fortelor de indoire.

in cazul unei depozitari de peste 6 luni:

+ Verificati etanseitatea si functionalitatea actuatorului pivotant.
In cazul unei depozitari de peste 3 ani:

« TInlocuiti toate garniturile de la actuatorul pivotant.

4.1 Transportarea componentelor
AVERTISMENT

Actuatorul pivotant poate cadea daca se utilizeaza
echipamente de prindere si dispozitive de preluare a
sarcinii cu o capacitate portanta insuficienta.

Pot aparea vatamari corporale si chiar decesul prin strivire,
forfecare sau impact.

> Utilizati doar dispozitive de ridicare cu capacitate
suficienta.

> Utilizati doar dispozitive de ridicare in stare perfecta de
functionare.

> Nu pasiti niciodata sub sarcini suspendate.

' Greutatea subansamblului dumneavoastra poate fi gasita in
capitolul
"Dimensiuni si greutati".
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Fig. 6: Ilustratie exemplu pentru transportarea componentelor

1. Transportati actuatorul pivotant la locul de instalare folosind un dispozitiv de transport adecvat,

de exemplu un transpalet/stivuitor.

O—,

P

Fig. 7: Ridicarea actuatorului pivotant cu macaraua

[

2. Infasurati chingile rotunde (Poz. 2) ca o bucl& in jurul gatului vanei si motorului.
3. Suspendati chingile rotunde in carligul macaralei.
Asigurati-va ca dispozitivul de siguranta al carligului macaralei (Poz. 1) este inchis.
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4. Ridicati actuatorul pivotant pe cutia de transport.
5. Transportati actuatorul pivotant la locul sdu de montare.

4.2 Montarea componentelor

L
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Fig. 8: Montarea

Dimensiune flansa ISO FO3 FO4 FO5 FO7 F10 F12 F14 F16 F25

Dimensiune filet 5 M5 M6 M8 M10 M12 M16 M20 M16

Cuplu de strangere in 4,5 4,5 7,7 18,7 371 64,7 | 161,2 | 3149 | 161,2
Nm

Este admisa o toleranta maxima de +10% pentru cuplurile de strangere.

Tab. 24: Cupluri de strangere pentru flansa de antrenare

I @44 @@
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4.3 Racordarea componentelor

Pericol de moarte prin tensiune electrica!

Arsuri, pierderea cunostintei, crampe musculare, aritmii
cardiace si chiar stop cardiac.

> Asigurati-va ca nu exista tensiune.

> Asigurati-va ca conductorul de protectie este conectat
corespunzator.

> Asigurati actuatorul pivotant impotriva repornirii.

: Piesele se pot pune in miscare in mod neasteptat.

Vatamari cauzate de strivire, ingerare, prindere, apucare sau
frecare si abraziuni, precum si taiere.

» Efectuati lucrarile de asamblare numai in stare fara
tensiune.

' Asigurati-va ca datele instalatiei privind tensiunea de control si

frecventa pentru toate subansamblurile corespund cu datele
tehnice marcate pe placutele de identificare ale mecanismului
de antrenare si ale subansamblurilor auxiliare.

' Mai jos este prezentata schema de borne standard.

Pentru versiunile speciale va rugam sa contactati EBRO
cu denumirea tipului pentru a solicita schema de borne
corespunzatoare. Puteti gasi denumirea tipului cutiei dvs. de
distributie pe placuta de tip. Schema de borne se afla si pe
capacul cutiei de distributie.

' Comutatoarele sunt neactionate.
Vana se afla Intr-o pozitie intermediara.

Instructiuni de siguranta speciale pentru montare si racord
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Fig. 9: Borna de racord X1 Fig. 10: Borna de racord X2

Fig. 11: Borna de racord X3

» Contactele de control si raspuns sunt pentru 250 V AC, iar contactele de alimentare ale motorului
pentru 400 V AC conform DIN EN 61010-1:2020-03. O protectie la supratensiune trebuie prevazuta
in instalatia electrica. Aceasta trebuie sa indeplineasca cerintele categoriei Il de supratensiune si
pentru gradul de murdarire 2.

+ Se pot conecta cabluri cu sectiuni transversale de 0,2-2,5mm?.
* Este permisa instalarea cablurilor in timp ce acestea sunt conectate.
* Bornele de conectare trebuie introduse si scoase in stare fara tensiune.

» Toate circuitele electrice trebuie sa fie echipate cu dispozitivele de protectie la supracurent
necesare. Datele tehnice pot fi gasite Tn capitolul "Date tehnice"

* Trebuie sa prevedeti un dispozitiv de separare marcat corespunzator si amplasat in zona de
accesare a actuatorului.

» Dupa instalare, asigurati cablurile in compartimentul de conectare al actuatorului impotriva
deplasarii.

» Conform DIN EN 61010-1:2020-03 cablurile de alimentare trebuie sa indeplineasca cerintele privind
izolatia ranforsata a firelor in cablu pentru testul de rigiditate dielectrica.

« Imp&mantarea/racordul cablului de protectie se realizeaza intre cele doud intrari de cablu la
suruburile de impamantare (M4). Capacul cutiei de distributie, carcasele motorului si transmisiei
sunt legate la pamant intre ele de catre producator.

* Proiectati sigurantele de comanda ale motorului conform DIN EN 61010-1:2020-03, categoria de
utilizare AC3/AC7, care defineste cerintele de comanda pentru sarcinile inductive.
Recomandare: Seria ELTAKO ER12

» Asigurati-va ca intreruperea electrica a actuatorului are loc in cel mult 50ms dupa atingerea
comutatorului de limita pentru a evita mesaje eronate in sistemul de control al functionarii sau
semnalizari incorecte prin oprirea cuplului de rotatie.
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E50WS
Racord
Imagine borne | Functie
X1.Y1 Racord motor, faza cuplata pentru directia DESCHIS
X1.Y2 Racord motor, faza cuplata pentru directia INCHIS
X1.N Racord motor; conductor neutru
X1.H1 Tensiune de alimentare pentru incdlzire; permanent
PL-ES@-WS
Sl Hachsa lstrom
X5

2s01]

Singla-phase
X2.53.nc | Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
S3 INCHIS; deschizator; n.c.
Ii‘—, X2.53.com | Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
\. INCHIS; contact picior; com
@,

X7

3

°° X2.53.no | Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
INCHIS; inchizator; n.o.

Pot1

X2.54.nc | Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar
s2 - INCHIS; deschizator; n.c.

X2.54.com | Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar
INCHIS; contact picior; com

X2.54.no | Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar
INCHIS; Inchizator; n.o.

s

8
Tout
Uin g
>

N

| XL
|:| X3.1 Potentiometru - contact final sau raspuns electric iesire elec-

UgSlYpRa trica
Zs%zzsqz Y1 Y2 N HL
X3.2 Potentiometru - ramificatie
X3.3 Potentiometru - Contact final sau raspuns electric intrare
electrica

Tab. 25: Tabel racord curent alternativ
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Fig. 12: Plan de conexiuni E50 curent alternativ

S

§2

R3 [

HRr2

S1 Comutator de capat de cursd INCHIS 1 Condensator de functionare

S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS R2, R3 | VDR

S3 suplim. Comutator de capat de cursa P1 Potentiometru (optional)
INCHIS (optional)

sS4 suplim. Comutator de capat de cursa RM1 Raspuns 4-20mA (optional)
DESCHIS (optional)

H1 Incalzire 230 VAC/P=5W M Motor

Tab. 26: Legenda pentru planul de conexiuni E50 curent alternativ
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E65-E210 curent alternativ

Racord
Imagine borne | Functie
X1.N Cablu neutru
X1.Y1 Racord motor, faza cuplata pentru directia de miscare DES-
CHIS
X1.Y2 Racord motor, fazi cuplatd pentru directia de miscare INCHIS
X2.1 Comutator S1; comutator de capét de cursd INCHIS; deschiza-
tor; n.c.
X2.2 Comutator S1; comutator de cap&t de cursa INCHIS; contact
picior; com
X2.3 Comutator S1; comutator de capét de cursd INCHIS; inchiza-
tor; n.o.
X2.4 nealocat
X2.5 Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
INCHIS; deschizator; n.c.
X2.6 Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
INCHIS; contact picior; com
X2.7 Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
INCHIS; inchizator; n.o.
X8
N sa 54 Y1 , X2.8 nealocat
= = = X2.9 Oprire cuplu rotatie deschizator; n.c.
H1 Drehmo N
o X2.10 Oprire cuplu rotatie contact picior; com
-_mz L-l-m | — : | ——
- - =0 O . Oprire cuplu rotatie inchizator; n.o.
@ W X2.12 Comutator S2; comutator de capat de cursa DESCHIS; deschi-
i zator; n.c.
O = = ] [ | X2.13 Comutator S2; comutator de capat de cursa DESCHIS; contact
picior; com
X2.14 Comutator S2; comutator de capat de cursa DESCHIS; inchiza-
tor; n.o.
X2.15 nealocat
S (-s’::‘t’ USL:: & B-;\EUHGB’ X2.16 Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
5 = CHIS; deschizator; n.c.
H 1212 14 C16 17 18 1 20 21 22 20 21 22 - - .
[SEST=XeR sy <3 oo [oioio X2.17 Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
s T N vi vz CHIS; contact picior; com
[ i i — 1 [ X2.18 Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
CHIS; inchizator; n.o.
X2.19 nealocat
X2.20 Potentiometru; Contact final sau raspuns electric iesire elec-
trica
X2.21 Potentiometru; ramificatie
X2.22 Potentiometru; Contact final sau raspuns electric intrare elec-

trica
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Transportul si montarea

Imagine

Racord
borne

Functie

X3.1

permanent

incalzire camera de comanda; tensiune de conectare 230V

X3.2

permanent

incalzire camera de comanda; tensiune de conectare 230V

Tab. 27: Tabel racord curent alternativ

PE@L

X1.N

5

X8

X1.Y1

A

X1.Y2

L L
C‘IT C2T

RN

‘ﬁ‘ N

X2.1

X2.2

X2.3

X2.4

X2.5

n.c.

X2.6

X2.7

LN RNV RN

X2.8
X2.9

— N.C.

LG

X2.10

X2.11

X2.12
X213

X214

X2.15

X216

n.c.

X217

ET-}
i)

X2.19

NS S

X2.20

n.c.

X2.21

\)k)\)\)&)&)k)\)k)k)H)\)k)k)V\)K)KJ\)k)&J\)

X2.22

3

X3.1
.
X3.2 >

H1

|

Fig. 13: Planul de conexiuni E65-E160 curent alternativ

R N A R

S1 Comutator de capat de cursd INCHIS C1, C2 | Condensatoare de functionare
S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS R1 Sunt
S3 suplim. Comutator de capat de cursa H1 Incalzire

INCHIS (optional)
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EBRO ARMATUREN’
v

Transportul si montarea

pentru E65)

sS4 suplim. Comutator de capat de cursa P1 Potentiometru (optional)

DESCHIS (optional)
S7 Comutator termic integrat RM1 Raspuns electric 4-20mA (optional)
D1 Intrerupere cuplu de rotatie (optiune

Tab. 28: Legenda pentru planul de conexiuni E65-E160 curent alternativ

E65-E210 curent trifazic

Racord
Imagine borne Functie
X1.L1 Faza racord motor
X1.L2 Faza racord motor
X1.L3 Faza racord motor
X2.1 Comutator S1; comutator de capét de cursd INCHIS; deschizs-
tor; n.c.
X2.2 Comutator S1; comutator de capat de cursa INCHIS; contact
PL-E71-DS picior; com
Tree-phase current "
X2.3 Comutator S1; comutator de capat de cursa INCHIS; inchiza-
tor; n.o.
X2.4 nealocat
X2.5 Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
INCHIS; deschizator; n.c.
X2.6 Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
INCHIS; contact picior; com
X2.7 Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
S INCHIS; inchizator; n.o.
=
X2.8 nealocat
X2.9 Oprire cuplu rotatie deschizator; n.c.
X2.10 Oprire cuplu rotatie contact picior; com
X2.11 Oprire cuplu rotatie inchizator; n.o.
| - X2.12 Comutator S2; comutator de capat de cursa DESCHIS; deschi-
zator; n.c.
X2.13 Comutator S2; comutator de capat de cursa DESCHIS; contact
picior; com
X2.14 Comutator S2; comutator de capat de cursa DESCHIS; inchiza-
TF 5 WGE 6 7| [oi6Td tor; n.o.
oo e o o oo
=] o 58| [PRERMO X2.15 nealocat
H 12 12 1A NC16 17 18— 20 21 22 20 21 22 = 9 H
Ccetsoooe [Beo [BToaTo] X2.16 Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
52 St L S CHIS; deschizétor; n.c.
i i i — | [ X2.17 Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
CHIS; contact picior; com
X2.18 Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
CHIS; inchizator; n.o.
X2.19 nealocat
X2.20 Potentiometru; Contact final sau raspuns electric iesire elec-
trica
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Transportul si montarea

Imagine

Racord
borne

Functie

X2.21

Potentiometru; ramificatie

X2.22

Potentiometru; Contact final sau raspuns electric intrare elec-
trica

X3.1

incalzire camera de comanda; tensiune de conectare 230V
permanent

X3.2

incalzire camera de comanda; tensiune de conectare 230V
permanent

Tab. 29: Tabel racorduri curent trifazic

PE@

X1.L1

X1

5

X8

X2.L2

X1.L3

X21

ARV

S

X2.2

v

9

X2.3
X2.4

>
@

n.c.

X2.5

X2.6

X2.7

o

X2.8

NN

X2.9

AN

X4

X210

X211

X212

X213

e

X2.14

X2.15

ne. X8

X2.16

X217

3

X2.18

NS

X2.19
X2.20

n.c.

X7

X2.21

X2.22

X3.1

A N N N A N A Y AN A VAV A Y AR W RN R AW W AW VA Y

&

H1

X3.2

EEEDT

(RN

\.J\IJ‘\J

Fig. 14: Planul de conexiuni E65-E210 curent trifazic

(R W
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EBRO ARMATUREN’
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Transportul si montarea

S1 Comutator de capat de cursd INCHIS D1 Intrerupere cuplu de rotatie (optiune
pentru E65)
S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS R1 Sunt
S3 suplim. Comutator de capat de cursa H1 Incalzire
INCHIS (optional)
S4 suplim. Comutator de capat de cursa P1 Potentiometru (optional)
DESCHIS (optional)
S7 Comutator termic integrat RM1 Raspuns electric 4-20mA (optional)

Tab. 30: Legenda pentru planul de conexiuni E65-E210 curent trifazic

E65-E210 curent continuu

Racord
Imagine borne Functie
X1.U+ Tensiune de alimentare 24V CC plus, permanent
X1.U- Tensiune de alimentare 24V CC minus, permanent
X1.C+ Intrare de control pentru releu de inversare +24V CC
ol X2.1 nealocat
ol 57| X0 X1 X2.2 nealocat
\1 X7
PL-E71 GS Motor X2.3 nealocat
Diroc sumant
DS X2.4 nealocat
X2.5 Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
INCHIS; deschizator; n.c.
X2.6 Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
> Close Open T INCHIS; contact picior; com
X2.7 Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
xe s3  s4 X5 I INCHIS; inchizator; n.o.
X2.8 nealocat
A+ oo
RE2 . x12 X2.9 Releu de alarma solutie pentru supracurent, deschizator; n.c.
[ k]
A- oo
X3 X2 X3 X2.10 Releu de alarma solutie pentru supracurent, contact picior;
3 T O 5 com
§? %’?Q X2.11 Releu de alarma solutie pentru supracurent, inchizator; n.o.
O =reeaeen=y |
X X2.12 nealocat
X2.13 nealocat
X2.14 nealocat
X2.15 nealocat
BOOSOeH O X2.16 Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
S1 S3 DREHMO . P .
— = CHIS; deschizator; n.c.
H mil 1 14 NC1 1 1 1 1 20 21 22 = = B
tecooes |[bes [BraTe] X2.17 | Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
sz o4 L iz Ue LB Gt CHIS; contact picior; com
i i i — X2.18 Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
CHIS; inchizator; n.o.
X2.19 nealocat
X2.20 Potentiometru; Contact final sau raspuns electric iesire elec-
trica
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EBRO ARMATUREN® Transportul si montarea

Racord
Imagine borne Functie
X2.21 Potentiometru; ramificatie
X2.22 Potentiometru; Contact final sau raspuns electric intrare elec-
trica
X3.1 incalzire camera de comandé; tensiune de conectare 24V per-
manent
X3.2 incélzire camerd de comanda; tensiune de conectare 24V per-
manent
Tab. 31: Tabel racord curent continuu
X1
PE @ H?/EC
X1.U 4 ) ‘
| —O—
X1U- ) ! 51 82
~ RE1 I
X1.C+ ") —0}50—4 & &
- | -0
X2 4 Dda D4b
D1
X2.1 -—n.c.
X2.2 —— N.C.
; X8
x2.3 —— Nn.c.
5 X6 ) "
X2.4 ) n.c. o -
X2.5 ) ) g "/
X2.6 ) ) 53
x2.7 D) ) 7
X2.8 ) n.c.
X2.9 ) /F'
X210 ) s 57 RE2
X211 ) ]
X212 H— n.c.
X2.13 H— n.c.
X214 H— n.c.
X215 ) ne. o
X2.16 ) -} %
X217 ) ) s4
X2.18 D) 3) ha
X2.19 H—ne. .44
X2.20 ) )
x2.21 ) -
X222 ) -)
X3
H1
X3.1 }—4@]37
X3.2 )

Fig. 15: Planul de conexiuni E65-E160 curent continuu

S1 Comutator de capat de cursd INCHIS D4a,b |Dioda

S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS RE1 Releu de inversare
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EBRO ARMATUREN® Transportul si montarea
V

S3 suplim. Comutator de capat de cursa RE2 Releu de alarma
INCHIS
S4 suplim. Comutator de capat de cursa H1 Incalzire
DESCHIS
S7 protectie termica la supracurent P1 Potentiometru (optional)
D1 Dioda RM1 Raspuns electric 4-20mA (optional)

Tab. 32: Legenda pentru planul de conexiuni E65-E160 curent continuu

4.3.1 Propunere de conectare

Actuator cu curent alternativ ES0WS

L p
F1 F2 H
U
X2.83.C X2.54.C 1.
S3 S4
4 &
HT
HA1 ﬁ@ HZ(?
N —s 2

Fig. 16: Actuator cu curent alternativ ES0WS
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EBRO ARMATUREN® Transportul si montarea
V

S1 Comutator de capat de cursa INCHIS H1 Indicator luminos INCHIS
S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS H2 Indicator luminos DESCHIS
S3 suplim. Comutator de capat de cursa INCHIS | C Condensator de functionare
(optional)
sS4 suplim. Comutator de capat de cursa DESCHIS | U Comutator
(optional)
F1 Siguranta HT Incalzire
F2 Siguranta

Tab. 33: Actuator cu curent alternativ ES0WS
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EBRO ARMATUREN® Transportul si montarea

Actuator cu curent alternativ fara intrerupere electronica a cuplului

S

L

H|

N
PE—@

Fig. 17: Actuator cu curent alternativ fara intrerupere electronica a cuplului

S1 Comutator de capat de cursa INCHIS H1 Indicator luminos INCHIS
S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS H2 Indicator luminos DESCHIS
S7 Comutator termic integrat u Comutator

F1 Siguranta C Condensator de functionare

Tab. 34: Actuator cu curent alternativ fara intrerupere electronica a cuplului

L
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EBRO ARMATUREN® Transportul si montarea
V

Actuator cu curent alternativ cu intrerupere electronica a cuplului

L P

- d

pe-EJ)

Fig. 18: Actuatoare cu curent alternativ cu intrerupere electronica a cuplului

S1 Comutator de capat de cursa INCHIS H1 Indicator luminos INCHIS
S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS H2 Indicator luminos DESCHIS
S7 Comutator termic integrat H3 Detector defectiuni

F1 Siguranta K1 Siguranta de control

C Condensator de functionare U Comutator

D1 Intreruperea cuplului de rotatie

Tab. 35: Actuator cu curent alternativ cu Intrerupere electronica a cuplului
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EBRO ARMATUREN® Transportul si montarea
V

Actuator cu curent trifazic cu intrerupere electronica a cuplului

L1

L2

L3

B FE &

w

D1

>M

Fig. 19: Actuator cu curent trifazic cu intrerupere electronica a cuplului

S1 Comutator de capat de cursa INCHIS H1 Indicator luminos INCHIS

S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS H2 Indicator luminos DESCHIS
S7 Comutator termic integrat H3 Detector defectiuni

F1 Sigurantd motor K1 Siguranta de control INCHIS
F2 Siguranta de control K2 Siguranta de control DESCHIS
F3 Siguranta incalzire K3 Protectie auxiliara

D1 Intreruperea cuplului de rotatie u Comutator

Tab. 36: Actuator cu curent trifazic cu intrerupere electronica a cuplului

L
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V

Actuator trifazic fara intrerupere electronica a cuplului

L1

L2
L3

PE—@

B ]

(1)
F3 H

Fig. 20: Actuator trifazic fara intrerupere electronica a cuplului

S1 Comutator de capat de cursa INCHIS H1 Indicator luminos INCHIS

S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS H2 Indicator luminos DESCHIS
S7 Comutator termic integrat u Comutator

F1 Sigurantd motor K1 Siguranta de control INCHIS
F2 Siguranta de control K2 Siguranta de control DESCHIS

Tab. 37: Actuator trifazic fara intrerupere electronica a cuplului

L
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Transportul si montarea

Actuato
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r cu curent continuu
pacd paud [rs]
[
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D4a D4b
\ RE1
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] ‘
|
|
J
—o0—
RE2
RE2[_— 376%
EE X23 X2.5
H1

Fig. 21: Actuatoare cu curent continuu

S1 Comutator de capat de cursa INCHIS H1 Indicator luminos INCHIS

S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS H2 Indicator luminos DESCHIS

S3 suplim. Comutator de capat de cursd INCHIS | D1 Diode antirevers

S4 suplim. Comutator de capat de cursa DESCHIS | D4a, b | Dioda de control

S7 Protectie termica la supracurent RE1 Releu de inversare

S8 Comutator de control RE2 Releu de raportare supracurent
Tab. 38: Actuator cu curent continuu
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EBRO ARMATUREN® Transportul si montarea
V

Actuator cu curent alternativ cu potentiometru

L

PE—@

Fig. 22: Actuator cu curent alternativ cu potentiometru

S1 Comutator de capat de cursa INCHIS H1 Indicator luminos INCHIS
S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS H2 Indicator luminos DESCHIS
S7 Comutator termic integrat u Comutator

F1 Siguranta P1 Potentiometru

C Condensator de functionare

Tab. 39: Actuator cu curent alternativ cu potentiometru
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EBRO ARMATUREN® Transportul si montarea
V

Actuator cu curent alternativ cu raspuns electric 4-20mA

L

PE—@

Fig. 23: Actuatoare cu curent alternativ cu raspuns electric 4-20mA

S1 Comutator de capat de cursa INCHIS H1 Indicator luminos INCHIS
S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS H2 Indicator luminos DESCHIS
S7 Comutator termic integrat u Comutator

F1 Siguranta P1 Potentiometru

C Condensator de functionare RM1 Raspuns electric 4-20mA

Tab. 40: Actuator cu curent alternativ cu raspuns electric 4-20mA
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Transportul si montarea

Actuator cu curent alternativ cu modul de extindere a timpului de actionare

L

F1

Fig. 24: Actuator cu curent alternativ cu modul de extindere a timpului de actionare

S1 Comutator de capat de cursa INCHIS H1 Indicator luminos INCHIS
S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS H2 Indicator luminos DESCHIS
S7 Comutator termic integrat u Comutator

F1 Siguranta C Condensator de functionare
T Prelungirea timpului de actionare

Tab. 41: Actuator cu curent alternativ cu modul de extindere a timpului de actionare
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Transportul si montarea

Actuator cu curent trifazic cu modul de extindere a timpului de actionare
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Fig. 25: Actuator cu curent trifazic cu modul de extindere a timpului de actionare

S1 Comutator de capat de cursa INCHIS H1 Indicator luminos INCHIS

S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS H2 Indicator luminos DESCHIS
S7 Comutator termic integrat K1 Siguranta de control INCHIS
F1 Siguranta motor K2 Siguranta de control DESCHIS
F2 Siguranta de control u Comutator

T1 Prelungirea timpului de actionare

Tab. 42: Actuator cu curent trifazic cu modul de extindere a timpului de actionare
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Conectarea in paralel a unui actuator monofazat

L

EA2

PE—@

Fig. 26: Conectarea n paralel a unui actuator monofazat

S1 Comutator de capat de cursa INCHIS H2 Indicator luminos DESCHIS
S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS C Condensator de functionare
S7 Comutator termic integrat u Comutator

F1 Siguranta K1 Siguranta de control

H1 Indicator luminos INCHIS K2 Siguranta de control

Tab. 43: Conectarea n paralel a unui actuator monofazat
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EBRO ARMATUREN® Punerea in functiune

5 PUNEREA IN FUNCTIUNE

PRECAUTIE
: Motorul se poate incalzi pana la 40 °C.

La atingerea suprafetelor fierbinti fara manusi de protectie
exista risc de arsuri.

> Purtati echipamentul dumneavoastra de protectie
personala.

Purtati echipamentul dumneavoastra de protectie personala!l

' Respectati si capitolul "Grupe tinta".
[ ]

In conditii
» de umiditate ridicata si/sau

» temperaturi fluctuante

puneti in functiune Incalzitorul camerei de comanda imediat dupa instalarea actuatorului (conectati la
tensiunea nominala conform placutei de tip).

Punerea in functiune a actuatorului amplasat pe o vana este permisa doar cand vana este inchisa pe
ambele parti de o sectiune de teava sau de aparat. Orice actionare in prealabil inseamna pericol de
strivire si cade exclusiv in responsabilitatea exploatatorului.

5.1 Setari

Schema de borne corespunzatoare este lipita in interiorul capacului camerei de control.

» Asigurati-va ca datele instalatiei privind tensiunea nominala, tensiunea de control (si frecventa)
corespund cu datele de pe placuta de tip a actuatorului.

» Selectia schemei de circuitului (schema de borne) trebuie sa fie adecvata functiei vanei si a
actuatorului.
Este responsabilitatea exploatatorului sa selecteze schema de borne corespunzatoare. Aceasta
trebuie realizata in sistemul de comanda al exploatatorului.

* Motorul actuatorului trebuie sa fie intotdeauna scos de sub tensiune cand se atinge pozitia finala.
Acest lucru se poate face direct prin intermediul comutatoarelor finale (vezi "Actuator cu curent
alternativ cu intrerupere electronica a cuplului" sau prin intermediul sistemului de comanda al
clientului. Actuatoarele trifazice trebuie conectate la sursa de alimentare cu un camp rotativ in sens
orar pentru a asigura directia corecta de rotatie a actuatorului.

Ajustarea pozitiilor ,,DESCHIS" si ,,INCHIS"

Cama de comutare din actuator este setata din fabrica pentru pozitia "INCHIS”.
Roata de mana nu trebuie actionata in timpul ajustarii.
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EBRO ARMATUREN® Punerea in functiune

1. Deschideti capacul camerei de control.
2. Scoateti indicatorul de pozitie.
3. Desfaceti surubul cu hexagon interior.

Vana inchisa este punctul de referinta pentru comparatie.

4. Setati cama de comutare astfel incat comutatorul de capat de cursa S1 sa fie actionat.
5. Insurubati bine surubul cu hexagon interior.

La versiunea speciala, pozitia ,DESCHIS" rezulta automat.

Asigurati-va ca oprirea electrica prin intermediul comutatoarelor de capat de cursa are loc ihainte de
atingerea unui opritor final fix sau reglabil in vana sau a actuatorului.

Trebuie sa existe un joc cel putin egal cu o rotatie a rotii de mana %z intre punctul de intrerupere elec-
trica si opritorul fix.

Cursa de deplasare (zona de rotatie) a camei de comutare trebuie sa aiba loc asa cum este indicat pe
placa.
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6. Amplasati indicatorul de pozitie.
Asigurati-va ca indicatorul este in pozitia corecta fata de discul clapetei.

7. Verificati functionarea electrica a actuatorului.

8. Inchideti capacul camerei de control.
Asigurati-va ca garnitura turnata este asezata corect.

La ctuatoarele cu echipare speciala trebuie setate intotdeauna in prealabil comutatoarele de capat de
cursa suplimentare pentru a asigura ca semnalizarea are loc intotdeauna inainte de oprirea motorului.
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5.2 Verificari
Conductor de impamantare

» Acest dispozitiv are un racord pentru conductorul de protectie. Asigurati-va ca conductorul de
protectie este conectat corespunzdtor. Un conductor de protectie conectat necorespunzator poate
duce la tensiuni periculoase la atingere in cazul unei defectiuni.

Pentru a se asigura functionarea corecta a actuatorului pivotant pentru functionarea automata, efec-
tuati urmatorii pasi de testare pe fiecare unitate de vanad/actuator rotativ dupa montare:

+ Indicatorii de pozitie de pe actuatorul pivotant si pozitia discului clapetei corespund?
Reajustati indicatorul de pozitie.

» S-afolosit schema de borne corecta?
Cand semnalul de control este ,Inchidere”, vana trebuie sa se deplaseze in pozitia "INCHIS” etansa.
In functie de tipul de vana, acest lucru trebuie ficut fie prin intermediul comutatorului de curs3
(tipic pentru robinetii cu bila si clapetele de blocare cu manseta), fie prin inchiderea in functie de
sarcina (tipic pentru robinetii de blocare cu garnitura metalica).

* Functie de actionare si afisare:
Cand se aplica tensiunea nominala, vana trebuie sa se deplaseze n pozitiile finale corespunzatoare
folosind comenzile de control ,DESCHIS” si ,INCHIS". Afisajul optic de pe actuatorul pivotant sau
vana trebuie sa indice acest lucru Tn mod corect. Daca nu este cazul, trebuie corectate in mod
corespunzator comanda actuatorului pivotant si/sau pozitia indicatorului de pozitie.

» Sunt toate mesajele de pozitie corecte?
Raspunsurile electrice pentru ,DESCHIS” si ,INCHIS” trebuie comparate cu afisajul optic al vanei.
Semnalele si afisajele trebuie sa corespunda. Daca acest lucru nu este valabil, atunci trebuie
verificat sistemul de control si/sau reglarea senzorilor de pozitie.
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6 OPERAREA

PRECAUTIE

: Motorul se poate incalzi pana la 40 °C.

La atingerea suprafetelor fierbinti fara manusi de protectie
exista risc de arsuri.

> Purtati echipamentul dumneavoastra de protectie
personala.

Purtati echipamentul dumneavoastra de protectie personala!l

' Respectati si capitolul "Grupe tinta".
[ ]

La actuatorul pivotant E50-E210 actionarea se face prin semnale electrice de la sistemul de comanda
superior.

Indicatorul de pozitie arata vizual pozitia discului clapetei. Indicatorul de pozitie indica pozitia curenta
a actuatorului.

Fig. 27: Indicator pozitie

' Bobinele tuturor motoarelor sunt protejate termic si se opresc
[

automat in caz de supraincilzire. In cazul motoarelor trifazice
(tip ExxDS) si monofazice (tip ExxWS), comutatorul termic

de supracurent se reseteaza automat dupa racire. Pentru
motoarele cu curent continuu (tip ExxGS), comutatorul termic
de supracurent trebuie resetat manual.

Motoarele cu curent alternativ si trifazic au un comutator termic integrat in bobina, care se declan-
seaza atunci cand se atinge temperatura maxima admisa si intrerupe alimentarea cu energie a moto-
rului. Motorul se opreste, se raceste, iar comutatorul termic se reseteaza automat.

I @44 @@
© EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH

Manual de instalare si utilizare

Electric actuator pivotant E50-E210

Versiune 1.2 din 04.08.2026

57|66



EBRO ARMATUREN® Operarea
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Motoarele cu curent continuu au un comutator termic de suprasarcina care intrerupe tensiunea catre
motor Tn cazul unui curent excesiv de mare. Acest comutator de supracurent nu se reseteaza auto-
mat. Acesta trebuie resetat manual ih camera de control a motorului. Intrerupatoarele de protectie a
motorului trebuie prevazute pe partea instalatiei doar daca acest lucru este necesar din motive teh-
nice legate de instalatie.

Resetarea manuala a comutatorului de protectie la supracurent

!

Fig. 28: Resetarea comutatorului de protectie la supracurent
1. Desfaceti capacul.
2. Apasati butonul de pe comutatorul de protectie la supracurent.
3. Montati capacul. Aveti grija la pozitia corecta a garniturii capacului.
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7 INTRETINEREA

: Pericol de moarte prin tensiune electrica!

Arsuri, pierderea cunostintei, crampe musculare, aritmii
cardiace si chiar stop cardiac.

> Asigurati-va ca nu exista tensiune.

> Asigurati-va ca conductorul de protectie este conectat
corespunzator.

> Asigurati actuatorul pivotant impotriva repornirii.

: Piesele se pot pune Tn miscare in mod neasteptat.

Vatamari cauzate de strivire, ingerare, prindere, apucare sau
frecare si abraziuni, precum si taiere.

> Efectuati lucrarile de asamblare numai in stare fara
tensiune.

PRECAUTIE

Montarea si demontarea actuatoarelor la vanele aflate sub
A presiune.

Piesele pot fi aruncate necontrolat.

» Efectuati montarea si demontarea numai atunci cand
vana este depresurizata.

PRECAUTIE

Motorul se poate incalzi pana la 40 °C.
& La atingerea suprafetelor fierbinti fara manusi de protectie
exista risc de arsuri.

> Purtati echipamentul dumneavoastra de protectie
personala.

' Intretinerea depinde de diversi factori, cum ar fi ambientul
local, mediul, temperatura, actionarea. Exploatatorul stabileste
d intervalele de intretinere in functie de conditiile si cerintele de
functionare.

Purtati echipamentul dumneavoastra de protectie personalal
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' Respectati si capitolul "Grupe tinta".

Lucrarile de intretinere se limiteaza la o inspectie externa a actuatorului pivotant:
« Indepartati depunerile de pe actuatorul pivotant.

» Verificati daca actuatorul pivotant nu are neetanseitati.

» Verificati actuatorul pivotant daca se misca liber.

» \Verificati integritatea semnalizarii (placuta de tip/eventual autocolantele de avertizare si obligatie).

Fig. 29: Semnalizare E65-E210

Remedierea avariilor E50-E210

Tipul avariei

Cauza

Masura

Actuatorul nu porneste

Comutatorul termic de suprasar-
cina a declansat

Valabil doar pentru actuatoare cu
curent continuu

Comutatorul termic a declansat

La actuatoarele cu curent alterna-
tiv si trifazic:
Se reseteaza automat dupa racire

Motorul se infierbanta
foarte tare

Durata de pornire prea mare

Verificati timpii de ciclu

Cablare defectuoasa

Eventual comparati circuitul exis-
tent cu circuitele propuse

Camp de rotatie incorect

Creati un camp de rotatie spre
dreapta

Opritorul mecanic este atins ina-
inte de activarea comutatorului de
limita

Reglati camele de comutare

Cuplu de rotatie al vanei prea mare

Verificati cuplul de rotatie al vanei
si comparati-l cu specificatiile pro-
ducatorului.
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Tipul avariei

Cauza

Masura

Se activeaza intreruperea
de cuplu

Cuplu de rotatie al vanei prea mare

Comparati cu specificatiile produ-
catorului.

Setarea selectata este prea scazuta

Ajustati intreruperea de cuplu

Actuatorul atinge un opritor meca-
nic

Ajustati camele de comutare

Blocaj in conducta

Verificati vana si conducta

Actuatoarele penduleaza

Conexiune in paralel nepermisa

Decuplati electric comenzile de
actionare una de cealalta

Contactele de comanda se
lipesc/ard

Releul din circuitul de sarcina este
dimensionat prea subtire

Utilizati o siguranta cu categoria de
comutare AC3

Condens in actuator

incalzire neconectats

Asigurati un sistem de incalzire cu
alimentare continua

Scaun garnitura sau suruburi
cablu defecte

Verificare si evtl. lucrari suplimen-
tare

Tab. 44: Remedierea avariilor E50-E210

Contact
Q +492331904-0

@ service@ebro-armaturen.com =

(=] [a]
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71 Lista de componente

ES0 - 230V AC 400V AC 230V AC 24V DC

ESD E&S E110 E180 E210
Fig. 30: Optiuni
Poz. | Denumire Poz. | Denumire
1 | Capac cu indicator de pozitie (E50) 6 |intreruperea cuplului de rotatie
2 | Capac cu indicator de pozitie (E65 - E210) 7 | Prelungirea timpului de actionare
3 | Comutatoare finale suplimentare 8 | Placi de baza
4 | Raspuns electric 4-20mA 9 | Cutie de distributie cu intrari pentru cabluri
5 | Potentiometru 1000 Q 10
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EBRO ARMATUREN® Scoaterea din functiune/Demontarea

8 SCOATEREA DIN FUNCTIUNE/DEMONTAREA

Actuatorul pivotant poate cadea daca se utilizeaza
echipamente de prindere si dispozitive de preluare a
sarcinii cu o capacitate portanta insuficienta.

Pot aparea vatamari corporale si chiar decesul prin strivire,
forfecare sau impact.

> Utilizati doar dispozitive de ridicare cu capacitate
suficienta.

> Utilizati doar dispozitive de ridicare in stare perfectad de
functionare.

> Nu pasiti niciodata sub sarcini suspendate.

: Piesele se pot pune in miscare in mod neasteptat.

Vatamari cauzate de strivire, ingerare, prindere, apucare sau
frecare si abraziuni, precum si taiere.

» Efectuati lucrari de demontare numai in stare fara
presiune.

> Efectuati lucrari de demontare numaiin stare fara
tensiune.

> Evitati sa puneti mana in zona dintre carcasa si discul
clapetei.

PRECAUTIE
Motorul se poate incalzi pana la 40 °C.

La atingerea suprafetelor fierbinti fara manusi de protectie
exista risc de arsuri.

> Purtati echipamentul dumneavoastra de protectie
personala.

Purtati echipamentul dumneavoastra de protectie personalal

' Respectati si capitolul "Grupe tinta".
o
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EBRO ARMATUREN® Scoaterea din functiune/Demontarea

in cazul unei scoateri din functiune prelungite:

* Protejati actuatorul pneumatic de murdarie si praf.

Respectati si regulile generale de depozitare, transport si montare din capitolul "Transportul si
montarea".

» Laorepunerein functiune, verificati daca actuatorul pivotant este deteriorat si functioneaza corect.
La scoaterea definitiva din functiune:

* Eliminati componentele intr-un mod ecologic si profesional in conformitate cu reglementarile
legale locale.

» Verificati daca exista reziduuri uleioase Tn actuatoare si rulmenti.

Pentru instructiuni de demontare orientati-va dupa capitolul "Transportul si montarea" ff.

Pentru eliminarea corecta a pieselor individuale, va rugam sa consultati capitolul "Lista de compo-
nente".
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EBRO ARMATUREN® Declaratie de conformitate/Declaratie de instalare

Producatorul

EBRO ARMATUREN
Gebr. Broer GmbH
Karlstra3e 8
58135 Hagen
Germania

declara ca actuatoarele pivotante electrice din seria constructiva

E50 WS E65WS E110 WS E 160 WS
E 65 DS E110DS E 160 DS E210DS
E65GS E110GS E 160 GS

si modulele montate pe acestea
M71-WS-XXX-40 M71-DS-XXX-40 M71-GS-XXX-40

la care se refera aceasta declaratie, respecta cerintele urmatoarelor directive ale Consiliului privind adaptarea legislatiilor state-
lor membre:

Directiva - 2014/35/UE Directiva pentru joasa tensiune

Directiva - 2014/30/UE- Compatibilitate electromagnetica

in calitate de producator al acestor produse, declardm n continuare c urmétoarele standarde armonizate au fost utilizate pen-
tru evaluare, in conformitate cu directivele mentionate mai sus.

EN 61010-1:2010 + A1:2019 + AC:2019-04 pentru directiva privind joasa tensiune (NSR)
EN 61000-3-2:2014 pentru compatibilitate electromagnetica (EMV)
EN 61000-3-3:2013

EN 55011:2016 + A1:2017

EN 61326-1:2013

Angajatul responsabil pentru analizele documentate si necesare este dl. V. Piitz de la EBRO ARMATUREN.
Hagen, la data de 06.03.2023

Lydia Broer
Directoare

Indicatie:
Aceasta este o versiune tradusa a documentului original. Doar documentul original semnat n limba
germana este obligatoriu din punct de vedere juridic.
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UNIVERSUL EBRO ARMATUREN

Reteaua noastra internationala

e Sucursale
e Reprezentante

Inca de la infiintarea sa in 1972, EBRO ARMATUREN proiecteazs, produce si distribuie vane de blocare
si reglare, precum si tehnologie de automatizare pentru aplicatii industriale. Peste 1.000 de angajati
din peste 30 de filiale nationale si internationale asigura disponibilitatea produselor EBRO Tn peste 100
de t&ri din intreaga lume. in cadrul retelei globale, productia are loc la sediul central din Germania,
precum siin Italia, Suedia, China si Thailanda, respectand constant standarde Tnalte de fabricatie si
calitate.

In anul 2005 a fost achizitionat producatorul suedez Stafsjo Valves AB, extinzand gama de produse
pentru a include un portofoliu complet de vane din material textil.

EBRO ARMATUREN
Gebr. Broer GmbH

Karlstralle 8
D-58135 Hagen

@ +49(0)2331/904-0

@ post@ebro-armaturen.com o
Adresele curente le puteti gasila

O companie a grupului Broer www.ebro-armaturen.com
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