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1 KAESOLEVA KASUTUSJUHENDI TEAVE

Kaesolev firma EBRO ARMATUREN Gebrtder Bréer GmbH kasutusjuhend jargmiste seadmete jaoks:
* Elektriline pé6rdajam, titup E50-E210

Edaspidi:

* EBRO ARMATUREN Gebrider Broer GmbH » EBRO
* Elektriline pédrdajam, tiup E50-E210 » Pddrdajam
* Paigaldus- ja Kasutusjuhend » Kasutusjuhend

Kaesolev kasutusjuhend sisaldab olulisi ohutus- ja hoiatusjuhiseid. Lisaks muule kasulikule teabele
toetab see kasutusjuhend teid eelkdige toote elutstikli etappides: transport, paigaldus, kasutamine,
hooldus ja kasutuselt kérvaldamine, et tagada t6hus ja usaldusvaarne t66.

Lugege kasutusjuhend tadhelepanelikult Iabi ja hoidke see alles. EBRO ei vastuta kahjude eest, mis on
tingitud kasutusjuhendi eiramisest.

Kasutusjuhend peab pddrdajami kasutuskohal kdeparast olema. Kasutuskoha véi operaatori vahetu-
misel tuleb ka kasutusjuhend edasi anda.

Jatame endale tehniliste muudatuste tegemise digused.
1.1 Autoridigus

Iima ettev6tte EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH spetsiaalse loata ei tohi Uhtegi selle dokumendi
osa paljundada ega kolmandatele osapooltele kattesaadavaks teha.

See dokumentatsioon koos kdigi oma osadega on autoridigusega kaitstud. Paljundamine, télkimine,
mikrofilmide loomine ning elektroonilistes slisteemides salvestamine ja té6tlemine nduab ettevdtte
EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH kirjalikku luba.

Selle ndude rikkumine on karistatav ja kohustab kahju huvitama. Kdik té6stusomandi digused kuulu-
vad ettevdttele EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH.

1.2 Garantii ja vastutus

Garantii ja vastutus kehtib lepingus satestatud tingimustel (garantiitingimusi vt ettevétte EBRO ARMA-
TUREN Gebr. Broer GmbH muugi- ja tarnetingimustest). Esitage garantii- v6i puuduste kdrvaldamise
nduded kohe parast puuduse vdi vea avastamist ettevdttele EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH
aadressil post@ebro-armaturen.com.

EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH ei vBta vastutust kahjude eest, mis on tekkinud mittesihiparase
kasutamise, ebadige ladustamise vdi ebadige transpordi tottu.

13 Joonised

Kdik kaesolevas kasutusjuhendis esitatud joonised on printsiipkujutised ja on mdeldud teksti sisu sel-
gitamiseks. Joonised kujutavad péérdajamit ainult niivérd, kuivérd see on vajalik teksti mdistmiseks.

Joonistel v&ib olla kujutatud tootevariante vai lisatarvikuid, mis ei kuulu tarnekomplekti. Joonised ei
anna alust nduda tarnitud pé6rdajami jareltarnet voi muutmist.

1.4 Sihtrihmad

Selle kasutusjuhendi sihtrihmaks on spetsialistid, kes teevad komponendiga seotud toid selle erineva-
tes elutsukli etappides.

Spetsialistiks loetakse isikut, kes oma erialase valjadppe, teadmiste ja kogemuste pdhjal suudab talle
usaldatud téid hinnata ja vGimalikke ohte ara tunda. Lisaks on spetsialistil teadmised asjakohastest
digusnormidest ja eeskirjadest.

Ainult piisava kvalifikatsiooniga isikud tohivad pé6rdajami kallal té6tada. Isikud, keda veel koolitatakse
vOi instrueeritakse, tohivad poordajami kallal t66tada tUksnes koolitatud v&i instrueeritud spetsialisti
pideva jarelevalve all.
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EBRO ARMATUREN® Kaesoleva kasutusjuhendi teave

Iga isik, kes pddrdajamiga tootab vdi teostab toid poordajami kallal, peab tundma ja rakendama kasu-
tusjuhendi teavet. P66rdajami operaator vastutab selle eest, et tagada juurdepaas kasutusjuhendile ja
selle sisule koolituse ja juhendamise abil.

1.4.1 Sihtgruppide definitsioonid

Transpordipersonal

Spetsialistid, kes vastutavad masinate, seadmete vdi koostude ohutu ja tdhusa transpordi eest.
Paigalduspersonal

Spetsialistid, kes vastutavad masinate, seadmete vdi koostude nduetekohase montaazi ja paigalduse
ning demonteerimise (kasutuselt kdrvaldamise) eest.

Paigalduspersonali téédes vdib esineda kattuvusi elutsukli etapiga ,Kasutuselevétmine®.
Kasutuselevotmise personal

Spetsialistid, kes vastutavad masinate, seadmete vdi koostude viimise eest montaaZiolekust té6ole-
kusse. Kasutuselevdotmise personali Glesannete hulka kuuluvad sisteemide kontrollimine, seadista-
mine ja optimeerimine, et tagada ohutu ja tdhus t66.

Kasutav personal

Spetsialistid, kes vastutavad masinate, seadmete v&i koostude kasutamise eest.
Kasutava personali td6des v8ib esineda kattuvusi elutsukli etapiga ,Kasutuselevdtmine”.
Hoolduspersonal

Spetsialistid, kes vastutavad kasutusea pikendamise ja todohutuse sailitamise eest.

1.4.2 Elutsukli etappide maaratlused
Transport

Parast valmistamist transporditakse komponendid kasutuskohta. Selles etapis tuleb valida sobivad
transpordimeetodid, et valtida kahjustusi v&i talitlushaireid. Selle hulka kuulub pakendamine, koorma
kinnitamine, transpordinduete jargimine ja vajaduse korral kliimakaitsemeetmed.

Montaaz

Kasutuskohas komponendid monteeritakse ja paigaldatakse. See hdlmab Uksikosade kokkupanekut,
Uhendamist toitevorkudega (elekter, vesi, surudhk jne) ning integreerimist olemasolevatesse tootmis-
protsessidesse. Nduetekohane montaaZz on komponentide hilisema talitluse ja ohutuse seisukohalt
otsustava tahtsusega.

Kasutuselevotmine

Selles etapis lulitatakse komponendid esimest korda sisse ja testitakse. Seejuures tehakse seadistusi,
konfigureeritakse juhtsisteeme ja viiakse labi ohutuskontrolle. Véimalikud kohandused vdi optimeeri-
mised tehakse enne, kui komponent ldheb Ule tavaparasesse tddkasutusse.

Kasutamine

See etapp h6lmab komponentide tegelikku kasutamist ettendhtud otstarbel. Siin on fookuses téhu-
sus, tootlikkus ja ohutus. Optimaalse jdudluse tagamiseks on vajalik regulaarne jalgimine, td6andmete
dokumenteerimine ja vajaduse korral vaiksemate kohanduste tegemine.

Hooldus

Komponentide to6ea ja talitlusv8ime tagamiseks on vajalikud regulaarsed hooldust66d. Need vdivad
hdlmata ulevaatusi, puhastamist, maarimist, kuluosade vahetamist ja ennetavaid hooldusmeetmeid.

Kasutuselt korvaldamine

Kui komponendid pole enam majanduslikult vai tehniliselt kasutatavad, kdrvaldatakse need kasu-
tusest. Selle hulka kuulub véljaltlitamine, té6vedelike eemaldamine ja vajaduse korral vaheladusta-
mine. Selles etapis kontrollitakse ka seda, kas edasine kasutamine vdi muuk on otstarbekas.
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ARMATUREN’ Kaesoleva kasutusjuhendi teave

1.4.3 Kes-teeb-mida maatriks

Transpor- Paigaldus- Kasutuselevot- Kasutav Hooldus-
dipersonal personal mise personal personal personal
Transport [ ]
Montaaz {
Ka.sutuselevot- ° ° °
mine
Kasutamine L
Hooldus ®
Kasutu§elt kor- ° °
valdamine

Tabel 1: Kes-teeb-mida maatriks

1.5 Markused

Hoiatused on mdeldud tahelepanu juhtimiseks vdimaliku ohuolukorra, selle valtimise ja inimeste
kehalise puutumatuse tagamise eesmargil.

Uldised juhised on suunatud varakahjude véltimisele v6i annavad kasulikku lisateavet paremaks
maistmiseks.

Kohustuslike, soovituslike ja valikuliste eeskirjade kasutamine

Valjend Jareldus jargimise kohta

Kohustuslik Kohustuslik eeskiri sisaldab selgelt etteantud tegevusjuhist, mida tuleb tin-
gimata jargida, s.t see ei jata otsustusruumi.

Soovituslik eeskiri Soovituslik eeskiri on soovitus. Soovituslik eeskiri sisaldab kull tegevusju-
hist, kuid jatab teatud manguruumi erandite vdi ebatuupiliste olukordade
jaoks.

Valikuline Valikuline eeskiri sisaldab tegevusvdimalust, mida kasutaja vdib kaaluda,

kuid mida ei pea tingimata jargima.

Tabel 2: Kohustuslikud, soovituslikud ja valikulised eeskirjad

1.5.1 Kohustus- ja hoiatussiumbolite tahendused
Kohustussiimbol

Stimbol | Tahendus

Kasutage peakaitset

Kaitseb peavigastuste eest esemete pahe kukkumise vdi pea
esemete vastu l66mise korral

Kasutage silmakaitset
Kaitseb silmavigastuste eest mehaaniliste, optiliste, keemi-

liste, termiliste, bioloogiliste ja elektriliste ohtude korral
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Tahendus

Kasutage kaekaitset
Kaitseb kaevigastuste eest esemete voi kuumade v6i keemi-
liste materjalidega kokkupuute korral

Kasutage jalakaitset
Kaitseb jalavigastuste eest esemete voi kuumade voi keemi-
liste materjalidega kokkupuute korral

@ Q| [

Tabel 3: Kohustussimbol

Hoiatussiimbol

Tahendus

Uldine hoiatussiimbol
Pange tahele lisasumboliga tahistatud ohtu.

Hoiatus elektripinge eest
Valtige kokkupuudet elektripingega.

Hoiatus rippuva koorma eest
Valtige rippuva koorma alla sattumist vdi selle vastu kdndi-
mist.

Hoiatus kuuma pinna eest
Valtige kokkupuudet kuumade pindadega.

Hoiatus automaatse kaivitumise eest
Olge ettevaatlik masinate ldheduses, mille mehaanilised osad
vBivad automaatselt ja ootamatult liikuma hakata.

Hoiatus kdevigastuste eest
Valtige kaevigastusi masina/komponendi sulguvate mehaani-
liste osade tottu.

Hoiatus kukkuvate esemete eest
Valtige kukkuvate esemete tabamusi.

> B> BB BB >

Tabel 4: Hoiatusstimbol

1.5.2 Hoiatuste definitsioon ja tlesehitus

Hoiatuste eesmark on teavitada kasutajaid vbimalikest ohtudest, t6sta nende teadlikkust ja anda ohu-
tusalast teavet 6nnetuste vai vigastuste valtimiseks.

Hoiatuste definitsioon

: Signaalsdna ,,OHT" tahistab suure riskitasemega ohtu. Kui ohtu

ei valdita, on tagajarjeks surm vdi tésised vigastused.
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HOIATUS

Signaalsdna ,,HOIATUS" tahistab keskmise riskitasemega
A ohtu. Kui ohtu ei valdita, vbib tagajarjeks olla surm vai tésised
vigastused.

ETTEVAATUST

Signaalsdna ,,ETTEVAATUST" tahistab madala riskitasemega
A ohtu. Kui ohtu ei valdita, vdib tagajarjeks olla kerge voi
mdddukas vigastus.

Hoiatuste uilesehitus

@ ETTEVAATUST

Meedium vdib kontrollimatult vélja tungida ja seda
®v6idakse sisse hingata.

® Hingamisteede arritused.
> Kontrollige armatuuri tihedust.

» Jargige ohutuskaarti.

Posit- |Selgitus
sioon
1 Signaalsdna: ohu raskusastmele vastavat signaalséna
kasutatakse ohu pakilisuse ja laadi esiletdstmiseks.
2 Ohu allikas: ohu selge ja Iuhike kirjeldus lihtsate ja kergesti
mdistetavate sbnadega.
3 Tagajarg eiramise korral: vGimalikud tagajarjed voi
mdjud, kui ohu valtimise juhiseid ei jargita.
4 Ohu véltimine: juhised, kuidas kasutaja saab eiramise
tagajargi valtida.
5 Piktogramm: piktogramm paigutatakse ohu allika k&rvale,
et tugevdada hoiatust ja selgitada ohu tdhendust.

Tabel 5: Hoiatuste Ulesehitus

1.5.3 Uldiste juhiste definitsioon

' Markus signaalsénaga ,, MARKUS” annab olulist teavet toote
[

nduetekohaseks kasitsemiseks.

Nende juhiste eiramine vdib p&hjustada haireid tootel v&i selle
Umbruses.

L

© EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH

Paigaldus- ja kasutusjuhend 10|66
Elektriline pédrdajam E50-E210

Versioon 1.2, 04.08.2026



EBRO ARMATUREN® Kaesoleva kasutusjuhendi teave

1.5.4 Sumbolid

Sumbol Téhendus

1. Keerake ... Toimingute jarjestusega tegevusjuhis

> Jargige ohutuskaarti. Toimingute jarjestuseta tegevusjuhis

e Poodrdajam ... Loetelu simbol

ou F_’ositsiooni q_umbgr illustratsioonidel loetelule voi
lisateabele viitamiseks

Tabel 6: Simbolid

1.6 Kaaskehtivad dokumendid

Lisaks EBRO poolt kaasapandud dokumentidele jargige tingimata ka pddrdajami kasutuskohas kehti-
vaid seadusemaarusi ja kaditaja juhiseid.

Samuti jargige vdimalikke tarnija juhiseid, eriti tarnija ohutus- ja hoiatusjuhiseid.
1.6.1 Vastavusavaldus/paigaldusdeklaratsioon

P66rdajamile vdib kohalduda direktiiv, mis toob kaasa vastavuse eelduse. Sellisel juhul kehtib lisaks
EBRO vastavusdeklaratsioon vdi vastavalt EBRO paigaldusdeklaratsioon.

Vastavushindamismenetluse ndutavuse kontrollimine ja vajaduse korral selle labiviimine on p66rd-
ajami kaitaja kohustus.

1.7 Kontaktandmed

™ EBRO ARMATUREN Gebr. Broer GmbH
KarlstralRe 8

58135 Hagen EﬁEl

Saksamaa
+49 2331 904-0

post@ebro-armaturen.com E

www.ebro-armaturen.com

CNONG

L
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2 OLULISED OHUTUSJUHISED
2.1 Sihtotstarbekohane kasutamine

Elektrilise asendiregulaatori tUUpE50-E2100n m&eldud ja konstrueeritud selleks, et seada armatuure
90° poordliikumisega kdrgema tasandi juhtseadme elektriliste signaalide abil asendisse ,LAHTI” v3i
+KINNI” vdi vaheasenditesse. Elektrilnie pddrdajam on ette ndhtud kasutamiseks Uksnes toéostusraken-
dustes.

Sihtotstarbekohase kasutamise tagamiseks jargige pd6rdajami piirvaartusi. Piirvaartused on toodud
pdordajami tehnilistes andmetes ja ttuubisildil.

2.1.1 Moistlikult ettenahtav vaarkasutus

* Po6ordajamit vdidakse kasutada plahvatusohtlikus piirkonnas.
* Po6o6rdajamit vdidakse kasutada valjaspool selle lubatud piirvaartusi.
2.2 Margistus

' Veenduge, et kdik margistused on alles ja loetavad.

o
' Séltuvalt komponendi tlubist ja teostusest ei kohaldata alati
kdiki tahistusi ja sumboleid.

®\ﬁ-\
ARMATUREN ©
[~ e "Made in
\\'Type E L camny g,
G- Ve H T 0
E::]KW = "A _®
@ Duty Class: C | [:"/'@
@ Nm =L TSR0
OTCode ;1 [ @
@*W]
¥ 6é—0

Joonis 1: TUubisiltE50-E210
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Pos. | Andmepunkt Naide Markus
1 |Tootja (\ Logo
) =g

2 |TUUpE 110 Ajami taup

3 |Hz 50 Sagedus

4 |I= 1.3 Nimivool (A)

5 |IP 67 Kaitseklass

6 |t= 12 Tobaeg 0° - 90° (s/90°)

7 159 17 Armatuuri liides (mm)

8 | Kood (koodi suvandid) 010

9 |Vastavus C€ Tahistab vastavust v'ah_gmalt Uhele
kohalduvale EL-i direktiivile, mis
nduab CE-vastavushindamise labi-
viimist (kui kohaldub). Véimalikud
muud vastavusmargistused.

10 |Serial-no. 00345 Seerianumber

11 |Kom-no. 113-00589823-20 Tellimuse number

12 | Code (tootmise kuu ja aasta) |09 25

13 |FL. 07/10 Aarikihendus

14 |Nm 400 P66rdemoment (Nm)

15 | Duty Class C Lalitustsuklite klassifikatsioon
(1200 c/h)

16 |P= 0.26 Voimsutarve (KW)

17 (U= 220-240 Pinge (V)

18 C A Pinge liik (AC/DQ)

Tabel 7: Margistused elektriajamil

|
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Kood
7-kohalise koodi MM YY ABC v&ti tuubisildil:

Tootmise Tootmise Kood A Kood B Kood C
kuu aasta 16ppliiliti/nukk funktsiooni valikud kontaktid
MM YY 0 S1&S2 0°-90 jaoks® 0 - 0 |-

1 S$1-S4 0°-90 jaoks® 1 P66rdemomendi valjalili- G | Kuldkontakt
tus
2 S1&S2 0°-90° 2 Potentsiomeetrid I | Kaiviti
S3&S4 jaoks vabalt seadis-
tatav -
3 Toite tagasiside A | AS-isiin
3 S1-54:
vabalt seadistatav
4 Reguleerimisaja pikenda-
4 mine
5 5 Pé6rdemomendi valjalili-
tus ja potentsiomeeter
6 6 Po6rdemomendi valjaluli-
tus ja rikke tagasiside
7 S1&S2:vabalt seadistatav 7 Reguleerimisaja pikenda-
mine (WS) ja potentsio-
meeter
8
8 Reguleerimisaja pikenda-
mine ja voolu tagasiside
9 Kliendi spetsifikatsioon
9 Kliendi spetsifikatsioon

Tabel 8: Tllubikood, mudeli kood

2.3 Tooohutu olek

P66rdajamit tohib kaitada ainult tehniliselt laitmatus seisukorras. See hdlmab eelk8ige jargmist:

+ Po6o6rdajam peab olema armatuurile taielikult monteeritud ja nBuetekohaselt kasutusele vdetud.

* Po6o6rdajamit tohib kditada ainult selle piirvadrtuste piires.

* K®&ik talitluskatsed peavad olema edukalt I8petatud.

* Margistused (tuubisildid, hoiatuskleebised jne) peavad olema olemas ja loetavad.

+ Kaablite ja juhtmete Uhendamisel tuleb kasutada labiviike, mis sobivad vastavate kaabli-
ja juhtmetlupidega. Need peavad sisaldama sobivat tihenduselementi. Mittevajalikud
kaablilabiviikude avad tuleb sulgeda sulgekorkidega. Kaablid peavad olema nduetekohaselt

paigaldatud.

¢ Konstruktsiooni muutmine on keelatud.

Kahjustuste vdi rikete korral tuleb p66rdajam kohe kasutuselt kdrvaldada. Votke pddrdajam uuesti
kasutusele alles siis, kui kdik kahjustused ja talitlushadired on kérvaldatud.

Varuosad ja lisatarvikud, mida EBRO ei ole tarninud, vdivad muuta pé6rdajami omadusi. Selliste osade
kasutamine v8ib pdhjustada ohuolukordi ja kahjustusi. Kasutage ainult EBRO originaalvaruosi ja pai-

galdage need nduetekohaselt.

24

Kaitaja kohustused

Iga isik, kellele on usaldatud p6drdajami kallal té6tamine, peab tundma ja jargima kasutusjuhendi sel-
leks asjakohast sisu. P66rdajami operaator vastutab selle eest, et tagada juurdepaas kasutusjuhendile
ja selle sisule koolituse ja juhendamise abil.

I ——
© EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH

Paigaldus- ja kasutusjuhend
Elektriline pédrdajam E50-E210
Versioon 1.2, 04.08.2026

14|66




EBRO ARMATUREN® Olulised ohutusjuhised

Kaitaja peab tagama, et kasutusjuhend oleks p6drdajami kasutuskohas saadaval.
Kaitaja peab tagama, et poordajami kallal té6tavad ainult piisavalt kvalifitseeritud ja kogenud isikud,
kellel on vastavad erialased teadmised.

Valtida tuleb to6tajate ohutuse ja tervise ohustamist. Kaitaja peab rakendama vastavaid korralduslikke
meetmeid vdi kasutama sobivaid t66vahendeid.

Kaitaja peab vastavalt riiklikele seadustele ja maarustele labi viima té6tajate riskihindamisi jne.

Kéitaja peab instrueerima personali eriti jargmiste punktide osas.
* Po6o6rdajami nbuetekohane kasutamine ja selle piirid

* Ohukohad

+ Kaitseseadiste funktsioon, asukoht ja kasutamine

+ Kasutamine ja jalgimine

2.41 Tarnekomplekti ja tarne kontrollimine

Kéitaja peab parast pédrdajami tarnimist kontrollima selle terviklikkust ja laitmatut seisukorda.
Kaitaja vastutab selle eest, et pddrdajami mudel vastab selle kasutusotstarbele.
2.4.2 Riskihindamine / ohtude hindamine

Pé6rdajam on osaliselt komplekteeritud masin direktiivi 2006/42/EU (masinadirektiivi) tdhenduses.

Parast teise osaliselt komplekteeritud masina, seadme vdi tervikliku masina sisse paigaldamist peab
integreerija 1abi viima riskihindamise. Kaitaja peab labi viima ohtude hindamise ja vajaduse korral
rakendama kaitsemeetmeid.

2.4.3 Ulejaanud riskid
Elektrilised ohud

Elektriliste komponentide asjatundmatu kasitsemise vdi nende kahjustamise tdttu vdib tekkida otsene
vOi kaudne kokkupuutumine pinge all olevate osadega.

Termilised ohud

Mootor v8ib kuumeneda kuni temperatuurini 40 °C. Kuumade pindade puudutamisel ilma kaitsekin-
nasteta valitseb pdletusoht. Kaitaja poolt kasutuskohas labiviidava riskihindamise raames véivad olla
vajalikud ehituslikud v&i ruumilised kaitsemeetmed.

Miiraemissioon

P66rdajam vdib tekitada helirbhu taset > 80 dB(A). Kaitaja poolt kasutuskohas labiviidava riskihinda-
mise raames voivad olla vajalikud ehituslikud v8i ruumilised kaitsemeetmed. Vajaduse korral peavad
asendiregulaatori Idheduses viibivad inimesed kandma kuulmiskaitsevahendeid.

L
© EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH

Paigaldus- ja kasutusjuhend

Elektriline pédrdajam E50-E210

Versioon 1.2, 04.08.2026

15|66



EBRO ARMATUREN® Komponentide kirjeldus
./

3 KOMPONENTIDE KIRJELDUS

P66rdajam koosneb mitmest komponendist, mis on ettenahtud kasutuse jaoks omavahel mehaanili-
selt Ghendatud.

Joonis 2: Komponendid E65-E210 Joonis 3: Komponendid E50

Posit- | Komponent
sioon

1 Asendinaidik

P66rdajam ajamiga

2
3 Kasi-avariijuhtimine
4

Aérik koos véllipesaga

5 Kaabli sisseviik

Tabel 9: Komponentide nimetus

Péérdajam

Elektriline p66rdajam kaitab armatuuri ning seda saab kasutada seadistamise ja reguleerimise aja-
mina. Asendindidik naitab ajami hetkeasendit.

Paigaldamine armatuurile

Elektrilisi p66rdajameid E50 kuni E210 saab paigaldada kdikidele péordliikumisega armatuuridele
(reeglina 90°), millel on paigaldusaarik vastavalt DIN EN ISO 5211:2024-10 . Uldiselt toimub armatuuri
valjaldlitamine (armatuuri I6ppasendis), olenevalt liikkumisteest, integreeritud 16pplulitite S1 ja S2 abil,
mida tuleb kasutada mootori valjaltlitamiseks.

Koormusest sdltuvat valjallitust (nt metallist tihendavate armatuuride jaoks)

» saab teostada koos sobiva lUlitusseadise soovitusega seadme juhtseadmel

* ja sobiva seadistamisega (valikuliselt tarnitava) p66rdemomendi valjalulitust pé6érdajamiga
realiseerida.

I @44 @@
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Ajami valjund-p66rdemoment

Taiturajamite margitud valjund-p66rdemomendid on nimi-p66rdemomendid. Need saavutatakse kdi-
kides tootingimustes, kui toitepinge vdrdub nimipingega.

Péordajami dimensioneerimine

Noutud kaitusmomendi olulised m&jutegurid on maaratud armatuuri (nimilaius), t66réhu ja meediumi
poolt. Nendest parameetritest tuleneb armatuuri ndutud kaitusmoment. EBRO soovitab armatuuri
tootja etteantud vaartusele lisada poordajami dimensioneerimiseks ohutusvaru 15 % kuni 20 %.

Kaitseliik

Seeria E50 kuni E210 ajami ehitus vastab kaitseklassile IP67 vastavalt DIN EN 60529:2014-09. Veen-
duge, et elektriline ja mehaaniline paigaldus on n6uetekohane, et tagada kaitseklassi IP67 sailitamine.
Korrosioonikaitse

Vastavalt normile DIN EN ISO 22153:2021-07 elektriliste ajamite kohta vastab see korrosioonikategoo-
riale C4. Ajamid on edukalt Iabinud tulbitesti soolauduga vastavalt DIN EN IEC 60068-2-52:2018-08
(toetudes Saksamaa Lloydi nduetele). Testparameetriks oli teravusaste 4 kestusega 14 paeva - sellest
tuleneb kasutusvaldkond t66stusseadmete ajamites ja/v8i suurema soolasisaldusega keskkondades.

Iselukustumine seiskumisel

Kdik péodrdajamid on varustatud iselukustuva tigutilekandega. Tanu sellele jadb pd6rdajam ka pinge
alt vabastatud olekus I&ppasendites ja vaheasendis viimati liigutatud asendisse. Meedium ei saa ventii-
liketta asendit mdjutada.

Juhtseadme reageerimine juhtsignaalidele

Sulgeorgani (ventiiliketas, kuul) vaarjuhtimise vdi vaarsignaali valtimiseks tuleb seadme poolel tagada,
et ajami valjalulitamine toimuks hiljemalt 50 ms parast |1dppasendi saavutamist.

Poorlemissuund elektrireZiimil

Vastavalt projekteerimisnormile DIN EN ISO 22153:2021-07 on ette ndhtud, et armatuur peab akti-
veerimisel sulguma paripdeva. See tuleb teostada kaitaja poolt esmalt ventiiliketta digesse asendisse
seadmise teel vastavalt kasiratta asendile (LAHTI v&i KINNI) ja seejarel dige voolutoite ja juhtimise teel.

Kasi-avariijuhtimine
Kési-avariijuhtimine on kaasaliikuv kasiratas, mis toimib ilma sidurita otse tigutlekandele. Nii on kasu-
tajal igal ajal vdimalik (sellal kui mootor on pinge alt vabastatud) ilma Uhendusmehhanismita mak-

simaalselt ca 15 p66rdega armatuuri sulgeda v6i avada. Ohutuseeskirjad vastavalt EU-direktiivile
2006/42/EU kaasaliikuvate kasirataste kohta on taidetud.

Valikuline lisavarustus
vahelduvvooluajamite jaoks
+ Taiendav potentsiaalivaba 18ppluliti (S3 ja S4)

* Vabalt seadistatav liikumistee [8ppluliti (S1 ja S2) seadistusnurga piiramiseks

* Vabast seadistatav vaheasendi lUliti (S3 ja S4) signaali andmiseks reguleerimisvahemiku sees
* Potentsiomeetrid

* Toite tagasiside 4-20mA, kahe juhtmega tehnoloogia

» Integreeritud elektrooniline péérdemomendi valjaltlitus (E65 puhul)

+ Integreeritud seadistusaja pikendus

+ Kaivitid signaliseerimiseks

+ Valjatoodud termoluliti

» Eripinged

L
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kolmefaasilise voolu ajamitele

+ Taiendav potentsiaalivaba 18ppluliti (S3 ja S4)

» Vabalt seadistatav lilkkumistee [Sppluliti (S1 ja S2) seadistusnurga piiramiseks (teisiti kui 90°)
* Vabast seadistatav vaheasendi lUliti (S3 ja S4) signaali andmiseks reguleerimisvahemiku sees
* Potentsiomeetrid

* Toite tagasiside 4-20mA, kahe juhtmega tehnoloogia

» Integreeritud elektrooniline p6érdemomendi valjaltlitus (E65 puhul)

+ Valine seadistusaja pikendus

+ Kaivitid signaliseerimiseks

» Valjatoodud termoluliti

* Eripinged

alalisvooluajamite jaoks

* Vabalt seadistatav lilkkumistee [6ppluliti (S1 kuni S4) seadistusnurga piiramiseks

* Potentsiomeetrid

+ Toite tagasiside 4-20mA, kahe juhtmega tehnoloogia

kdikide ajamite jaoks

» Erivarvid

Valikuline - taiendav Ioppluliti

Kdik ajamid saab varustada taiendavate I6pplulititega (S3 ja S4). Need 16pplulitid signaliseerivad 16pp-
asendit juhtseadmele. Need leiavad kasutust peamiselt siis, kui ajami juhtseadmel on signaalseadmel
on erinev pingepotentsiaal. Lulitid, mida kasutatakse signaali andmiseks, tuleb alati seadistada (ca1°
- 2°) varasemaks, et tagada juhtseadme ohutud té6olekud. Uldiselt on kaik lulitid thendatud potent-
siaalivabalt Uhendusklemmide kulge.

' Alalisvooluajamite puhul kasutatakse I6ppluliteid S1 ja S2

Uksnes podrlemissuuna juhtimiseks. Neid ei ole klemmliistule
toodud ja seega puudub kaitajal juurdepaas neile lulititele.
Kui on vajalik Iulitite tagasiside, tuleb kasutada taiendavaid
[6ppluliteid S3, S4.

Valikuline - elektrooniline p66rdemomendi valjalulitus E65 jaoks

Valikuliselt on E65 jaoks saadaval poérdemomendi valjalilitus vahelduvvoolu ja kolmefaasilise voolu
ajamite puhul. Iga trikkplaat nende ajamite juhtimiseks on ette valmistatud péérdemomendi valjaltli-
tuse jaoks. Seda saab vajadusel lihtsalt ja kiiresti vastavate komponentide abil jarelpaigaldada.

Valikuline - vabalt seadistatav asendiliiliti (vaheasendi liliti)

Kdiki 16ppluliteid saab standard-juhtnuki vahetamise teel imber seadistada vabalt seadistatava |16pp-
luliti-valjalUlituse peale. Kasutaja saab maarata igale lulitile maarata vabal valikul lGlituspunkti saa-
daoleva reguleerimistee ulatuses. Kuna see Umberehitus puudutab Uksnes mehaanilisi komponente,
ei mdjuta see ajamite Uhendusskeeme ja elektrilisi andmeid. Kasutusjuhtumid, mille puhul on vajalik
armatuuri suletud ja/vdi avatud asendi liikumisteed piirata vdi signaliseerida vaheasendeid liikumis-
tee sees vOi madrata need peatumispunktideks, tuleb teostada (maksimaalselt 4) vabalt seadistatava
lisaldliti abil. Ajamid kasutusjuhtumite jaoks, mille puhul tuleb teostada ule 4 signaaliedastuse liilkumis-
teel, tuleb varustada potentsiomeetriga.
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EBRO ARMATUREN® Komponentide kirjeldus
v

Valikuline - potentsiomeeter

Pideva asendi-tagasiside jaoks saab ajamid varustada potentsiomeetriga. See on mehaaniliselt seotud
armatuuri vélliga. Standardina tarnitakse 1kQ-potentsiomeeter, mdeldud 1W jaoks - muud on saada-
val tellimisel.

Valikuline - tdiendav termoliiliti signaliseerimiseks

Vahelduvvoolu ja kolmefaasilise voolu ajamite jaoks saab lisaks teostada mootori temperatuuri digi-
taalset signaaliedastust. Teine termoldliti (teostatud avajana) lUlitab ca 10 °K varem kui standardvarus-
tuses paigaldatud termoliliti (see lllitab ajami automaatselt valja). See tagab, et kaitajale antakse teise
termoldliti kaudu marku véimalikust kriitilise mootoritemperatuuri saavutamisest, enne kui standard-
varustuse termoluliti mootori voolu katkestab.

Valikuline - toite tagasiside 4-20 mA

Potentsiomeetri signaal, mis registreerib ventiiliketta asendit, muundatakse jarelelihendatud muun-
duri elektroonika abil 4-20 mA-signaaliks.

See valik on soovitatav, kui tagasiside signaali tuleb edastada suuremale kaugusele, et tekkivad lii-
nikaod ei mdjutaks mddtetulemusi. Seda tagasiside liiki soovitatakse juhtmepikkuste korral >100 m.
Muus osas kehtivad samad kasutuskriteeriumid kui potentsiomeetri puhul.

Valikuline - seadistusaja pikendus vahelduvvoolu ajamite jaoks

Ajami seadistusaja pikendamiseks lulitatakse mootorit elektrooniliselt. Kindlaksmaaratud impulss
loob ventiilikettal vonkliikumise 1°- 2°. Seejarel toimub paus kuni jargmise impulsini. Seda pausi saab
potentsiomeetri abil seadistada - nii saab ajami kogu seadistusaega vahemikus 30 s ja 180 s variee-
rida. Iga vahelduvvooluajami trikkplaat on ette valmistatud seadistusaja pikendamiseks ja seda saab
trikkplaadile thendada po6rdvoolu valjalilituse asemele. Seadistusaja pikenduse ja pd6rdemomendi
valjallilituse kombinatsioon pole standardvarustuses v&imalik.

Valikuline - seadistusaja pikendus kolmefaasilise voolu ajamite jaoks

Seadistusaja pikendust kolmefaasilise voolu ajamite jaoks pakutakse elektrilise lisakomponendi abil.
See tuleb monteerida mitte pé6érdajamisse, vaid lulituskilpi ning thendada mootori ja magnetkaivitiga.
T66pbhimbte on analoogne vahelduvvooluajamite seadistusaja pikendusega.

Valikuline - Idppasendi tagasiside kaivitid
Ldppasendi elektroonilise tagasiside jaoks on valikuliselt vdimalik kasutada sama ehitusega kaiviteid

kui I6ppasendi lulitid. Need kaivitid on saadaval kahe ja kolme juhtmega. Muud tehnilised tksikasjad
ndudmisel.

Valikuline - eripinged vdi erimootorid

Lisaks standardpingetele saab valmistada mootoreid ka muude pingete jaoks. Muud tehnilised Uksik-
asjad ndudmisel.

Valikuline - pistikiihendussiisteem

Valikuliselt saab kdiki ajameid tarnida erinevate pistikihendussisteemidega. Kui pole deldud teisiti,
kasutatakse toodet ,Phoenix contact”.

Valikuline - erivarvid

Erinevalt taiturajamite standardvarvist (must, matt) saab kliendi soovil pakkuda mis tahes muud varvi.
Selleks tuleb esitada RAL-number.

3.1 Tehnilised andmed

E50-E210

Nimetus Kirjeldus

Ajami suurused E50-E210

sisselulituskestus Klass C DIN EN ISO 22153:2021-07
Liides DIN EN ISO 5211:2024-10
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ARMATUREN’

Komponentide kirjeldus

Nimetus

Kirjeldus

Veesoleku ajad

6s-180s

Korrosioonikaitse klass

C4 DIN EN ISO 22153:2021-07

kontrollitud vastavalt DIN EN IEC 60068-2-52:2018-08

Kaitseliik

IP67 DIN EN 60529:2014-09

Isolatsioonimaterjali klass

F

Liikumistee [6ppluliti

max 250 V AC, 3 A DS-p66rdajamite jaoks
max 250 V AC, 3 A WS-pbéordajamite jaoks
max 24 V DC, 10 A GS-p6ordajamite jaoks

Kasutustemperatuur

-20 °C kuni +70 °C

Kaabli keermesliide

2xM20x1,5;
@ min =6 mm,
@ max =13 mm

Kasi-avariijuhtimine

15 p6oret 90 jaoks®

Kasi-avariijuhtimise aktiveerimisjdoud |8 Nm / E50

4 Nm / E65

20Nm /E110

35Nm/E160

50 Nm/E210
ES0WS
Nimipinge \Y 230 115% 24%
Veesoleku aeg 0° - 90° s 25 25 25
Nimimoment Nm 40 40 40
Nimivool A 0,15 0,31 1,45
Kaivitusvool A 0,18 0,36 1,8
Vastuvdtuvdimsus kw 0,035 0,035 0,035
Sagedus Hz 50 50 50
Aériku suurused FO4 ja FO5 DIN EN ISO 5211:2024-10
vollipesade jarel Nelikandi jaoks 11 mm, 14 mm
* Lisavarustus
Tabel 10: Tehnilised andmed E50WS
E65WS
Nimipinge \Y 230 230 230
Veesoleku aeg 0° - 90° s 6 12% 24%*
Nimimoment Nm 100 80 60
Nimivool A 0,7 0,55 0,3
Kaivitusvool A 1,0 0,8 0.4
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ARMATUREN’ Komponentide kirjeldus
Vastuvdtuvdimsus kw 0,16 0,125 0,066
Sagedus Hz 50 50 50

Aariku suurused

FO4 v&i kombineeritud darik FO5 ja FO7 DIN EN ISO 5211:2024-10

vollipesade jarel

Nelikandi jaoks 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm ja

16 mm kiiluga

* Lisavarustus

Tabel 11: Tehnilised andmed E65WS

E110WS

Nimipinge \Y 230 230 230
Veesoleku aeg 0° - 90° s 6* 12 24%*
Nimimoment Nm 400 400 320
Nimivool A 1,8 1,3 0,65
Kaivitusvool 2,6 2 1,5
Vastuvdtuvdimsus kw 0,4 0,26 0,138
Sagedus Hz 50 50 50

Adariku suurused

Kombineeritud aarik FO7 ja F10 DIN EN ISO 5211:2024-10

vollipesade jarel

Nelikandi jaoks 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm ja

28 mm kiiluga

* Lisavarustus

Tabel 12: Tehnilised andmed E110WS

E160WS

Nimipinge \Y 230 230 230
Veesoleku aeg 0° - 90° s 12% 24 48*
Nimimoment Nm 1200 1200 800
Nimivool A 1,8 1,3 0,65
Kaivitusvool A 2,6 2 2,5
Vastuvdtuvdimsus kw 0,4 0,26 0,138
Sagedus Hz 50 50 50

Aariku suurused

F10, F12, F14 ja F16 DIN EN ISO 5211:2024-10

vollipesade jarel

Nelikandi jaoks 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm ja 40/50 mm kiiluga

* Lisavarustus

Tabel 13: Tehnilised andmed E160WS
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ARMATUREN’

Komponentide kirjeldus

E65GS

Nimipinge Vv 24 - -
Veesoleku aeg 0° - 90° S 6* - -
Nimimoment Nm 100 - -
Nimivool A 55 - -
Kaivitusvool A 8 - -
Vastuvdtuvdimsus kw 0,077 - -
Sagedus Hz - - -

Aariku suurused

FO4 vdi kombineeritud aarik FO5 ja FO7 DIN EN ISO 5211:2024-10

vollipesade jarel

Nelikandi jaoks 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm ja

16 mm kiiluga

* Lisavarustus

Tabel 14: Tehnilised andmed E65GS

E110GS

Nimipinge \Y 24 - -
Veesoleku aeg 0° - 90° S 6* - -
Nimimoment Nm 360 - -
Nimivool A 8,8 - -
Kaivitusvool 12,5 - -
Vastuvdtuvdimsus kw 0,4 - -
Sagedus Hz - - -

Adariku suurused

Kombineeritud aarik FO7 ja F10 DIN EN ISO 5211:2024-10

vollipesade jarel

Nelikandi jaoks 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm ja

28 mm kiiluga

* Lisavarustus

Tabel 15: Tehnilised andmed E110GS

E160GS

Nimipinge \Y 24 - -
Veesoleku aeg 0° - 90° S 12% - -
Nimimoment Nm 800 - -
Nimivool A 8,8 - -
Kaivitusvool A 12,5 - -
Vastuvdtuvdimsus kw 0,4 - -
Sagedus Hz - - -
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ARMATUREN’

Komponentide kirjeldus

Aariku suurused

F10, F12, F14 ja F16 DIN EN ISO 5211:2024-10

vollipesade jarel

Nelikandi jaoks 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm ja 40/50 mm kiiluga

* Lisavarustus

Tabel 16: Tehnilised andmed E160GS

E65DS

Nimipinge \Y 400 400 -
Veesoleku aeg 0° - 90° s 6 12% -
Nimimoment Nm 100 80 -
Nimivool 0,3 0,25 -
Kaivitusvool A 0,5 0,3 -
Vastuvotuvdimsus kw 0,085 0,065 -
Sagedus Hz 50 50 -

Adariku suurused

FO4 vdi kombineeritud aarik FO5 ja FO7 DIN EN ISO 5211:2024-10

vollipesade jarel

Nelikandi jaoks 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm ja
16 mm kiiluga

* Lisavarustus

Tabel 17: Tehnilised andmed E65DS

E110DS

Nimipinge \Y 400 400 400
Veesoleku aeg 0° - 90° s 6* 12 24*
Nimimoment Nm 400 400 320
Nimivool A 1,4 1 0,95
Kaivitusvool A 2,1 1,8 1,6
Vastuvdtuvdimsus kw 0,27 0,22 0,2
Sagedus Hz 50 50 50

Aariku suurused

Kombineeritud aarik FO7 ja F10 DIN EN ISO 5211:2024-10

vollipesade jarel

Nelikandi jaoks 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm ja
28 mm kiiluga

* Lisavarustus

Tabel 18: Tehnilised andmed E110DS

E160DS

Nimipinge Vv 400 400 400
Veesoleku aeg 0° - 90° s 12% 24 48*
Nimimoment Nm 1000 1000 750
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EBRO ARMATUREN’

Komponentide kirjeldus

Nimivool A 1,4 1 0,95
Kaivitusvool A 2,1 1,8 1,6
Vastuvdtuvdimsus kw 0,27 0,22 0,2
Sagedus Hz 50 50 50

Aariku suurused

F10, F12, F14 ja F16 DIN EN ISO 5211:2024-10

vollipesade jarel

Nelikandi jaoks 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm ja 40/50 mm kiiluga

* Lisavarustus

Tabel 19: Tehnilised andmed E160DS

E210DS

Nimipinge \' 400 400 400
Veesoleku aeg 0° - 90° s 12% 24 48*
Nimimoment Nm 4000 4000 3200
Nimivool 3,8 3.2 2,8

Kaivitusvool A 5,6 5,2 3,6

Vastuvdtuvdimsus kw 1 0,84 0,6

Sagedus Hz 50 50 50

Adariku suurused

F12, F14 ja F16 DIN EN ISO 5211:2024-10

vollipesade jarel

Nelikandi jaoks 27 mm, 32 mm ja 30 mm, 40/50 mm kiiluga

* Lisavarustus

Tabel 20: Tehnilised andmed E210DS
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EBRO ARMATUREN’
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Komponentide kirjeldus

3.2 Moé6tmed ja massid
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Joonis 4: P6himdotmed E65-E210
P6him66tmed [mm]
Kaal
Tilip A B C D E F G H I J [kgl
E50 149 110 210 123 87 124 126 42 80 73 5
E65 172 119 235 123 112 139 125 42 80 78 7
E110 247 136 257 145 112 139 150 58 125 88 14
E160 280 157 282 170 112 139 175 89 200 112 25
E210 352 212 274 162 112 139 240 125 315 84 40
Tabel 21: P6himddtmed E65-E210
3.3 Umberarvutamise tabelid
Mass m
kg Ib cwt t sh ton
kg 1 2,205 0,0197 0,001 0,0011
Ib 0,454 1 0,0089 4,54x10+4 5,0x104
cwt 50,802 112 1 0,0508 0,056
t 1000 2204,6 19,684 1 1,1023
sh ton 907,2 2000 17,857 0,9072 1
Tabel 22: Umberarvutamise tabel, mass m
I
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Komponentide kirjeldus

Temperatuur t

°C °F °C °F °C °F °C °F
-140 -220 -40 -40 60 140 160 320
-135 -211 -35 -31 65 149 165 329
-130 -202 -30 -22 70 158 170 338
-125 -193 -25 -13 75 167 175 347
-120 -184 -20 -4 80 176 180 356
-115 -175 -15 5 85 185 185 365
-110 -166 -10 14 90 194 190 374
-105 -157 -5 23 95 203 195 383
-100 -148 0 32 100 212 200 392
-95 -139 5 41 105 221 205 401
-90 -130 10 50 110 230 210 410
-85 -121 15 59 115 239 215 419
-80 -112 20 68 120 248 220 428
-75 -103 25 77 125 257 225 437
-70 -94 30 86 130 266 230 446
-65 -85 35 95 135 275 235 455
-60 -76 40 104 140 284 240 464
-55 -67 45 113 145 293 245 473
-50 -58 50 122 150 302 250 482
-45 -49 55 131 155 311 255 491
Tabel 23: Umberarvutamise tabel, temperatuur t
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine
) N 4

4 TRANSPORT JA MONTEERIMINE

Osad voivad ootamatult liikuma hakata.

V&imalik vigastuste tekkimine muljumise, sissetdmbamise,
kinnijaadmise, hddrdumise voi Idikamise tdttu.

> Viige monteerimistoid labi Uiksnes pingevabas olekus.

Kandke isikukaitsevahendeid!

Liikuvad osad

Joonis 5: Liikuvad osad

Uldreeglid hoiustamise, transportimise ja monteerimise kohta

» Soovitatud ladustamise tingimused:
ruumi temperatuur > 5 °C, <25 °C (> 41 °F, <77 °F)
Suhteline dhuniiskus 50 - 60 %
Valtige kondensaati
Kaitsta otsese paikesevalguse eest

* Hoidke komponente kuni monteerimiseni kaitstuna, tehasepakendis.

+ Kaitage ladustatud komponente regulaarsete ajavahemike jarel, et tagada takistusteta lilkkumine.
H&lmake ladustatud komponendid Uldisesse hooldusgraafikusse.

+ Kaitske vdimalikke paigaldatud osi kahjustuste eest (nt magnetventiilid voi kasirattad).
» Kaitske komponente mustuse ja niiskuse eest.

» Katke aarikud ja katmata osad sobiva maarde voi bliga.

+ Jatke kd&ik Uhendused ja elektrilised pistik-kontaktid kuni monteerimiseni suletuks.
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine
) N 4

Kasutage komponentide tdstmiseks vajadusel sobivad ringtroppe, valtige kettide kasutamist.
Enne monteerimist kontrollige pd6rdajamit kahjustuste suhtes.

P66rdajamit saab paigaldada, olenemata meediumi labivoolusuunast. Igal juhul jélgige
asendindidiku nduetekohast talitlust ja diget asendit.

Ladustamisel seadke ajamid lamedale kuljele.

Paigaldusasend on vabalt valitav. P66rdajami kuljele paigaldamise korral peab kasutaja otsustama,
kas podrdajamit tuleks toestada paindejdu vastu.

Rohkem kui 6 kuuks hoiule panemise korral:

* kontrollige p66rdajami tihedust ja talitlust.
Rohkem kui 3 aastaks hoiule panemise korral:
* vahetage k&ik pddrdajami tihendid.

4.1 Komponentide transportimine

| Ebapiisava kandevéimega tdste- ja tugiseadmete

kasutamise korral v6ib pé6érdajam alla kukkuda.

Voivad tekkida surmavad vigastused muljumise, 1dikamise v&i
I66kide tottu.

> Kasutage ainult piisava kandevéimega tdste- ja
tugiseadmeid.

> Kasutage ainult laitmatus seisukorras toste- ja
tugiseadmeid.

> Arge kunagi astuge rippuvate koormate alla.

' Koostu kaalu leiate peatukist
"M&6tmed ja massid".

Joonis 6: Komponentide transportimise naidisjoonised
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Transport ja monteerimine

7\
EBRO ARMATUREN’
-/

1. Transportige pddrdajam sobiva vahendi abil, nt tdstekaru/kahveltdstuk, selle kasutuskohta.

O—,

P

Joonis 7: P66rdajami kraanaga tdstmine

2. Vedage ringtropid (pos 2) aasana Umber kasiratta ja mootori.

3. Riputage ringtropid kraanakonksu ktlge.
Jalgige, et kraana lukustus (pos 1) oleks suletud.

4. To&stke pddérdajam transpordikastist valja.
5. Transportige pddrdajam selle paigalduskohta.

4.2 Komponentide monteerimine
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine
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Joonis 8: Montaaz

Aériku suurus ISO FO3 FO4 FO5 FO7 F10 F12 F14 F16 F25

Keerme moot 5 M5 M6 M8 M10 M12 M16 M20 M16

Pingutusmoment (Nm) 4,5 4,5 7,7 18,7 371 64,7 | 161,2 | 3149 | 161,2

Pingutusmomentide puhul on lubatud tolerants maksimaalselt +10 %.

Tabel 24: Ajami aariku pingutusmomendid
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine
./

4.3 Komponentide ihendamine

Elektripingest tingitud oht elule!

Poletused, teadvuse kadu, lihaskrambid, siidameritmi haired
kuni stdame seiskumiseni.

> Tehke kindlaks, et seade on pinge alt vabastatud.
> Veenduge, et kaitsejuhe on digesti Gthendatud.

> Kindlustage elektriline pé6rdajam taassisselllitamise
vastu.

: Osad voivad ootamatult liikuma hakata.

V&imalik vigastuste tekkimine muljumise, sissetdmbamise,
kinnijadmise, hddrdumise voi 18ikamise tdttu.

> Viige monteerimistoid labi Gksnes pingevabas olekus.

' Veenduge, et sUsteemi juhtpinge ja sageduse andmed
vastaksid kdikide koostude tehnilistele andmetele, mis on
margitud ajami ja lisakomponentide tuubisiltidel.

' Allpool on kujutatud standardne Uhendusskeem.

Erimudelite puhul pd6rduge EBRO poole, et saada sobiv
Uhendusskeem. Oma lUlituskilbi ttubitahise leiate ttubisildilt.
Lisaks on Ghendusskeem kinnitatud lulituskilbi kaanele.

' Lalitid on rakendamata.
Armatuur on vaheasendis.

Spetsiaalsed ohutusjuhised paigaldamise ja Uhendamise kohta
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine
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Joonis 9: Uhendusklemm X1 Joonis 10: Uhendusklemm X2

Joonis 11: Uhendusklemm X3

* Juht- ja tagasisidekontaktid on m&eldud 250 V AC jaoks, mootori toitekontaktid 400 V AC jaoks,
vastavalt DIN EN 61010-1:2020-03. Tuleb ette ndha elektriseadme liigpinge kaitse. See peab
vastama liigpingekategooria II nduetele ja maardumisastmele 2.

+ Uhendada saab juhtmeldikusid pikkusega 0,2-2,5mm?2,
+ Kaableid saab paigaldada Ghendatud olekus.
+ Uhendusklemmide ithendamine ja lahutamine peab toimuma pingevabas olekus.

* Vooluv8rgu ahelad peavad olema varustatud ndutud liigpinge kaitseseadistega. Tehnilised andmed
leiate peatlkist "Tehnilised andmed"

* Kui kasutate eraldussisteemi, mis on vastavalt tahistatud ja asub ajami rakendusalas.
* Parast juhtmete paigaldamist ajami Uhendusruumi kinnitage need nihkumise vastu.

» Vastavalt DIN EN 61010-1:2020-03 peavad juhtmed vastavama pingestuskatsete tugevdatud
juhtmeisolatsiooni nduetele.

* Maanduse/kaitsejuhtme Uhendus luuakse kahe kaablisisseviigu vahel maanduskruvi (M4) kilge.
Lulituskilbi kaas, mootori ja kaigukasti korpus on tootja poolt Uksteise suhtes maandatud.

* Looge mootori kaitsekontaktid vastavalt DIN EN 61010-1:2020-03, kasutuskategooria AC3/AC7,
milles maaratakse juhtimisnduded induktiivkoormuste jaoks.
Soovitus: ELTAKO seeria ER12

* Veenduge, et ajami elektriline valjalulitus toimub hiljemalt 50 ms parast liikkumistee |8pplulitini
joudmist, et valtida ekslikke teateid kaitamisel v3i vaarsignaale p66rdemomendi valjalulituse
kaudu.
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine

E50WS
Klemm-
Joonis uhendus | Funktsioon
X1.Y1 Mootori Uhendus, lulitatud faas suuna jaoks LAHTI
X1.Y2 Mootori Ghendus, lilitatud faas suuna jaoks KINNI
. PL-ESB-WS X1.N Mootori Ghendus; neutraaljuhe
1 Sinpla-phase
""""" G X1.H1 Kltte toitelhendus; permanentne
X5 S3 a:

X2.S3.nc | Luliti S3; taiendav liikkumistee I8ppluliti KINNI; avaja; n.c.

& X2.S3.com | Luliti S3; taiendav liikumistee 16ppluliti KINNI; jalgkontakt;

X7
254 ]
"6 com
a

X2.S3.no | Ldliti S3; taiendav liikumistee 18ppluliti KINNI; sulgur; n.o.

S2 o — X2.S4.nc | Luliti S4; taiendav liikkumistee I8ppliliti KINNI; avaja; n.c.
o~
%3 c1 ;|:| X2.S4.com | Luliti S4; taiendav liikumistee [8ppluliti KINNI; jalgkontakt;
com
& G4 e X2.54.no | Ldliti S4; téiendav litkumistee 18pplaliti KINNI; sulgur; n.o.
lH :.I I:Xz:l X1 X3.1 Potentsiomeeter - [dppkontakt vdi vooluvaljundi tagasiside
FEIEEE |:| X3.2 Potentsiomeeter - hargmik
- YL Y2 N HL
X3.3 Potentsiomeeter - I6ppkontakt v8i pingesisendi tagasiside

Tabel 25: Vahelduvvoolu Ghendustabel
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Joonis 12: Klemmide skeem E50 vahelduvvool

S

§2

R3 [

HRr2

S1 Lilkumistee [6ppluliti KINNI 1 Té6kondensaator

S2 Lilkumistee I6ppluliti LAHTI R2, R3 | VDR

S3 taiendav liikumistee 16ppluliti KINNI (vali- | P1 Potentsiomeeter (valikuline)
kuline)

S4 taiendav liikumistee 18ppluliti LAHTI (vali- | RM1 Tagasiside 4-20mA (valikuline)
kuline)

H1 Kute 230VAC/P=5W M Mootor

Tabel 26: Legend, klemmide skeem E50 vahelduvvool
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine
v

E65-E210 vahelduvvool

Klemm-
Joonis uhendus | Funktsioon

X1.N Neutraaljuht

X1.Y1 Mootori Ghendus, ldlitatud faas liikkumissuuna jaoks LAHTI

X1.Y2 Mootori Uhendus, lulitatud faas liilkumissuuna jaoks KINNI

/ PL-E71-WS X2.1 Laliti S1; liikumistee I8ppldliti KINNI; avaja; n.c.

X2.2 Laliti S1; liikumistee 18ppluliti KINNI; jalgkontakt; com

X2.3 Laliti S1; liikumistee I8ppluliti KINNI; sulgur; n.o.

X2.4 Pole kasutusel

X2.5 Laliti S3; taiendav liikumistee I6pplualiti KINNI; avaja; n.c.

X2.6 Laliti S3; taiendav liikkumistee 18ppluliti KINNI; jalgkontakt;
com

X2.7 Laliti S3; taiendav liikumistee I8ppluliti KINNI; sulgur; n.o.

X8 X2.8 Pole kasutusel
E 33 54 :; 5 X2.9 Kolmefaasilise voolu valjalulitus, avaja; n.c.
™ Drehmo N . X2.10 Kolmefaasilise voolu valjalilitus, jalgkontakt; com
: X2.11 Kolmefaasilise voolu valjaltlitus, sulgur; n.o.
X3 X2 B O X2.12 Laliti S2; liikumistee 18pplaliti LAHTI; avaja; n.c.
@ W X2.13 Laliti S2; liikumistee 18ppluliti LAHTI; jalgkontakt; com
O =R =S =R =8 =p IE‘:’?:’}I X2.14 Luliti S2; liikumistee I18ppluliti LAHTL; sulgur; n.o.

X2.15 Pole kasutusel

X2.16 Laliti S4; taiendav liikumistee I6pplualiti LAHTIL; avaja; n.c.

X2.17 Laliti S4; taiendav liikumistee I8ppluliti LAHTI; jalgkontakt;

com
e Os? = %"né':’ﬁ%’ X2.18 Laliti S4; taiendav liikkumistee I6ppluliti LAHTI; sulgur; n.o.
[N =] |
H F1218 14 NC16 17 18 [ 20 21 22| 20 21 22 X2'19 Pole kasut:use'
[=X=E=X=K=X=X~] [SX=X=] OITOole
S T R ] Ea— X2.20 | Potentsiomeeter; I5ppkontakt v8i vooluvaljundi tagasiside
T [ | — | [ X2.21 Potentsiomeeter; hargmik

X2.22 Potentsiomeeter; |I6ppkontakt v8i pingesisendi tagasiside

X3.1 Lalituskilbi kute; Ghenduspinge 230 V pusiv

X3.2 Lalituskilbi kute; Ghenduspinge 230 V pusiv

Tabel 27: Vahelduvvoolu Ghendustabel
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine
V

PE-@ X1 X8 S

X1.N

[

X1.Y1

c1== c2&

X1.¥2 D

(RN
RN
=

S

X21

X2.2

X2.3

X2.4
X2.5

n.c.

X2.6

5 83 . D1
o

X7

RNV RN

X2.8
X2.9

n.c.

X2.10
X2.11

L N A R

X2.12
X213

X2.14
X2.15
X2.16

n.c.

X217

X2.18—

NN AN
h}?ﬂ

X219—
X2.20
X221

n.c.

(RN AN JJ Ki) (AR WA RWEAW RN R AW ARV A WAY AW A
0]
N

X2.22

3

HA1

X3.1

AN

X3.2

Joonis 13: Klemmide skeem E65-E160 vahelduvvool

S1 Lilkumistee [6ppluliti KINNI C1, C2 | To6kondensaatorid
S2 Liikumistee I18pplliti LAHTI R1 Sunt
S3 taiendav liikumistee 16ppluliti KINNI (vali- | H1 Kate
kuline)
S4 taiendav liikumistee 18ppluliti LAHTI (vali- | P1 Potentsiomeeter (valikuline)
kuline)
S7 Integreeritud termoldliti RM1 Voolu tagasiside 4-20mA (valikuline)
D1 P66rdemomendi valjaltlitus (valikuline
E65 jaoks)

Tabel 28: Legend, klemmide skeem E65-E160 vahelduvvool
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine
v

E65-E210 kolmefaasiline vool

Klemm-
Joonis iihendus | Funktsioon
X1.L1 Mootori Ghendus, faas

X1.L2 Mootori Uhendus, faas

X1.L3 Mootori Ghendus, faas

X2.1 Laliti S1; liikumistee I8ppldliti KINNI; avaja; n.c.

PL-E71-DS X2.2 Laliti S1; likumistee 18ppluliti KINNI jalgkontakt; com

Drehstrom
Tree-phase current

X2.3 Laliti S1; liikumistee I8ppluliti KINNI; sulgur; n.o.

X2.4 Pole kasutusel

X2.5 Laliti S3; taiendav liikumistee I6pplualiti KINNI; avaja; n.c.

X2.6 Laliti S3; taiendav liikkumistee 18ppluliti KINNI; jalgkontakt;
com

X2.7 Laliti S3; taiendav liikumistee I8ppluliti KINNI; sulgur; n.o.

X2.8 Pole kasutusel

X2.9 Kolmefaasilise voolu valjalulitus, avaja; n.c.
X2.10 Kolmefaasilise voolu valjalulitus, jalgkontakt; com
X2.11 Kolmefaasilise voolu valjaltlitus, sulgur; n.o.

X2.12 Laliti S2; liikumistee 18pplaliti LAHTI; avaja; n.c.

X2.13 Laliti S2; liikumistee I&ppluliti LAHTIL; jalgkontakt; com

X2.14 Laliti S2; liikumistee 18ppluliti LAHTL; sulgur; n.o.

X2.15 Pole kasutusel

X2.16 Laliti S4; taiendav liikumistee I6pplualiti LAHTIL; avaja; n.c.

X2.17 Laliti S4; taiendav liikumistee I8ppluliti LAHTI; jalgkontakt;

S1 S3 DREHMO|
& S| £ X2.18 Laliti S4; taiendav liikkumistee I6ppluliti LAHTI; sulgur; n.o.
H
1212 14 NC16 17 18— 20 21 22 20 21 22
e - — e X2.19 Pole kasutusel
A —

i i i — = X2.20 Potentsiomeeter; I6ppkontakt v8i vooluvaljundi tagasiside

X2.21 Potentsiomeeter; hargmik
X2.22 Potentsiomeeter; |I6ppkontakt v8i pingesisendi tagasiside

X3.1 Lalituskilbi kute; Ghenduspinge 230 V pusiv

X3.2 Lalituskilbi kute; Ghenduspinge 230 V pusiv

Tabel 29: Kolmefaasilise voolu ihendustabel
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Transport ja monteerimine

pE@

X1.L1

| >
=9

X8

[

X2.L2

N

X1.L3

X2.1

X2.2

s

A

X2.3

>
@

X2.4
X2.5

n.c.

X2.6

X4

X2.7

X2.8

RNV
o]

X2.9

X210

X211

X2.12
X213

(R W W

e

X2.14

X5

X2.15
X216

n.c.

X217

3

X2.18
X2.19—
X2.20

AR

X7

n.c.

X2.21

X222

(RN J) (AW AWAW AW AW AW AVAW AW AWEW AW AW AW AW AW Rj AR

\J\IJ\.)

X3.1

8

H1

X3.2

EEEDT

W/

Joonis 14: Klemmiskeem E65-E210 kolmefaasiline vool

S1 Lilkumistee [8ppluliti KINNI D1 P66rdemomendi valjaltlitus (valikuline
E65 jaoks)
S2 Liikumistee 18pplliti LAHTI R1 Sunt
S3 taiendav liikumistee 16ppluliti KINNI (vali- | H1 Kate
kuline)
S4 taiendav liikumistee 18ppluliti LAHTI (vali- | P1 Potentsiomeeter (valikuline)
kuline)
S7 Integreeritud termoluliti RM1 Voolu tagasiside 4-20mA (valikuline)

Tabel 30: Legend, klemmide skeem E65-E210 kolmefaasiline vool

© EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH
Paigaldus- ja kasutusjuhend
Elektriline pédrdajam E50-E210

Versioon

1.2, 04.08.2026

39|66



EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine
v

E65-E210 alalisvool

Klemm-
Joonis uhendus | Funktsioon

X1.U+ Toitepinge 24V DC pluss, pusiv

X1.U- Toitepinge 24V DC miinus, pusiv

X1.C+ Juhtsisend podrdrelee jaoks +24V DC

X2.1 Pole kasutusel

o1 =

o1l 2 7 TT

o7 ™ e ‘%‘ X2.2 Pole kasutusel
s7

V4 X7

PL-E71-GS  Motor X2.3 Pole kasutusel
Gleichstrom +

e N X2.4 Pole kasutusel
. X2.5 Laliti S3; taiendav liikumistee I6pplualiti KINNI; avaja; n.c.
X2.6 Laliti S3; taiendav liikkumistee 18ppluliti KINNI; jalgkontakt;
com
G

X2.7 Laliti S3; taiendav liikumistee I8ppluliti KINNI; sulgur; n.o.

J
X2.8 Pole kasutusel
XB S3 S4 X5 E
X2.9 Signaalrelee, liigvoolu lahendus, avamine; n.c.

HED Atz X2.10 Signaalrelee, liigvoolu lahendus, jalgkontakt; com
A- oo X2.11 Signaalrelee, liigvoolu lahendus, sulgur; n.o.

X2.12 Pole kasutusel

X2.13 Pole kasutusel

O i
=0

O

=N

X1 X2.14 Pole kasutusel

X2.15 Pole kasutusel

X2.16 Laliti S4; taiendav liikumistee I6pplualiti LAHTIL; avaja; n.c.

X2.17 Laliti S4; taiendav liikumistee I8ppluliti LAHTI; jalgkontakt;

i 2 3NC5 6 7 S 10 11 com
[SESESESESETSES] [SE~ES)
Si S3 DREHMO v peys .. . ~ ey
SR = X2.18 Laliti S4; taiendav liikkumistee I6ppluliti LAHTI; sulgur; n.o.
H 112 13 14 NC16 17 18 120 2122 20 21 22
Cecooeos ©e9 [(elelo] X2.19 Pole kasutusel
s2 S4 |~ |_Poti U+ U- G+
S — — X2.20 Potentsiomeeter; I6ppkontakt v8i vooluvaljundi tagasiside
L1 X2.21 Potentsiomeeter; hargmik
X2.22 Potentsiomeeter; |I6ppkontakt v8i pingesisendi tagasiside

X3.1 Lalituskilbi kute; Ghenduspinge 24 V pusiv

X3.2 Lalituskilbi kute; Ghenduspinge 24 V pusiv

Tabel 31: Alalisvoolu Ghendustabel
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine

X1
re (D e 5o
X1.U 4 ) ‘
X1.U- ) 51 82
. RE1 N“ ‘
X1.C+ ) _O/;O—< ) 6
Yo | -0
X2 14 Dda Dab
D1
X2.1 -—n.c.
X2.2 -—n.c. -
X2.3 H— nc. N M
X2.4 ) ne. X8 < .
X25 :) ) % -
X2.6 ) ) 53
X2.7 D) D) 7
X2.8 ) n.c.
X2.9 o)
-
X210——) A ez s7 RE2
X211 ) ]
X212 H—n.c.
X213 H— n.c.
X2.14 H— n.c.
X215 -} ne. o
X2.16 ) -} %
X217 ) ) s4
X2.18 D) 3) ha
~ X
X219 < n.c. N i vy !
X2.20 < > S e EENS |
X221 ) - P1 4 2om) |
X2.22 ) - E——p{ue !
X3
X3.1 }—451:1337
X3.2 )
Joonis 15: Klemmide skeem E65-E160 alalisvool
S1 Liikumistee 16pplaliti KINNI D4a,b |Diood
S2 Lilkumistee I6ppluliti LAHTI RE1 P&ordreleed
S3 taiendav Liikumistee I&pplualiti KINNI RE2 Signaalrelee
S4 taiendav Liikumistee I6ppluliti LAHTI H1 Kate
S7 Termiline liigvoolukaitse P1 Potentsiomeeter (valikuline)
D1 Diood RM1 Voolu tagasiside 4-20mA (valikuline)

Tabel 32: Legend, klemmide skeem Legend E65-E160 alalisvool
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine
V

4.3.1 Lulituse soovitus
Vahelduvvooluajam E50WS

L a
F1 o H
u
X2.83.C X2.54.C R |
S3 S4
o) &
HT
HA1 éf) HZ(?
N —s &

Joonis 16: Vahelduvvooluajam E50WS

S1 Liikumistee [6ppluliti KINNI H1 Margutuli KINNI
S2 Liikumistee 16ppluliti LAHTI H2 Margutuli LAHTI
S3 taiendav liikumistee I8ppluliti KINNI (valiku- C Tookondensaator
line)
S4 Ité\iendav liilkumistee 18ppluliti LAHTI (valiku- u Umberlliti
ine)

L
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EBRO ARMATUREN’
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Transport ja monteerimine

Kaitse

F2

HT

Kute

Kaitse

Tabel 33: Vahelduvvooluajam E50WS
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine
V

Vahelduvvooluajam ilma elektroonilise p66rdemomendi valjalulituseta

S

L

N
PE—@

Joonis 17: Vahelduvvooluajam ilma elektroonilise p66érdemomendi valjalllituseta

S1 Liikumistee [6pplaliti KINNI H1 Margutuli KINNI
S2 Liikumistee I6ppluliti LAHTI H2 Margutuli LAHTI
S7 Integreeritud termoluliti u Umberlliti

F1 Kaitse C Té6kondensaator

Tabel 34: Vahelduvvooluajam ilma elektroonilise p6drdemomendi valjalulituseta
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine
V

Vahelduvvooluajam elektroonilise pd6rdemomendi valjalllitusega

L P

- d

N
PE‘@

Joonis 18: Vahelduvvooluajam elektroonilise pdérdemomendi valjaltlitusega

S1 Liikumistee I6ppluliti KINNI H1 Margutuli KINNI
S2 Liikumistee I6ppluliti LAHTI H2 Margutuli LAHTI
S7 Integreeritud termoluliti H3 Torkeindikaator
F1 Kaitse K1 Kaitsekontakt

C Téokondensaator U Umberliliti

D1 P66rdemomendi valjaltlitus

Tabel 35: Vahelduvvooluajam elektroonilise p6érdemomendi valjalilitusega
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine

Kolmefaasilise voolu ajam elektroonilise pd6rdemomendi valjalulitusega

L1

L2

L3

B FE &

w

D1

>M

Joonis 19: Kolmefaasilise voolu ajam elektroonilise p6érdemomendi valjalllitusega

S1 Liikumistee I6ppluliti KINNI H1 Margutuli KINNI

S2 Liikumistee I6ppluliti LAHTI H2 Margutuli LAHTI

S7 Integreeritud termoluliti H3 Torkeindikaator

F1 Mootori kaitse K1 Kaitsekontakt KINNI
F2 Reguleerimiskaitse K2 Kaitsekontakt LAHTI
F3 Katte kaitse K3 Abikaitse

D1 P66rdemomendi valjaltlitus u Umberliliti

Tabel 36: Kolmefaasilise voolu ajam elektroonilise p66rdemomendi valjaltlitusega
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine
V

Kolmefaasilise voolu ajam elektroonilise pd6rdemomendi valjalulitusega

L1

L2
L3

PE—@

B ]

(1)
F3 H

Joonis 20: Kolmefaasilise voolu ajam elektroonilise p6érdemomendi valjalllitusega

S1 Liikumistee I6ppluliti KINNI H1 Margutuli KINNI

S2 Liikumistee [6ppluliti LAHTI H2 Margutuli LAHTI

S7 Integreeritud termoluliti u Umberliliti

F1 Mootori kaitse K1 Kaitsekontakt KINNI
F2 Reguleerimiskaitse K2 Kaitsekontakt LAHTI

Tabel 37: Kolmefaasilise voolu ajam elektroonilise p66rdemomendi valjaltlitusega
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine

Alalisvooluajam
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Joonis 21: Alalisvooluajamid

S1 Liikumistee I6ppluliti KINNI H1 Margutuli KINNI
S2 Liikumistee I16ppluliti LAHTI H2 Margutuli LAHTI
S3 taiendav Liikumistee |16ppluliti KINNI D1 Vabakaigu dioodid
S4 tdiendav Liikumistee I6ppluliti LAHTI D4a, b |Juhtdiood
S7 Termiline liigvoolukaitse RE1 P6ordreleed
S8 Juhtluliti RE2 Liigvoolu teavitusrelee

Tabel 38: Alalisvooluajam
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine
V

Vahelduvvooluajam potentsiomeetriga

L

PE—@

Joonis 22: Vahelduvvooluajam potentsiomeetriga

S1 Liikumistee I6ppluliti KINNI H1 Margutuli KINNI
S2 Liikumistee I16ppluliti LAHTI H2 Margutuli LAHTI
S7 Integreeritud termoluliti u Umberliliti

F1 Kaitse P1 Potentsiomeetrid
C To6kondensaator

Tabel 39: Vahelduvvooluajam potentsiomeetriga

L
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine
V

Vahelduvvooluajam toite tagasisidega 4-20mA

L
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Joonis 23: Vahelduvvooluajamid toite tagasisidega 4-20mA

S1 Liikumistee I6pplaliti KINNI H1 Margutuli KINNI

S2 Liikumistee I6ppluliti LAHTI H2 Margutuli LAHTI

S7 Integreeritud termoluliti u Umberliliti

F1 Kaitse P1 Potentsiomeetrid

C Toé6kondensaator RM1 Toite tagasiside 4-20mA

Tabel 40: Vahelduvvooluajam toite tagasisidega 4-20mA

L
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine
V

Vahelduvvooluajam seadistusaja pikendusmooduliga
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F1

Joonis 24: Vahelduvvooluajam seadistusaja pikendusmooduliga

S1 Liikumistee [6ppluliti KINNI H1 Margutuli KINNI
S2 Liikumistee I16ppluliti LAHTI H2 Margutuli LAHTI
S7 Integreeritud termoluliti U Umberliliti

F1 Kaitse C Toé6kondensaator
T Reguleerimisaja pikendamine

Tabel 41: Vahelduvvooluajam seadistusaja pikendusmooduliga

L
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EBRO ARMATUREN’
V

Transport ja monteerimine

Kolmefaasilise voolu ajam seadistusaja pikendusmooduliga
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Joonis 25: Kolmefaasilise voolu ajam seadistusaja pikendusmooduliga

L1 Input

L2 Input
L3 Input

L1 Output

S1 Liikumistee I6ppluliti KINNI H1 Margutuli KINNI

S2 Liikumistee I6ppluliti LAHTI H2 Margutuli LAHTI

S7 Integreeritud termoluliti K1 Kaitsekontakt KINNI
F1 Mootori kaitse K2 Kaitsekontakt LAHTI
F2 Reguleerimiskaitse U Umberliliti

T1 Reguleerimisaja pikendamine

Tabel 42: Kolmefaasilise voolu ajam seadistusaja pikendusmooduliga
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EBRO ARMATUREN® Transport ja monteerimine

Uhefaasilise ajami paralleelliilitus
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Joonis 26: Uhefaasilise ajami paralleellilitus

S1 Liikumistee I6pplaliti KINNI H2 Margutuli LAHTI

S2 Liikumistee I6ppluliti LAHTI C Tookondensaator

S7 Integreeritud termoluliti u Umberlliti

F1 Kaitse K1 Kaitsekontakt

H1 Margutuli KINNI K2 Kaitsekontakt

Tabel 43: Uhefaasilise ajami paralleellilitus
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EBRO ARMATUREN® Kasutuselevdotmine

5 KASUTUSELEVOTMINE

ETTEVAATUST
: Mootor véib kuumeneda kuni temperatuurini 40 °C.

Kuuma pinna puudutamisel ilma kaitsekinnasteta valitseb
pdletusoht.

> Kandke isikukaitsevahendeid.

Kandke isikukaitsevahendeid!

' Jargige ka peatiikki "Sihtriihmad".
([

Votke

* suure Bhuniiskuse ja/voi

» vahelduva temperatuuri korral

kohe parast ajami paigaldamist kasutusele lulituskilbi kitteseade (lhendamine nimipingega vastavalt
thubisildile).

Armatuurile paigaldatud ajami kasutuselevdtmine on lubatud alles siis, kui armatuur on mdlemalt kul-

jelt Umbritsetud toru vdi aparaadi osaga. Mis tahes kditamine enne seda téhendab muljumisohtu ja
selle eest vastutab Uksnes operaator.

5.1 Seadistused

Sobiv Uhendusskeem on kleebitud lulituskilbi kaane sisekuljele.

* Veenduge, et seadme andmetes toodud nimipinge, juhtpinge (ja sagedus) vastaks ajami taubisildil
margitud andmetele.

+ Lulitusskeemi (ihendusskeemi) valimine peab sobima armatuuri ja ajami funktsiooniga.
Operaator vastutab sobiva klemmiskeemi valimise eest. See tuleb realiseerida kliendipoolse
juhtseadmega.

+ Ajami mootor tuleb I6ppasendi saavutamisel alati pinge alt vabastada. See vdib toimuda
otse |6ppluliti abil (vt "Vahelduvvooluajam elektroonilise p6érdemomendi valjaltlitusega" voi
kliendipoolse juhtseadme kaudu. Kolmefaasilise voolu ajamid tuleb Ghendada kolmefaasilise
valjaga voolutoitega, et tagada ajami 6ige p66rlemissuund.

Asendite ,,LAHTI” ja "KINNI" justeerimine
Tehases on ajami lUlitusnukk seatud asendile ,KINNI".
Justeerimisel ei tohi kasiratast kaitada.

1. Avage lulituskilbi kaas.

2. Tédmmake asendinaidik maha.

3. Keerake sisekuuskantkruvi lahti.

L
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EBRO ARMATUREN® Kasutuselevdotmine

Suletud armatuur on vdrdluse referentspunkt.

4. Seadistage lulitusnukk selliselt, et liikkumise 18ppluliti S1 aktiveeritaks.
5. Keerake sisekuuskantkruvi kinni.

Standardmudelil tekib asend ,,LAHTI” automaatselt.

Veenduge, et elektriline valjaltlitus I8ppluliti abil toimuks varem kui armatuuri vdi ajami fikseeritud voi
reguleeritava otsapiirikuni jbudmine.

Elektrilise valjalulituspunkti ja fikseeritud piiriku vahel peab olema vahemalt % kasiratta p66rde suu-
rune I&tk.

Lalitusnuki liilkumistee (p66rlemisulatus) peab olema selline, nagu plaadil kujutatud.
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6. Pange asendindidik peale.
Jalgige naidiku diget asendit ventiiliketta suhtes.

7. Kontrollige ajami elektrilist talitlust.

8. Sulgege lulituskilbi kaas.
Jalgige seejuures tihendi diget asendit.

Erivarustusega ajamite puhul tuleb taiendavad liikumise 18pplulitid alati varasemaks seadistada, et
tagada alati signaali edastamine, enne kui mootor valja lulitub.

5.2 Kontrollid
Kaitsejuht

» Sellel seadmel on kaitserelee Gihendus. Veenduge, et kaitsejuhe on 8igesti GUhendatud. Valesti
Uhendatud kaitsejuhe vdib vea korral pdhjustada kokkupuudet ohtliku pingega.

P66rdajami laitmatu talitluse tagamiseks automaatreZiimil viige parast paigaldamist 1abi jargmised
kontrolltoimingud iga Uksuse armatuuril/pé6rdajamil:

I @44 @@
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EBRO ARMATUREN® Kasutuselevdotmine
V

Kas pddrdajami asendindidik ja ventiiliketta tegelik asend langevad kokku?
Justeerige asendinaidik uuesti.

Kas on kasutatud diget Uhendusskeemi?

Juhtsignaali korral ,,Sulge” peab armatuur lilkkuma tihedalt asendisse ,KINNI“. See peab toimuma,
olenevalt armatuuri liigist, liikumistee lUliti (tavaliselt kuulkraanide ja mansetiga sulgeklappide
korral) v8i koormustundliku valjalulituse (tavaliselt metalltinendiga sulgeklappide korral) teel.

+ Kaitus- ja ndidufunktsioon

Olemasoleva nimipinge korral peab armatuur juhthoobade liigutamisel asendisse ,LAHTI" ja
+KINNI" vastavatesse asenditesse lilkkuma. Visuaalne naidik péérdajamil vdi armatuuril peab seda

digesti nditama. Vastasel juhul tuleb pé6rdajami juhtimist ja/vdi asendindidiku asendit vastavalt
reguleerida.

+ Kas kdik asendisignaalid on diged?
Elektrilist tagasisidet asendi kohta ,,LAHTI” ja ,,KINNI” tuleb v&rrelda armatuuri visuaalse naidikuga.

Signaal ja ndidud peavad kokku langema. Kui see pole nii, tuleb kontrollida juhtseadme ja/vi
asendianduri justeerimist.
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Kasutamine

6 KASUTAMINE

ETTEVAATUST
: Mootor véib kuumeneda kuni temperatuurini 40 °C.

Kuuma pinna puudutamisel ilma kaitsekinnasteta valitseb
pdletusoht.

> Kandke isikukaitsevahendeid.

Kandke isikukaitsevahendeid!

' Jargige ka peatiikki "Sihtriihmad".
([

P66rdajami E50-E210 puhul toimub aktiveerimine pea-juhtseadme elektriliste signaalide abil.

Asendindidik naitab ventiiliketta asendit visuaalselt. Asendinadidik naitab ajami hetkeasendit.

Joonis 27: Asendinaidik

' Kdikide mootorite mahised on termilise kaitsega ja lulitatakse
Ulekuumenemisel automaatselt valja. Kolmefaasiliste (titp
ExxDS) ja vahelduvvooluajamite (tttp ExxWS) puhul lIahtestub

termiline tlekoormusluliti parast jahtumist automaatselt.
Alalisvooluajamite (titp ExxGS) puhul tuleb termiline
Ulekoormusluliti kasitsi lahtestada.

Vahelduwvoolu ja kolmefaasilise voolu ajamitel on mahises integreeritud termoluliti, mis rakendub
lubatud maksimumtemperatuuri saavutamisel ja katkestab mootori voolutoite. Mootor seiskub, jahtub

ja termoluliti I1dhtestub iseenesest.

Vahelduvvooluajamitel on termiline liigvoolukaitse, mis Itlitab mootori valja lubamatult kdrge pinge
korral. Selle liigvoolukaitse ldhtestumine ei toimu iseenesest. See tuleb kasitsi lahtestada ajami luli-
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Kasutamine

EBRO ARMATUREN’
\—/

tuskilbis. Mootori kaitselulitid tuleb seadme poolel ette nahta ainult siis, kui see on seadme tehnilistel
pdhjustel vajalik.

Liigvoolukaitse kasitsi lahtestamine

!

Joonis 28: Liigvoolukaitse lahtestamine
1. Avage kaas.
2. Vajutage nuppu liigvoolukaitsel.
3. Paigaldage kaas. Jalgige kaanetihendi diget asendit.
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EBRO ARMATUREN’ Hooldus
\—/

7 HOOLDUS

Elektripingest tingitud oht elule!
A Poletused, teadvuse kadu, lihaskrambid, siiddameritmi haired

kuni stdame seiskumiseni.

> Tehke kindlaks, et seade on pinge alt vabastatud.
> Veenduge, et kaitsejuhe on digesti ihendatud.

> Kindlustage elektriline péérdajam taassisselllitamise
vastu.

: Osad voivad ootamatult liikuma hakata.

Véimalik vigastuste tekkimine muljumise, sissetdmbamise,
kinnijdamise, h66rdumise vdi I8ikamise tottu.

> Viige monteerimistoid labi Uksnes pingevabas olekus.

ETTEVAATUST

Aktiveerimisseadiste monteerimine ja demonteerimine
A rohu all oleva armatuuri korral.

Osad voivad kontrollimatult liikuma hakata.

> Viige monteerimis- ja demonteerimistoid labi Uksnes
siis, kui armatuur on réhu alt vabastatud.

ETTEVAATUST
: Mootor véib kuumeneda kuni temperatuurini 40 °C.

Kuuma pinna puudutamisel ilma kaitsekinnasteta valitseb
poletusoht.

> Kandke isikukaitsevahendeid.

' Hooldus sdltub erinevatest teguritest, naiteks kohalikust
keskkonnast, meediumist, temperatuurist ja kasutusest.
Kaitaja maarab hooldusintervallid vastavalt td6tingimustele ja
vajadustele.

Kandke isikukaitsevahendeid!
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Hooldus

' Jargige ka peatiikki "Sihtriihmad".

Hooldustédde piirduvad péordasendi valise kontrollimisega:
* Hoidke p66rdajam kogunenud materjalist vaba.

» Kontrollige pddrdajamit lekete suhtes.

» Kontrollige pé6rdajami vaba liikuvust.

* Kontrollige silte (tuubisilt / vajadusel hoiatus- ja juhisekleebised) terviklikkuse ja loetavuse suhtes.

Joonis 29: Sildid E65-E210

Torgete kdrvaldamine E50-E210

Torke liik

P6hjus

Meede

Ajam ei kaivitu

Termiline liigvoolukaitse on raken-
dunud

Kehtib ainult vahelduvvooluajamite
puhul

Termoluliti on rakendunud

WS- ja DS-ajamite puhul:
Lahtestub parast jahtumist iseene-
sest

Mootor laheb vaga kuu-
maks

Liiga pikk sisselulituse kestus

Kontrollige tsukliaegasid

Ebadige lulitamine

V@rrelge olemasolevat lulitust vaja-
dusel lulituse soovitustega

Vale p66rdvali

Looge paremsuunaline pdordvali

Mehaaniline piir saavutatakse enne
I6pp-valjalllituse aktiveerimist

Seadistusnuki reguleerimine

Armatuuri péérdemoment liiga
suur

Kontrollige armatuuri pddrdemo-
menti ja vorrelge tootja andme-
tega.

P66rdemomendi valjaluli-
tus rakendub

Armatuuri péérdemoment liiga
suur

Vérrelge tootja andmetega.

I 4 @@
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EBRO ARMATUREN’

Hooldus

Torke liik

P6hjus

Meede

Valitud seadistus on liiga madal

Tasakaalustage p6drdemomendi
valjalulitust

Ajam p&rkub mehaanilise piiriku
vastu

Lulitusnuki seadistamine

Ummistus torustikus

Kontrollige armatuuri ja torustikku

Ajamid pendeldavad

Lubamatu paralleel-ltlitus

Lahutage ajamite juhtseadmed
Uksteisest elektriliselt

Juhtkontaktid kleepu-
vad/kérbevad

Koormusahela relee on liiga nérk

Kasutage kaitsekontakti lUlituska-
tegooriaga AC3

Kondensaadi tekkimine
ajamis

Klte pole sisse lulitatud

Tagage kutte pidev voolutoide

Tihendipesa vdi kaabli keerme-
Uhendus defektne

Kontrollige ja vajadusel parandage

Tabel 44: Térgete kdrvaldamine E50-E210

Kontakt
Q@ +492331904-0

@ service@ebro-armaturen.com _E =]

I 4@
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Hooldus
71 Osade loetelu
ES0 — 230V AC 400V AC 230V AC 24V DC
ESD EGS E110 E180 EZ210
Joonis 30: Valikud
Pos. | Nimetus Pos. | Nimetus
1 Kaas asendinaidikuga (E50) 6 | P66rdemomendi valjaltlitus
2 | Kaas asendinaidikuga (E65- E210) 7 | Seadistusaja pikendus
3 | Taiendav I&ppluliti 8 | Trukkplaadid
4 | Toite tagasiside 4-20mA 9 | Kaabli sisseviikudega lulituskilp
5 Potentsiomeeter 1000 Q 10
I
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EBRO ARMATUREN® Kasutuselt kérvaldamine / demonteerimine

8 KASUTUSELT KORVALDAMINE / DEMONTEERIMINE

Ebapiisava kandevéimega toste- ja tugiseadmete
kasutamise korral voib pédrdajam alla kukkuda.

Voivad tekkida surmavad vigastused muljumise, I6ikamise vdi

[66kide tottu.

> Kasutage ainult piisava kandev&imega tdste- ja
tugiseadmeid.

> Kasutage ainult laitmatus seisukorras tdste- ja
tugiseadmeid.

> Arge kunagi astuge rippuvate koormate alla.

: Osad voivad ootamatult liikuma hakata.

V&imalik vigastuste tekkimine muljumise, sissetdmbamise,
kinnijadmise, hddrdumise voi 18ikamise tdttu.

> Viige demonteerimistoid labi Uksnes réhuvabas olekus.
> Viige demonteerimistoid labi Giksnes pingevabas olekus.

> Valtige kae pistmist korpuse ja ventiiliketta vahele.

ETTEVAATUST
Mootor voib kuumeneda kuni temperatuurini 40 °C.

Kuuma pinna puudutamisel ilma kaitsekinnasteta valitseb
pdletusoht.

> Kandke isikukaitsevahendeid.

Kandke isikukaitsevahendeid!

' Jargige ka peatiikki "Sihtrihmad".
([

Pikemaks ajaks kasutuselt kdrvaldamise korral:

» Kaitske pddrdajamit madrdumise ja tolmumise eest.
Jargige ka uldreegleid hoiustamise, transportimise ja monteerimise kohta "Transport ja
monteerimine".

+ Taaskasutuselevétmise kaigus kontrollige pé6rdajamit kahjustuste ja nButekohase talitluse suhtes.

I @44 @@
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EBRO ARMATUREN® Kasutuselt kérvaldamine / demonteerimine

Ldpliku kasutuselt kdrvaldamise korral:

» Utiliseerige komponendid keskkonnasdbralikult ja nduetekohaselt, jargides kohalikke
seadusesatteid.

* Pange tahele dlijadke ajamites ja laagrites.
Demonteerimiseks jargige andmeid peatukis "Transport ja monteerimine" jj.
Uksiosade jaadtmete sorteeritud utiliseerimiseks vt teavet peatiikis: "Osade loetelu".
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EBRO ARMATUREN® Vastavusdeklaratsioon/iihendamisdeklaratsioon

Tootja

EBRO ARMATUREN
Gebr. Broer GmbH
Karlstra3e 8
58135 Hagen

Saksamaa
kinnitab, et elektriliselt péordajamit tooteseeriast
E 50 WS E 65 WS E110 WS E 160 WS
E 65 DS E 110 DS E 160 DS E 210 DS
E 65 GS E110GS E 160 GS
ja nende paigaldusmoodulid
M71-WS-XXX-40 M71-DS-XXX-40 M71-GS-XXX-40

mille kohta kaesolev deklaratsioon kaib, vastavad jargmistele liikkmesriikide digusaktide Uhtlustamise ndukogu direktiividele:
Direktiiv - 2014/35/EL - Madalpingedirektiiv
Direktiiv - 2014/30/EL - Elektromagnetiline Ghilduvus

Nende toodete tootjana kinnitame lisaks, et rakendatud on jargmiseid Uhtlustatud norme vastavalt eespool nimetatud direktiivi-
dele.

EN 61010-1:2010 + A1:2019 + AC:2019-04 madalpingedirektiiv

EN 61000-3-2:2014 elektromagnetiline Ghilduvus (EMU)
EN 61000-3-3:2013

EN 55011:2016 + A1:2017

EN 61326-1:2013

Dokumenteeritud ja ndutud analtuside eest vastutav tédtaja on hr V. Putz ettevdttest EBRO ARMATUREN.
Hagen, 06.03.2023

Lydia Broer
Tegevjuht

Markus.
See on originaaldokumendi t&lge. Oiguslikult siduv on tksnes allkirjastatud saksakeelne dokument.
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EBRO ARMATURENI MAAILM

Meie rahvusvaheline vérgustik

e Filiaalid
e Esindused

Alates ettevOtte asutamisest 1972. a arendab, toodab ja muub ettev6te EBRO ARMATUREN sulge- ja
reguleerimisarmatuure ning automatiseerimise tehnikat tédsuslike rakenduste jaoks. Ule 1000 tdé6taja
rohkem kui 30 riiklikus ja rahvusvahelises tutarettevéttes hoolitsevad selle eest, et EBRO tooted oleks
kattesaadavad rohkem kui 100 riigis Ule kogu maailma. Globaalses vdrgustikus kaib tootmine peakor-
teris Saksamaal ning Itaalias, Rootsis, Hiinas ja Tais Uhtsete tootmis- ja kvaliteedistandardite jargi.

2005. a omandati Rootsi tootja Stafsjo Valves AB ning tootevalikut laiendati suure plaatsiibrite vali-
kuga.

EBRO ARMATUREN
Gebr. Broer GmbH

Karlstralle 8
D-58135 Hagen

@ +49(0)2331/904-0

@ post@ebro-armaturen.com o _
Uuendatud aadressid leiate aadressilt

Broer Grupi ettevote www.ebro-armaturen.com
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