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REGULADOR DE POSICION ELECTRONEUMATICO EBRO ARMATUREN®
FICHA TECNICA \/

Hoja de medidas

[ /@R
\!

Dimensiones principales [mm]
Peso
Tipo A B C D E F G [kgl
EP3 68 98 125 114 70 80 30 2,0

Peso incluyendo la valvula solenoide y el bloque de estrangulacién

L al

Dimensiones principales [mm]

Tipo H I J

EP3 202 66 81
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POSICIONADOR EP3 ) } /\
REGULADOR DE POSICION ELECTRONEUMATICO EBRO ARMATUREN®
FICHA TECNICA -/

Especificaciones del material y lista de piezas

Pos. | Designacién Pieza | Grupo material N.° de material
1 Cuadro de distribuciéon 1
_2a | Bloque de estrangulacién de doble efecto 1
2b | Bloque de estrangulacion de simple efecto
3 Enchufe incluido cable 2
4 Bobina de solenoide 2
5 Tapa 1
6 Tornillo hexagonales 2
(Véalvula solenoide)
7 Valvula solenoide de 5/3 vias o 1
valvula solenoide de 3/3 vias
8 Juntas téricas 2 NBR
9 Tornillo hexagonal 2
(bloque de estrangulacién)
10 | Juntas téricas 2 NBR

© EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH

Reservados todos los derechos y modificaciones técnicas
Posicionador EP3

Version 1.1 del 01-06-26

3|9



REGULADOR DE POSICION ELECTRONEUMATICO ARMATUREN®
FICHA TECNICA

Nombre Descripcion

Carcasa Aluminio con recubrimiento de polvo

Elementos de control / HMI

Pulsador / I0-Link / Bluetooth / Elemento de luz RGB

Rango de temperatura

-20°Ca +60 °C(-4 °F a +140 °F)
ATEX:-10°Ca+40°C(14 °Fa +104 °F)

Tipo de conexién

Conexién de terminal de tornillo 26-16 AWG / 0,129-1,31 mm?2 (16 AWG)conector de
panel M12 opcional

Rango de deteccién

100°

Zona muerta

1-10 % (ajuste de fabrica 3 %)

Posicién de seguridad

En posicién retenida, cerrando o abriendo

Datos eléctricos

Suministro eléctrico

24V DC+10 %

Consumo de corriente

Max. 380 mA

Tipo de sensor deteccién de posicion

Sensor de angulo, sin contacto

Sensorizacion adicional

Sensor de aceleracién, sensor de temperatura

Entrada analdgica / especificacién de
valor nominal

4-20mA/0-10V

Entradas analégicas adicionales

4-20mA/0-10V

Salida analégica

4-20mA/0-10V

Sefales de entrada digital

3 (abierto/cerrado, posicién intermedia, sensor de proceso externo)

Sefales de salida digitales

3 (Sefial de retroalimentacién: abierto, cerrado, averia/posicién intermedia)

Proteccién de polaridad inversa

SI (suministro eléctrico)

Datos neumaticos

Medio de control

Gases neutros, aire

Presién de suministro

3-8 bar (43.5 - 116.0 psi)

Conexién del aire de control

G1/4”

Rendimiento de aire

1250 NI/min (44,125 ft3/min), ajustable

Nombre

Descripcion

Calidad del aire

ISO 8573-1:2010-04, 7-4-4

Conexién mecanica

VDI/VDE 3845 hoja 1:2010-09, montaje directo
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REGULADOR DE POSICION ELECTRONEUMATICO EBRO ARMATUREN®
FICHA TECNICA -
Nombre Descripcién
Ex II 3G/D
Cuadro de distribucion:
ExII3 G Ex eclIICT5 Ge X
Ex II 3 D Ex tc ITIIC T85°C X Dc
Valvula:
Proteccién contra explosion ExII3GExhIICT6 Gb
roiercflo contra explosiones Ex 113 D Ex h ITIC T80°C
opciona Bobina:
II3G ecIIC Tx Gc
II 3D tc IIIC Tx°C Dc
Conector:
112G eb IICT5 Gb
11 2D tb IIIC T100°C Db
Proteccién de la carcasa IP 65, opcional IP67 (EN 60529:2014-09)
Proteccion contra la corrosion CS3 o opcionalmente CS5M
Tipo de transferencia IO-Link COM3 (230,4 kBaud / 230,4 kbps)
Revisiéon I0-Link 1.1.3
Tiempo de ciclo de proceso IO-Link min. 10 ms
I0-Link clase Clase A
Conformidad CE, IO-Link
Nota:Otros certificados y homologaciones disponibles bajo pedido.
I
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REGULADOR DE POSICION ELECTRONEUMATICO ARMATUREN®
FICHA TECNICA
Posi- Caracteristica Abre-
Ejemplo s Propiedades via-
cion
tura
Posicionador 2}
3 Posicién modo de accionamiento 3
U 1 Modo de funcionamiento Abrir/Cerrar Modo Eco D
Posicionador lineal PL
Abrir/Cerrar Modo lineal DL
doble efecto D
w) 2 Tipo de accionamiento
simple efecto S
Persistente (solo doble accién) H
@] 3 Posicién de seguridad Cerrando C
Abriendo (0]
4-20 mA A
0-10V A
> 4 Control
I0-Link I
24V D
Plastico K
P 5 Conexion 1-3 material
Metal M
Conector M12 S
N 6 Conexion 1
M20x1,5 6-12 mm 2
Conexion roscada ciega 0
o 7 Conexién 2 M20x1,5 6-12 mm 2
Membrana B
abierto (G%4") 00
8 3 Material del racor de aire de Bronce sinterizado 51
escape
Plastico K1
abierto (G%4") 00
o RacorenL, G%"a 6 mm E1
o 9 Versién de aire de impulsién
RacorenL, G%"a 8 mm E2
RacorenlL, G%"a 10 mm E3
EB5-12
EB14-18 A
w 10 Tamanio del accionamiento
EB20-26 AA
SC
I —
© EBRO ARMATUREN Gebr. Broer GmbH
Reservados todos los derechos y modificaciones técnicas 69

Posicionador EP3
Version 1.1 del 01-06-26



POSICIONADOR EP3

REGULADOR DE POSICION ELECTRONEUMATICO EBRO ARMATUREN’
FICHA TECNICA -
Posi- Caracteristica Abre-
Ejemplo cién Propiedades via-
tura
sin 0
o 1 Proteccién contra explosiones
ATEX 3GD E
I
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POSICIONADOR EP3 ) } /\
REGULADOR DE POSICION ELECTRONEUMATICO EBRO ARMATUREN®
FICHA TECNICA -/

Diagrama de conexiones
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REGULADOR DE POSICION ELECTRONEUMATICO

EBRO ARMATUREN’
./

FICHA TECNICA
X1 X1 X2
Abraza- | Ocupacion Abraza- | Ocupacion Abraza- | Ocupacién
dera dera dera
1 PE 15 GND 1 +24 V (convencional /
maestro I0-Link)
2 +24 V (para sensores externos) 16 Entrada digital 3 2
3 0V (convencional / 17 Entrada analdgica 3 0V (convencional /
maestro I0-Link) 2 GND (-) maestro I0-Link)
4 +24 V (para sensores externos) 18 Entrada digital 2 4 Sefial de retroalimentacion
posicion CERRADO / IO-Link
5 +24V (convencional / 19 PE 5
maestro IO-Link)
6 Entrada analdgica 2 (+) 20 Entrada digital 1
7 Sefa de retroalimentacién 3. 21 PE
Posicién / averia general
8 Entrada analdgica 22 Entrada analégica
1 (valor nominal (+)) 1 GND (-)
9 Sefal de retroalimentacion 23 2U+ control mediante
Posicién ABIERTA I0-Link
10 Sefal de retroalimentacion 24 U-
analégica
GND (-)
25 U-
11 Sefal de retroalimentacion
posicién CERRADO / I0-Link -
26 1U+ control mediante
12 Sefal de retroalimentacion I0-Link
analégica -
0-10V (+) 27 Maestro IO-Link 2M’
13 |0V (para sensores externos) 28 [Maestrolo-Link 1 Tensién auxiliar opcional para
14 Sefal de retroalimentacién control MV
analégica 4-20mA
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