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ACTUATOR PIVOTANT ELECTRIC E50-E210
MOTOR BASCULARE

FISA TEHNICA

N\
EBRO ARMATUREN’
)

Fisa dimensiuni

Dimensiuni principale [mm]
Greutate
Tip A B C D E F G H I J [kgl
E50 149 110 210 123 87 124 126 42 80 73 5
E65 172 119 235 123 112 139 125 42 80 78 7
E110 247 136 257 145 112 139 150 58 125 88 14
E160 280 157 282 170 112 139 175 89 200 112 25
E210 352 212 274 162 112 139 240 125 315 84 40
I
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ACTUATOR PIVOTANT ELECTRIC E50-E210 N\
MOTOR BASCULARE EBRO ARMATUREN®
FISA TEHNICA \

Specificatii material & lista de componente

¢ o

£ e a

®

S PP D

ES0 - 230V AC 400V AC 230V AC 24V DC

®

oy &

ESQ EG5 E110 E160 E210
Poz. | Denumire Poz. | Denumire
1 | Capac cu indicator de pozitie (E50) 6 | intreruperea cuplului de rotatie
2 | Capac cu indicator de pozitie (E65 - E210) 7 | Prelungirea timpului de actionare
3 | Comutatoare finale suplimentare 8 | Placi de baza
4 | Raspuns electric 4-20mA 9 | Cutie de distributie cu intrari pentru cabluri
5 Potentiometru 1000 Q 10
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MOTOR BASCULARE ARMATUREN®
FISA TEHNICA

Denumire Descriere

Dimensiuni actuatoare E50-E210

Durata de pornire

Clasa C conform DIN EN ISO 22153:2021-07

Interfata

DIN EN ISO 5211:2024-10

Timpi de actionare

6s-180s

Clasa de protectie anticoroziva

C4 conform DIN EN ISO 22153:2021-07
verificat conform DIN EN IEC 60068-2-52:2018-08

Tip de protectie

1P67 conform DIN EN 60529:2014-09

Clasa material izolator

F

Comutator de capat de cursa

max. 250 V AC, 3 A pentru actuatoare pivotante CC
max. 250 V AC, 3 A pentru toate actuatoarele pivotante CA
max. 24 V DC, 10 A pentru toate actuatoarele pivotante

Temperatura de exploatare

-20 °C pandla+70 °C

ifnsurubare cablu

2xM20x1,5;
@ min =6 mm,
@ max =13 mm

Actionare manuala de urgenta

15 rotatii pentru 90°

Forta de actionare pentru actionarea manuala

8 Nm pentru E50

de urgenta 4 Nm pentru E65
20 Nm pentru E110
35 Nm pentru E160
50 Nm pentru E210
E50WS
Tensiune nominala \ 230 115% 24%
Timp de actionare de 0° - 90° s 25 25 25
Cuplu nominal Nm 40 40 40
Curent nominal A 0.15 0.31 1.45
Curent de pornire A 0.18 0.36 1.8
Consum e energie kw 0.035 0.035 0.035
Frecventa Hz 50 50 50
Dimensiuni flansa FO4 si FO5 conform DIN EN ISO 5211:2024-10
Suporturi arbore Pentru patrat 11 mm, 14 mm
* Optiune
E65WS
Tensiune nominala \ 230 230 230
Timp de actionare de 0° - 90° s 6 12% 24*%
Cuplu nominal Nm 100 80 60
Curent nominal A 0.7 0.55 0.3
Curent de pornire A 1.0 0.8 0.4
Consum e energie kw 0.16 0.125 0.066
Frecventa Hz 50 50 50
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MOTOR BASCULARE
FISA TEHNICA

ARMATUREN"®

Dimensiuni flansa

FO4 sau flansa combinata FO5 si FO7 conform DIN EN ISO 5211:2024-10

Suporturi arbore

Pentru patrat 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm si 16 mm cu cheie paralela

* Optiune

E110WS

Tensiune nominala \ 230 230 230
Timp de actionare de 0° - 90° s 6* 12 24*%
Cuplu nominal Nm 400 400 320
Curent nominal A 1.8 1.3 0.65
Curent de pornire A 2.6 2 1.5
Consum e energie kw 0.4 0.26 0.138
Frecventa Hz 50 50 50
Dimensiuni flansa Flansa combinata FO7 si F10 conform DIN EN ISO 5211:2024-10

Suporturi arbore Pentru patrat 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm si 28 mm cu cheie paralela

* Optiune
E160WS

Tensiune nominala \Y 230 230 230
Timp de actionare de 0° - 90° s 12% 24 48*
Cuplu nominal Nm 1200 1200 800
Curent nominal A 1.8 1.3 0.65
Curent de pornire A 2.6 2 2.5
Consum e energie kw 0.4 0.26 0.138
Frecventa Hz 50 50 50
Dimensiuni flansa F10, F12, F14 si F16 conform DIN EN ISO 5211:2024-10

Suporturi arbore Pentru patrat 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm si 40/50 mm cu cheie paralela

* Optiune

E65GS

Tensiune nominala \Y 24 - -
Timp de actionare de 0° - 90° s 6* - -
Cuplu nominal Nm 100 - -
Curent nominal A 5.5 - -
Curent de pornire A 8 - -
Consum e energie kw 0.077 - -
Frecventa Hz - - -
Dimensiuni flansa FO4 sau flansa combinata FO5 si FO7 conform DIN EN ISO 5211:2024-10

Suporturi arbore Pentru patrat 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm si 16 mm cu cheie paralela

* Optiune

I
© EBRO ARMATUREN Gebr. Broer GmbH

Toate drepturile, precum si dreptul la modificari tehnice sunt rezervate
Actuator pivotant electric E50-E210
Version 1.0 din 01.06.2026

5|15



MOTOR BASCULARE ARMATUREN"®
FISA TEHNICA

E110GS

Tensiune nominala \ 24 - -

Timp de actionare de 0° - 90° s 6* - -

Cuplu nominal Nm 360 - -
Curent nominal A 8.8 - -
Curent de pornire A 12.5 - -
Consum e energie kw 0.4 - -
Frecventa Hz - - -
Dimensiuni flansa Flansa combinata FO7 si F10 conform DIN EN ISO 5211:2024-10

Suporturi arbore Pentru patrat 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm si 28 mm cu cheie paralela

* Optiune

E160GS

Tensiune nominala \Y 24 - -
Timp de actionare de 0° - 90° s 12% - -
Cuplu nominal Nm 800 - -
Curent nominal A 8.8 - -
Curent de pornire A 12.5 - -
Consum e energie kw 0.4 - -
Frecventa Hz - - -
Dimensiuni flansa F10, F12, F14 si F16 conform DIN EN ISO 5211:2024-10

Suporturi arbore Pentru patrat 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm si 40/50 mm cu cheie paralela

* Optiune

E65DS

Tensiune nominala \Y 400 400 -
Timp de actionare de 0° - 90° s 6 12% -
Cuplu nominal Nm 100 80 -
Curent nominal 0.3 0.25 -
Curent de pornire A 0.5 0.3 -
Consum e energie kw 0.085 0.065 -
Frecventa Hz 50 50 -
Dimensiuni flansa FO4 sau flansa combinata FO5 si FO7 conform DIN EN ISO 5211:2024-10

Suporturi arbore Pentru patrat 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm si 16 mm cu cheie paralela

* Optiune

E110DS

Tensiune nominala \ 400 400 400
Timp de actionare de 0° - 90° s 6* 12 24*
Cuplu nominal Nm 400 400 320
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MOTOR BASCULARE ARMATUREN"®
FISA TEHNICA

Curent nominal A 1.4 1 0.95

Curent de pornire A 2.1 1.8 1.6

Consum e energie kw 0.27 0.22 0.2

Frecventa Hz 50 50 50

Dimensiuni flansa

Flansa combinata FO7 si F10 conform DIN EN ISO 5211:2024-10

Suporturi arbore

Pentru patrat 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm si 28 mm cu cheie paralela

* Optiune

E160DS

Tensiune nominala \Y 400 400 400
Timp de actionare de 0° - 90° s 12% 24 48*
Cuplu nominal Nm 1000 1000 750
Curent nominal A 1.4 1 0.95
Curent de pornire A 2.1 1.8 1.6
Consum e energie kw 0.27 0.22 0.2
Frecventa Hz 50 50 50
Dimensiuni flansa F10, F12, F14 si F16 conform DIN EN ISO 5211:2024-10

Suporturi arbore Pentru patrat 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm si 40/50 mm cu cheie paralela

* Optiune

E210DS

Tensiune nominala \Y 400 400 400
Timp de actionare de 0° - 90° s 12% 24 48*
Cuplu nominal Nm 4000 4000 3200
Curent nominal A 3.8 3.2 2.8
Curent de pornire A 5.6 5.2 3.6
Consum e energie kw 1 0.84 0.6
Frecventa Hz 50 50 50
Dimensiuni flansa F12, F14 si F16 conform DIN EN ISO 5211:2024-10

Suporturi arbore Pentru patrat 27 mm, 32 mm si 30 mm, 40/50 mm cu cheie paralela

* Optiune

Denumire

Descriere

Interfata vana

DIN EN ISO 5211:2024-10

Actuatoare electrice
pentru vane industriale

DIN EN ISO 22153:2021-07
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o\
MOTOR BASCULARE EBRO ARMATUREN’
FISA TEHNICA -

E50WS
Racord
Imagine borne Functie
X1.Y1 Racord motor, faza cuplata pentru directia DESCHIS
X1.Y2 Racord motor, fazd cuplatd pentru directia INCHIS
X1.N Racord motor; conductor neutru
X1.H1 Tensiune de alimentare pentru incalzire; permanent
PL-ES@-W!
S1 Single-shass
o 83 © X2.53.nc | Comutator S3; comutator de capdt de cursa suplimentar
g INCHIS; deschizator; n.c.
X2.53.com | Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
= q’\* INCHIS; contact picior; com
[ES ’ X2.53.no | Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
= INCHIS; inchizator; n.o.
& - X2.54.nc | Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar
5 INCHIS; deschizator; n.c.
N
-
X3 G = X2.54.com | Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar
INCHIS; contact picior; com
1
X6 0 SH Hi X2.54.no | Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar
A E I:I INCHIS; inchizétor; n.o.
] =
X1 - - - — —
I:I X3.1 Potentiometru - contact final sau raspuns electric iesire electrica
EEEIERE:
- b 5% = YLY2 N HL X3.2 Potentiometru - ramificatie
X3.3 Potentiometru - Contact final sau raspuns electric intrare elec-
trica
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ACTUATOR PIVOTANT ELECTRIC E50-E210 PN
MOTOR BASCULARE EBRO ARMATUREN’
FISA TEHNICA -
PEL: E50 WS |
Yi
AC 230V | 1
—_ : Y1 }
Y2 |
AC 230V |
N i s s2
—— ’ fo
| ¢ 5
i m .
H1 | - " :
AC 230V ' ~
! - P= 5W
! R3 [ HRr2
e
ne. | > | Bl { 3 |
1 [ !
S3 com ! S | Bk ‘ s3 e
N4 r
N.O. % ) | Rd | - 8|
< |
| | > |
| o |
| | &
N.C \ ) i Bl { =
S4 com [ D) | Bk | E i& g .
NO. || ~ | Rd - )
o/ | 1 ,
|—
| x3 ' \
ool 4 |
(I Ny »
100% ‘[ -) ! i —p Ui ‘
| 1000 Ohm | ‘
S1 Comutator de capat de cursa INCHIS 1 Condensator de functionare
S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS R2, R3 VDR
S3 suplim. Comutator de capat de cursa INCHIS (optio- | P1 Potentiometru (optional)
nal)
S4 suplim. Comutator de capat de cursa DESCHIS (optio- | RM1 Raspuns 4-20maA (optional)
nal)
H1 incélzire 230 VAC/P=5W M Motor
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MOTOR BASCULARE EBRO ARMATUREN’
FISA TEHNICA .
E65-E210WS
Racord
Imagine borne Functie
X1.N Cablu neutru
X1.Y1 Racord motor, faza cuplata pentru directia de miscare DESCHIS
X1.Y¥2 Racord motor, fazd cuplatd pentru directia de miscare INCHIS
X2.1 Comutator S1; comutator de capat de cursa INCHIS; deschiza-
tor; n.c.
X2.2 Comutator S1; comutator de capat de cursa INCHIS; contact
picior; com
y X2.3 Comutator S1; comutator de capat de cursa INCHIS; inchizitor;
n.o.
X2.4 nealocat
8 5 X2.5 Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
INCHIS; deschizator; n.c.
X2.6 Comutator S3; comutator de capét de cursa suplimentar
INCHIS; contact picior; com
X2.7 Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
INCHIS; inchizator; n.o.
X2.8 nealocat
J
X2.9 Oprire cuplu rotatie deschizator; n.c.
o 53 S“ - 5 X2.10 Oprire cuplu rotatie contact picior; com
=
v Drehimo N X2.11 Oprire cuplu rotatie inchizator; n.o.
xa2_J°l xa1 X2.12 Comutator S2; comutator de capat de cursa DESCHIS; deschiza-
—0 tor; n.c.
X3 x2 R1
E’ W O X2.13 Comutator S2; comutator de capat de cursa DESCHIS; contact
i picior; com
O e Iﬂkl X2.14 Comutator S2; comutator de capat de cursa DESCHIS; inchiza-
tor; n.o.
X2.15 nealocat
X2.16 Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
CHIS; deschizator; n.c.
soovovs oo X217 Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
— St 55| [PAEHN CHIS; contact picior; com
5 & =
H Z 4 NCI16 17 18 | 20 21 22 20 21 22 = = .
oot cots (oo oreors X2.18 Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
=2 =4 = A CHIS; inchizator; n.o.
' i i =1 X2.19 nealocat
X2.20 Potentiometru; Contact final sau raspuns electric iesire electrica
X2.21 Potentiometru; ramificatie
X2.22 Potentiometru; Contact final sau raspuns electric intrare elec-
trica
X3.1 Incélzire camera de comanda; tensiune de conectare 230V per-
manent
X3.2 incalzire camerd de comands; tensiune de conectare 230V per-

manent
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ACTUATOR PIVOTANT ELECTRIC E50-E210
MOTOR BASCULARE
FISA TEHNICA

N\
EBRO ARMATUREN’
)

PE@ X1 X8

X1.N

[

X1.¥1

RNV

(RN

X1.Y2

xX21

8

X2.2

X2.3

X2.4

X2.5

n.c.

X2.6

E s3 X4
0

X2.7

VRN

X2.8

n.c.

X2.9

X210
X211

X2.12
X213

LR N A

X2.14

X215

X2.16—

X2.17

n.c.

X2.18

X2.19

S
3}@

X2.20

n.c.

xX2.21

X2.22

(AW AWRAWAWAW] \.i) LR R N A A A W A WA AW W A
W
N

X3.1

3

H1

X3.2

N/

S1

Comutator de capét de cursa INCHIS

c1,C2

Condensatoare de functionare

S2

Comutator de capat de cursa DESCHIS

R1

Sunt

S3

suplim. Comutator de capéat de cursa INCHIS (optio-
nal)

H1

incalzire

S4

suplim. Comutator de capat de cursa DESCHIS (optio-
nal)

P1

Potentiometru (optional)

S7

Comutator termic integrat

RM1

Raspuns electric 4-20mA (optional)

D1

Intrerupere cuplu de rotatie (optiune pentru E65)
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MOTOR BASCULARE EBRO ARMATUREN’
FISA TEHNICA .
E65-E210DS
Racord
Imagine borne Functie
X1.1 Faza racord motor
X1.L2 Faza racord motor
X1.L.3 Faza racord motor
X2.1 Comutator S1; comutator de capat de cursa INCHIS; deschiza-
tor; n.c.
X2.2 Comutator S1; comutator de capat de cursa INCHIS; contact
picior; com
X2.3 Comutator S1; comutator de capat de cursa INCHIS; inchizitor;
n.o.
EIF?EH_DS X2.4 nealocat
Tree-phase current
X2.5 Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
INCHIS; deschizator; n.c.
X2.6 Comutator S3; comutator de capét de cursa suplimentar
INCHIS; contact picior; com
X2.7 Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
INCHIS; inchizator; n.o.
S X2.8 nealocat
X8
A | X2.9 Oprire cuplu rotatie deschizator; n.c.
9l X2.10 Oprire cuplu rotatie contact picior; com
&
X2.11 Oprire cuplu rotatie inchizator; n.o.
X2.12 Comutator S2; comutator de capat de cursa DESCHIS; deschiza-
tor; n.c.
X2.13 Comutator S2; comutator de capat de cursa DESCHIS; contact
Iml picior; com
X2.14 Comutator S2; comutator de capat de cursa DESCHIS,; inchiza-
tor; n.o.
X2.15 nealocat
X2.16 Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
s sweE 6 7] [6ieT CHIS; deschizator; n.c.
T e oo oo
— = 5| [PREHMO X2.17 | Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
e e CHIS; contact picior; com
cecocooe oo olelo|
=2 s¢ | | Pod 12 13 X2.18 Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
— — - CHIS; inchizator; n.o.
L[ X2.19 nealocat
X2.20 Potentiometru; Contact final sau raspuns electric iesire electrica
X2.21 Potentiometru; ramificatie
X2.22 Potentiometru; Contact final sau raspuns electric intrare elec-
trica
X3.1 Incélzire camera de comanda; tensiune de conectare 230V per-
manent
X3.2 incalzire camerd de comands; tensiune de conectare 230V per-

manent
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ACTUATOR PIVOTANT ELECTRIC E50-E210 o\
MOTOR BASCULARE EBRO ARMATUREN’
FISA TEHNICA S
PE @ X1 X8
R1
X1.L1 ) — S
X2.L2 D; -}
X1.L3 ) -}
X2
X2.1 ) %
X2.2 D; S1
x2.3 ) =
X2.4 ) ne. X6
X2.5 -} ) E‘
x26 >; ) s3 x4 D1
x27 D) D) ] D) -
X2.8 -} n.c. -) I i
X2.9 ) ) /F' ‘
X2.10 ) -} S
.
X211 ) -}
X2.12 ) %
X213 } s2
X244——=) e
X2.15— =} ne X9
X2.18 ) ) %
X217 ) ) sS4
X2.18 ) ) el
9 o .
X219 - ) n.c. r iy :
X2.20—=) H———----- i ool |
X2.21 ) ) WPt !
< < :] : 4-20m |
X2.22 " 2 :‘—9 e :
X3
H1
X3.1 ) DID—‘
X3.2 )
S1 Comutator de capét de cursd INCHIS D1 intrerupere cuplu de rotatie (optiune pentru E65)
S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS R1 Sunt
S3 suplim. Comutator de capét de cursd INCHIS (optio- | H1 incalzire
nal)
S4 suplim. Comutator de capat de cursa DESCHIS (optio- | P1 Potentiometru (optional)
nal)
S7 Comutator termic integrat RM1 Raspuns electric 4-20mA (optional)
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MOTOR BASCULARE EBRO ARMATUREN’
FISA TEHNICA .
E65-E210GS
Racord
Imagine borne Functie
X1.U+ Tensiune de alimentare 24V CC plus, permanent
X1.U- Tensiune de alimentare 24V CC minus, permanent
X1.C+ Intrare de control pentru releu de inversare +24V CC
X2.1 nealocat
X2.2 nealocat
X2.3 nealocat
Oll=
o[l 2 e dia) e dia)
E & 2 X2.4 nealocat
V4 X7 7
PL-E71-GS  Motor X2.5 Comutator 53;‘ comutator de capat de cursa suplimentar
i + INCHIS; deschizator; n.c.
X2.6 Comutator S3; comutator de capét de cursa suplimentar
INCHIS; contact picior; com
X2.7 Comutator S3; comutator de capat de cursa suplimentar
INCHIS; inchizator; n.o.
Close Open
J X2.8 nealocat
53 34 z X2.9 Releu de alarma solutie pentru supracurent, deschizator; n.c.
X2.10 Releu de alarma solutie pentru supracurent, contact picior; com
RE2 At g X2.11 Releu de alarma solutie pentru supracurent, inchizator; n.o.
[kt ]
A X2.12 nealocat
X3 X2 -
T T, Ok X213 | nealocat
s s
= = X2.14 nealocat
O T |
il X2.15 | nealocat
X2.16 Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
CHIS; deschizator; n.c.
X217 Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
CHIS; contact picior; com
ceosoos Pes - - ,
S s3 DREHMO X2.18 Comutator S4; comutator de capat de cursa suplimentar DES-
oo = CHIS; inchizator; n.o.
H 45;%‘;“‘@?5‘757?;0%1?-@?) ZD'Z‘EZ’E
=) 0O € [SEE=N1K=)
s T s | Pt | [Us U G X2.19 | nealocat
3 E 2 H & I
i i i — = X2.20 Potentiometru; Contact final sau raspuns electric iesire electrica
X2.21 Potentiometru; ramificatie
X2.22 Potentiometru; Contact final sau raspuns electric intrare elec-
trica
X3.1 Incélzire camerd de comanda; tensiune de conectare 24V per-
manent
X3.2 incalzire camerd de comanda; tensiune de conectare 24V per-

manent
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ACTUATOR PIVOTANT ELECTRIC E50-E210

MOTOR BASCULARE
FISA TEHNICA

N\
EBRO ARMATUREN’
)

PE@XL
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X2.18 D) 3 ha
) -} n.c. e e  a
X219 < N ; ey !
X2.20 < < —————i—em o ;
X221 ! !
N < } 4-20mA }
X2.22 ) - == 1
X3
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X3.1 )—41::1]:7
X3.2 -}
S1 Comutator de capét de cursa INCHIS D4a,b Dioda
S2 Comutator de capat de cursa DESCHIS RE1 Releu de inversare
S3 suplim. Comutator de capét de curs3 INCHIS RE2 Releu de alarma
S4 suplim. Comutator de capat de cursa DESCHIS H1 incalzire
S7 protectie termica la supracurent P1 Potentiometru (optional)
D1 Dioda RM1 Raspuns electric 4-20mA (optional)

© EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH

Toate drepturile, precum si dreptul la modificari tehnice sunt rezervate

Actuator pivotant electric E50-E210
Version 1.0 din 01.06.2026

15|15



