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REGULATOR DE POZITIE EP3 o\
REGULATOR DE POZITIE ELECTRO-PNEUMATIC EBRO ARMATUREN®
FISA TEHNICA \
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Dimensiuni principale [mm
o o [ ! Greutate
Tip A B C D E F G [kg]
EP3 68 98 125 114 70 80 30 2.0

Greutate inclusiv supapa electromagnetica si blocul de acceleratie

L al

Dimensiuni principale [mm]

Tip H I J

EP3 202 66 81
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REGULATOR DE POZITIE EP3 o\
REGULATOR DE POZITIE ELECTRO-PNEUMATIC EBRO ARMATUREN®
FISA TEHNICA \

Specificatii material & lista de componente

Poz. | Denumire Bucata | Grup materiale Nr. material
1 Cutie de distributie 1
2a | Bloc de acceleratie cu efect dublu 1

2b | Bloc de accceleratie cu efect simplu

3 Stecher inclusiv cablu 2
4 Bobina magnetica 2
5 Acoperire 1
6 Surub cu hexagon interior 2
(supapa electromagnetica)
Supapa electromagnetica cu 5/3 cai 1
7 sau

Supapa electromagnetica cu 3/3 cai

8 Garnituraf inelaraf 2 NBR

Surub cu hexagon interior 2
(bloc de acceleratie)

10 Garnituraf inelaraf 2 NBR
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REGULATOR DE POZITIE ELECTRO-PNEUMATIC ARMATUREN"®
FISA TEHNICA

Denumire Descriere

Carcasa Aluminiu acoperit cu pulbere

Elemente de operare / HMI

Buton / IO-Link / Bluetooth / element optic RGB

Interval termic

-20 °C pana la +60 °C (-4 °F pana la +140 °F)
ATEX: -10 °C pand la +40 °C (14 °F pana la +104 °F)

Tip de racord

Racord cu cleme infiletate 26-16 AWG / 0,129-1,31 mm? (16 AWG), optional stecher
incorporat M12

Interval determinare

100°

Zona moarta

1-10 % (setare din fabrica 3 %)

Pozitia de siguranta

Cu oprire, cu inchidere sau cu deschidere

Date electrice

Alimentarea cu tensiune

24V DC+10 %

Consum de curent

Max. 380 mA

Tip senzor determinare pozitie

Senzor de unghi, fara atingere

alti senzori

Senzor de acceleratie, senzor de temperatura

Intrare analogica/ presetare valoare
nominala

4-20mA/0-10V

Intrari analogice suplimentare

4-20mA/0-10V

lesire analogica

4-20mA/0-10V

Semnale de intrare digitale

3 (Deschis/Inchis, pozitie intermediard, senzor de proce extern)

Semnale de iesire digitale

3 (raspuns: Deschis, inchis, avarie/pozitie intermediara)

Protectie polaritate

Da (alimentarea cu tensiune)

Date pneumatice

Mediu de comanda

Gaze neutre, aer

Reglarea presiunii de

3-8 bar (43.5 - 116.0 psi)

Racord aer de control

G1/4”

Capacitate aer

1250 NI/min (44,125 ft3/min), reglabil

Denumire

Descriere

Calitatea aerului

ISO 8573-1:2010-04, 7-4-4

Racord mecanic

VDI/VDE 3845 Fisa 1:2010-09, montare directa
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REGULATOR DE POZITIE ELECTRO-PNEUMATIC EBRO ARMATUREN’
FISA TEHNICA .
Denumire Descriere
Ex II 3G/D
Cutie de distributie:
EXII3 GExeclIICT5 Gec X
Ex II 3 D Ex tc ITIC T85°C X Dc
Supapa:
Protectie la explozie ExII3 G Exh1ICT6 Gb
redt P Ex II 3 D Ex h IIIC T80°C
optional Bobins:
obina:
113G ecIIC Tx Gc
11 3D tc IIIC Tx°C Dc
Stecher:
112G eb IICT5 Gb
11 2D tb IIIC T100°C Db
Protectia carcasei IP 65, optional IP67 (EN 60529:2014-09)
Protectie anticoroziva CS3 sau optional CS5M
Tip de transfer I0-Link COM3 (230,4 kBaud / 230,4 kbps)
Revizie I0-Link 1.1.3
Timp ciclu proces I0-Link min. 10 ms
Clasa IO-Link Class A
Conformitatea CE, IO-Link
Indicatie:Alte certificate si omologari disponibile la cerere.
I
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REGULATOR DE POZITIE ELECTRO-PNEUMATIC ARMATUREN’
FISA TEHNICA
Exem- Specificitate Pres-
Pozitie | Caracteristica cur-
plu
tare
Regulator de pozitie P
Functionare controlata in 3 pozitii 3
U 1 Mod de operare Mod Eco pornit/oprit D
Regulator de pozitie liniar PL
Mod Eco pornit/oprit liniar DL
cu efect dublu D
w) 2 Tip angrenaj
cu efect simplu S
Persistent (doar cu efect dublu) H
@] 3 Pozitia de siguranta Cu inchidere C
Cu deschidere (e}
4-20 mA A
0-10V A
> 4 Controlul
I0-Link I
24V D
Plastic K
P 5 Racord 1-3 material
Metal M
Stecher M12 S
N 6 Racord 1
M20x1,5 6-12 mm 2
Conexiune cu surub orb 0
o 7 Racord 2 M20x1,5 6-12 mm 2
Membrana B
deschis (G%4") 00
8 3 MJ?;rfé:onexmne cu surub eva- Bronz sinterizat 51
Plastic K1
deschis (G¥4") 00
o insurubarein L, G%" pe 6 mm E1
o 9 Versiune alimentare aer -
Insurubarein L, G%" pe 8 mm E2
insurubare in L, G%" pe 10 mm E3
EB5-12
EB14-18 A
w) 10 Dimensiune actuator
EB20-26 AA
SC
|
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REGULATOR DE POZITIE EP3 o\
REGULATOR DE POZITIE ELECTRO-PNEUMATIC EBRO ARMATUREN’
FISA TEHNICA \
Exem- » o Specificitate Pres-
lu Pozitie | Caracteristica cur-
P tare
fara 0
o 11 Protectie la explozie
ATEX 3GD E
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REGULATOR DE POZITIE ELECTRO-PNEUMATIC EBRO ARMATUREN’
FISA TEHNICA
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X1 X1 X2
Borna | Dispunere Borna | Dispunere Borna | Dispunere
1 PE 15 GND 1 +24V (conventional /
I0-Link Master)
2 +24 V (pentru senzori externi) 16 Intrare digitala 3 2
3 0V (conventional / 17 Intrare analogica 3 0V (conventional /
10-Link Master) 2 GND(-) I0-Link Master)
4 +24 V (pentru senzori externi) 18 Intrare digitala 2 4 Raspuns pozitie INCHIS / 10-
Link
5 +24 V (conventional / 19 PE 5
I0-Link Master)
6 Intrare analogica 2 (+) 20 Intrare digitala 1
7 Raspuns 3 Pozitie / Avarie multi- 21 PE
pla
8 Intrare analogica 22 Intrare analogica
1 (Valoare nominala(+)) 1 GND(-)
9 Raspuns 23 2U+ comanda prin
Pozitie DESCHIS 10-Link
10 Raspuns analogic 24 U-
GND (-)
1 Raspuns pozitie INCHIS / 10- 25 | uU-
Link
12 Raspuns analogic 26 1U+ comanda prin
0-10V (+) 10-Link
13 0V (pentru senzori externi) 27 2M IO-Link Master!
- o N
14 Raspuns analogic 4-20mA 28 2 2‘.1 v . ' Tensiune auxiliard optionala pentru
I0-Link Master comands MV
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