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Karta wymiaréw

-

AN
v
P

Wymiary giéwne [mm]
Masa
Typ A B C D E F G kgl
EP3 68 98 125 114 70 80 30 2,0

Masa tacznie z zaworem elektromagnetycznym i blokiem przepustnicy

Wymiary giéwne [mm]
Typ H I J
EP3 202 66 81
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Specyfikacje materiatowe i wykaz czesci

Poz. | Nazwa Szt. | Grupa materiatowa Nr materiatu

1 Skrzynka rozdzielcza 1

2a | Blok przepustnicy dwustronnego dziatania
2b | Blok dtawiacy jednostronnego dziatania

3 Wtyczka wraz z kablem 2
4 Cewka elektromagnetyczna 2
5 Ostona 1
6 Sruba imbusowa z gniazdem sze$ciokatnym 2

(zawér elektromagnetyczny)

Zawor elektromagnetyczny 5/3-drogowy lub

7 zawér elektromagnetyczny 3/3-drogowy !

8 O-ring 2 NBR
Sruba imbusowa z gniazdem sze$ciokatnym

9 . 2
(blok przepustnicy)

10 | O-ring 2 NBR
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ELEKTROPNEUMATYCZNY REGULATOR POLOZENIA

KARTA DANYCH TECHNICZNYCH

ARMATUREN"®

Oznaczenie

Opis

Obudowa

Aluminium powlekane proszkowo

Elementy obstugi / HMI

Przycisk / IO-Link / Bluetooth / element Swietlny RGB

Zakres temperatury

-20°C do +60°C (-4°F do +140°F)
ATEX: -10°C do +40°C (14°F do +104°F)

Rodzaj przytacza

Przytacze z zaciskiem Srubowym 26-16 AWG / 0,129-1,31 mm? (16 AWG), opcjonalnie
wtyczka do zabudowy M12

Zakres wykrywalnosci

100°

Strefa nieczutosci

1-10% (nastawa fabryczna 3%)

Potozenie bezpieczenstwa

Utrzymujacy, zamykajacy lub otwierajacy

Dane elektryczne

Zasilanie energig elektryczng

24V DC +£10%

Pobér pradu

Maks. 380 mA

Typ czujnika rejestracji pozycji

Czujnik kata, bezdotykowy

Dodatkowy uktad czujnikéw

Czujnik przyspieszenia, czujnik temperatury

Wejscie analogowe / okreslenie wartosci
zadanej

4-20mA/0-10V

Dodatkowe wejscia analogowe

4-20mA/0-10V

Wyjécie analogowe

4-20mA/0-10V

Cyfrowe sygnaty wejsciowe

3 (Otw/Zam, potozenie posrednie, zewnetrzny czujnik procesowy)

Cyfrowe sygnaty wyjsciowe

3 (potwierdzenie: Otwarty, Zamkniety, Zaktdcenie / potozenie posrednie)

Zabezpieczenie przed btednym podtacze-
niem biegunéw

Tak (zasilanie energig elektryczng)

Dane pneumatyczne

Medium sterujgce

gazy obojetne, powietrze

Ciénienie zasilania

3 -8bar(43,5-116,0 psi)

Przytacze powietrza sterujgcego

G1/4”

Wydajno$¢ powietrza

1250 NI/min (44,125 ft3/min), z mozliwoscig regulacji

Oznaczenie

Opis

Jakos¢ powietrza

ISO 8573-1:2010-04, 7-4-4

Podtgczenie mechaniczne

VDI/VDE 3845 karta 1:2010-09, nabudowanie bezposrednie
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ELEKTROPNEUMATYCZNY REGULATOR POLOZENIA EBRO ARMATUREN’
KARTA DANYCH TECHNICZNYCH -
Oznaczenie Opis
Ex 11 3G/D
Skrzynka rozdzielcza:
ExII3 G Ex eclIICT5 Ge X
Ex II 3 D Ex tc ITIIC T85°C X Dc
Zawoér:
Zabezpieczenie przeciwwybuchowe ExI[3 G ExhIIC T6 Gb
) : ExII 3 D Ex h IIIC T80°C
opcjonalnie .
Cewka:
113G ecIICTx Gc
I 3D tc IIIC Tx°C Dc
Wtyczka:
112G eb IICT5 Gb
112D tb IIIC T100°C Db
Ochrona obudowy IP 65, opcjonalnie IP67 (EN 60529:2014-09)
Ochrona przeciwkorozyjna CS3 lub opcjonalnie CS5M
Typ transmisji systemu I/O-Link COM3 (230,4 kbps)
Wydanie systemu I/0-Link 113
C;as trwania cyklu procesu systemu I/0- min. 10 ms
Link
1/0-Link klasa Klasa A
Zgodno$¢ CE, I/O-Link
Wskazéwka:Inne certyfikaty i dopuszczenia mozliwe na zapytanie.
L
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ELEKTROPNEUMATYCZNY REGULATOR POLOZENIA E ARMATUREN"®
KARTA DANYCH TECHNICZNYCH
Przy- Pozycja | Wiasciwosé Wyttoczenie Skrot
ktad
Regulator potozenia P
3 Pozycja trybu nastawiania 3
U 1 Tryb pracy Otw/Zam tryb Eco D
Liniowy regulator potozenia PL
Otw/Zam liniowy tryb Eco DL
Dwustronnego dziatania D
w) 2 Rodzaj napedu
Jednostronnego dziatania S
Unieruchamiajacy (tylko dwustronnego dziatania) H
@] 3 Potozenie bezpieczenstwa Zamykajacy C
Otwierajacy O
4-20mA A
0-10V A
> 4 Sterowanie
I/0O-Link I
24V D
Tworzywo sztuczne K
A 5 Przytacze 1 - 3 Materiat
Metal M
Wtyczka M12 S
N 6 Przytacze 1
M20x1,5 6-12 mm 2
Zaslepiajace ztacze Srubowe 0
o 7 Przytacze 2 M20x1,5 6-12 mm 2
Membrana B
otwarte (G%4") 00
(= Materiat Ztgcze Srubowe powietrza .
o 8 odlotoweg?) P Braz spiekany S1
Tworzywo sztuczne K1
otwarte (G%4") 00
o 0 Powietrze doprowadzane Wykona- Wtykowe ztgcze Srubowe L, G%4" na 6 mm E1
© nie Wtykowe ztacze Srubowe L, G%" na 8 mm E2
Wtykowe ztgcze Srubowe L, G%" na 10 mm E3
EB5-12 D
EB14-18
w 10 Wielko$¢ napedu
EB20-26 AA
SC
|
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REGULATOR POLOZENIA EP3 . o\
ELEKTROPNEUMATYCZNY REGULATOR POLOZENIA EBRO ARMATUREN’
KARTA DANYCH TECHNICZNYCH S
T(:?c” Pozycja | Wiasciwosé RS TE BRI
bez 0
o 1 Ochrona przeciwwybuchowa
ATEX 3GD E
s |
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REGULATOR POLOZENIA EP3 . /\
ELEKTROPNEUMATYCZNY REGULATOR POLOZENIA EBRO ARMATUREN®
KARTA DANYCH TECHNICZNYCH -/

Schemat potaczen
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ELEKTROPNEUMATYCZNY REGULATOR POLOZENIA
KARTA DANYCH TECHNICZNYCH

EBRO ARMATUREN’
./

© EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH
Wszystkie prawa i zmiany techniczne zastrzezone
Regulator potozenia EP3

Version 1.1 z dnia 01.06.2026

X1 X1 X2
Zacisk | Przyporzadkowanie Zacisk | Przyporzadkowanie Zacisk | Przyporzadkowanie
1 PE 15 MASA 1 +24V (konwencjonalnie /
urzadzenie nadrzedne systemu
- - I/0-Link)
2 +24V (dla czujnikéw zewnetrz- 16 Wejscie cyfrowe 3
nych) . 2
17 Wejscie analogowe
3 0V (konwencjonalnie / 2 GND (-) 3 0V (konwencjonalnie /
urzadzenie nadrzedne systemu — urzadzenie nadrzedne systemu
/O-Link) 18 Wejscie cyfrowe 2 1/0-Link)
4 +24V (dla czujnikéw zewnetrz- 4 Potwierdzenie pozycji ZAM / I/
nych) 19 |PE O-Link
- 5
5 +24 V (konwencjonalnie / 20 Wejscie cyfrowe 1
urzadzenie nadrzedne systemu 21 PE
1/0-Link)
6 Wejscie analogowe 2 (+) 22 Wejscie analogowe
7 Potwierdzenie 3. pozycji / zakté- 1GND ()
cenie zbiorcze 23 2U+ Sterowanie za posrednic-
8 Wejécie analogowe twem .
1 (warto$¢ zadana (+)) systemu I/O-Link
9 Potwierdzenie 24 uU-
pozycji OTW
10 Potwierdzenie analogowe 25 uU-
GND (-)
1 Potwierdzenie pozycji ZAM / I/ 26 1U+ Sterowanie za posrednic-
O-Link twem ,
systemu I/0-Link
12 Potwierdzenie analogowe -
0-10V(+) 27 2M urzadzenie nadrzedne sys-
temu I/O-Link’
13 g;/csla czujnikow zewnetrz- 28 2424V ' Opcjonalne napiecie pomocnicze do
urzadzenie nadrzedne systemu sterowania ZE
14 Potwierdzenie analogowe 4 - I/0-Link!
20mA
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