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Izméru lapa

-

AN
v
P

Galvenie izméri [mm]
Svars
Tips A B C D E F G [kgl
EP3 68 98 125 114 70 80 30 2,0

Svars, ieskaitot elektromagnétisku varstu un droseles bloku

Galvenie izméri [mm]

Tips H I J

EP3 202 66 81
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Materialu specifikacijas un materialu saraksts

Poz. | Nosaukums Gabals | Materiala grupa Materiala Nr.

1 Vadibas bloks 1

2a | Divkar3as darbibas droselvarsta bloks
2b | VienkarSas darbibas droselvarsta bloks

3 Kontaktdaksa, ieskaitot kabeli 2

4 Magnétiska spole 2

5 Parsegs 1

6 SeSstira skrave 2
(elektromagnétiskais varsts)

7 5/3-celu elektromagnétiskais varsts vai 1
3/3-celu elektromagnétiskais varsts

8 O veida gredzens 2 NBR

Sesstara skrave
(Droselvarsta bloks)

10 | O veida gredzens 2 NBR
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ELEKTROPNEIMATISKAIS POZICIONIERIS

TEHNISKO DATU LAPA

ARMATUREN"®

Nosaukums

Apraksts

Korpuss

Pulverkrasots aluminijs

Vadibas ierices / HMI

Spiedpoga / I0-Link / Bluetooth / RGB gaismas elements

Temperataras diapazons

-20 °C Iidz +60 °C (-4 °F Iidz +140 °F)
ATEX: -10 °C Iidz +40 °C (14 °F lidz +104 °F)

Piesleguma veids

Skravju spailu savienojums 26-16 AWG / 0,129-1,31 mm? (16 AWG), papildu M12
panela stiprindjuma savienotajs

UztverSanas diapazons

100°

Nejutiguma zona

1-10% (rapnicas iestatijums 3%)

DroS$ibas pozicija

Turésana, aizvérsana vai atvérsana

Elektriskie dati

Barosanas avots

24V DC+10 %

Stravas patérins

maks. 380 mA

Sensora tips Pozicijas noteik3ana

Lenka sensors, bezkontakta

papildu sensori

Akselerometrs, temperatdras sensors

Analoga ieeja/iestatitas vértibas ieeja

4-20mA/0-10V

Papildu analogas ieejas

4-20mA/0-10V

Analoga izeja

4-20mA/0-10V

Digitalas ieejas signali

3 (Iesleégts/Izslégts, starpposma pozicija, aréjais procesa sensors)

Digitalas izejas signali

3 (Atgriezeniska saite: leslégts, Izslégts, Kltda/starpposma pozicija)

Apgrieztas polaritates aizsardziba

Ja (Barosanas avots)

Pneimatiskie dati

Vadibas vide

Neitralas gazes, gaiss

Padeves spiediens

3-8 bari (43.5 - 116.0 psi)

Vadibas gaisa pieslégums

G1/4”

Gaisa plisma

1250 NI/min (44,125 ft3/min), reguléjams

Nosaukums

Apraksts

Gaisa kvalitate

ISO 8573-1:2010-04, 7-4-4

Mehaniskais savienojums

VDI/VDE 3845 lapa 1:2010-09, tieSa montaza
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ELEKTROPNEIMATISKAIS POZICIONIERIS EBRO ARMATUREN’
TEHNISKO DATU LAPA -
Nosaukums Apraksts
Ex 11 3G/D
Vadibas bloks:
ExII3 G Ex eclIICT5 Ge X
Ex II 3 D Ex tc ITIIC T85°C X Dc
Varsts:
Spradzienaizsardzib ExII3GExhIICT6 Gb
P plenatzsardzha ExII 3 D Ex h IIIC T80°C
pcl Spole:
113G ecIICTx Gc
I 3D tc IIIC Tx°C Dc
Spraudnis:
112G eb IICT5 Gb
112D tb IIIC T100°C Db
Korpusa aizsardziba IP 65, opcija: IP67 (EN 60529:2014-09)
Aizsardziba pret koroziju CS3 vai péc izvéles CS5M
10-Link parraides tips COM3 (230,4 kBaud / 230,4 kbps)
10-Link parskats 1,13
I0-Link procesa apraksts min. 10 ms
10-Link/ klase Klase A
Atbilstiba CE, IO-Link
Piezime:Papildu sertifikati un apstiprinajumi pieejami péc pieprasijuma.
I
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ELEKTROPNEIMATISKAIS POZICIONIERIS ARMATUREN’
TEHNISKO DATU LAPA
Apziméjums Sal-
Piemérs | Pozicija | Raksturlielums sina-
jums
Pozicionieris P
3 poziciju stacijas darbiba 3
U 1 Darbibas rezims Ieslégts/izslégts Eko rezZims D
Linearais pozicijas regulators PL
Linearais ieslégSanas/izsleg3anas Eko rezims DL
divkar3as darbibas D
w) 2 Piedzinas tips
vienkarsas darbibas S
Pastaviga (tikai divkar3as darbibas) H
@] 3 Drogibas pozicija Nosleguma C
Atklasana 0
4-20 mA A
0-10V A
> 4 Vadiba
IO-Link i
24V D
Plastmasa K
A 5 1.-3. savienojuma materials:
Metals M
M12 savienotajs S
N 6 Savienojums 1
M20x1,5 6-12 mm 2
Aklais skravju savienojums 0
o 7 Savienojums 2 M20x1,5 6-12 mm 2
Membrana B
atvert (G%4") 00
8 8 Izplades skraves materials Sakepinata bronza S1
Plastmasa K1
atvert (G'4") 00
o L-veida spraudna skravju savienojums, G%" Ildz 6 mm E1
o 9 Gaisa padeves konstrukcija
L-veida spraudna skravju savienojums, G%" Iidz 8 mm E2
L-veida spraudna skravju savienojums, G%" lldz 10 mm E3
EB5-12
EB14-18 A
w 10 Piedzinas izmérs
EB20-26 AA
SC
|
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Apzimé&jums Sal-
Piemérs | Pozicija | Raksturlielums sina-
jums
bez 0
o 11 Spradzienaizsardziba
ATEX 3GD E
L
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ELEKTROPNEIMATISKAIS POZICIONIERIS
TEHNISKO DATU LAPA
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X1 X1 X2
Spaile | Noslogojums Spaile | Noslogojums Spaile | Noslogojums
1 PE 15 GND 1 +24 V (parastais /
I0-Link Master)
2 +24 V (argjie sensori) 16 Digitala ieeja 3 2
3 0V (parastais / 17 Analoga ieeja 3 0V (parastais /
10-Link Master) 2-zeméjums (-) I0-Link Master)
4 +24 V (argjie sensori) 18 Digitala ieeja 2 4 Atgriezeniska saite Pozicija
AIZVERTS / 10-Link
5 +24 V (parastais / 19 PE 5
10-Link Master)
6 Analoga ieeja 2 (+) 20 Digitala ieeja 1
7 Atgriezeniska saite 3. Pozicija / 21 PE
Kopgja klame
8 Analoga ieeja 22 Analoga ieeja
1 (iestatita vértiba (+)) 1-zemé&jums (-)
9 Atgriezeniska saite 23 2U+ vadiba, izmantojot
Pozicija AUGSUP 10-Link
10 Analoga atgriezeniska saite 24 U-
Zeméjums (-)
" Atgriezeniska saite Pozicija 25 U-
AIZVERTS / I0-Link
12 Analoga atgriezeniska saite 26 1U+ vadiba, izmantojot
0-10V (+) 10-Link
13 0V (arégjie sensori) 27 2M IO-Link Master!
14 Analoga atgriezeniska saite 28 2+24V ' Papild i .
4-20mA 10-Link Master Ma\f’_'\/anggi'gsp”egums
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