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Matmeny lapas

A B D

Pagrindiniai matmenys [mm] .

Svoris
Tipas A B C D E F G [kgl
SBU IO-Link 68 98 111 114 70 80 30 1,5
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SKIRSTOMOJI DEZE

TECHNINIY DUOMENUY LAPAS

ARMATUREN"®

Pavadinimas Aprasymas
Korpusas Aliuminis, dengtas milteliais
Sandariklis NBR

Prijungimo badas

M12 A klasés prietaisas, pasirinktinai gnybty jungtis

Rysys

,10-Link", ,SIO Mode" ir ,Bluetooth"®

Itampos tiekimas

24V DC+10 %

Maks. srovés naudojimas

<200 mA

Temperataros diapazonas

Nuo -20 °C iki +70 °C

Jutikliy sistema

Padeéties registravimas (kampo jutiklis, bekontaktis)
Pagreitis, temperatara

Nustatymo diapazonas

Pasukimo kampas nuo 0 iki 240°

I3¢jimo signalai

3 programuojamieji sujungiamieji / atjungiamieji kontaktai
(padétys - uzdaryta, atidaryta ir triktis)

Elektromagnetinio voZtuvo jungtys

2x24VDC, 2,1 Wvaldoma per ,IO-Link” arba iSorinj 24 V valdymo signala

Pagreicio jutiklis

0-160 m/s? (priklauso nuo krypties)

parinktis

Apsauga nuo poliy sukeitimo Taip
Pavadinimas Aprasymas
Apsauga nuo sprogimo, ATEX 2D

Korpuso apsauga

IP 65, IP 67 ir IP 68 pagal DIN EN 60529:2014-09

Apsauga nuo korozijos

C3, pasirinktinai C5M

,10-Link” perdavimo tipas

COM3 (230,4 kilobodo / 230,4 kbps)

L10-Link" perZidros versija 113
L10-Link” proceso cikly skaicius min. 10 ms
#10-Link” klasé A klasé
Atitiktis CE, ,IO-Link™

Nuoroda:Kiti sertifikatai ir leidimai - pateikus uzklausa.
" ATEX versija: be M12 kiStukinés jungties, be RGB ap3vietimo elemento
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SKIRSTOMOJI DEZE E ARMATUREN’
TECHNINIY DUOMENLU LAPAS
SBU-H105-KS11-10-Link
szyz- Pozicija | Savybé Taikoma Ll
ys rumpa
- 1 Jutiklio tipas Kampo jutiklis, bekontaktis H
be 0
1 1
- 2 Jutikliy skaicius > >
3 (tik kartu naudojant 5 gnybtus, skirtus elektromagnetinio vozZtuvo 3
jungciai)
Konstrukcija potencialiai | P® 0
o 3 rukcija potencialiai
sprogiai aplinkai ATEX (pateikus uzklausa) 1-5
3 gnybtai (viena rité) 3
o 4 Elektromagnetinio vozZtuvo -
jungties gnybto vietos 5 gnybtai 5
(dvi rités, paruosta treciajam V3 jutikliui arba jungikliui)
Plastikas K
P 5 Srieginés jungties tipas
Metalas M
be 0
M20 x 1,5 srieginé aklé 1
wn 6 Kabelio ;rleglneSJungtys/ M20 x 1,5 linijos skersmuo 6-12 mm 2
elektros jungtys
M20 x 1,5 linijos skersmuo 5-9 mm 3
Kistukas M12 S
be 0
M20 x 1,5 srieginé aklé 1
- 7 Kabelio sriegines jungtys/ M20 x 1,5 linijos skersmuo 6-12 mm 2
elektros jungtys
M20 x 1,5 linijos skersmuo 5-9 mm 3
Voztuvo kiStukas, A konstrukciné forma 4
be 0
M20 x 1,5 srieginé aklé 1
-t 8 Kabelio s_rieginés jungtys/ I pm20 x 1,5 linijos skersmuo 6-12 mm 2
elektros jungtys
M20 x 1,5 linijos skersmuo 5-9 mm 3
Voztuvo kiStukas, A konstrukciné forma 4
|
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SKIRSTOMOJI DEZE EBRO ARMATUREN’
TECHNINIY DUOMENY LAPAS -

Klemmenleiste X2
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Gnybtas | Priskirtis Signalas
X1.1 Potencialy i8lyginimas PE
X1.2 Darbiné jtampa - GND
X1.3 Darbiné jtampa + +24V DC + 10 % (maks. 200 mA)
Gnybtas | Priskirtis Signalas
X1.4 Perjungimo iSéjimas - bendroji triktis +24 V DC, susijusi su GND (maks. 100 mA)
X1.5 Perjungimo i$éjimas - sklendé nustatyta ties UZD. +24 V DC, susijusi su GND (maks. 100 mA)
X1.6 Perjungimo iS¢jimas - sklendé UZD. /,IO-Link” (C) +24 V DC, susijusi su GND (maks. 100 mA)
.10-Link" signalo rysys
Gnybtas | Priskirtis Signalas
X1.7 Potencialy iSlyginimas PE
X1.8 Potencialy iSlyginimas PE
X1.9 Elektromagnetinio voZtuvo maitinimo jtampos GND GND / GND iSorinis
X1.10 Elektromagnetinio voZtuvo maitinimo jtampos GND GND / GND i3orinis
X1.11 Perjungimo i$éjimas / jéjimas, 1 elektromagnetinis voztu- | +24 V DC per ,10-Link" / iSorinis signalas
vas
(maks. 2,1 W)
X1.12 Perjungimo iséjimas / jéjimas, 2 elektromagnetinis voztu- | +24 V DC per ,I0-Link" / iSorinis signalas
vas
(maks. 2,1 W)
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SKIRSTOMOJI DEZE EBRO ARMATUREN’
TECHNINIY DUOMENY LAPAS -

Gnybtas | Priskirtis Signalas
X2.1 Jutiklio maitinimas - susieta su darbine jtampa GND
X2.2 Jutiklio maitinimas + +24 V DC, susijusi su GND (maks. 80 mA)
X2.3 1 skaitmeninis j&jimas Zemas / aukstas signalo lygis
X2.4 2 skaitmeninis jéjimas Zemas / aukétas signalo lygis
X2.5 1 analoginis jéjimas Standartinis signalas, 4-20 mA
X2.6 2 analoginis jéjimas Standartinis signalas, 4-20 mA
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