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SAHKOINEN KAANTOKONEISTO E50-E210

KAANTOKONEISTO
TEKNINEN TIETOLEHTI

N\
EBRO ARMATUREN’
)

Mittalomake

Paamitat [mm] X
Paino
Tyyppi A B C D E F G H M J [kgl
E50 149 110 210 123 87 124 126 42 80 73 5
E65 172 119 235 123 112 139 125 42 80 78 7
E110 247 136 257 145 112 139 150 58 125 88 14
E160 280 157 282 170 112 139 175 89 200 112 25
E210 352 212 274 162 112 139 240 125 315 84 40
I
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SAHKOINEN KAANTOKONEISTO E50-E210

AHKO1 T\
KAANTOKONEISTO EBRO ARMATUREN®
TEKNINEN TIETOLEHTI -/

Materiaalispesifikaatiot ja osaluettelo

¢ o

®

S PP D

£ e a

ES0 - 230V AC 400V AC 230V AC 24V DC
ESQ EG5 E110 E160 E210
Kohta| Nimike Kohta| Nimike
1 Kansi asennonilmaisimella (E50) 6 | Vaantdmomentin katkaisu
2 | Kansi asennonilmaisimella (E65-E210) 7 | Pysaytysajan pidennys
3 | Lisarajakytkin 8 | Pohjalevy
4 | Virtaviesti 4-20 mA 9 | Kytkentdrasia kaapelilapivienneilla
5 | Potentiometri 1000 Q 10
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KAANTOKONEISTO ARMATUREN’
TEKNINEN TIETOLEHTI
Nimike Kuvaus
Kayttolaitteen koko E50-E210
Kytkentaaika Luokka C kuten DIN EN ISO 22153:2021-07
Rajapinta DIN EN ISO 5211:2024-10
Pysaytysajat 6s-180s
Koorroosiosuojausluokka C4 kuten DIN EN ISO 22153:2021-07
testaus kuten DIN EN IEC 60068-2-52:2018-08
Kotelointiluokka IP67 kuten DIN EN 60529:2014-09
Eristysluokka F
Rajakytkin maks. 250 V AC, 3 A DS-kaantolaitteelle
maks. 250 V AC, 3 A WS-kaantélaitteelle
maks. 24 V DC, 10 A GS-kaantolaitteelle
Kayttélampotila -20°C-+70°C
Kaapelilapivienti 2xM20x1,5;
@ min =6 mm,
@ maks =13 mm
Manuaalinen hatakaytto 15 kierrosta 90°:lle®
Kayttévoima Kasikayttod 8 Nm E50:lle
4 Nm E65:lle
20 Nm E110:lle
35 Nm E160:lle
50 Nm E210:lle
E50WS
Nimellisjannite \ 230 115* 24*
Pysaytysaika 0° - 90° s 25 25 25
Nim.momentti Nm 40 40 40
Nimellisvirta A 0,15 0,31 1,45
Kaynnistysvirta A 0,18 0,36 1,8
Virrankulutus kw 0,035 0,035 0,035
Taajuus Hz 50 50 50
Laipan koko F04 ja FO5 kuten DIN EN ISO 5211:2024-10
Akselin kiinnitys Nelikulmiolle, 11 mm, 14 mm
* Lisdvaruste
E65WS
Nimellisjannite \ 230 230 230
Pysdytysaika 0° - 90° s 6 12% 24*%
Nim.momentti Nm 100 80 60
Nimellisvirta A 0,7 0,55 0.3
Kaynnistysvirta A 1,0 0,8 0.4
Virrankulutus kw 0,16 0,125 0,066
Taajuus Hz 50 50 50
|
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KAANTOKONEISTO
TEKNINEN TIETOLEHTI

ARMATUREN"®

Laipan koko

FO4 tai yhdistelmalaippa FO5 ja FO7 kuten DIN EN ISO 5211:2024-10

Akselin kiinnitys

Nelikulmiolle 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm ja 16 mm Kkiilauralla

* Lisdvaruste

E110WS

Nimellisjannite \ 230 230 230
Pysadytysaika 0° - 90° s 6* 12 24*%
Nim.momentti Nm 400 400 320
Nimellisvirta A 1,8 1,3 0,65
Kaynnistysvirta A 2,6 2 1,5
Virrankulutus kw 0,4 0,26 0,138
Taajuus Hz 50 50 50
Laipan koko Yhdistelmalaippa FO7 ja F10 kuten DIN EN ISO 5211:2024-10

Akselin kiinnitys

Nelikulmiolle 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm ja 28 mm kiilauralla

* Lisavaruste

E160WS
Nimellisjannite \Y 230 230 230
Asetusaika 0° - 90° s 12% 24 48*
Nim.momentti Nm 1200 1200 800
Nimellisvirta A 1,8 1,3 0,65
Kaynnistysvirta A 2,6 2 2,5
Virrankulutus kw 0,4 0,26 0,138
Taajuus Hz 50 50 50
Laipan koko F10, F12, F14 ja F16 kuten DIN EN ISO 5211:2024-10

Akselin kiinnitys

Nelikulmiolle 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm ja 40/50 mm kiilauralla

* Lisavaruste

E65GS

Nimellisjannite \Y 24 - -
Pysaytysaika 0° - 90° s 6* - -
Nim.momentti Nm 100 - -
Nimellisvirta A 5,5 - -
Kaynnistysvirta A 8 - -
Virrankulutus kw 0,077 - -
Taajuus Hz - - -
Laipan koko FO4 tai yhdistelmalaippa FO5 ja FO7 kuten DIN EN ISO 5211:2024-10

Akselin kiinnitys

Nelikulmiolle 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm ja 16 mm Kkiilauralla

* Lisavaruste
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KAANTOKONEISTO
TEKNINEN TIETOLEHTI

ARMATUREN"®

E110GS

Nimellisjannite \ 24 - -
Pysaytysaika 0° - 90° s 6* - -
Nim.momentti Nm 360 - -
Nimellisvirta A 8,8 - -
Kaynnistysvirta A 12,5 - -
Virrankulutus kw 0,4 - -
Taajuus Hz - - -
Laipan koko Yhdistelmalaippa FO7 ja F10 kuten DIN EN ISO 5211:2024-10

Akselin kiinnitys

Nelikulmiolle 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm ja 28 mm kiilauralla

* Lisavaruste

E160GS
Nimellisjannite \Y 24 - -
Asetusaika 0° - 90° s 12% - -
Nim.momentti Nm 800 - -
Nimellisvirta A 8,8 - -
Kaynnistysvirta A 12,5 - -
Virrankulutus kw 0,4 - -
Taajuus Hz - - -
Laipan koko F10, F12, F14 ja F16 kuten DIN EN ISO 5211:2024-10

Akselin kiinnitys

Nelikulmiolle 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm ja 40/50 mm kiilauralla

* Lisavaruste

E65DS

Nimellisjannite \Y 400 400 -
Pysaytysaika 0° - 90° s 6 12% -
Nim.momentti Nm 100 80 -
Nimellisvirta 0,3 0,25 -
Kaynnistysvirta A 0,5 0,3 -
Virrankulutus kw 0,085 0,065 -
Taajuus Hz 50 50 -
Laipan koko F04 tai yhdistelmalaippa FO5 ja FO7 kuten DIN EN ISO 5211:2024-10

Akselin kiinnitys

Nelikulmiolle 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm ja 16 mm Kkiilauralla

* Lisavaruste

E110DS
Nimellisjannite \Y 400 400 400
Pysaytysaika 0° - 90° s 6* 12 24*
Nim.momentti Nm 400 400 320
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KAANTOKONEISTO
TEKNINEN TIETOLEHTI

ARMATUREN"®

Nimellisvirta A 1,4 1 0,95
Kaynnistysvirta A 2,1 1,8 1,6
Virrankulutus kw 0,27 0,22 0,2
Taajuus Hz 50 50 50
Laipan koko Yhdistelmalaippa FO7 ja F10 kuten DIN EN ISO 5211:2024-10

Akselin kiinnitys

Nelikulmiolle 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm ja 28 mm Kkiilauralla

* Lisdvaruste

E160DS

Nimellisjannite Vv 400 400 400
Asetusaika 0° - 90° s 12% 24 48*
Nim.momentti Nm 1000 1000 750
Nimellisvirta A 1,4 1 0,95
Kaynnistysvirta A 2,1 1,8 1,6
Virrankulutus kw 0,27 0,22 0,2
Taajuus Hz 50 50 50
Laipan koko F10, F12, F14 ja F16 kuten DIN EN ISO 5211:2024-10

Akselin kiinnitys Nelikulmiolle 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm ja 40/50 mm kiilauralla

* Lisdvaruste

E210DS

Nimellisjannite \Y 400 400 400
Asetusaika 0° - 90° s 12% 24 48*
Nim.momentti Nm 4000 4000 3200
Nimellisvirta A 3,8 3,2 2,8
Kaynnistysvirta A 5,6 5,2 3,6
Virrankulutus kw 1 0,84 0,6
Taajuus Hz 50 50 50
Laipan koko F12, F14 ja F16 kuten DIN EN ISO 5211:2024-10

Akselin kiinnitys

Nelikulmiolle 27 mm, 32 mm ja 30 mm, 40/50 mm kiilauralla

* Lisavaruste

Nimike

Kuvaus

Venttiilin rajapinta

DIN EN ISO 5211:2024-10

Sahkoéinen kayttolaite
teollisuusventtiileille

DIN EN ISO 22153:2021-07
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KAANTOKONEISTO
TEKNINEN TIETOLEHTI

EBRO ARMATUREN’
./

E50WS
Puris-
Kuva tusliitin | Toiminto
X1.Y1 Moottoriliitanta, kytketty vaihe kdyntisuunnalle AUKI
X1.Y2 Moottoriliitanta, kytketty vaihe kayntisuunnalle KIINNI
PL-ESB-WS X1.N Moottoriliitanta, nollajohdin
S1 Singla-phase
ik X1.H1 Lammityksen syottojannite, jatkuva
X5 S3 -
E’ X2.S3.nc | Kytkin S3; lisarajakytkin KIINNI; normaalisti auki; n.c.
- q,\. X2.53.com | Kytkin S3; lisarajakytkin KIINNI; jalkakosketin; com
[E;C_; X2.S3.no | Kytkin S3; lisarajakytkin KIINNI; kosketin; n.o.
X2.S4.nc | Kytkin S4; lisarajakytkin KIINNI; normaalisti auki; n.c.
X4
- ja X2.S4.com | Kytkin S4; lisarajakytkin KIINNI; jalkakosketin; com
N
X3 (4. = X2.54.no | Kytkin S4; lisarajakytkin KIINNI; kosketin; n.o.
1
el —nngs H1 X3.1 Potentiometri - Paatykosketin tai virtatakaisinkytkenta-virta-
s | | lahto
Lﬂ ST X2 R . s
|::| X1 X3.2 Potentiometri - Véliotto
EEEIE g S X3.3 Potentiometri - Paatykosketin tai virtatakaisinkytkenta-jannite-
- Tl TR tulo
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SAHKOINEN KAANTOKONEISTO E50-E210 7\
KAANTOKONEISTO EBRO ARMATUREN’
TEKNINEN TIETOLEHTI -
PE-QD); E50 WS
i 5
AC 230V | 1 '
‘N !
AC 230V !
s1 s2
N N ) & )
e o g
' 1l .
H1 I " :
AC 230V ' ~ H '
. ~/ 'PaSW
! R3 [ HRr2
i
N.C. ! ) | Bl { E
S3 com 1 > | Bk ‘ s3 * |
o
NO. % ) | Rd | < § '
| \ > |
| o |
| | w
N.C. \ } l[ Bl Z
S4 com | e {E&t o |
no. || N | 'Rd [ o T
N | 1 ;
| .
| x3 \
AR S f— |
—0—-—)—‘-0 P1 | |
100% \[ D i —»|uin ‘
| 1000 Ohm | ‘
S1 Rajakytkin KIINNI 1 Kayttokondensaattori
S2 Rajakytkin AUKI R2,R3 |VDR
S3 lisa- rajakytkin KIINNI (lisdvaruste) P1 Potentiometri (lisdvaruste)
S4 lisa- Rajakytkin AUKI (valinnainen) RM1 Vastausviesti 4-20 mA (valinnainen)
H1 Lammitys 230 VAC/P=5W M Moottori
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AFKOI 7\
KAANTOKONEISTO EBRO ARMATUREN®
TEKNINEN TIETOLEHTI -/

E65-E210WS
Puris-
Kuva tusliitin | Toiminto
X1.N Nollajohdin
X1.Y1 Moottoriliitanta, kytketty vaihe kdyntisuunnalle AUKI
X1.Y¥2 Moottoriliitanta, kytketty vaihe kayntisuunnalle KIINNI
é ;I}E?J\ﬁs X2.1 Kytkin S1; rajakytkin KIINNI; normaalisti auki; n.c.
: B O X2.2 Kytkin S1; rajakytkin KIINNI; jalkakosketin; com
& X7 O o X2.3 Kytkin S1; rajakytkin KIINNI; kosketin; n.o.

X2.4 ei kaytossa

X2.5 Kytkin S3; lisarajakytkin KIINNIL; normaalisti auki; n.c.

X2.6 Kytkin S3; lisarajakytkin KIINNIL; jalkakosketin; com

X2.7 Kytkin S3; lisarajakytkin KIINNI; kosketin; n.o.

Close Open

S4
H1 Drehmo
4!

o
CeT;

§ X2.8 ei kaytossa
X8

Y1 X2.9 Vaantomomentin katkaisu, normaalisti auki; n.c.
5
b E X2.10 Vaantdmomentin katkaisu, jalkakosketin, com
N

X2.11 Vaantomomentin katkaisu, kosketin; n.o.

X2.12 Kytkin S2; rajakytkin AUKI; normaalisti auki; n.c.

.=O
X3 x2 R
E’ W O X2.13 Kytkin S2; rajakytkin AUKI; jalkakosketin; com

A X2.14 Kytkin S2; rajakytkin AUKI; kosketin; n.o.
O = = y Jaky

X2.15 ei kaytdssa

X2.16 Kytkin S4; lisarajakytkin AUKI; normaalisti auki; n.c.

X217 Kytkin S4; lisarajakytkin AUKI; jalkakosketin; com

X2.18 Kytkin S4; lisarajakytkin AUKI; kosketin; n.o.

ST | [oReRm X2.19 | eikaytossa
[SX=] -
H | Fiesancieizisf{eoeies [0 o= X2.20 Potentiometri; paatykosketin tai virtatakaisinkytkenta-virtalahto
S T W | Rae— X2.21 Potentiometri; valiotto

[ ] X2.22 Potentiometri; paatykosketin tai virtatakaisinkytkenta-jannite-

lahtd
X3.1 Kytkentatilan lammitin; liitdntajannite 230 V jatkuva
X3.2 Kytkentatilan lammitin; liitantajannite 230 V jatkuva
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SAHKOINEN KAANTOKONEISTO E50-E210
KAANTOKONEISTO
TEKNINEN TIETOLEHTI

N\
EBRO ARMATUREN’
)

[

X8

RNV

(RN

xX21

8

X2.2

X2.3

X2.4
X2.5

n.c.

X2.6

X2.7

X2.8

X4

VRN

X2.9

n.c.

X2.10

N

X211

LR N A

X2.12
X213

X2.14

X215

X2.16—

X2.17

n.c.

X2.18

S
4 t‘?ﬂ

X2.19

X2.20

n.c.

xX2.21

X2.22

(AW AWRAWAWAW] \.i) LR R N A A A W A WA AW W A
W
N

3

H1

X3.1
X3.2

N/

S1

Rajakytkin KIINNI

c1,C2

Kayttokondensaattorit

S2

Rajakytkin AUKI

R1

Shuntti

S3

lisa- rajakytkin KIINNI (lisdvaruste)

H1

Lammitys

S4

lisa- Rajakytkin AUKI (valinnainen)

P1

Potentiometri (lisdvaruste)

S7

Integroitu lampokytkin

RM1

Virtaviesti 4-20 mA (valinnainen)

D1

vaantomomentin katkaisu (lisdvaruste E65:lle)

I 4@ @
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AFKOI 7\
KAANTOKONEISTO EBRO ARMATUREN®
TEKNINEN TIETOLEHTI -/

E65-E210DS
Puris-
Kuva tusliitin | Toiminto
X1.1 Moottorilitannan vaihe
X1.L2 Moottoriliitdnnan vaihe
X1.L.3 Moottorilitannan vaihe

X2.1 Kytkin S1; rajakytkin KIINNI; normaalisti auki; n.c.

PL-E71-DS
Drehstrom X2.2 Kytkin S1; rajakytkin KIINNI; jalkakosketin; com

Tree-phase current

X2.3 Kytkin S1; rajakytkin KIINNI; kosketin; n.o.

X2.4 ei kaytdssa

X2.5 Kytkin S3; lisarajakytkin KIINNIL; normaalisti auki; n.c.

X2.6 Kytkin S3; lisarajakytkin KIINNIL; jalkakosketin; com

X2.7 Kytkin S3; lisarajakytkin KIINNI; kosketin; n.o.

X8 X2.8 ei kaytdssa
: § X2.9 vaantdmomentin katkaisu, normaalisti auki; n.c.
& X2.10 Vaantdmomentin katkaisu, jalkakosketin, com
X2.11 vaantdmomentin katkaisu, kosketin; n.o.

X2.12 Kytkin S2; rajakytkin AUKI; normaalisti auki; n.c.

X2.13 Kytkin S2; rajakytkin AUKI; jalkakosketin; com

| = X2.14 Kytkin S2; rajakytkin AUKI; kosketin; n.o.
X2.15 ei kaytdssa

X2.16 Kytkin S4; lisarajakytkin AUKI; normaalisti auki; n.c.

X217 Kytkin S4; lisarajakytkin AUKI; jalkakosketin; com

ceveoes oo X2.18 Kytkin S4; lisarajakytkin AUKI; kosketin; n.o.
S1 S3 DREHMO]
e '* X2.19 ei kaytossa
peooson oo oo lo X2.20 | Potentiometri; paatykosketin tai virtatakaisinkytkenta-virtalahto
L

— X2.21 Potentiometri; valiotto

X2.22 Potentiometri; paatykosketin tai virtatakaisinkytkenta-jannite-

lahtd
X3.1 Kytkentatilan lammitin; liitdntajannite 230 V jatkuva
X3.2 Kytkentatilan lammitin; liitantajannite 230 V jatkuva
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SAHKOINEN KAANTOKONEISTO E50-E210 7\
KAANTOKONEISTO EBRO ARMATUREN’
TEKNINEN TIETOLEHTI \

PE @ X1 X8
R1
i A, o
X1.L1 ) — )
N Y
X2.L2 - )} )
X1.L3 ) -}
X2
i ?
X2.1 )
X2.2 D; S1
D) |
X2.3 )
=~ X6
X2.4 ) n.c.
X2.5 ) )
x26 ! D) E s X D1
x27 — > = —a
X2.8 -} n.c. -) I i
X2.9 ) -) |
) - /Fl l
X2.10 ) -} S
.
D D
X211 ) -}
3
x2.12 ) %
X2.13 ) 52
X244——=) e
~\ X5
X215——=) n.c.
6 i N
x2.16 ) ) %
X217 ) ) sS4
a i 5 |
X2.18 ) -)
9 o X7
X219 ne,. -——1 = e
< ] RMA !
X2.20—=>) H—----- e NS
| -.g0q |
X2.21 ) -) WPt !
< iy
X2.22 i - v J:
X3
H1
~
X3.1 ) EEED—‘
i
X3.2 )
S1 Rajakytkin KIINNI D1 Vaantomomentin katkaisu (lisdvaruste E65:lle)
S2 Rajakytkin AUKI R1 Shuntti
S3 lisa- rajakytkin KIINNI (lisdvaruste) H1 Lammitys
S4 lisa- Rajakytkin AUKI (valinnainen) P1 Potentiometri (lisdvaruste)
S7 Integroitu lampokytkin RM1 Virtaviesti 4-20 mA (valinnainen)
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AFKOI 7\
KAANTOKONEISTO EBRO ARMATUREN®
TEKNINEN TIETOLEHTI -/

E65-E210GS

Puris-
Kuva tusliitin | Toiminto

X1.U+ Syéttoéjannite 24 V DC plus, jatkuva

X1.U- Syéttdjannite 24 V DC miinus, jatkuva

X1.C+ Ohjaustulo kaantoreleelle +24 V DC

01 X2.1 ei kaytossa
ol cn @
= X10 X11 i kavtossa
va X7 O s X2.2 ei kaytdssa
PLE”GS s X23 | eikéytossa

X2.4 ei kaytdssa

X2.5 Kytkin S3; lisarajakytkin KIINNIL; normaalisti auki; n.c.

X2.6 Kytkin S3; lisarajakytkin KIINNIL; jalkakosketin; com

Open X2.7 Kytkin S3; lisarajakytkin KIINNI; kosketin; n.o.

J §
X2.8 ei kaytossa
53 34 X2.9 Ylivirtahdlytysrele, normaalisti auki; n.c.

X2.10 Ylivirtahdlytysrele Jalkakosketin; com

RE1

A+ o

RE2 xi2
& X2.11 Ylivirtahalytysrele, kosketin; n.c.

X13

X2.12 ei kaytossa

X2.13 ei kaytdssa

O i
RO

O

Cﬂ?)ﬂw

X2.14 ei kaytossa

X2.15 ei kaytdssa

X2.16 Kytkin S4; lisarajakytkin AUKI; normaalisti auki; n.c.

X217 Kytkin S4; lisarajakytkin AUKI; jalkakosketin; com

o e el (e X2.18 Kytkin S4; lisarajakytkin AUKI; kosketin; n.o.
51 53 DREHMO .
XS = X2.19 ei kaytdssa
H M12 13 14ANC16 17 18 [— |20 21 22 20 21 22 . . e . . . . e . . . .
Cococoos [©oo [clelo | X2.20 Potentiometri; paatykosketin tai virtatakaisinkytkenta-virtalahto
S2 | sS4 Poti U+ U- C+
—— — ] — X2.21 Potentiometri; valiotto
| | | X2.22 Potentiometri; paatykosketin tai virtatakaisinkytkenta-jannite-

lahto
X3.1 Kytkentatilan lammitin; liitdntajannite 24 V jatkuva
X3.2 Kytkentatilan lammitin; liitantajannite 24 V jatkuva
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SAHKOINEN KAANTOKONEISTO E50-E210

KAANTOKONEISTO
TEKNINEN TIETOLEHTI

N\
EBRO ARMATUREN’
)

PE@XL

RE1
XU+ - o}C
X1U- -} ! 81 82
3 RE1 !
X1.C+ - ) ’ —0}50—0 & &
e p ] -0
X2 Dda D4b
D1
X2.1 — n.c.
X22 —— N.C.
> X8
X2.3 - —n.c. . ~ M
X2.4 > n.e. < -
X2.5 > ) % /
X2.6 -} -) 83
X2.7 ) ) e
X2.8 -} n.c.
X2.9 >: /F'
X210 ) e 57 RE2
X211 -} ]
X2.12 —F—n.c.
X213 - H— n.c.
X214 - H— n.c.
X2.16 -} ne. X2
X2.16 -} ) %
X217 =) ) s4
X2.18 D) 3 ha
X2.19 - —n.c. X4 REEEETDEEEEEE :
3 N ‘ RM1 |
X2.20 e —rw !
< < | 0°-90°) |
X221 H ! !
= < il | 4-20mA) i
X2.22 ) - = 1
X3
H1
x3.1 )—41::1]:7
X3.2 -}
S1 Rajakytkin KIINNI D4a,b Diodi
S2 Rajakytkin AUKI RE1 Kaantorele
S3 lisa- Rajakytkin KIINNI RE2 Halytysrele
S4 lisa- Rajakytkin AUKI H1 Lammitys
S7 lampokytkin P1 Potentiometri (lisdvaruste)
D1 Diodi RM1 Virtaviesti 4-20 mA (valinnainen)
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