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ELEKTRILINE POORDAJAM E50-E210 7\

POORDAJAM EBRO ARMATUREN’
TEHNILINE ANDMELEHT -

Mootjoonis

Pohimootmed [mm]
Kaal
Titp A B C D E F G H I J [kg]
E50 149 110 210 123 87 124 126 42 80 73 5
E65 172 119 235 123 112 139 125 42 80 78 7
E110 247 136 257 145 112 139 150 58 125 88 14
E160 280 157 282 170 112 139 175 89 200 112 25
E210 352 212 274 162 112 139 240 125 315 84 40
L
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ELEKTRILINE POORDAJAM E50-E210
POORDAJAM
TEHNILINE ANDMELEHT

N\
EBRO ARMATUREN’
)

Materjali spetsifikatsioon ja osade loetelu

ES0 - 230V AC 400V AC

ES0 EB3 E110

230V AC

g
v

ik

g

<>

24V DC

¢

E210

Pos. | Nimetus Pos. | Nimetus
1 Kaas asendinadidikuga (E50) 6 | P66rdemomendi valjalulitus
2 | Kaas asendinaidikuga (E65- E210) 7 | Seadistusaja pikendus
3 | Taiendav I&ppluliti 8 | Trukkplaadid
4 | Toite tagasiside 4-20mA 9 | Kaabli sisseviikudega lulituskilp
5 | Potentsiomeeter 1000 Q 10
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POORDAJAM ARMATUREN®
TEHNILINE ANDMELEHT
Nimetus Kirjeldus
Ajami suurused E50-E210
sisselUlituskestus Klass C DIN EN ISO 22153:2021-07
Liides DIN EN ISO 5211:2024-10
Veesoleku ajad 6s-180s
Korrosioonikaitse klass C4 DIN EN ISO 22153:2021-07
kontrollitud vastavalt DIN EN IEC 60068-2-52:2018-08
Kaitseliik IP67 DIN EN 60529:2014-09
Isolatsioonimaterijali klass F
Liikumistee 16ppluliti max 250 V AC, 3 A DS-pdordajamite jaoks
max 250 V AC, 3 A WS-pddrdajamite jaoks
max 24 V DC, 10 A GS-pdordajamite jaoks
Kasutustemperatuur -20 °C kuni +70 °C
Kaabli keermesliide 2 xM20x1,5;
@ min =6 mm,
@ max =13 mm
Kasi-avariijuhtimine 15 p6oret 90 jaoks®
Kasi-avariijuhtimise aktiveerimisjéud 8 Nm / E50
4 Nm / E65
20 Nm/E110
35Nm /E160
50 Nm / E210
E50WS
Nimipinge \Y 230 115% 24*
Veesoleku aeg 0° - 90° s 25 25 25
Nimimoment Nm 40 40 40
Nimivool A 0,15 0,31 1,45
Kaivitusvool A 0,18 0,36 1,8
Vastuvétuvdimsus kw 0,035 0,035 0,035
Sagedus Hz 50 50 50
Aériku suurused FO4 ja FO5 DIN EN ISO 5211:2024-10
vollipesade jarel Nelikandi jaoks 11 mm, 14 mm
* Lisavarustus
E65WS
Nimipinge \ 230 230 230
Veesoleku aeg 0° - 90° s 6 12% 24*%
Nimimoment Nm 100 80 60
Nimivool A 0,7 0,55 0.3
Kaivitusvool A 1,0 0,8 0,4
Vastuvotuvdimsus kw 0,16 0,125 0,066
Sagedus Hz 50 50 50
|
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POORDAJAM
TEHNILINE ANDMELEHT

ARMATUREN"®

Aériku suurused FO04 vdi kombineeritud aarik FO5 ja FO7 DIN EN ISO 5211:2024-10

véllipesade jarel Nelikandi jaoks 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm ja 16 mm kiiluga

* Lisavarustus

E110WS
Nimipinge \ 230 230 230
Veesoleku aeg 0° - 90° s 6* 12 24*%
Nimimoment Nm 400 400 320
Nimivool A 1,8 1,3 0,65
Kaivitusvool A 2,6 2 1.5
Vastuvotuvdimsus kw 0,4 0,26 0,138
Sagedus Hz 50 50 50
Aériku suurused Kombineeritud aarik FO7 ja F10 DIN EN ISO 5211:2024-10
véllipesade jarel Nelikandi jaoks 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm ja 28 mm kiiluga
* Lisavarustus
E160WS
Nimipinge \ 230 230 230
Veesoleku aeg 0° - 90° s 12% 24 48*
Nimimoment Nm 1200 1200 800
Nimivool A 1,8 1,3 0,65
Kaivitusvool A 2,6 2 2,5
Vastuvétuvdimsus kw 0,4 0,26 0,138
Sagedus Hz 50 50 50
Aariku suurused F10, F12, F14 ja F16 DIN EN ISO 5211:2024-10
vollipesade jarel Nelikandi jaoks 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm ja 40/50 mm kiiluga
* Lisavarustus
E65GS
Nimipinge \ 24 - -
Veesoleku aeg 0° - 90° s 6* - -
Nimimoment Nm 100 - -
Nimivool A 5,5 - -
Kaivitusvool A 8 - -
Vastuv8tuvdimsus kw 0,077 - -
Sagedus Hz - - -
Aariku suurused FO04 vdi kombineeritud aarik FO5 ja FO7 DIN EN ISO 5211:2024-10
vollipesade jarel Nelikandi jaoks 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm ja 16 mm kiiluga

* Lisavarustus
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POORDAJAM ARMATUREN®
TEHNILINE ANDMELEHT

E110GS

Nimipinge \ 24 - -

Veesoleku aeg 0° - 90° s 6* - -
Nimimoment Nm 360 - -

Nimivool A 8,8 - -

Kaivitusvool A 12,5 - -
Vastuvotuvdimsus kw 0,4 - -

Sagedus Hz - - -

Adariku suurused

Kombineeritud aarik FO7 ja F10 DIN EN ISO 5211:2024-10

vollipesade jarel

Nelikandi jaoks 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm ja 28 mm kiiluga

* Lisavarustus

E160GS
Nimipinge \ 24 - -
Veesoleku aeg 0° - 90° s 12* - -
Nimimoment Nm 800 - -
Nimivool A 8,8 - -
Kaivitusvool A 12,5 - -
Vastuvotuvdimsus kw 0,4 - R
Sagedus Hz - - -

Adriku suurused

F10, F12, F14 ja F16 DIN EN ISO 5211:2024-10

vollipesade jarel

Nelikandi jaoks 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm ja 40/50 mm kiiluga

* Lisavarustus

E65DS
Nimipinge \ 400 400 -
Veesoleku aeg 0° - 90° s 6 12% -
Nimimoment Nm 100 80 -
Nimivool 0,3 0,25 -
Kaivitusvool A 0,5 0,3 -
Vastuv8tuvsimsus kw 0,085 0,065 -
Sagedus Hz 50 50 -

Adriku suurused

FO04 vdi kombineeritud aarik FO5 ja FO7 DIN EN ISO 5211:2024-10

vollipesade jarel

Nelikandijaoks 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm ja 16 mm kiiluga

* Lisavarustus

E110DS
Nimipinge \Y 400 400 400
Veesoleku aeg 0° - 90° s 6* 12 24*
Nimimoment Nm 400 400 320

I
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-E¥ 7\
POORDAJAM ARMATUREN®
./

TEHNILINE ANDMELEHT
Nimivool A 1,4 1 0,95
Kaivitusvool A 2,1 1,8 1,6
Vastuvatuvsimsus kw 0,27 0,22 0,2
Sagedus Hz 50 50 50
Aériku suurused Kombineeritud aarik FO7 ja F10 DIN EN ISO 5211:2024-10
vollipesade jarel Nelikandi jaoks 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm ja 28 mm kiiluga

* Lisavarustus

E160DS
Nimipinge \ 400 400 400
Veesoleku aeg 0° - 90° s 12% 24 48*
Nimimoment Nm 1000 1000 750
Nimivool A 1,4 1 0,95
Kaivitusvool A 2,1 1.8 1,6
Vastuvdtuvdimsus kw 0,27 0,22 0,2
Sagedus Hz 50 50 50
Aériku suurused F10, F12, F14 ja F16 DIN EN ISO 5211:2024-10
véllipesade jarel Nelikandi jaoks 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm ja 40/50 mm kiiluga

* Lisavarustus

E210DS
Nimipinge \ 400 400 400
Veesoleku aeg 0° - 90° s 12% 24 48*
Nimimoment Nm 4000 4000 3200
Nimivool A 3,8 3,2 2,8
Kaivitusvool A 5,6 5,2 3,6
Vastuv8tuvsimsus kw 1 0,84 0,6
Sagedus Hz 50 50 50
Aériku suurused F12, F14 ja F16 DIN EN ISO 5211:2024-10
vollipesade jarel Nelikandi jaoks 27 mm, 32 mm ja 30 mm, 40/50 mm kiiluga

* Lisavarustus

Nimetus Kirjeldus

Armatuuri liides DIN EN ISO 5211:2024-10
Elektriajamid DIN EN ISO 22153:2021-07
tdostuslike armatuuride jaoks
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-E¥ 7\
POORDAJAM EBRO ARMATUREN®
TEHNILINE ANDMELEHT -/

E50WS
Klemm-
Joonis tthendus | Funktsioon
X1.Y1 Mootori Uhendus, lUlitatud faas suuna jaoks LAHTI
X1.Y2 Mootori Ghendus, lllitatud faas suuna jaoks KINNI
PL-ESB-WS X1.N Mootori Uhendus; neutraaljuhe
> (‘ e X1.H1 Kultte toiteihendus; permanentne
XS S3 g
[i’ n X2.S3.nc | Luliti S3; taiendav liikkumistee 16ppluliti KINNI; avaja; n.c.
- S N X2.S3.com | Luliti S3; téiendav liilkumistee I18ppluliti KINNI; jalgkontakt; com
[E;C_; ’ X2.S3.no | Luliti S3; taiendav liilkumistee 16pplaliti KINNI; sulgur; n.o.

X2.S4.nc | Luliti S4; taiendav liikumistee [6ppliliti KINNI; avaja; n.c.

X2.S4.com | Luliti S4; téiendav liikumistee 16ppltliti KINNIL; jalgkontakt; com

<

@)
0]
N

0

[l

N Y2 YL

Ijx
.

X2.S4.no | Luliti S4; téiendav liikumistee I18ppluliti KINNI; sulgur; n.o.

1
a7 ﬁ Hi X3.1 Potentsiomeeter - |Idppkontakt v3i vooluvaljundi tagasiside
l; 5I X2 X3.2 Potentsiomeeter - hargmik
| | X1
X3.3 Potentsiomeeter - Idppkontakt v3i pingesisendi tagasiside
' EEEE
ZS%ZZSHZ YL Y2 N HL
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ELEKTRILINE POORDAJAM E50-E210 7\
POORDAJAM EBRO ARMATUREN’
TEHNILINE ANDMELEHT -
PE W) E50 WS |
Y1 i
AC 230V | 1
—_ : Y1 }
Y2 |
AC 230V !
s1 s2
N N ) & )
| ¢ 5
' 1l .
H1 I " :
AC 230V ' ~ H
: ~ P=5W
! R3 [ HRr2
i
NC. | ) | B { 3 |
1 [ '
S3 com 1 > | Bk ‘ s3 e~
o
NO. % ) | Rd | < § '
| \ > |
| o |
| | w
N.C. \ } i Bl Z
S4 com [ D) | Bk | E i& g .
no. || N | 'Rd [ o T
N | 1 ;
| .
| x3 ' \
w2 : -------- I |
_‘___)_ P1 ‘
100% \[ D | ‘
| 1000 Ohm | ‘
S1 Liikumistee I6ppluliti KINNI 1 Tookondensaator
S2 Liikumistee I&ppluliti LAHTI R2, R3 VDR
S3 taiendav lilkumistee [6ppluliti KINNI (valikuline) P1 Potentsiomeeter (valikuline)
S4 taiendav likkumistee 18pplualiti LAHTI (valikuline) RM1 Tagasiside 4-20mA (valikuline)
H1 Kite 230 VAC/P=5W M Mootor
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-E¥ 7\
POORDAJAM EBRO ARMATUREN®
TEHNILINE ANDMELEHT -/

E65-E210WS

Klemm-
Joonis uhendus | Funktsioon

X1.N Neutraaljuht

X1.Y1 Mootori Uhendus, lulitatud faas liilkumissuuna jaoks LAHTI

X1.Y¥2 Mootori Uhendus, lilitatud faas liikkumissuuna jaoks KINNI

X2.1 Laliti S1; liikumistee 18ppluliti KINNI; avaja; n.c.

X2.2 Laliti S1; liikumistee I6ppluliti KINNI; jalgkontakt; com

X2.3 Laliti S1; liilkumistee 18pplualiti KINNI; sulgur; n.o.

X2.4 Pole kasutusel

X2.5 Laliti S3; taiendav liilkumistee 18ppluliti KINNI; avaja; n.c.

X2.6 Laliti S3; taiendav lilkkumistee |18ppluliti KINNI; jalgkontakt; com

X2.7 Laliti S3; taiendav lilkumistee 18ppluliti KINNI; sulgur; n.o.

X2.8 Pole kasutusel

X2.9 Kolmefaasilise voolu valjalilitus, avaja; n.c.

X2.10 Kolmefaasilise voolu valjalilitus, jalgkontakt; com

X2.11 Kolmefaasilise voolu valjalulitus, sulgur; n.o.

X2.12 Laliti S2; liikumistee I6ppluliti LAHTL; avaja; n.c.

X2.13 Laliti S2; liilkumistee 18ppluliti LAHTI; jalgkontakt; com

X2.14 Laliti S2; liikumistee I8ppluliti LAHTL; sulgur; n.o.

X2.15 Pole kasutusel

X2.16 Laliti S4; taiendav liikumistee I6ppluliti LAHTL; avaja; n.c.

X217 Luliti S4; taiendav lilkkumistee 18ppluliti LAHTI; jalgkontakt; com

e e X2.18 Laliti S4; taiendav lilkumistee |18ppluliti LAHTL; sulgur; n.o.
m— =l | [PREANO X2.19 Pole kasutusel
= € -

H 3 — 20 21 22| o o S . ~ ~ e . .
Cobsote o SraTs X2.20 Potentsiomeeter; |dppkontakt v8i vooluvaljundi tagasiside
S2 84 Poti N Y1 Y2
— — X2.21 Potentsiomeeter; hargmik
L] X2.22 Potentsiomeeter; |1dppkontakt véi pingesisendi tagasiside

X3.1 Lalituskilbi kute; Ghenduspinge 230 V pusiv

X3.2 Lalituskilbi kute; Ghenduspinge 230 V pusiv
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ELEKTRILINE POORDAJAM E50-E210 7\
POORDAJAM EBRO ARMATUREN’
TEHNILINE ANDMELEHT \

PE@ X1 X8 S

[

b

p
VAU
VAV

8

xX21

X2.2

X2.3

X2.4
X2.5

X2.6

n.c.

5 83 L D1
]

X2.7

VRN

X2.8
X2.9

n.c.

N

X210
X211
X2.12
X213

LR N A

X2.14

X215
X2.16—

n.c.

X2.17

S
4 t‘?ﬂ

X2.18
X2.19
X2.20
xX2.21

n.c.

(AW AWRAWAWAW] \.i) LR R N A A A W A WA AW W A
W
N

X2.22

3

H1

X3.1
X3.2

N/

S1 Liikumistee I&ppluliti KINNI Cc1,C2 Tookondensaatorid

S2 Liikumistee I8pplliti LAHTI R1 Sunt

S3 taiendav liikkumistee [6ppluliti KINNI (valikuline) H1 Kute

S4 taiendav lilkkumistee 18pplualiti LAHTI (valikuline) P1 Potentsiomeeter (valikuline)

S7 Integreeritud termoldliti RM1 Voolu tagasiside 4-20mA (valikuline)

D1 P66rdemomendi valjalulitus (valikuline E65 jaoks)
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POORDAJAM EBRO ARMATUREN®
TEHNILINE ANDMELEHT -
E65-E210DS
Klemm-
Joonis uhendus | Funktsioon
X1.L1 Mootori Ghendus, faas
X1.L2 Mootori hendus, faas
X1.L3 Mootori Uhendus, faas
BLEHBE X2.1 Laliti S1; liikumistee 18ppluliti KINNI; avaja; n.c.
e e curen X2.2 Laliti S1; liikumistee I6ppluliti KINNI; jalgkontakt; com
X2.3 Laliti S1; liilkumistee 18pplualiti KINNI; sulgur; n.o.
X2.4 Pole kasutusel
X2.5 Laliti S3; taiendav liilkumistee 18ppluliti KINNI; avaja; n.c.
X2.6 Laliti S3; taiendav lilkkumistee |18ppluliti KINNI; jalgkontakt; com
T X2.7 Laliti S3; taiendav lilkumistee 18ppluliti KINNI; sulgur; n.o.
8 X2.8 Pole kasutusel
& § X2.9 Kolmefaasilise voolu valjalilitus, avaja; n.c.
9 X2.10 Kolmefaasilise voolu valjalilitus, jalgkontakt; com
X2.11 Kolmefaasilise voolu valjalulitus, sulgur; n.o.
X2.12 Laliti S2; liikumistee I6ppluliti LAHTL; avaja; n.c.
X2.13 Laliti S2; liilkumistee 18ppluliti LAHTI; jalgkontakt; com
| X2.14 Laliti S2; liikumistee 18pplaliti LAHTI; sulgur; n.o.
X2.15 Pole kasutusel
X2.16 Laliti S4; taiendav liikumistee I6ppluliti LAHTL; avaja; n.c.
X217 Luliti S4; taiendav lilkkumistee 18ppluliti LAHTI; jalgkontakt; com
6285888 S0 X2.18 | Luliti S4; taiendav liikumistee Idpplaliti LAHTE; sulgur; n.o.
@_H; —_— 1;20 —L X2.19 Pole kasutusel
SErooess [©oe [elelo]
[ s2 52 L PU“f RIS ] X2.20 Potentsiomeeter; |dppkontakt v8i vooluvaljundi tagasiside
i i i — 1 X2.21 Potentsiomeeter; hargmik
X2.22 Potentsiomeeter; |1dppkontakt véi pingesisendi tagasiside
X3.1 Lalituskilbi kute; Ghenduspinge 230 V pusiv
X3.2 Lalituskilbi kute; Ghenduspinge 230 V pusiv

© EBRO ARMATUREN Gebr. Broer GmbH

Kdik digused ja tehnilised muudatused on reserveeritud

Elektriline pé6érdajam E50-E210
Version 1.0, 01.06.2026

12|15



ELEKTRILINE POORDAJAM E50-E210 7\
POORDAJAM EBRO ARMATUREN’
TEHNILINE ANDMELEHT \

>
—

PE@ L -

X1.L1

X2.L2

RN

X1.L3

‘ﬁ (AN AN ‘

X2.1
X2.2

v

4

X2.3
X2.4
X2.5
X2.6
X2.7
X2.8
X2.9

P
o

n.c.

X4

(RN N
j}?ﬂ
9

X210

X211

A RPN W
L

X212
X213

R

X5

X214—

X2.15— n.c.

X216

X217

X2.18

NN AN

534
-O—l
X7

nc. Eeoosoaoooolo

X219

LN N A AW R A R W N N N N W A Y B W R AW A W AW AW AV

X2.20—
X2.21
X222

NNV AN
———
_U 1
1
g
2
g

H1

-

x3.1 >, EEIII—‘
Y

X3.2 )

S1 Liikumistee 18ppluliti KINNI D1 P&6rdemomendi valjalllitus (valikuline E65 jaoks)

S2 Liikumistee |18pplaliti LAHTI R1 Sunt

S3 taiendav liikumistee 18ppluliti KINNI (valikuline) H1 Kute

S4 taiendav liikkumistee [8ppluliti LAHTI (valikuline) P1 Potentsiomeeter (valikuline)

S7 Integreeritud termoldliti RM1 Voolu tagasiside 4-20mA (valikuline)

© EBRO ARMATUREN Gebr. Broer GmbH

Kdik 8igused ja tehnilised muudatused on reserveeritud
Elektriline pé6érdajam E50-E210

Version 1.0, 01.06.2026

13|15



-E¥ 7\
POORDAJAM EBRO ARMATUREN®
TEHNILINE ANDMELEHT -/

E65-E210GS

Klemm-
Joonis uhendus | Funktsioon

X1.U+ Toitepinge 24V DC pluss, pusiv

X1.U- Toitepinge 24V DC miinus, pusiv

X1.C+ Juhtsisend podrdrelee jaoks +24V DC

o
oif B O cn a7 X2.1 Pole kasutusel
o1 57| X0 X11
va X7 O 7 X2.2 Pole kasutusel
PL-E71-GS  Motor
D st + X2.3 Pole kasutusel

X2.4 Pole kasutusel

X2.5 Laliti S3; taiendav liilkumistee 18ppluliti KINNI; avaja; n.c.

X2.6 Laliti S3; taiendav lilkkumistee |18ppluliti KINNI; jalgkontakt; com

Open

X2.7 Laliti S3; taiendav lilkumistee 18ppluliti KINNI; sulgur; n.o.

J §
X2.8 Pole kasutusel
e s3  s4 X5
X2.9 Signaalrelee, liigvoolu lahendus, avamine; n.c.

RE1

RE2 Atz X2.10 Signaalrelee, liigvoolu lahendus, jalgkontakt; com
A- oo X2.11 Signaalrelee, liigvoolu lahendus, sulgur; n.o.

X2.12 Pole kasutusel

X2.13 Pole kasutusel

O i
RO

O

Cﬂ?)ﬂw

X1 X2.14 Pole kasutusel

X2.15 Pole kasutusel

X2.16 Laliti S4; taiendav liikumistee I6ppluliti LAHTL; avaja; n.c.

X217 Luliti S4; taiendav lilkkumistee 18ppluliti LAHTI; jalgkontakt; com

soooovs wo9 X2.18 | Luliti S4; taiendav likumistee 16pplaliti LAHTL; sulgur; n.o.
ST S3 DREHMO
== 5 X2.19 Pole kasutusel
M12 13 14ANC16 17 18 [— |20 21 22 20 21 22
EEEREEREE N RS Il | K ~ o . ..
S2_1 54 Poti Ur U- Cr X2.20 Potentsiomeeter; |dppkontakt vdi vooluvaljundi tagasiside
3 E 2 I
i i i — X2.21 Potentsiomeeter; hargmik
X2.22 Potentsiomeeter; |1dppkontakt véi pingesisendi tagasiside

X3.1 Lalituskilbi kute; Ghenduspinge 24 V pusiv

X3.2 Lalituskilbi kite; Ghenduspinge 24 V pusiv
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S1 Liikumistee 18ppluliti KINNI D4a,b Diood
S2 Liikumistee I6ppluliti LAHTI RE1 Péordreleed
S3 taiendav Liikumistee I8ppluliti KINNI RE2 Signaalrelee
S4 taiendav Liikumistee 18ppluliti LAHTI H1 Kite
S7 Termiline liigvoolukaitse P1 Potentsiomeeter (valikuline)
D1 Diood RM1 Voolu tagasiside 4-20mA (valikuline)
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