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ELEKTRISK SVINGDREV E50-E210

SVINGDREV
TEKNISK DATABLAD

N\
EBRO ARMATUREN’
)

Maleblad

Hovedmal [mm]
Vaegt
Type A B C D E F G H I J [kg]
E50 149 110 210 123 87 124 126 42 80 73 5
E65 172 119 235 123 112 139 125 42 80 78 7
E110 247 136 257 145 112 139 150 58 125 88 14
E160 280 157 282 170 112 139 175 89 200 112 25
E210 352 212 274 162 112 139 240 125 315 84 40
I
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ELEKTRISK SVINGDREV E50-E210 /\
SVINGDREV EBRO ARMATUREN®
TEKNISK DATABLAD -/

Materialespecifikationer og stykliste

¢ o

£ e a

®

S PP D

ES0 - 230V AC 400V AC 230V AC 24vDC
ESQ EG5 E110 E160 E210
Pos. | Betegnelse Pos. | Betegnelse
1 Daeksel med stillingsindikator (E50) 6 | Drejningsmomentafbrydelse
2 Daeksel med stillingsindikator (E65-E210) 7 | Seettetidsforleengelse
3 | Ekstra sikkerhedsafbryder 8 | Basisplatiner
4 | Stremtilbagemelding 4-20 mA 9 | Kontrolboks med kabelindferinger
5 | Potentiometer 1000 Q 10
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SVINGDREV ARMATUREN’
TEKNISK DATABLAD
Betegnelse Beskrivelse
Drevstgrrelser E50-E210
Tilkoblingsvarighed Klasse C i henhold til DIN EN ISO 22153:2021-07
Graenseflade DIN EN ISO 5211:2024-10
Justeringstider 6 sek. - 180 sek.
Korrosionsbeskyttelsesklasse C4 i henhold til DIN EN ISO 22153:2021-07
testet i henhold til DIN EN IEC 60068-2-52:2018-08
Beskyttelsesgrad IP67 i henhold til DIN EN 60529:2014-09
Isoleringskategori F
Stopkontakt maks. 250 V AC, 3 A til DS-svingdrev
maks. 250 V AC, 3 A til WS-svingdrev
maks. 24 V DC, 10 A til GS-svingdrev
Anvendelsestemperatur -20 °Ctil +70 °C
Kabelforskruning 2xM20x1,5;
@ min =6 mm,
@ maks =13 mm
Manuel ngdbetjening 15 omdrejninger til 90°
Betjeningskraft manuel nedbetjening 8 Nm til E50
4 Nm til E65
20 Nm til E110
35 Nm til E160
50 Nm til E210
E50WS
Nominel spaending \ 230 115* 24*
Justeringstid fra 0°-90° s 25 25 25
Nominelt moment Nm 40 40 40
Nominel strem A 0,15 0,31 1,45
Startstrem A 0,18 0,36 1,8
Optagelseseffekt kw 0,035 0,035 0,035
Frekvens Hz 50 50 50
Flangesterrelser FO04 og FO5 ifglge DIN EN ISO 5211:2024-10
Akseloptagelse for firkant 11 mm, 14 mm
* Ekstraudstyr
E65WS
Nominel spaending \ 230 230 230
Justeringstid fra 0°-90° s 6 12% 24*
Nominelt moment Nm 100 80 60
Nominel strem A 0,7 0,55 0.3
Startstrem A 1,0 0,8 0,4
Optagelseseffekt kw 0,16 0,125 0,066
Frekvens Hz 50 50 50
|
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SVINGDREV ARMATUREN’
TEKNISK DATABLAD
Flangestorrelser FO4 eller kombiflange FO5 og FO7 ifglge DIN EN ISO 5211:2024-10
Akseloptagelse For firkant 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm og 16 mm med fjeder
* Ekstraudstyr
E110WS
Nominel spaending \ 230 230 230
Justeringstid fra 0°-90° s 6* 12 24*
Nominelt moment Nm 400 400 320
Nominel strem A 1,8 1,3 0,65
Startstrem A 2,6 2 1,5
Optagelseseffekt kw 04 0,26 0,138
Frekvens Hz 50 50 50
Flangesterrelser Kombiflange FO7 og F10 ifelge DIN EN ISO 5211:2024-10
Akseloptagelse For firkant 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm og 28 mm med fjeder
* Ekstraudstyr
E160WS
Nominel spaending \Y 230 230 230
Justeringstid fra 0°-90° s 12% 24 48*
Nominelt moment Nm 1200 1200 800
Nominel strem A 1,8 1,3 0,65
Startstream A 2,6 2 2,5
Optagelseseffekt kw 0,4 0,26 0,138
Frekvens Hz 50 50 50
Flangesterrelser F10, F12, F14 og F16 ifalge DIN EN ISO 5211:2024-10
Akseloptagelse For firkant 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm og 40/50 mm med fjeder
* Ekstraudstyr
E65GS
Nominel spaending \Y 24 - -
Justeringstid fra 0°-90° s 6* - -
Nominelt moment Nm 100 - -
Nominel strem A 5,5 - -
Startstrem A 8 - -
Optagelseseffekt kw 0,077 - -
Frekvens Hz - - -
Flangesterrelser F04 eller kombiflange FO5 og FO7 ifalge DIN EN ISO 5211:2024-10
Akseloptagelse For firkant 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm og 16 mm med fjeder
* Ekstraudstyr
|
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SVINGDREV
TEKNISK DATABLAD

ARMATUREN"®

E110GS
Nominel spaending \ 24 - -
Justeringstid fra 0°-90° s 6* - -
Nominelt moment Nm 360 - -
Nominel strem A 8,8 - -
Startstrem A 12,5 - -
Optagelseseffekt kw 04 - -
Frekvens Hz - - -
Flangesterrelser Kombiflange FO7 og F10 ifglge DIN EN ISO 5211:2024-10
Akseloptagelse For firkant 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm og 28 mm med fjeder
* Ekstraudstyr

E160GS
Nominel spaending \Y 24 - -
Justeringstid fra 0°-90° s 12% - -
Nominelt moment Nm 800 - -
Nominel stream A 8,8 - -
Startstrem A 12,5 - -
Optagelseseffekt kw 0,4 - -
Frekvens Hz - - -
Flangesterrelser F10, F12, F14 og F16 ifalge DIN EN ISO 5211:2024-10
Akseloptagelse For firkant 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm og 40/50 mm med fjeder

* Ekstraudstyr

E65DS

Nominel spaending \Y 400 400 -
Justeringstid fra 0°-90° s 6 12% -
Nominelt moment Nm 100 80 -
Nominel strem 0,3 0,25 -
Startstrem A 0,5 0,3 -
Optagelseseffekt kw 0,085 0,065 -
Frekvens Hz 50 50 -
Flangesterrelser F04 eller kombiflange FO5 og FO7 ifalge DIN EN ISO 5211:2024-10

Akseloptagelse For firkant 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm og 16 mm med fjeder

* Ekstraudstyr

E110DS
Nominel spaending \ 400 400 400
Justeringstid fra 0°-90° s 6* 12 24*
Nominelt moment Nm 400 400 320
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SVINGDREV ARMATUREN"®
TEKNISK DATABLAD
Nominel strem A 1,4 1 0,95
Startstrem A 2,1 1,8 1,6
Optagelseseffekt kw 0,27 0,22 0,2
Frekvens Hz 50 50 50

Flangestorrelser

Kombiflange FO7 og F10 ifelge DIN EN ISO 5211:2024-10

Akseloptagelse

For firkant 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm og 28 mm med fjeder

* Ekstraudstyr

E160DS
Nominel spaending Vv 400 400 400
Justeringstid fra 0°-90° s 12% 24 48*
Nominelt moment Nm 1000 1000 750
Nominel strem A 1,4 1 0,95
Startstrem A 21 1,8 1,6
Optagelseseffekt kw 0,27 0,22 0,2
Frekvens Hz 50 50 50
Flangesterrelser F10, F12, F14 og F16 ifelge DIN EN ISO 5211:2024-10
Akseloptagelse For firkant 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm og 40/50 mm med fjeder
* Ekstraudstyr
E210DS
Nominel spaending \Y 400 400 400
Justeringstid fra 0°-90° s 12% 24 48*
Nominelt moment Nm 4000 4000 3200
Nominel strem A 3,8 3,2 2,8
Startstrem A 5,6 5,2 3,6
Optagelseseffekt kw 1 0,84 0,6
Frekvens Hz 50 50 50

Flangesterrelser

F12, F14 og F16 ifalge DIN EN ISO 5211:2024-10

Akseloptagelse

For firkant 27 mm, 32 mm og 30 mm, 40/50 mm med fjeder.

* Ekstraudstyr

Betegnelse

Beskrivelse

Armaturgranseflade

DIN EN ISO 5211:2024-10

Elektrisk drev
til industriarmaturer

DIN EN ISO 22153:2021-07
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SVINGDREV EBRO ARMATUREN®
TEKNISK DATABLAD ./

E50WS
Klemme-
Illustration tilslutning | Funktion
X1.Y1 Motortilslutning, koblet fase til retning ABEN
X1.Y2 Motortilslutning, koblet fase til retning LUKKET
PL-ESB-WS X1.N Motortilslutning; nulleder
S1 Singla-phase
X1.H1 Forsyningsspaending til varmeenhed; permanent
X5 S3 -
[i’ X2.S3.nc | Kontakt S3; ekstra stopkontakt LUKKET; abner; n.c.
~ q,\, X2.53.com | Kontakt S3; ekstra stopkontakt LUKKET; fodkontakt; com
[E;C_; X2.S3.no | Kontakt S3; ekstra stopkontakt LUKKET; lukker; n.o.
X2.54.nc | Kontakt S4; ekstra stopkontakt LUKKET; abner; n.c.
X4
- ja X2.S4.com | Kontakt S4; ekstra stopkontakt LUKKET; fodkontakt; com
N
X3 (4. = X2.54.no | Kontakt S4; ekstra stopkontakt LUKKET; lukker; n.o.
1
el ﬁ Hi X3.1 Poti - slutkontakt eller streamtilbagemelding stremudgang
l; SI = I:I X3.2 Poti - udtagning
| | X1
I:I X3.3 Poti - slutkontakt eller stremtilbagemelding spandingsindgang
SE2[2B3
3 4 Y1Y2 N H1
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ELEKTRISK SVINGDREV E50-E210

-\
SVINGDREV EBRO ARMATUREN®
TEKNISK DATABLAD -/

PE & e R fes
P E50 WS
Yi
AC 230V | 1
—_ : Y1 }
Y2 i
AC 230V !
L V2 N
_ : D)
i s s2
N . N } & )
e o ;
i 1l 1
H1 : - ” :
AC 230V ' ~
: # P=5W
! R3 [ HRr2
r2
N.C. ! ) | B { 3
L
S3 com ! S | Bk ‘ s3 e
B n |
N.O. % ) | Rd | - 8|
< |
| | > |
| o |
| | &
N.C. \ N Bl it
[ “11 { .
S4 com | ) | Bk { s4 g .
NO. || ~ | 'Rd | J
LN ¥ | 1 ;
|—.
| x3 ' \
0%
1 BN f |
_‘___)_ P1 ‘
100% \[ D | ‘
| 1000 Ohm | ‘
S1 Stopkontakt LUKKET 1 Driftskondensator
S2 Stopkontakt ABEN R2 R3 VDR
S3 ekstra Stopkontakt LUKKET (ekstraudstyr) P1 Potentiometer (ekstraudstyr)
S4 ekstra Stopkontakt ABEN (ekstraudstyr) RM1 Tilbagemelding 4-20 mA (ekstraudstyr)
H1 Varmeenhed 230 VAC/P=5W M Motor
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SVINGDREV
TEKNISK DATABLAD

N\
EBRO ARMATUREN’
-

E65-E210WS
Klemme-
Illustration tilslutning | Funktion
X1.N Nulleder
X1.Y1 Motortilslutning, koblet fase til kereretning ABEN
/ X1.Y¥2 Motortilslutning, koblet fase til kereretning LUKKET
PL-E71-WS
g hosacrm X2.1 Kontakt S1; stopkontakt LUKKET; 8bner; n.c.
il O X2.2 Kontakt S1; stopkontakt LUKKET; fodkontakt; com
8 X7 O b5}
X2.3 Kontakt S1; stopkontakt LUKKET; lukker; n.c.
X2.4 ikke anvendt
X2.5 Kontakt S3; ekstra stopkontakt LUKKET; dbner; n.c.
X2.6 Kontakt S3; ekstra stopkontakt LUKKET; fodkontakt; com
X2.7 Kontakt S3; ekstra stopkontakt LUKKET; lukker; n.o.
X2.8 ikke anvendt
. Il s3 84 5 X2.9 Drejningsmomentfrakobling dbner; n.c.
[ Y2 k]
= i - = X2.10 Drejningsmomentfrakobling fodkontakt; com
X42 : Xa41 X2.11 Drejningsmomentfrakobling lukker; n.o.
X3 X2 w O X2.12 Kontakt S2; stopkontakt ABEN; &bner; n.c.
E’ E E E E E |. X2.13 Kontakt S2; stopkontakt ABEN; fodkontakt; com
X1
O B = R A i I(;ﬂj—l X2.14 Kontakt S2; stopkontakt ABEN; lukker; n.o.
X2.15 ikke anvendt
X2.16 Kontakt S4; ekstra stopkontakt ABEN; dbner; n.c.
X217 Kontakt S4; ekstra stopkontakt ABEN; fodkontakt; com
= shcEs 5 5] [Eao53 X2.18 Kontakt S4; ekstra stopkontakt ABEN; lukker; n.o.
- = = X2.19 ikke anvendt
5 & =
H
[Eedsoss oo [SroTe X2.20 Poti; Slutkontakt eller stremtilbagemelding stremudgang
S2 84 Poti N Y1 Y2
— — X2.21 Poti; udtagning
L] X2.22 Poti; Slutkontakt eller stremtilbagemelding spaendingsindgang
X3.1 Kontrolrumopvarmning; tilslutningsspaending 230 V permanent
X3.2 Kontrolrumopvarmning; tilslutningsspaending 230 V permanent

||
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ELEKTRISK SVINGDREV E50-E210
SVINGDREV
TEKNISK DATABLAD

N\
EBRO ARMATUREN’
)

[

X8

RNV

(RN

xX21

8

X2.2

X2.3

X2.4
X2.5

n.c.

X2.6

X2.7

X2.8

X4

L R R
m}ﬂ

X2.9

n.c.

X2.10

X211

LR N A

X2.12
X213

X2.14

X215

X2.16—

X2.17

n.c.

X2.18

S
3}@

X2.19

X2.20

n.c.

xX2.21

X2.22

(AW AWRAWAWAW] \.i) LR R N A A A W A WA AW W A
W
N

3

H1

X3.1
X3.2

N/

S1

Stopkontakt LUKKET

c1C2

Driftskondensatorer

S2

Stopkontakt ABEN

R1

Shunt

S3

ekstra Stopkontakt LUKKET (ekstraudstyr)

H1

Varmeenhed

S4

ekstra Stopkontakt ABEN (ekstraudstyr)

P1

Potentiometer (ekstraudstyr)

S7

Termoafbryder integreret

RM1

Stremtilbagemelding 4-20 mA (ekstraudstyr)

D1

Drejningsmomentfrakobling (ekstraudstyr til E65)
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SVINGDREV EBRO ARMATUREN’
TEKNISK DATABLAD \
E65-E210DS
Klemme-
Illustration tilslutning | Funktion
X1.L1 Motortilslutning fase
X1.L2 Motortilslutning fase
X1.L3 Motortilslutning fase
BLEHBE X2.1 Kontakt S1; stopkontakt LUKKET; abner; n.c.
e e curen X2.2 Kontakt S1; stopkontakt LUKKET; fodkontakt; com
X2.3 Kontakt S1; stopkontakt LUKKET; lukker; n.c.
X2.4 ikke anvendt
X2.5 Kontakt S3; ekstra stopkontakt LUKKET; dbner; n.c.
X2.6 Kontakt S3; ekstra stopkontakt LUKKET; fodkontakt; com
T X2.7 Kontakt S3; ekstra stopkontakt LUKKET; lukker; n.o.
8 X2.8 ikke anvendt
& § X2.9 Drejningsmomentfrakobling dbner; n.c.
¥ X2.10 Drejningsmomentfrakobling fodkontakt; com
X2.11 Drejningsmomentfrakobling lukker; n.o.
X2.12 Kontakt S2; stopkontakt ABEN; &bner; n.c.
X2.13 Kontakt S2; stopkontakt ABEN; fodkontakt; com
| X2.14 Kontakt S2; stopkontakt ABEN; lukker; n.o.
X2.15 ikke anvendt
X2.16 Kontakt S4; ekstra stopkontakt ABEN; dbner; n.c.
X217 Kontakt S4; ekstra stopkontakt ABEN; fodkontakt; com
S %W;N‘S = :;’ S Eié@:n% X2.18 Kontakt S4; ekstra stopkontakt ABEN; lukker; n.o.
@_H; _mmmmmwnj_m —L X2.19 ikke anvendt
SErooess [©oe [elelo]
[ s2 52 L Poﬂi RIS ] X2.20 Poti; Slutkontakt eller stremtilbagemelding stremudgang
i i i — 1 X2.21 Poti; udtagning
X2.22 Poti; Slutkontakt eller stremtilbagemelding spaendingsindgang
X3.1 Kontrolrumopvarmning; tilslutningsspaending 230 V permanent
X3.2 Kontrolrumopvarmning; tilslutningsspaending 230 V permanent
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ELEKTRISK SVINGDREV E50-E210 o\
SVINGDREV EBRO ARMATUREN’
TEKNISK DATABLAD -

>
—

PE@ L -

X1.L1

[

X2.L2

RN

X1.L3

‘ﬁ (AN AN ‘

X2.1
X2.2

v

4

X2.3
X2.4
X2.5
X2.6
X2.7
X2.8
X2.9

P
o

n.c.

X4

(RN N
j}?ﬂ
9

X210

X211

A RPN W
L

X212
X213

R

X5

X214—

X2.15— n.c.

X216

X217

X2.18

NN AN

534
-O—l
X7

nc. Eeoosoaoooolo

X219

LN N A AW R A R W N N N N W A Y B W R AW A W AW AW AV

X2.20—
X2.21
X222

NNV AN
———
_U 1
1
g
2
g

H1

-

x3.1 >, EEIII—‘
Y

X3.2 )

S1 Stopkontakt LUKKET D1 Drejningsmomentfrakobling (ekstraudstyr til E65)

S2 Stopkontakt ABEN R1 Shunt

S3 ekstra Stopkontakt LUKKET (ekstraudstyr) H1 Varmeenhed

S4 ekstra Stopkontakt ABEN (ekstraudstyr) P1 Potentiometer (ekstraudstyr)

S7 Termoafbryder integreret RM1 Stremtilbagemelding 4-20 mA (ekstraudstyr)
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SVINGDREV EBRO ARMATUREN®
TEKNISK DATABLAD ./

E65-E210GS

Klemme-
Illustration tilslutning | Funktion

X1.U+ Forsyningsspaending 24 V DC plus, permanent

X1.U- Forsyningsspanding 24 V DC minus, permanent

X1.C+ Styreindgang til venderelae +24 V DC

G P .

oif B O cn a7 X2.1 ikke anvendt
o1 X10 X11 -

va X7 O s7 X2.2 ikke anvendt
PL-E71-GS  Motor -

sl M X2.3 ikke anvendt

X2.4 ikke anvendt

X2.5 Kontakt S3; ekstra stopkontakt LUKKET; dbner; n.c.

X2.6 Kontakt S3; ekstra stopkontakt LUKKET; fodkontakt; com

Open

X2.7 Kontakt S3; ekstra stopkontakt LUKKET; lukker; n.o.

J §
X2.8 ikke anvendt
e s3  s4 X5
X2.9 Melderelae overstremslasning abner; n.c.

RE1

RE2 Atz X2.10 Melderelae overstremslgsning fodkontakt; com
A- o X2.11 Melderelae overstremslasning lukker; n.o.
X3 X2
== W O s X212 | ikke anvendt
%‘? ??Q X2.13 ikke anvendt
O T | :
X1 X2.14 ikke anvendt
X2.15 ikke anvendt
X2.16 Kontakt S4; ekstra stopkontakt ABEN; dbner; n.c.
X217 Kontakt S4; ekstra stopkontakt ABEN; fodkontakt; com
ceosoos [POo X2.18 Kontakt S4; ekstra stopkontakt ABEN; lukker; n.o.
ST S3 _DREHMO
== i X2.19 ikke anvendt
S2_1 54 Poti Usr U- C+| X2.20 Poti; Slutkontakt eller stremtilbagemelding stremudgang
3 E 2 H & I

‘ ] T — X2.21 Poti; udtagning

X2.22 Poti; Slutkontakt eller stremtilbagemelding spaendingsindgang

X3.1 Kontrolrumopvarmning; tilslutningsspaending 24 V permanent

X3.2 Kontrolrumopvarmning; tilslutningsspaending 24 V permanent
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ELEKTRISK SVINGDREV E50-E210
SVINGDREV
TEKNISK DATABLAD

EBRO ARMATUREN’
\

PE@XL

RE1
~
X1.U + -} o}C
X1U- -} ! 81 82
3 RE1 :
X1.C+ =) ’ —0}0—1 & &
e p ] -0
X2 D4a Ddb
D1
X2.1 — n.c.
X22 —— Nn.C.
} X8
X2.3 —— n.c.
4 X6 -) M
X2.4 > n.e. < -
N
X2.5 > ) % /
X2.6 -} -) 83
X2.7 ) ) ha
X2.8 -} n.c.
X2.9 S /F'
x210—= e srme}ff ]
X211 -} ]
X2.12 —F—n.c.
X213 - H— n.c.
X214 - H— n.c.
X2.16 -} ne. X2
X2.16 -} ) %
X217 =) ) s4
X2.18 D) 3 ha
X2.19 - —n.c. X4 R EET DT EEPE :
= N | RM1 |
X2.20 el !
< < | 0°- 90°) |
X221 H ! !
N < a } 4-20mA }
X2.22 ) - == 1
X3
H1
X3.1 )—41::1]:7
X3.2 -}
S1 Stopkontakt LUKKET D4a,b Diode
S2 Stopkontakt ABEN RE1 Venderelae
S3 ekstra Stopkontakt LUKKET RE2 Melderelee
S4 ekstra Stopkontakt ABEN H1 Varmeenhed
S7 termisk overstrgmsbeskyttelse P1 Potentiometer (ekstraudstyr)
D1 Diode RM1 Stremtilbagemelding 4-20 mA (ekstraudstyr)

© EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH

Alle rettigheder og tekniske sendringer forbeholdt
Elektrisk svingdrev E50-E210

Version 1.0 den 01.06.2026

15|15



