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ELEKTRICKY OTOCNY POHON E50-E210

OTOCNY POHON

LIST TECHNICKYCH UDAJU

N\
EBRO ARMATUREN’
)

Rozmérovy vykres

Hlavni rozméry [mm]
. Hmotnost
Typ A s C D E F G v I J [kg]
E50 149 110 210 123 87 124 126 42 80 73 5
E65 172 119 235 123 112 139 125 42 80 78 7
E110 247 136 257 145 112 139 150 58 125 88 14
E160 280 157 282 170 112 139 175 89 200 112 25
E210 352 212 274 162 112 139 240 125 315 84 40
I
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ELEKTRICKY OTOCNY POHON E50-E210 7\
OTOCNY POHON EBRO ARMATUREN’
LIST TECHNICKYCH UDAJU -

Specifikace materialu & kusovnik

¢ o

£ e a

®

S PP D

ES0 - 230V AC 400V AC 230V AC 24V DC
ESQ EG5 E110 E160 E210
Pol. | Nazev Pol. | Nazev
1 | Viko s indikaci polohy (E50) 6 | Odpojeni toc¢ivého momentu
2 | Viko s indikaci polohy (E65 - E210) 7 | ProdlouZeni nastavené doby
3 | Pfidavny koncovy spinac 8 | Zakladni desky
4 | Zpétné hldseni el. proudu 4-20 mA 9 | Spinaci skfin s kabelovymi privody
5 | Potenciometr 1000 Q 10
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OTOCNY POHON ARMATUREN’
LIST TECHNICKYCH UDAJU
Oznaceni Popis
Velikosti pohon E50-E210
Doba zapinani Trida C podle DIN EN ISO 22153:2021-07
Rozhrani DIN EN ISO 5211:2024-10
Prestavné doby 6s-180s
Trida ochrany pred korozi C4 podle DIN EN ISO 22153:2021-07
prezkouseno podle DIN EN IEC 60068-2-52:2018-08
Stupen kryti IP67 podle DIN EN 60529:2014-09
Trida izolace F
Koncovy spinac drahy max. 250 V AC, 3 A pro otocné pohony DS
max. 250 V AC, 3 A pro otocné pohony WS
max. 24 V DC, 10 A pro otocné pohony GS
Teplota poufZiti -20°Caz+70°C
Kabelové Sroubeni 2xM20x1,5;
@ min =6 mm,
@ max =13 mm
Nouzové ru¢ni ovladani 15 otacek pro 90°
Ovladaci sila nouzového ru¢niho ovladani 8 Nm pro E50
4 Nm pro E65
20 Nm pro E110
35 Nm pro E160
50 Nm pro E210
E50WS
Jmenovité napéti Vv 230 115* 24*
PFfestavna doba 0° - 90° s 25 25 25
Jmenovity moment Nm 40 40 40
Jmenovity proud A 0,15 0,31 1,45
Rozbéhovy proud A 0,18 0,36 1,8
PFikon kw 0,035 0,035 0,035
Frekvence Hz 50 50 50
Velikosti pFirub FO4 a FO5 podle DIN EN ISO 5211:2024-10
upinani hridele Pro ¢tyrhran 11 mm, 14 mm
* Volitelnd moZnost
E65WS
Jmenovité napéti Vv 230 230 230
PFestavna doba 0° - 90° s 6 12% 24*
Jmenovity moment Nm 100 80 60
Jmenovity proud A 0,7 0,55 0,3
Rozbé&hovy proud A 1,0 0,8 0,4
PFikon kw 0,16 0,125 0,066
Frekvence Hz 50 50 50
|
© EBRO ARMATUREN Gebr. Broer GmbH
VSechna prava a technické zmény vyhrazeny 4115

Elektricky oto¢ny pohon E50-E210
Version 1.0 ze dne 1. 6. 2026




OTOCNY POHON

ARMATUREN’
LIST TECHNICKYCH UDAJU
Velikosti pFirub FO4 nebo kombinovana pfiruba FO5 a FO7 podle DIN EN ISO 5211:2024-10
upinani hfidele Pro ¢tyfhran 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm a 16 mm s licovanym perem
* Volitelnd moZnost
E110WS
Jmenovité napéti Vv 230 230 230
PFestavna doba 0° - 90° s 6* 12 24*
Jmenovity moment Nm 400 400 320
Jmenovity proud A 1,8 1,3 0,65
Rozbéhovy proud A 2,6 2 1,5
PFikon kw 0,4 0,26 0,138
Frekvence Hz 50 50 50
Velikosti pFirub Kombinovana pfiruba FO7 a F10 podle DIN EN ISO 5211:2024-10
upinani hfidele Pro C¢tyfhran 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm a 28 mm s licovanym perem
* Volitelnd moZnost
E160WS
Jmenovité napéti \Y 230 230 230
PFestavna doba 0° - 90° s 12% 24 48*
Jmenovity moment Nm 1200 1200 800
Jmenovity proud A 1,8 1,3 0,65
Rozbéhovy proud A 2,6 2 2,5
Prikon kw 0,4 0,26 0,138
Frekvence Hz 50 50 50
Velikosti pFirub F10, F12, F14 a F16 podle DIN EN ISO 5211:2024-10
upinani hridele Pro Ctyfhran 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm a 40/50 mm s licovanym perem
* Volitelna moZnost
E65GS
Jmenovité napéti \Y 24 - -
PFestavna doba 0° - 90° s 6* - -
Jmenovity moment Nm 100 - -
Jmenovity proud A 5,5 - -
Rozbéhovy proud A 8 - -
PFikon kw 0,077 - -
Frekvence Hz - - -
Velikosti pFirub FO4 nebo kombinovana pfiruba FO5 a FO7 podle DIN EN ISO 5211:2024-10
upinani hridele Pro ¢tyfhran 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm a 16 mm s licovanym perem
* Volitelnd mozZnost
|
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OTOCNY POHON

LIST TECHNICKYCH UDAJU

ARMATUREN"®

E110GS

Jmenovité napéti Vv 24 - -
PFestavna doba 0° - 90° s 6* - -
Jmenovity moment Nm 360 - -
Jmenovity proud A 8,8 - -
Rozbé&hovy proud A 12,5 - -
PFikon kw 04 - -
Frekvence Hz - - -

Velikosti pFirub

Kombinovand pfiruba FO7 a F10 podle DIN EN ISO 5211:2024-10

upinani hfidele

Pro C¢tyfhran 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm a 28 mm s licovanym perem

* Volitelnd moznost

E160GS

Jmenovité napéti \Y 24 - -
PFestavna doba 0° - 90° s 12* - -
Jmenovity moment Nm 800 - -
Jmenovity proud A 8,8 - -
Rozbéhovy proud A 12,5 - -
Prikon kw 04 - -
Frekvence Hz - - -

Velikosti pFirub

F10, F12, F14 a F16 podle DIN EN ISO 5211:2024-10

upinani hridele

Pro Ctyfhran 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm a 40/50 mm s licovanym perem

* Volitelnd moZnost

E65DS
Jmenovité napéti \Y 400 400 -
PFestavna doba 0° - 90° s 6 12% -
Jmenovity moment Nm 100 80 -
Jmenovity proud 0,3 0,25 -
Rozbéhovy proud A 0,5 0,3 -
PFikon kw 0,085 0,065 -
Frekvence Hz 50 50 -

Velikosti pFirub

FO4 nebo kombinovana pfiruba FO5 a FO7 podle DIN EN ISO 5211:2024-10

upinani hridele

Pro ¢tyfhran 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm a 16 mm s licovanym perem

* VolitelInd moZnost

E110DS

Jmenovité napéti \ 400 400 400
PFfestavna doba 0° - 90° s 6* 12 24*
Jmenovity moment Nm 400 400 320
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OTOCNY POHON

] ARMATUREN"®
LIST TECHNICKYCH UDAJU
Jmenovity proud A 1,4 1 0,95
Rozbéhovy proud A 2,1 1,8 1,6
PFikon kw 0,27 0,22 0,2
Frekvence Hz 50 50 50

Velikosti pFirub

Kombinovana pfiruba FO7 a F10 podle DIN EN ISO 5211:2024-10

upinani hfidele

Pro ¢tyrhran 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm a 28 mm s licovanym perem

* Volitelnd moznost

E160DS
Jmenovité napéti Vv 400 400 400
PFestavna doba 0° - 90° s 12% 24 48*
Jmenovity moment Nm 1000 1000 750
Jmenovity proud A 1,4 1 0,95
Rozbéhovy proud A 2,1 1,8 1,6
Prikon kw 0,27 0,22 0,2
Frekvence Hz 50 50 50
Velikosti pFirub F10, F12, F14 a F16 podle DIN EN ISO 5211:2024-10
upinani hridele Pro Ctyfhran 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm a 40/50 mm s licovanym perem
* Volitelnd moZnost
E210DS
Jmenovité napéti \Y 400 400 400
PFestavna doba 0° - 90° s 12% 24 48*
Jmenovity moment Nm 4000 4000 3200
Jmenovity proud A 3,8 3,2 2,8
Rozbéhovy proud A 5,6 5,2 3,6
Prikon kw 1 0,84 0,6
Frekvence Hz 50 50 50

Velikosti pFirub

F12, F14 a F16 podle DIN EN ISO 5211:2024-10

upinani hridele

Pro Ctyfhran 27 mm, 32 mm a 30 mm, 40/50 mm s licovanym perem

* Volitelnd moZnost

Oznaceni

Popis

Rozhrani armatury

DIN EN ISO 5211:2024-10

Elektrické pohony
pro primyslové armatury

DIN EN ISO 22153:2021-07
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OTOCNY POHON
LIST TECHNICKYCH UDAJU

N\
EBRO ARMATUREN’
-

E50WS
Svorkové
Obrazek pFipojeni | Funkce
X1.Y1 PFipojka motoru, sepnutd faze pro smér OTEVRIT
X1.Y2 PFipojka motoru, sepnuta faze pro smér ZAVRIT
X1.N PFipojka motoru; neutralni vodic
X1.H1 Napajeci napéti topeni; permanentni
PL-ES@-WS
51 Singlecshare
X2.53.nc | Spina¢ S3; pridavny koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; otviraci
Snn53 2 kontakt; n.c.
I—n'_"—, X2.53.com | Spina¢ S3; pFidavny koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; kontakt
patky; com
= 0 X2.53.no | Spinac S3; pridavny koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; zaviraci
& kontakt; n.o.
X2.54.nc | Spina¢ S4; pridavny koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; otviraci
s2 ap— kontakt; n.c.
>
- ol §|:| X2.S4.com | Spina¢ S4; pFidavny koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; kontakt
patky; com
" L1 X2.54.no | Spina¢ S4; ptidavny koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; zaviraci
el E Hi kontakt; n.o.
ng ST X2
| | X1 X3.1 Poti - koncovy kontakt nebo zpétné hlaseni el. proudu, vystup
———— I:I el. proudu
28282 ‘weww
= S ' X3.2 Poti - snimani
X3.3 Poti - koncovy kontakt nebo zpétné hlaseni el. proudu, vstup el.

napéti
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ELEKTRICKY OTOCNY POHON E50-E210
OTOCNY POHON
LIST TECHNICKYCH UDAJU

N\
EBRO ARMATUREN’
)

PEw: E50 WS |
Y1
AC 230V | 1
—_ : Y1 }
Y2 :
AC 230V
L2 o\
—" : -)
i s s2
N |
—— ’ fo
e & ;
; Il .
H1 | - " :
AC 230V ~
! - P= 5W
! R3 [ HRr2
r2
N.C ! ) | B { 3
o
S3 com ! S | Bk ‘ s3 e
R |
N.O. % ) | Rd | - 8|
< |
| | > |
| o |
| | &
N.C \ N Bl —_
l dL { .
S4 com | | Bk | &4 g |
NO. || NI Rd i J
I vy | [ )
|—.
| x3 ' \
0%
L f |
i »
100% \[ } ! i —— Uln ‘
| 1000 Ohm | ‘
S1 koncovy spina¢ drahy ZAVRENY C1 Provozni kondenzétor
S2 koncovy spina¢ drahy OTEVRENY R2,R3 |VDR
S3 pridav. koncovy spina¢ drahy ZAVRENY (volitelny) P1 Potenciometr (volitelny)
s4 fidav. koncovy spina¢ drahy OTEVRENY (volitelny) RM1 Zpétné hlaseni 4-20 mA (volitelné)
p y sp y Yy p
V1 Topeni 230 VAC/P=5W M Motor
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OTOCNY POHON EBRO ARMATUREN®
LIST TECHNICKYCH UDAJU \
E65-E210WS
Svorkové
Obrazek pripojeni | Funkce
X1.N Neutrdlni vodi¢
X1.Y1 PF¥ipojka motoru, sepnuta faze pro smér chodu OTEVRIT
X1.Y2 PFipojka motoru, sepnuta faze pro smér chodu ZAVRIT
X2.1 Spina¢ S1; koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; otviraci kontakt; n.c.
X2.2 Spinac S1; koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; kontakt patky; com
X2.3 Spina¢ S1; koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; zaviraci kontakt; n.o.
/ X2.4 neobsazeno
X2.5 Spina¢ S3; pridavny koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; otviraci
kontakt; n.c.
o -
& & —
X2.6 Spina¢ S3; pfidavny koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; kontakt
patky; com
X2.7 Spina¢ S3; pridavny koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; zaviraci
kontakt; n.o.
\ X2.8 neobsazeno
; X2.9 Odpojovani toc¢ivého momentu otviraci kontakt; n.c.
X8 X2.10 Odpojovani totivého momentu, kontakt patky; com
Y1
o 53 84 yo s X2.11 Odpojovani toc¢ivého momentu zaviraci kontakt; n.o.
=
H Drehmo N X2.12 Spina¢ S2; koncovy spina¢ drahy OTEVRENY; otviraci kontakt;
xa2 ||°([ X41 n.c.
o
o = O X2.13 | Spina¢ S2; koncovy spina¢ drahy OTEVRENY; kontakt patky; com
E E I : . : : : - : . : - :l X2.14 Spina¢ S2; koncovy spina& drahy OTEVRENY; zaviraci kontakt;
i n.o.
O I X2.15 neobsazeno
X2.16 Spina¢ S4; pridavny koncovy spina¢ drahy OTEVRENY; otviraci
kontakt; n.c.
X2.17 | Spina¢ S4; ptidavny koncovy spina¢ drahy OTEVRENY; kontakt
patky; com
SE20922 I X2.18 Spina¢ S4; pridavny koncovy spina¢ drahy OTEVRENY; zaviraci
[CX=; = kontakt; n.o.
H 1213 14 C16 17 18 | 20 21 22 20 21 22
boobooe oo Slole X2.19 neobsazeno
352 I 84 Poti N Y1 Y2
— 1 = X2.20 Poti; koncovy kontakt nebo zpétné hlaseni el. proudu, vystup el.
[ ] proudu
X2.21 Poti; snimani
X2.22 Poti; koncovy kontakt nebo zpétné hlaseni el. proudu, vstup el.
napéti
X3.1 Topeni spinaciho prostoru; pfipojovaci napéti 230 V perma-
nentni
X3.2 Topeni spinaciho prostoru; pfipojovaci napéti 230 V perma-

nentni
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ELEKTRICKY OTOCNY POHON E50-E210
OTOCNY POHON
LIST TECHNICKYCH UDAJU

N\
EBRO ARMATUREN’
)

[

X8

RNV

(RN

xX21

8

X2.2

X2.3

X2.4
X2.5

n.c.

X2.6

X2.7

X2.8

X4

L R R
m}ﬂ

X2.9

n.c.

X2.10

X211

LR N A

X2.12
X213

X2.14

X215

X2.16—

X2.17

n.c.

X2.18

S
3}@

X2.19

X2.20

n.c.

xX2.21

X2.22

(AW AWRAWAWAW] \.i) LR R N A A A W A WA AW W A
W
N

3

H1

X3.1
X3.2

N/

S1

koncovy spina¢ drahy ZAVRENY

c1,C2

Provozni kondenzatory

S2

koncovy spina¢ drahy OTEVRENY

R1

Shunt

S3

pridav. koncovy spina¢ drahy ZAVRENY (volitelny)

V1

Ohrev

S4

pridav. koncovy spina¢ drahy OTEVRENY (volitelny)

P1

Potenciometr (volitelny)

S7

Tepelny spinac integrovany

RM1

Zpétné hlaseni el. proudu 4-20 mA (volitelné)

D1

Odpojovani to¢ivého momentu (mozZnost pro E65)
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OTOCNY POHON
LIST TECHNICKYCH UDAJU

EBRO ARMATUREN’
./

E65-E210DS
Svorkové
Obrazek pripojeni | Funkce
X1.L1 PFipojeni motoru, faze
X1.L2 PFipojeni motoru, faze
X1.L3 PFipojeni motoru, faze
X2.1 Spina¢ S1; koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; otviraci kontakt; n.c.
X2.2 Spinac S1; koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; kontakt patky; com
X2.3 Spina¢ S1; koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; zaviraci kontakt; n.o.
X2.4 neobsazeno
PLEA-DS X2.5 Spina¢ S3; pridavny koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; otviraci
Tree-phase current konta kt; n.c.
X2.6 Spina¢ S3; pFidavny koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; kontakt
patky; com
X2.7 Spina¢ S3; pridavny koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; zaviraci
kontakt; n.o.
X2.8 neobsazeno
S e X2.9 Odpojovani toc¢ivého momentu otviraci kontakt; n.c.
“IN X2.10 Odpojovani to¢ivého momentu, kontakt patky; com
: 2 X2.11 Odpojovani toc¢ivého momentu zaviraci kontakt; n.o.
X2.12 Spina¢ S2; koncovy spina¢ drahy OTEVRENY; otviraci kontakt;
n.c.
X2.13 | Spina¢ S2; koncovy spina¢ drahy OTEVRENY; kontakt patky; com
X2.14 Spina¢ S2; koncovy spina& drahy OTEVRENY; zaviraci kontakt;
|ﬁ| n.o.
X2.15 neobsazeno
X2.16 Spina¢ S4; pridavny koncovy spina¢ drahy OTEVRENY; otviraci
kontakt; n.c.
X2.17 | Spina¢ S4; ptidavny koncovy spina¢ drahy OTEVRENY; kontakt
12 3NC5 6 7 9 10 11 patky; com
E=E=E) =] o o o
S1 S3 DREHMO] , v v, . P , v 2 X / . .
EEX=1 = X2.18 Spinaf S4; pridavny koncovy spinac drahy OTEVRENY; zaviraci
H | Eesmrcs s Tmzies [ = == kontakt; n.o.
EEEEEEE K= [© & & DI 1S |
: SoLprepeeEe X2.19 neobsazeno
| — | [ X2.20 | Poti; koncovy kontakt nebo zpé&tné hlageni el. proudu, vystup el.
proudu
X2.21 Poti; snimani
X2.22 Poti; koncovy kontakt nebo zpétné hlaseni el. proudu, vstup el.
napéti
X3.1 Topeni spinaciho prostoru; pfipojovaci napéti 230 V perma-
nentni
X3.2 Topeni spinaciho prostoru; pfipojovaci napéti 230 V perma-

nentni
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ELEKTRICKY OTOCNY POHON E50-E210
OTOCNY POHON
LIST TECHNICKYCH UDAJU

N\
EBRO ARMATUREN’
)

PE@

X1.L1

>
—

X8

X2.L2

X1.L3

RN

‘ﬁ (AN AN ‘

X2.1
X2.2

X2.3

v

4

X2.4

P
o

n.c.

X2.5

X2.6

X4

X2.7

(RN N
j}?ﬂ

X2.8
X2.9

X210

X211

X212

X213

A RPN W

R

X214—
X215—

X5

n.c

X216
X217

X2.18

3]

NN AN

X7

X219

X2.20—

X2.21

n.c.

X222

LN N A AW R A R W N N N N W A Y B W R AW A W AW AW AV

ANV
+
2

X3.1

H1

X3.2

~
) EEED—‘
~
Y

=]
°
[l
]
(=]
o

S1

koncovy spina¢ drahy ZAVRENY

D1

Odpojovani to¢ivého momentu (moZnost pro E65)

S2

koncovy spina& drahy OTEVRENY

R1

Shunt

S3

pridav. koncovy spina¢ drahy ZAVRENY (volitelny)

V1

Ohrev

S4

pridav. koncovy spina¢ drahy OTEVRENY (volitelny)

P1

Potenciometr (volitelny)

S7

Tepelny spinac integrovany

RM1

Zpétné hlaseni el. proudu 4-20 mA (volitelné)
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OTOCNY POHON EBRO ARMATUREN®
LIST TECHNICKYCH UDAJU \
E65-E210GS
Svorkové
Obrazek pripojeni | Funkce
X1.U+ Napajeci napéti 24 V DC plus, permanentni
X1.U- Napajeci napéti 24 V DC minus, permanentni
X1.C+ Ridici vstup pro oto¢né relé +24 V DC
X2.1 neobsazeno
X2.2 neobsazeno
Ere] P X2.3 neobsazeno
u & O cn &9
va X10 X11 X2.4 neobsazeno
Ze';hs'ﬁﬂ G X2.5 Spina¢ $3; pridavny koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; otviraci
Direct current kontakt; n.c.
X2.6 Spina¢ S3; pFidavny koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; kontakt
patky; com
X2.7 Spina¢ S3; pridavny koncovy spina¢ drahy ZAVRENY; zaviraci
kontakt; n.o.
7 Close Open
X2.8 neobsazeno
I|xe| S3  s4 I[xat 0 X2.9 Signalizacni relé, nadproudova spoust otvira¢; n.c.
X2.10 Signalizacni relé, nadproudova spoust, kontakt patky; com
A+ oo
. :j X2.11 Signaliza¢ni relé, nadproudova spoust zaviraci kontakt; n.o.
X3 X2 QX13 X2.12 neobsazeno
| | | | | ? ([ﬁ X2.13 neobsazeno
s g
O R A B A | - X2.14 neobsazeno
X2.15 neobsazeno
X2.16 Spina¢ S4; pridavny koncovy spina¢ drahy OTEVRENY; otviraci
kontakt; n.c.
X2.17 | Spina¢ S4; ptidavny koncovy spina¢ drahy OTEVRENY; kontakt
T swes 5 7| [5oT patky; com
Powvoooo oo
ST S3 DREHMO . v s . - . v z X 7. , ,
E— — X2.18 Spinac S4; pridavny koncovy spina¢ drahy OTEVRENY; zaviraci
H | B ancisvisrmzias] [o o e kontakt; n.o.
oo (oo (olele |
2T %4 Pofl Usr U-_C+ X2.19 neobsazeno
3 E 2 I
— i — = X2.20 Poti; koncovy kontakt nebo zpé&tné hlaseni el. proudu, vystup el.
proudu
X2.21 Poti; snimani
X2.22 Poti; koncovy kontakt nebo zpétné hlaseni el. proudu, vstup el.
napéti
X3.1 Topeni spinaciho prostoru; pfipojovaci napéti 24 V permanentni
X3.2 Topeni spinaciho prostoru; pfipojovaci napéti 24 V permanentni
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ELEKTRICKY OTOCNY POHON E50-E210 7\
OTOCNY POHON EBRO ARMATUREN’
LIST TECHNICKYCH UDAJU \

PE@XL

RE1
~
X1.U + -} o}C
X1U- -} ! 81 82
= RET |
X1.C+ - ) ’ —0}0—1 & &
_— p ] -0
X2 D4a Ddb
D1
X2.1 — n.c.
X22 —— Nn.C.
} X8
X2.3 - — n.c. N "
X2.4 > ne, X8 < -
Y
X25 ) ) % "
X2.6 -} -) 83
X2.7 ) ) ha
X2.8 -} n.c.
X2.9 5 /F'
x210—= e srme}ff ]
X211 -} ] l
X2.12 —F—n.c.
X213 - H— n.c.
X214 - H— n.c.
X2.16 -} ne. X2
X2.16 -} ) %
X217 =) ) s4
X2.18 D) 3 ha
X2.19 - —n.c. X4 R EET DT EEPE :
| RM1 |
X2.20 -} ) Nt e SN
X221 -} ) v ! !
N < C] a } 4-20mA }
X2.22 ) - == 1
X3
H1
X3.1 )—41::1]:7
X3.2 -}
S1 koncovy spina¢ drahy ZAVRENY D4a,b | Dioda
S2 koncovy spina¢ drahy OTEVRENY RE1 Otocné relé
S3 pridav. koncovy spina¢ drahy ZAVRENY RE2 Signaliza¢ni relé
S4 pridav. koncovy spina¢ drahy OTEVRENY V1 Ohrev
S7 tepelna nadproudova ochrana P1 Potenciometr (volitelny)
D1 Dioda RM1 Zpétné hlaseni el. proudu 4-20 mA (volitelné)
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