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A) Yleista

Al  Symbolien selitys
Naissa kayttoohjeissa huomautukset merkitddn seuraavilla symboleilla:

Q Vaara / varoitus
... 0soittaa valitonta vaarallista tilannetta, joka johtaa henkildiden kuolemaan tai
XXXXXXX vakavaan loukkaantumiseen, jos sita ei valteté.
' Huomautus:
° ... Viittaa ohjeisiin, jotka on ehdottomasti huomioitava.

Tiedot
... antaa hyodyllisia vinkkeja ja suosituksia

Vaara / varoitus
.... vaaran varoitus kuumista pinnoista johtuen.

A2  Tarkoituksenmukainen kaytto

Tyypin E65 - E210 séahkdiset kaantotoimilaitteet on tarkoitettu kaytettavaksi
e sahkojannitesyotolla ja ohjausjarjestelman ohjaussignaalilla,
e ymparistélampdatiloilla -20 °C ja +70 °C valilla (EBRO-standardi),
e Varusteet 90°-kaantdoliikkeelld (esim. luukut tai pallohanat)
» vaihtovirta 230 (tai 115 tai 24) V, 50/60 Hz tai
» kolmivaihevirta 400 V, 50 Hz, 60 Hz tai
» tasavirta 24 V
asennoissa <AUKI> tai <KIINNI> tai valiasennoissa.

Varusteiden toimilaitteita, jotka suunnittelusta johtuen on ajettava vaantomomentilla
tiukkaan suljettuun asentoon voidaan ohjata myds kuormituksesta riippuen - katso
kytkentdehdotukset kohdasta D4.
Tama toimilaitteen vakiovarustus voi my6s suojata varusteen toiminnallisia osia
ylikuormitukselta.
e Toimilaitteilla on maaritetty kayttdaika, joka sopii kestokaytt6én EN15714-2 taulukon 1,
luokituksen C:n mukaan.
Oikein kytketyn ja sdadetyn toimilaitteen on naytettava varusteen asento oikein sen
sahkoisten signaalien ja optisen naytdn avulla, ja sulkea normaalitapauksessa
myoGtapaivaan (jos katsotaan varusteen vetoakselin péin) ja avata vastapaivaan.
e Sisainen kasipyora sallii yksinkertaisella tavalla manuaalisen kaytén noin 14 - 15
kierrosta tavallisella kasivoimalla sahkénsy6tén puuttuessa.
Toimilaitteen itselukittuvat alennusvaihteet lukitsevat varusteen jannitteettémassa tilassa
ja jokaisessa asennossa.
Toimilaitteen vaantomomentti ja kayttdaika on sovittava varusteen sahkoéiseen toteutukseen ja
ohjaukseen.
Toimilaitteen saa ottaa kaytt6on vasta silloin, kun seuraavat asiakirjat on otettu huomioon:
e toimituksen mukaan toimitetun <Valmistajan ilmoitus EY-direktiiveja koskien>
e nama (toimituksen mukana toimitettuja) EBRO-asennusohjeet

Huomioi toimilaitteen pystytyksessa ja kaytdssa turvaohjeiden kohdat B1 ja C1.

EBR®D ARMATUREN
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kayttotarkoituksesta: Tama ratkaisee toimilaitteen suunnittelijan/tilaajan ja valitsee sopivimman.
Kayttokohtaiset kytkentdehdotukset 16ydét kohdasta D4.

6 Se, kumpaa kytkentaehdotusta kaytetdan riippuu varusteen tyypista ja tavallisesti toimilaitteen
Siihen liittyva kytkentdkaavio on kiinnitetty jokaisen toimilaitteen kytkentétilan kannen sisapuolelle.

Vihje 1:

Nama ohjeet ovat voimassa yhdessa varusteen kéyttdohjeiden kanssa, jonka péalle toimilaite on pystytetty.
Noudata ensisijaisesti varusteen kayttdohjeita.

Vihje 2:

Suunnittelija/tilaaja on vastuussa toimilaitteen sijoittamisesta varusteeseen. Yksityiskohtaiset ohjeet on
|6ydettavissa rakennustavan standardeista EN15714, liitteesta B. Huomioi toimilaitteen toteutuksessa 10 %
alijannite - katso liitteen kohta D2.2.

A3 Rakenne jatoiminto

Kaantotoimilaitteet E65 - E210 moduuleilla M71-XS-XXX-40 ovat suunniteltu varusteiden
automatisointiin, jos tarkoituksena on toteuttaa varusteen kanssa saanndllisia tehtavia.

Ne on rakennettu 90° toimintasateelle.

Toimilaitteen rakenne on toteutettu modulaarijarjestelmana. Toimintaperiaate on siirrettavissa
kaikkiin taman moduulin sahkotoimilaitteisiin.

Vaihto- ja kolmivaihevirran toimilaitteiden kaytté suoritetaan kompakteilla, korkean hydtysuhteen
epatahtimoottoreilla. Kaikki moottorit ovat termisesti suojattuja.

Alennettu monivaiheisen lieribhammaspyoéraston vaantomomentti valittyy suoraan
itselukittuvaan kierukkapyorapariin. Kaikki vaihteiston osat ovat kapseloitu erikseen ja varustettu
kestorasvalla.

Kierukkapyorapari on itselukittuva ja mahdollistaa nain toimilaitteen ohjaimen turvallisen
asemoinnin virrattomassa tilassa.

Varusteen rajapinta on toteutettu tavallisella laippaliitoksella

EN ISO 5211 mukaan.

Varusteiden eri nimellisleveyksien sovitusta toimilaitetta varten on vaantdbmomenttialueen
sisdpuolella kaytettavissa vaihdettavat akseliliittimet.

Toinen rajapinta on vaihteiston kotelon liitoskohta kytkentatilaan. Kytkentatilassa on
peruspiirilevy, joka suorittaa yksinkertaisesti seké vakioversion ettd lukuisten vaihtoehtojen
toiminnot sdhkoohjausta varten.

Kierukkapyoraparista lahtien, kytkentanokka sallii toimilaitteen tarkan ja kaytannoéllisen saadon.
Kytkentanokka suorittaa yhteyden mekaanisen pyorimisliikkeen ja sdhkoisen ohjauksen valilla.
Kytkentanokan ylapuolella on optinen asennonosoitin, joka toistaa koko ajan ohjaimen asentoa.
Tama on voimassa seka sahko- etta kasikayttéa varten.

Toimilaitteen asennuksessa varusteeseen jaa rako varusteen ja kayttélaipan valilla. Tama toimii
vuotourana.

EBR®D ARMATUREN
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KAYTTOOHJEET EBRO MODUULIJARJESTELMAN SAHKOISIA KAANTOTOIMILAITTEITA VARTEN

A4

]
Toimilaitteen merkinta

Jokainen toimilaite on varustettu seuraavilla ohjearvokilvilla:
Ohjekilven 7-numeroinen koodi MM YY ABC avain:

7\
EBRO ARMATUREN

Toimilaitteen tyyppi

= l:LkW

Duty Class: C
v/ Nm

Code |

Kom-no. <

Serial-no. -

Type E| <+ 1 Jannite AC tai DC Taajuus
U= ¥I vV (¥C | wz]| ' '
I =GLF Nimellisjannite Tehontarve
IP 67 | | '
t= j s/90° Kayntiaika 0° — 90° Vasntémomentti
Fl. [ J Sql «Rd[ ] :
RN Laippaliitanta Akseliliitin
| |
Toimeksiantonumero Optiokoodi

c€

Sarjanumero

Paatekytkin/nokka

Toiminnalliset vaihtoehdot

Koskettimet

MM 0 S1 & S2 0-90° varten 0 0
Valmistuskuukausi
YY 1 S1 - S4 0-90° varten 1 | vaantdmomentin katkaisu G [ Kulta-
Valmistusvuosi kosketin
Numero A 2 S1 & S2 0-90° varten 2 | Potentiometri || Initiaattori
Kytkentanokan S3&S4:
& paatekytkimen vapaasti
toteutus saadettavissa
Numero B 3 S1-S4: 3 | Virran palautussignaali A | AS-i Bus
toiminnalliset optiot vapaasti
saadettavissa
Numero C 4 4 | kayttdajan pidennys
Kosketintyyppi
5 5 [ Vaantdmomentin katkaisu
ja potentiometri
6 6 [ Vaantdmomentin katkaisu
ja virran palautussignaali
7 S1&S2: 7 | Kayttbajan pidennys (WS)
vapaasti ja potentiometri
saadettavissa
8 8 | Kayttbajan pidennys (WS)
ja virran palautussignaali
9 Asiakasmaarittely 9 | Asiakasmaéarittely

Ala peita toimilaitteen kotelon ohjekilpea toimilaitteen asennuksen jalkeen varusteeseen seka

putkiosan asennuksen jalkeen toimilaitteen tunnistettavuuden mahdollistamiseksi.

Sivu 6 / 55

EBR®D ARMATUREN
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A5  Kuljetus ja (vali-)varastointi

' Pida varastoinnin aikana tilan lampatila vakiona séhkdisten

) komponenttien korroosiovahinkojen valttamiseksi varastoinnin aikana.
Jos toimilaite on jo asennettu varusteen paalle:

' varusteen kayttoohjeiden kuljetusohjeet ja varastointimaaraykset on

[ huomioitava.

Sailyta yksikk6a joka tapauksessa suljetuissa tiloissa vakiolampdétilassa.

Huomioi seuraavat seikat yksittain toimitetun toimilaitteen asianmukaisessa kuljetuksessa:
Huomioi yksittaisten pakkausten symbolit.

Anna toimilaitteen olla tehdaspakkauksessa niin kauan, kunnes sita kaytetaan (asennetaan
varusteen péaalle).

Aseta toimilaite vain tasaiselle puolelle, moottorin tai k&sipyoran on oltava paalla tai sivulla.
Sailyta toimilaitetta vakiolampdtilassa ja suojaa se lialta ja kosteudelta.

Kayta tarvittaessa tukivyoté kuljetusapuna

' Varmista tukivyon kiinnittdmisen aikana ettei se ole kiinnitetty
kasipyoraan.
° Suojaa toimilaitetta kuljetuksen aikana kaikkia vaurioita vastaan.
T

Sivu7/55 N\
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| |
B) Toimilaitteen asentaminen varusteeseen seka sahkoliitdnta

Tama kappale kasittelee kaikki tarvittavat tiedot, joita tarvitaan toimilaitteen asentamiseksi
varusteeseen. Edellytyksena on, etta kayttdja huomioi varusteen tyyppikohtaiset vaatimukset

(lappa, pallohana) toimilaitteen kayttoa varten.

B1  Turvaohjeet asennusta ja liitantaa varten

Toimilaitteen asennuksen ja séhkoisten / elektronisten komponenttien liitdmisen
kayttojarjestelmiin saa suorittaa vain ammattitaitoinen henkilosto. Asiantuntijat
naiden ohjeiden mukaisesti ovat henkil6ita, jotka patevyyden, tietAmyksen ja
ammattikokemuksensa vuoksi tuntevat sahkdiset suurjannite- ja
pienjannitekomponentit, ja jotka pystyvat arvioimaan heille annettuja tyotehtéavia
asianmukaisesti, suorittamaan ne oikein ja havaitsemaan ja poistamaan
mahdolliset vaarat.
Kaantétoimilaitteiden tyypillisten ominaisuuksien tuntemus (Iapat, palloventtiilit)
on myds tarpeen asennusta varten. Asentaminen ja liittdminen tulisi
tarvittaessa suorittaa yhteisymmarryksessa toimivaltaisten kollegojen kanssa.
Jannite on méaaritetty. Ohjaus- kuittauskoskettimet ovat 250 VAC varten,
moottorin syottékoskettimet 400 VAC varten EN 61010-1 mukaan. Varaa
ylijannitesuojaus sahkdisessa laitteistossa. Taman pitaisi vastata
ylijannitekategorian Il ja likaantumisasteen 2 vaatimuksia.
Poikkileikkauspinta-alaltaan 0,2 — 2,5 mm? johdot ovat kytkettavissa.
Johtojen asennus kytketyssa tilassa on sallittu.
Suorita liitantakappaleiden liittdminen ja pois vetaminen jannitteettdomassa
tilassa.
Kaikki virtapiirit on varustettava tarpeellisilla ylivirtasuojalaitteilla.
Vastaavat arvot Ioytyvat teknisten tietojen D5-osasta.
Varaa vastaavasti merkitty katkaisulaite,
joka sijaitsee toimilaitteen kytkentaalueella.
Varmista asennuksen jalkeen, etta toimilaitteen johdot kytkentatilassa
eivat voi liikkkua.
EN 61010-1 mukaan tulojohdot on taytettava vahvistetun johdineristyksen
vaatimuksia johtojen sisépuolella sietojannitetestausta varten.
Maadoitus / suojajohdinliitint& on suoritettu maadoitusruuvien (M4) kahden
kaapelilitannan valilla. Kytkentatilan kannet seka moottorin ja vaihdelaatikon
kotelot ovat maadoitettu tehdasasetuksena.
Moottorinohjauskoskettimien suunnittelu on oltava standardin DIN VDE 660,
osa 102, kayttéluokan AC3 mukaisia. Tassa maaritellaan induktiivisten
kuormitusten ohjausvaatimukset.

Q Varmista, etta toimilaitteen sdhkdinen irtikytkenta tapahtuu enintdan 50 ms: n

kuluttua rajakatkaisijan saavuttamisesta, jotta valtettaisiin virheelliset viestit

kayttajan ohjauksessa tai vikasignaalit vaantdomomentin katkaisun kautta.
Kun toimilaite altistetaan ympariston lampdtilan muutokselle, kytkentéatilan
[Ammitys on kytkettdva mahdollisimman nopeasti jannitesyottdon kytkentatilan
kondensoitumisesta aiheuttamien vaurioiden estamiseksi.
Varusteen péalle asennetun toimilaitteen kayttdéonotto on sallittua vain, jos
varuste ympar6i kummallakin puolella olevaa putki- tai laiteosaa - miké tahansa
etukateiskaytto tarkoittaa puristumisvaaraa ja tama on yksinomaan kayttajan
vastuulla.

Puristumisvaa
ral

EBR®D ARMATUREN
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B2 Rajapinnat

Tilaajan on varmistettava seuraavien rajapintojen yhteensopivuus:

Laippaliitos toimilaite/varuste: Mitat ISO 5211:n mukaan (toimilaitteella ja/tai varusteella voi olla
useita porauksia),

Vetoakselin varuste/poraus sisa-nelioreiké/tasakiila toimilaitteessa:

> Muoto (=nelidreika tai tasakiila) on oltava yhteensopiva,

> Sopivat mitat ja toleranssit varusteen akselilla taytyy olla maaritelty

varusteen valmistajan puolelta.

B3 Erikseen toimitettu toimilaite Asennus varusteeseen

Vie toimilaite varusteen asentoon sopivaksi - kasipyorassa asentoon "KIINNI” tai "AUKI”
(tarvitaan korkeintaan 15 kierrosta), aseta se varusteen paalle ja keskioi toimilaitteen/varusteen
rajapinnassa.

Toimilaitteen asento varusteen paalla on valinnainen ja se voidaan maarittaa asiakkaan
toimesta.

Kirista ruuviliitos niin tiukaksi, ettd vaantomomentti valittyy kitkattomasti - katso alle oleva
taulukko. Toimilaitteen laipan koko on ilmoitettu ohjekilvessa.

Kirista ruuvit ristikkain.

Laipan koko I1ISO F04 FO5 FO7 F10 F12 F16

e 5.6 Nm | 8-10 Nm | 20-23Nm | 44-48 Nm | 78-85 Nm | 370-390 Nm

B4  Asennus ja saato

Suorita toimitustilasta riippuen seuraavat tehtavat ennen kayttéonottoa.

Jos varuste ja toimilaite toimitetaan tehdasasetuksena, saadot ja yksikon testaus on jo taysin
suoritettu.

Jos toimilaitteet toimitetaan ilman varustetta, seuraavat edellytykset on taytettava.

Suorita toimilaitteen asennus aina varusteen ollessa kiinni.

Aseta toimilaite varusteen péalle ja ruuvaa se kiinni.

Poista kytkentétilan kansi.

Noudata taman jalkeen D5-D7:ssé kuvattuja kayttdohjeita kronologisesti ja vaiheittain.
Testaa toiminto uudelleen sahkdisella testausajolla.

Kaikki tyot on suoritettava koulutetun henkilokunnan toimesta sahkoturvallisuuden ja
suojausluokan varmistamiseksi.

-
EBRD ARMATUREN’
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B5  Kaikki toimilaitteet LiitAnta virtalahteeseen ja ohjaukseen

Toimilaitteiden E65 - E210/WS/DS/GS tekniset tiedot 16ytyvat
kappaleessa D5.
Sopiva kytkentakaavio on kiinnitetty jokaisen toimilaitteen kytkentatilan kannen sisdpuolella.
Tarkista liitantatdiden alussa, etta jarjestelman tiedot kuten nimellisjannite,
! ohjausjannite (ja taajuus) vastaavat toimilaitteen tyyppikilvessa merkittyja tietoja.

Liitteessé D4 huomautetaan kytkentaehdotuksen (kytkentékaavion) valintaa varten,
etta valittu liitantasuunnitelma on sovitettava toimilaitteen varusteen ja varusteiden
toimintaa varten.

Suunnittelijan/tilaajan vastuulla on valita sopiva suunnitelma. Taman taytyy toteutua
laitteistopuolen ohjauksessa.

Kytke toimilaitteen moottori on aina jannitteettéméaksi sen saavuttaessa
paateasennon. Voit suorittaa taman suoraan paatekytkimen kautta (katso
kytkentdehdotus sivu 24) tai asiakkaan ohjauksen kautta.

Kolmivaiheiset toimilaitteet on kytkettava jannitelahteeseen <oikealla pyorivalla
kentalla> toimilaitteen oikean suuntaisuuden varmistamiseksi.

o=

Poista kytkentétilan kansi ohjaukseen liittdamista varten.

Poikkileikkauspinta-alaltaan 0,2 — 2,5 mm? johdot ovat kytkettavissa. Voit suorittaa johtojen
asennuksen myos kytketyssa tilassa. Suorita johdotus ja litantakappaleiden liittdminen ja pois
vetaminen jannitteettdmassa tilassa.

Kaapelin eri potentiaalit ovat sallittuja edellyttéden, etta kaapeli on mitoitettu suurimmalle
esiintyvalle jannitteelle ja virralle.

Toimilaitteella on kaapeliruuvit M20x1,5 kaikille syotto- ja ohjausjohtojen

sisdanvienneille:

Varmista suojausluokkaa IP67 EN60529 mukaan:
» Toimitustilassa kaikki kaapeliliitantdjen aukot on suljettu tulpilla.
' Ruuviliitokset saadaan lisata vasta ohjaukseen kytkennan aikana.
® | » Kaikkien tiivisteiden oikea sijoitus kytkentatilan kanteen ja ruuviliitoksiin
Vain johdot @ 6-13 mm paallyksella ovat sallittuja.

' Ota kytkentatilan lammitys heti kayttoon, jos toimilaite on asennettu ulkotiloissa tai
@ |Kkosteissa tiloissa (jannite liittimissa X3.1/X3.2)

B6  Kaikki toimilaitteet: Asentojen <KIINNI> ja <AUKI> saat6

Tata kappaletta sovelletaan vain, jos varusteen valmistaja on toimittanut toimilaitteen erikseen,
eika sen takia voinut sdataa tarkasti asentoja <KIINNI> ja <AUKI>.

Toimilaitteen kytkentanokka on tehdasasetuksena saadetty asentoon <KIINNI>: Tarvittaessa:
Kytkentatilan kannen on oltava auki, ved& asennonosoitin pois, irrota kuusiokoloruuvi: Sdada
kytkentdnokka seuraavasti:

Suljettu varuste on kohdistuksen viitepiste.

Séaada tassa asennossa kytkentdnokkaa niin, etté rajakatkaisin S1 aktivoituu. Kiinnita
kytkentdnokka sen jalkeen uudelleen.

Standardiversiossa asema <AUKI> maaritetddn sitten automaattisesti.

Ala kayta kasipyoraa!

o=
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KAYTTOOHJEET EBRO MODUULIJARJESTELMAN SAHKOISIA KAANTOTOIMILAITTEITA VARTEN

Varusteen paateasento <KIINNI>:

» Varmista, ettd sahkéinen sammutus paatekytkimen kautta tapahtuu
aikaisemmin kuin varusteen (kiintean tai sdadettavan) rajoittimen
saavuttaminen.

! Toimilaite itse on varustettu kiinteilla mekaanisilla rajoittimilla.

Varmista myds tassa tapauksessa, etta paatekytkimen sahkodinen sammutus
tapahtuu aikaisemmin kuin sisddnrakennetun kiinte&n rajoittimen
saavuttaminen. Sahkodisen sammutuspisteen ja kiintean rajoittimen valilla on
oltava vahintaan %2 kasipyoran kierroksen valys.

Kytkentanokan reitti (kdantdalue) on oltava kuten piirilevyssa kuvattu.

PL-E71-LC X8

c2 ED O
X7 O

51 ‘nn\p — ;ﬁ 52
HE =]

i

Ci

Kiinnita saadetty kytkentdnokka kuusiokoloruuvilla.
Asenna asennonosoitin ja saada sen.
Tarkista toimilaitteen sahkdinen toiminto.

Toimilaitteet, joilla on erikoisvarustus kytkentétilassa:
' Saada ylimaaraisia paatekytkimia (vaihtoehtona S3 ja S4) aina ennen, jotta
o signaali voidaan varmistaa moottorin sammumista.

Varmista O-renkaan oikea istuvuus ennen kytkentétilan kannen asentamista.

EBR®D ARMATUREN
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KAYTTOOHJEET EBRO MODUULIJARJESTELMAN SAHKOISIA KAANTOTOIMILAITTEITA VARTEN

B7  Kaikki toimilaitteet Testausajo: Testausvaiheet pystytyksen ja kytkennan loppuun
saattamiseksi

Tarkista lopuksi toimilaitteen ohjauksen toiminto:

Onko toimilaitteen asennonosoitin yhtapitava varusteen asennon kanssa?
Ellei, sdada ainakin osoittimen asento uudestaan - katso B5 ylla.

A Vaara ilmoitus asennosta (ja vaara optinen naytto) tarkoittavat vaaraa
tulevaa toimintaa varten.

Vaara

Kaytettiinko oikeaa kytkentakaaviota?

Varusteen on ohjaussignaalilla <Sulkeminen> siirryttava tiukkaan <KIINNI> -asentoon:

Taman taytyy tapahtua varusteesta riippuen kytkimen (tyypillisesti: pallohanat ja lappaventtiilit
kumipaallysteelld) kautta tai kuormasta riippuvana poiskytkentana (tyypillisesti lappaventtiileille
metallitiivisteelld).

Korjaus: Katso kappaleessa C3: Vianetsinta.

Tarkista k&yttdtoiminta ja naytto:

Jos verkkojannite on olemassa, varuste taytyy ajaa ohjauskaskylla ,,KIINNI“ ja ,,AUKI*
vastaavaan asentoon. Toimilaitteen tai varusteen optisen naytdn on naytettava taméa oikein.
Korjaa toimilaitteen ohjaus ja/tai osoittimen asento vastaavasti, mikali tama ei pida paikkaansa.

Jos kaikki séahkdiset asennon ilmoitukset ovat oikein:

Vertaile nayttoa ,,AUKI“ ja ,,KIINNI“ koskevat sahkdiset ilmoitukset varusteen optisen nayton
kanssa. Signaalin ja nayton tayttyy olla yhtapitava.

Mikali nain ei ole, tarkista ohjauksen ja/tai asennon osoittimen saato.

B8 Lisatiedot: Toimilaitteen purkaminen

Noudata samoja turvallisuusmaarayksia kuten putkistojarjestelma, jannitesyétto ja (sdhkoista)
ohjausjarjestelmaa varten.

Suorita sen jalkeen seuraavat vaiheet:

Merkitse toimilaitteen asento / varusteen asentoon ja dokumentoi sen jalleenasennusta varten.
Katkaise jannitesy6ttd varmistettuna ja tee tarvittaessa varuste paineettomaksi.

Katkaise jannitesy6ton- ja ohjausjohdon liitanta.

Irrota varusteen/toimilaitteen laippaliitos ja nosta toimilaite pois varusteesta.

EBR®D ARMATUREN
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KAYTTOOHJEET EBRO MODUULIJARJESTELMAN SAHKOISIA KAANTOTOIMILAITTEITA VARTEN

C) Kayttbohjeet

Nama kayttoohjeet sisaltavat kaikki tarvittavat tiedot varusteen paalla asennetun toimilaitteen
kayttoa varten.

Edellytuksena on, ettéa ohjauksen asennuksessa ja liittAmisessa kytkentakaavio on sovitettu
toimintalaitteen kaytdssa varusteen tyyppikohtaisiin vaatimuksiin (lapp4a, pallohana) —

katso myos kohta B ja D.

Cl Turvaohjeet kaytt6a varten

Varusteen péaalle asennetun sahkoéisen toimilaitteen toiminta on
oltava yhtapitava "tarkoituksenmukaisen kayton” kanssa, joka on
kuvattu kohdassa A2.

Kayttbolosuhteiden on oltava sopivia toimilaitteen ohjekilven
merkint6jen kanssa.

Kayta vakioversion toimilaitetta yksinomaan sallittujen lampdétilojen -
20 ja + 70 °C puitteissa.

Toimilaite on oikean varusteen asennuksen ja sovituksen jalkeen
huoltovapaa luokka C:n kestokayttoa varten EN 15714-2 mukaan.
Kaikki tyot toimilaitteessa saa suorittaa vain ammattitaitoinen
henkilokunta. Asiantuntijat naiden ohjeiden mukaisesti ovat
henkiloita, jotka koulutuksen, patevyyden ja ammattikokemuksensa
vuoksi pystyvat arvioimaan heille annettuja ty6tehtavia
asianmukaisesti, suorittamaan ne oikein ja havaitsemaan ja
poistamaan mahdolliset vaarat.

/=\ Varusteen paalle asennetun toimilaitteen kaytté on sallittua vain, jos
varuste ympar6i kummallakin puolella olevan putki- tai laiteosan -
Puristumisv | mika tahansa etukateiskaytt6 tarkoittaa puristumisvaaraa ja on
aara! yksinomaan kayttajan vastuulla.

» <

Lisdhuomautus
e MRL 2006/42/EY:n mukaan jarjestelman suunnittelijan on laadittava kattava riskianalyysi.
Sita varten valmistaja EBRO-Armaturen toimittaa seuraavat asiakirjat:
e Asennusohjeet EY-konedirektiivin 2006/42/EY:n mukaan — katso naiden ohjeiden kohta B,
e Tarkistuslista toimilaite-tyypillisia riskeja varten - katso kohta D6.

C2  Sahkokayttd / kasikayttd

Jos toimilaite on kytketty oikein kohdan B:n mukaan, se toimii automaattisesti ja on
kayttotapaa <C> varten EN15714-2, taulukon 1 mukaan huoltovapaa.

Voit kayttaa toimilaitetta ei-séhkdisessa toiminnassa manuaalisesti milloin tahansa ja ilman
vaihtokytkentaa. Sita varten tarvitset tavallisia kasivoimia (katso my6s EN12570).

EBR®D ARMATUREN
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KAYTTOOHJEET EBRO MODUULIJARJESTELMAN SAHKOISIA KAANTOTOIMILAITTEITA VARTEN

C3

Toimintahairididen tarkastamisen yhteydessa voit tarkistaa seuraavan taulukon avulla,

Vianetsinta

onko vika toimilaitteessa, sen ohjauksessa tai varusteen
virhetoiminnassa:

Tyyppi. Virheen
ominaisuus

Mahd. syy

Huomautus / toimenpiteet

Toimilaite ei kdynnisty

Terminen ylivirtakytkin laukaistu

ei ole voimassa tasavirta-
toimilaitteille

Lampokytkin on laukaistu

Jos kysymyksessa on WS ja DS-
toimilaitteet;
Palautuu itse jAadhdytyksen jalkeen

Moottori kuumenee

Liian korkea kytkentaaika

Tarkista jakson kesto

Viallinen johdotus

Vertaile olemassa oleva johdotus
tarvittaessa kytkentdehdotuksen
kanssa

Vaara kiertokentta

Laadi oikealle pydriva kentta

Mekaaninen rajoitin saavutetaan
ennen Kuin rajakatkaisu aktivoituu

Kytkentanokka siirtynyt

Tarkista varusteen vaantdmomentti

Vertaile valmistajan tietojen kanssa

Vaantomomentin
katkaisu aktivoituu

Varusteen vaantdmomentti liian
korkea

Vertaile valmistajan tietojen kanssa

Valittu saato liian alhainen

Vaantomomentin poiskytkennan
tasaus

Toimilaite ajaa mekaanista
rajoitinta vastaan

Saada kytkentanokka

Esto putkistossa

Tarkista varuste ja putkisto

Toimilaitteiden
heiluriliikkeet

Kielletty rinnankytkenta

Erota toimilaitteiden ohjaus
sahkoisesti toisistaan.

Ohjauskoskettimet
tukkeutuvat / palaavat

Kuormituspiirin rele on mitoitettu
liian heikoksi

Kayta kytkinluokan AC3:n
ohjauskytkinta

Lauhdeveden
muodostaminen
toimilaitteessa

Lammitys ei ole kytketty

Huolehdi lammityksen jatkuvasta
jannitesyotosta

Tiivisteen asento tai kaapelin
ruuvilitos on viallinen

Tarkista ja korjaa tarvittaessa

Sivu 14 / 55
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KAYTTOOHJEET EBRO MODUULIJARJESTELMAN SAHKOISIA KAANTOTOIMILAITTEITA VARTEN

D) Tekninen liite

Vihje:

Tarfwa liite ei ole alkuperaisen asennusohjeen o0sa, vaan antaa vain lisatietoja)
Varusteen suunnittelijan/tilaajan

» taytyy sovittaa varusteen paalle

» asennetun toimilaitteen

laitteistopuolen jannitesy6ttoon ja ohjausjarjestelmaan.

Sita varten tarkeat tekniset tiedot on lueteltu seuraavalla tavalla.

D1  Huomautuksia koskien projektointia

D1-1 Varusteen mukautumiset

Sahkoinen kaantotoimilaite E65 - E210

moduulirakenteella M71-XX-XXX-40 voidaan asentaa kaikkiin 90° varusteisiin, joilla on
kiinnityslaippa EN 1SO 5211:n mukaan.

Yleensa toimilaitteet on kytkettava pois integroidun paatekytkimien S1 ja S2 kautta
katkaisemalla virransyottd moottoriin. Vaantdmomentista riippuva katkaisu on mahdollista vain,
jos sita varten tarkoitettu varuste on vastaavasti suunniteltu.

D1-2 Toimilaitteiden lahtovaantomomentit

lImoitetut toimilaitteiden lahtovaantomomentit ovat nimellismomentit. Ne saavutetaan kaikissa
kayttoolosuhteissa, jos syottdjannite on sama kuin verkkojannite. Tama koskee ohjattua
toimilaitetta.

Ylijannitteet 10 % asti verkkojannitteen ylapuolella ovat sallittuja.

D1-3 Varusteiden sijoittelu

Varusteiden tarvittavan kayttomomentin olennaiset vaikuttavat tekijat maaritetaan
nimellisleveydelld, paineasteella ja valiaineella. Nama parametrit huomioon ottamalla saadaan
toimilaitteen vaantomomentti. On suositeltava, etta lisatdan 15 % - 20 % turvallisuusmarginaali
varusteen valmistajan maarittdmiin arvoihin.

Toimilaitteen nimellisvaantdomomentin on talldin oltava kayttdmomentin ja turvamarginaalin
ylapuolella hairi6ttoman toiminnan varmistamiseksi.

D1-4 Ohjauskayttaytyminen

Toimilaitteiden ohjauskayttaytyminen on lineaarinen varusteen kaantokurssiin nahden.
Varustelevyn mahdollisimman tarkan asemoinnin ja sita kautta sen optimaalisen
ohjauskayttaytymisen varmistamiseksi, toimilaitteen kayttdaika olisi valittava mahdollisimman
suureksi.

EBR®D ARMATUREN
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KAYTTOOHJEET EBRO MODUULIJARJESTELMAN SAHKOISIA KAANTOTOIMILAITTEITA VARTEN

D1-5 Kytkentakaaviot ja kytkentaehdotukset

Toimilaitteiden (M71-WS-016-40 eli M71-DS-016-40) kuvatut kytkentékaaviot nayttavat
toimilaitteen taydella varustuksella. Toimitetun toimilaitteen varustus voi siten olla vahemmilla
vaihtoehdoilla. Vastaavasti vahenevat myos asiakkaan puolelta suoritettavat palvelut. Yleisesti
toimilaitteen mukana toimitetaan voimassa oleva kytkentékaavio ja versio koodataan
moduulinumeron kautta. Tama on ilmoitettu ohjekilvessa. Muutoin valintataulukko sivuilla 24 ja
32 antaa my0s tietoja kytkentédkaavion numerosta ja kukin toimilaitteen varustuksesta.

Kytkentaehdotukset esittdvat mahdollisen ohjauksen vaihtoehdon. Niiden avulla voidaan
havainnollistaa toimilaitteen kayttéonotto yksinkertaisimmalla tavalla. Toimilaitteen ohjaus on
yleensa kayttajan vastuulla. Tama koskee ammattimaista asennusta, kytkentatekniikkaa ja
asiakkaan puolelta vaadittuja turvallisuusmaarayksia.

D1-6 Suojausluokka

Toimilaitteen moduulit E65 - E210 moduulirakenteella M71-XX-XXX-40 tayttavat suojausluokan

IP 67 EN IEC 60529 mukaan.

Taman liséksi kytkentétilan lammitys on otettava kaytt6on ulkokaytdssa tai huoneissa, joissa on

korkea kosteus.

Kayttdjan on varmistettava, ettd asennus suoritetaan sahkoisesti ja mekaanisesti
ammattimaisesti, koska tama on valttamatonta suojausluokan IP67 noudattamiseksi.

D1-7 Korroosiosuojaus

Toimilaitteille on suoritettu menestyksellisesti suolasumutarkastus EN 60068-2-52: mukaan
Germanischen Lloyd -vaatimusten mukaisesti.

Testiparametrit olivat teravyysasteella 4 14 paivan ajan.

Sen avulla voidaan méaaritella toimilaitteiden kayttdalue teollisuuslaitoksia varten ja muita
kayttdalueita varten keskimaaraisella suolapitoisuudella

EN 15714-2 -standardin mukaan teollisuuskaytén toimilaitteille tAmé vastaa korroosioluokkaa
CA4.

D1-8 Toiminta-aika

Kaantotoimilaitteet E65 - E210 tayttavat luokan C:n toiminta-aikaa
EN 15714-2 mukaan.
Luokka C kattaa luokat A ja B.
Luokka C varten on voimassa: E65 1200 kaynnistysta tunnissa
E110 600 kaynnistysta tunnissa
E160 600 kaynnistysta tunnissa
E210 300 kaynnistysta tunnissa

Korkeimmassa ympariston lampotilassa toiminta-aika vahenee noin 10 %.

D1-9 Asennusasento

Kaantotoimilaitteiden asennusasento on valinnainen.

EBR®D ARMATUREN
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KAYTTOOHJEET EBRO MODUULIJARJESTELMAN SAHKOISIA KAANTOTOIMILAITTEITA VARTEN

D1-10 Kolmipisteohjaus

Kaantotoimilaitteet E65 - E210 ovat varustettu itselukittuvalla

kierukkapyoraparilla. Taman seurauksena toimilaite pysyy myos jannitteettomassa tilassa
paate- tai valiasennossa viimeiseen lahestymisasentoon ajettuna. Aine ei voi vaikuttaa
varustelevyn asentoon.

D1-11 Manuaalinen hata-seis

Manuaalinen hata-seis on mukana kulkeva kasipyora, joka vaikuttaa ilman kytkinta suoraan
vaihteistokierukkaan. Sen takia kayttajalla on milloin tahansa mahdollisuus sulkea tai avata
varuste muutamalla kierroksella suoraan ilman kytkentamekanismia.
Turvallisuusméaaraykset EU -direktiivin 89/392 mukaan koskien mukana kulkevia kasipyoria
tayttyvat.

EN 15714-2:n mukaan on maaritelty, ettd varuste taytyy sulkea kierrettaessa kasipyoraa
myotapaivaan.

Tama on toteutettu toimilaitteissa, joissa varusteet ovat tehtaan puolelta esiasennettu.

Jos toimilaite asennetaan asiakkaan toimesta, toiminto on varmistettava asennuksen
yhteydessa.

D2  Sahkdliitanta

D2-1 Liitantakappaleet

Peruspiirilevyn liitantakappaleet ovat mitoitettu suurinta sallittua jannitetta varten. Ohjaus- ja
kuittauskoskettimet ovat 250 VAC varten, moottorin syottokoskettimet 400 VAC varten EN
61010-1 mukaan. Varaa ylijannitesuojaus sahkodisessa laitteistossa. Taman pitaisi vastata
ylijannitekategorian 1l ja likaantumisasteen 2 vaatimuksia.
Poikkileikkauspinta-alaltaan 0,2 — 2,5 mm? johdot ovat kytkettavissa.
Johtojen asennus kytketyssa tilassa on sallittu.
Suorita liitantakappaleiden liittdminen ja pois vetdminen jannitteettdomassa tilassa.
Huomautukset: Kaikki virtapiirit on varustettava tarpeellisilla ylivirtasuojalaitteilla. Vastaavat
arvot loytyvat teknisista tiedoista.
Varaa toimilaitteen kytkentéaalueella sijaitseva asianmukaisesti merkitty
erottelulaite.
Varmista asennuksen jalkeen, ettd toimilaitteen johdot kytkentatilassa eivat voi
liikkua.
EN 61010-1:n mukaan tulojohtojen on taytettava vahvistetun johdineristyksen
vaatimukset johtojen sisdpuolella sietojannitetestausta varten.

Yleisesti kaikki tyot toimilaitteessa saa suorittaa vain pateva ammattihenkilosto.

D2-2 Maadoitus / maadoitusliitin

Maadoitusliitinta varten on kaytettavissa nelja maadoitusruuvia M4 neljan johtojen sisdantulojen
valilla. Kytkentatilan kannet sek& moottorin ja vaihdelaatikon kotelot on maadoitettu
tehdasasetuksena.

EBR®D ARMATUREN
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KAYTTOOHJEET EBRO MODUULIJARJESTELMAN SAHKOISIA KAANTOTOIMILAITTEITA VARTEN

D2-3 Sydéttojannite

Toimilaitteet vaihtovirralla
Toimilaitteet E65 WS - E160 WS moduulilla M71-WS-XXX-40 taytyy syottaa yleisesti pysyvalla
230 VAC (L1 ja N) jannitteella.

Kolmivaihevirta.

Toimilaitteet E65 DS - E210 DS moduulilla M71-DS-XXX-40 taytyy syottaa yleisesti pysyvalla
400 VAC jannitteella. Huomioi ehdottomasti, etta X1 (L1, L2 ja L3) syottdjannite toteutetaan
oikealle pyorivalla kentalla. Vaarin suunnattu kiertokentta johtaa toimilaitteen virhetoimintoon.

D2-4 Vaantdmomentin katkaisu

Vaantomomentin katkaisun potentiaalivapaa kosketus aktivoituu, kun asetettu vaantdomomentti
ylittyy.

Tassé on kyse signaalipulssista, joka on vireilla kunnes moottorijannite kytketaan pois paalta.
Moottorin poiskytkenta vaantémomentin laukeamisen jalkeen on toteutettava asiakkaan
puolelta. Mahdolliset vaantomomentin kytkennét ohjauskonsepteihin on esitetty
kytkentdehdotuksissamme.

D2-5 Kytkentatilan lammitys

Kytke toimilaitteiden kytkentatilan lammitys paélle vaihtelevissa ympariston lampatiloissa
lauhdeveden muodostumisen estamiseksi.

Kytkintilan lammityksen sahkonsyottd on oltava pysyva ja erikseen moottorin ja ohjauksen
sahkonsyotosta.

D2-6 Terminen moottorisuoja

Vaihto- ja kolmivaihevirta-toimilaitteilla on integroitu [Ampokytkin kaamityksessa, joka laukeaa
saavutettaessa suurin sallittu lampdtila. Moottorin sahkénsy6ttd katkaistaan. Moottori pysahtyy,
jaéhtyy ja lampokytkin asettuu takaisin.

D2-7 Ohjekilven koodaus

Toimilaitteen sahkolaitteiden tunnistustarkoituksia varten tyyppikilvessa on kuusinumeroinen
numero, jolla on seuraava rakenne: MM YY AB

MM tarkoittaa valmistuskuukautta

YY tarkoittaa valmistusvuotta

A paatekytkimien toteutusta varten
B optioita varten
C koskettimien toteutusta varten

Luvut A, B ja C ovat kukin koodattu O-luvulla.
Toimilaitteen kokoonpano on taysin koodattu moduulinumerolla (M71-XS-XXX-40). (Katso sivu
33 eli 40)
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KAYTTOOHJEET EBRO MODUULIJARJESTELMAN SAHKOISIA KAANTOTOIMILAITTEITA VARTEN

D3 EBRO moduulijarjestelméan peruspiirilevy PILE71-LC

Alla kuvatut komponentit sijaitsevat EBRO-moduulijarjestelméan peruspiirilevylla. Peruspiirilevylla
on rajakytkimet paatyasennon poiskytkemiseksi, digitaaliset kaukosaadettavat sisdantulot
ohjaimen kautta seka séhkaoisen linjan loppuvaiheen moottorin ohjaamiseksi. Lisaksi
peruspiirilevylla on 5 tilasignaalireletta, portti paikallisten ohjauskytkinten asennusta varten ja
integroitu rajapinta asennusta varten asennoittimeen.

D3-1 Rajakytkin S1 & S2

Rajakytkimet S1 ja S2 maarittavat asennon AUKI ja KIINNI katkaisupisteen. S1 on méaaritetty
KIINNI -asentoon. S2 on maaritetty AUKI -asentoon. Nailla rajakytkimell& on korkein
ensijaisuusaste koko ohjausjarjestelméassa. Niitd ei voida deaktivoida kauko-ohjaussignaaleilla
eika paikallisella ohjauksella. Jos jompikumpi rajakytkimistd saavutetaan, vastaava
pyorimissuunta kytkeytyy pois paalta. Kytkimet ovat sisaisesti kytketty piirilevylla. Ulkoista
paasya portin X2 kautta ei ole.

D3-2 Ylimaaraiset rajakytkimet S3 & S4 (Optio)

Kytkimet S3 ja S4 (maks. 250 VAC, 3 A) voidaan asentaa valinnaisesti. Niitd voidaan kayttaa
ylimaaraisina potentiaalittomina palautussignaalisignaaleina tai valiasentokytkimena
kaantokurssin sisélla signalointia varten. Jos kaytat ylimaaraisena paatekytkimena, ota
huomioon, etta paatekytkimet S3 ja S4 ovat sdadetty ennen S1 ja S2. Varmista, etta signalointi
suoritetaan S3: n ja S4: n kautta ennen kuin moottori sammutetaan LiitAnnét voit kytkea
riviliittimeen X2.

D3-3 Kytkentatilan lammitys (230V AC, 5W)

Kytkintilan lammityksen tarkoituksena on estaa lauhdeveden muodostuminen kytkintilan
sisdpuolella. Kytkintilan lammityksen on oltava koko ajan paalla ja sahkonsyotto tapahtuu X3:n
kautta. Kytkintilan lammitys on kytkettava paalle, jos toimilaite altistuu suurille lampétilaeroille,
kuten esimerkiksi ulkokayttssa. Tama koskee myos tiloja, joissa on korkea ilman kosteus.
Lammityksen kaytto on kayttajan vastuulla. Kayttbolosuhteiden laiminlyonti mitatoi valmistajan
takuun.

D3-4 Vaantomomentin katkaisu

EBRO moduulijarjestelma on varustettu sdhkoisella vaantdomomentin katkaisulla. Se muodostaa
potentiaalivapaan kontaktin riviliittimeen X2, joka aktivoituu asetetun vaantdomomentin ylittyessa.
Tassé on kyse signaalipulssista, joka on vireilla kunnes moottorijannite kytketdan pois paalta.
Varmista, etta moottorin jannitesyottd katkaistaan vaantémomentin katkaisun aktivoinnin
jalkeen.

Moottorin poiskytkenta vaantdomomentin laukeamisen jalkeen on toteutettava asiakkaan
puolelta. Mahdolliset vaantomomentin kytkennét ohjauskonsepteihin on esitetty
kytkentdehdotuksissamme.

EBRD ARMATUREN
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D3-5 Ohjauksen- jailmoitusten puristusliitin X9

Ohjauksen- ja ilmoitusten riviliitin X9 tarjoaa lukuisia signalointivaihtoehtoja k&éntélaitteen
ohjaamiseksi.

Olemassa on ulosjohtava jannitesy6tto+ 24 VDC, jota voidaan kayttaa kayttajapuolen
ohjaukseen. Se on sisaisesti varmistettu ja sitd voidaan kuormittaa maks. 50mA:lla.

Olemassa on 2 potentiaalivapaata kauko-ohjattavia sisaantuloja pyorimissuunnille AUKI ja
KIINNI. Naita voidaan ohjata maks. 30 VDC:lIA. Virrankulutus on 5mA. Ota huomioon
ohjaussignaalin napaisuus.

Olemassa on 5 tilailmoitusreleita, jotka on toteutettu potentiaalivapaana vaihtajana.
Tilasignaalireleiden jalkakoskettimet ovat silloitettu keskenaan.

Seuraavia signaaleja voidaan tulkita;

Asento KIINNI saavutettu: S1 painettu

Asento AUKI saavutettu: S2 painettu

Auto - toiminto aktiivinen: Voit ajaa toimilaitteen kauko-ohjauksella tai asennoittimen
kautta

Kasitoiminto aktiivinen: Voit ajaa toimilaitteen vain paikan paalla olevalla ohjauksella
(Vain mahdollista, jos paikan paalla olevalla ohjaus on
olemassa)

Koottu hairidilmoitus: Syoéttéjannitteen katkoksessa tai asennoittimen

ohjaussignaalin katkoksessa Zero-Life kaytossa.
(Varoitus: Normaalikaytossa rele on ohjattu. Se jaa pois
vikatilanteessa)

D3-6 Ohjaus paikan paalla (Optio)

EBRO moduulijarjestelmé voidaan varustaa valinnaisesti paikan paalla olevalla ohjauksella.
Paikan paalla oleva ohjaus koostuu kahdesta kytkimesta. Yhdella kytkimella voit valita
kayttotavaksi kasi, neutraali tai automatiikka. Voit lukita taméa kytkimen lukolla kaikissa kolmessa
asennoissa ja nain suojata luvatonta kayttoa vastaan. Jos automaatikkakayttd on valittu, voit
ohjata toimilaitteen kauko-ohjauksen sisaantulon X9 kautta, mikali ei ole asennettu
asennoittimeen. Jos asennoitin on asennettu, toimilaite reagoi asennoittimelle syotetylle
asetusarvolle. X9 kauko-ohjauksen sisaantulot ovat silloin deaktivoitu.

Toisen kytkimen tarkoitus on haluttujen asentojen KIINNI tai AUKI ohjaus, jos manuaalinen
kayttétapa on kytketty paalle.

D3-7 Virran palautussignaali 4-20mA (optio)

Jatkuva-asentoisen takaisinkytkennan liséksi voit valinnaisesti asentaa konvertterilla varustetun
potentiometrin. Kytkenta toteutetaan kaksilankaisella tekniikalla ja se on potentiaalivapaa.
Virranpalautussignaali on taysin riippumaton muista elektronisista moduuleista ja toistaa
varustelevyn todellisen sijainnin. Virranpalautussignaali 4-20 mA voidaan syottaé valinnaisesti
ulkoisella jannitteella tai sisdisesti kaytettavissa olevalla 24 VDC -jannitteella.

EBR®D ARMATUREN
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D3-8 Peruspiirilevy PI-E71-LOCAL

D4 EBRO moduulijarjestelman asennoinnin Pl.LE71-LC

D4-1 Asennoinnin (optio)

Asennoinnin voi kayttaa lisapiirilevyné peruspiirilevyyn. Sen avulla voit kayttaa toimilaite normi-
toimilaitteena. Piirilevylld on muutamia saatdvaihtoehtoja, joita tarvitset toimilaitteen
normikayttoa varten.

Asennoinnin on varustettu oletusarvoisesti erillisella jannite- ja virtatulolla seka 0-10 V
jannitepalautussignaalisignaalilla.

Naita signaaleja

0-10 V tai 2-10 V sisaantulolla U
0-20mA tai 4-20mA sisaantulolla |
0-10 Vpalautussignaali ulostulolla UR

on syotettava eli tiedusteltava X1-POS kautta.

Saadinpiirilevyn tasausta varten on kaytettavissa 4 potentiometria;

P1 saadinhystereesin tasaus

P2 KIINNI -asennon tasaus.

P3 AUKI -asennon tasaus.

P4 jannitepalautussignaalin 0-10 V tasaus

Jannitteen ja virran signaalien alueet voit vaihtaa toimintokytkimen S1 kautta. 0-20 mA: n
asennossa virtaldhde on 0-20 mA, jannite on 0-10 V.
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4-20 mA: n asennossa virtalahde on 4-20 mA, jannite on 0-10 V.
Jannitepalautussignaali toimii aina riippumatta S1: n asennosta 0-10 V.

Toimintatarkoituksen kaantamiseksi toimii kytkin S2. Normaalikaytdssa kytkin S2 on aina
asetettava asentoon =. Tama tarkoittaa, ettéa asento KIINNI on osoitettu ohjaussignaalin
minimiarvoon.

Kytkin S2 on kytkettava asentoon X sovelluksille, joissa ohjaussignaalin maksimiarvo pitaisi olla
osoitettu arvoa KIINNI -asentoa varten. Tata toimintatilaa varten on tarpeen vaihtaa myos
potentiometrin punainen ja vihrea kytkentajohto keskenaan.

Piirilevylla on niin ik&d&n hyppyjohdin J1. Voit sijoittaa hyppyjohtimen kolmeen eri asentoon ja
kayttaja voi nain ollen maarittda toimilaitteen toiminnon ohjaussignaalin vikaantuessa.
Hyppyjohdin J1 aktivoituu, kun kytkin S1 kytketaan asentoon 4-20 mA. Jos ohjaussignaali
laskee alle 4 mA tai alle 2 V, toimilaite siirtyy hyppyjohtimen toimesta ennalta méaaritettyyn
asentoon. Jos S1 on asennossa 0-20 mA tai 0-10 V, hyppyjohdin J1 ei ole toiminnassa.

Asennoittimessa on kolme LEDia silmama&araistéa tarkastusta varten kayttbonoton aikana. D1
(vihred) ilmoittaa, etta laite on kayttovalmis ja se syttyy heti, kun toimilaite on kytketty
syottojannitteeseen ja kytkin S1 on asetettu toimitilaan 0-10 V tai 0-20 mA.

Jos toimintatila 2-10 V tai 4-20 mA valitaan S1: n kautta, ohjaussignaali on sy6tettava myos U-
tulon tai I-tulon kautta ennen kuin LED D1 syttyy.

LEDit D2 ja D3 ovat suunnan ilmaisimia ja syttyvat, kun asemointi kayttaa vastaavaa
pyorimissuuntaa ja toimilaite ajaa. Jos vastaava padteasema saavutetaan ja osoitettu rajakytkin
S1 tai rajakytkin S2 liikutetaan peruspiirilevylla P1E71-LC. Siihen liittyva LED-valo syttyy viela
tassa vaiheessa.

Jos normitoimilaite sijaitsee halutussa Kiinnityspisteessa siirtomatkan sisalla, D2 ja D3 ovat
sammuneet.

LED D2 nayttaa pyodrimissuunta AUKI.

LED D3 nayttaa pyorimissuunta KIINNI.

Vihje: Jos asennointi on asennettu, peruspiirilevyn Pl.E71-LC potentiaalivapaat
kauko-ohjatut tulot ovat deaktivoitu.

EBR®D ARMATUREN
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D4-2 Asennoinnin PI-E71-POS
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D5  Peruspiirilevyn PlLE71-LC kayttoénotto

e Vie varuste Suljettu -asentoon.

Vie toimilaite tarvittaessa Suljettu -asentoon (kierra sita varten toimilaitteen kasipytraa

myo6tapaivaan, kunnes mekaaninen rajoitin on melkein saavutettu).

Asenna asennonosoitin taas takaisin.
Syottojannite syotetddn X1:een

Aseta toimilaite varusteen péaalle ja kierra laippa kiinni.

Avaa toimilaitteen kansi ja poista asennonosoitin.

Irrota vastamutteri muotolevystd, joka kayttaa S1 ja S2.

Saada muotolevy siten, ettéa S1 aktivoituu ja kiinnitéa sen sitten taas lukitusmutterilla

Tama tarkoittaa, etta kaikki tarvittavat asetukset on tehty ja voit kayttaa toimilaitetta X9-kauko-

ohjauksen tulojen kautta.

Voit kayttaa toimilaitetta myos sisddnrakennetun paikallisohjausyksikon kautta.
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D6 Asemoinnin Pl.LE71-POS kayttoonotto

Edellytykset: Peruspiirilevyn PILE71-LC:n kaytt6dnotto on saatu onnistuneesti
paatokseen

e Potentiometri on sdadettava, kun toimilaite on suljetussa asennossa

e Aseta ohmimittarin vahimmaisarvo valilla 5-10 ohmia ja kiinnité potentiometrin
hammaspydra tahan arvoon. Mittaa vastusarvo potentiometrin vihrean ja mustan viivan
valilla.

¢ Yhdista potentiometri asennoittimen kanssa.

e Aseta kayttojannite kohtaan X1

e Syo0ta ohjaussignaalin vahimmaisarvo X1-POS:n kautta asennoittimeen.

e Tarkista, onko asennoittimen aluekytkin S1 yhtapitava ohjaussignaalin kanssa.

e Aseta P2:lla asennoittimessa arvo niin, etta rajakytkin S1 saavuttaa peruspiirilevyn ja D3
juuri viela syttyy.

e Sy0ta asennoittimeen ohjaussignaalin maksimiarvo.

e Aseta P3:lla asennoittimessa arvo niin, etta rajakytkin S2 saavuttaa peruspiirilevyn ja D2
juuri viela syttyy.

e Aseta P4:lla asennoittimessa jannitepalautussignaaliksi 0-10 V. Saada jannite
riviliittimessa X1-POS UR -ulostulossa P4:lla arvoon 10,0 V, jos toimilaite on laukaissut
rajakytkin S2 ja D2 palaa edelleen.

e Asemoinnin arvo syttetaan ohjaussignaalilla (5 V tai 10 mA).

o P1l:lla sdadetaan toimilaite siten, etta toimilaite ei varahtele (siirry eteen- ja taaksepain).
Vie tarkistusta varten toimilaite pois ohjauspisteesta kaantamalla kasipyoraa useita
kertoja ja tarkista, lahestyyko se ohjauspistetta taas ilman heiluriliikkeita.

D7  Virran palautussignaalin 4-20mA (optio) kayttéonotto

Edellytykset: Edella kuvatun potentiometrin sdatdé on suoritettu.

Virran palautussignaali 4-20 mA on itsendinen muista elektronisista moduuleista.
Sijaintitunnistimena kaytetaan kaksisuuntaisesti toimivaa potentiometria, joka on kohdistettu
potentiometriin ja siten myos saadetty.

Virran palautussignaalin s&at6 tapahtuu potentiometrien P1 ja P2 kautta konvertterin piirilevyssa
(merkinta piirilevyn juotospuolella).

Kun toimilaite on siirtynyt suljettuun asentoon, 4 mA -arvo voidaan saatda P1:n avulla. Auki -
asennossa 20 mA:n arvo saadetaan P2: lla.

Jannitesy6tto eli ohjauksen virtalahde sijaitsee riviliittimessa X2.

Vihje: Y& mainitut tyot ovat valttdmattomia, jos toimilaite ja varuste on toimitettu
erikseen. Jos varuste ja toimilaite on toimitettu tehdasasennuksena valmiiksi
asennettuna, nama toimenpiteet on jo suoritettu.
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Sivu 24 / 55



KAYTTOOHJEET EBRO MODUULIJARJESTELMAN SAHKOISIA KAANTOTOIMILAITTEITA VARTEN

D7-1 Peruspiirilevyn PI.LE71-LC tehdasasetukset

Rajakytkimet S1 & S2 asetetaan 90 °:n kdantbkulmaan. S1 vastaa toimilaitteen pysayttamisesta
pyorimissuuntaan KIINNI. S2 vastaa toimilaitteen pysayttamisesta pyoérimissuuntaan AUKI.

D7-2 Asemoinnin Pl.E71-POS tehdasasetukset

Yleensa vahimmaisasetuspistesignaalille annetaan asento KIINNI. Suurin ohjearvo on asetettu
AUKI-asentoon.

P1  Saatimen hystereesi on sdadetty siten, ettd toimilaite toimii ilman heiluriliikkeita.

P2  Potentiometrid P2 on sdadetty siten, ettd toimilaite kayttaa rajakytkinta S1
minimiasetuspistesignaalilla.

P3  Potentiometrid P3 on sdadetty siten, ettd toimilaite kayttaa rajakytkinta S2 suurimmalla
ohjearvosignaalilla.

P4  Potentiometrid P4 on saadetty siten, ettd toimilaite kayttda kosketinta UR liittimessa X1-
POS suurimmalla ohjearvosignaalilla 10 VDC

S1  Kytkin S1 on kytketty asentoon 0-20mA. Tama asetus aiheuttaa jannitesyotdossa 0-10 V
jannitealueen.

S2  Kytkin S2 on kytketty asentoon = ja aiheuttaa nousevalla asetusarvosignaalilla, etta
varuste avautuu.

J1 Hyppyjohdin J1 on asemoitu asentoon STOP. (aktiivinen vain Zero-Life kaytossa)

EBR®D ARMATUREN
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E Tekniset tiedot koskien moduuleita M71-WS-XXX-40

E1l Kayttoalue

Kaantotoimilaitteet E65 WS, E110 WS ja E160 WS ovat rakennettu kaantotoimilaitteena 90°
toimintasadetta varten. Niita kaytetaan lappaventtiilien, palloventtiilien ja muiden toimielinten
automatisointiin. Ohjaus toimii valinnaisesti potentiaalivapaiden digitaalisien tulojen tai
standardoitujen MSR-signaalien kuten 0-10 VDC tai 4-20 mA:n kautta.

Kaantotoimilaitteilla ominaista on niiden kompakti muotoilu ja kaytannollinen kasittely
kytkentateknologiassa ja kayttbonotossa. Toimilaitteiden modulaarinen rakenne mahdollistaa
jalkiasentamisen tai erikoistoimintojen toteutuksen yksinkertaisella tavalla. Pohjana siihen on
piirilevy, joka vakiotoimintojen lisaksi on valmistettu lisamoduuleja varten, joten lisatoimintoja
voidaan toteuttaa yksinkertaisesti ja kustannustehokkaasti.

E2 Vakiovarusteet

e Peruspiirilevy PLLE71-LC, jossa potentiaalivapaat ohjausliitdnnat pyorimissuunnalle AUKI- ja
KIINNI tayselektronisen moottorintehotason kautta, 5 potentiaalivapaata tilaviesteja,
kayttoliittyma paikallisohjausta seka asennoitinta varten

2 integroitua rajakytkinta toimilaitteen ohjausta varten (S1 ja S2)

Integroitu terminen suojakytkin moottorik&damissa (S7)

Integroitu elektroninen vaantdmomentin katkaisu

Kytkentatilan [ammitys

optinen asennon 0soitin

manuaalinen hatakaytto ilman kytkinta

mekaaniset rajoittimet

epoksipinnoite

E3 Laipat ja akseliliittimet E65 WS varten

e FO04, FO5 ja FO7 EN ISO 5211:n mukaan
¢ Nelikanta-akselilittimet 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm
e Pyoreat akseliliittimet: 16 mm tasakiilalla

E4  Laipat ja akseliliittimet E110 WS varten

e FO7jaF10 EN ISO 5211:n mukaan
¢ Nelikanta-akselilittimet 12 mm, 14 mm, 16 mm,17 mm, 22 mm, 24 mm
e Pyoreat akseliliittimet: 28 mm tasakiilalla

E5 Laipat ja akseliliittimet E160 WS varten

e F10,F12ja F16 EN ISO 5211:n mukaan
¢ Nelikanta-akseliliittimet17 mm, 22 mm, 24 mm, 27 mm ja 32 mm
o Pyoreat akselilittimet: 30 mm, 40 mm ja 50 mm tasakiilalla

EBR®D ARMATUREN
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E6  Vaihtoehtoja
1. Ylim&araiset potentiaalivapaat rajakytkimet (S3 ja S4)
2. Vapaasti sdadettavat valiasentokytkimet (S3 ja S4) signalointia varten asetusalueella
3. Asennoinnin
4. Virran palautussignaalisignaali 4-20 mA kahden langan tekniikalla
5. Pois kytkettava paikallisohjaus
6. Merkinantolaitteet
7. Ulos vedetty lampdkytkin kootulla hairidilmoituksella
8. Erikoisjannitteet
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F Toimilaitteiden tekniset tiedot

E65 WS
Kayttbaika 0° - 90° S 6 12* 24*
Nimellismomentti Nm 100 80 60
Nimellisjannite A 0,7 0,55 0,3
Kaynnistymisvirta A 1,0 0,8 0,4
Vastaanottoteho kw 0,16 0125 0 066
Nimellisjannite V 230 230 230
Taajuus Hz 50 50 50
Toiminta-aika Luokka C EN 15714-2:n mukaan
Suojausluokka IP67 EN IEC 60529:n mukaan
Paino kg 8,5
* Optio
E110 WS
Kayttbaika 0° - 90° S 6* 12 24*
Nimellismomentti Nm 400 400 320
Nimellisjannite A 1,8 1,3 0,65
Kaynnistymisvirta A 2,6 2 15
Vastaanottoteho kw 0,4 0,26 0138
Nimellisjannite V 230 230 230
Taajuus Hz 50 50 50
Toiminta-aika Luokka C EN 15714-2:n mukaan
Suojausluokka IP67 EN IEC 60529:n mukaan
Paino kg 15,5
* Optio
E160 WS
Kéayttdaika 0° - 90° S 12* 24 48*
Nimellismomentti Nm 1200 1200 750
Nimellisjannite A 1,8 1,3 0,65
Kaynnistymisvirta A 2,6 2 2,5
Vastaanottoteho kw 0,4 0,26 0138
Nimellisjannite V 230 230 230
Taajuus Hz 50 50 50
Toiminta-aika Luokka C EN 15714-2:n mukaan
Suojausluokka IP67 EN IEC 60529:n mukaan
Paino 26,5
* Optio
T
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F1  Taydentavat tekniset tiedot

Rajakytkin: maks. 250 VAC, 3 A

vVaantomomentin katkaisu: potentiaalivapaa vaihtaja, maks. 250 VAC, 5 A
Kytkentatilan lammitys: Syotto 230 V, jatkuva, 5 W

Potentiometri: 1000 Q, 1 W, kiertokulma 270°

Virran palautussignaali: 4-20 mA, syo6tté maks. 30 VDC

Lampokytkin: integroitu

Eristeluokka: F

Korroosionsuojaluokka: C4 EN 15714-2 mukaan, tarkistettu
EN 60068-2-52 mukaan

Kaapeleiden ruuviliitokset: 4 x M20x1,5; @-min =6 mm; g-maks = 13 mm
Kayttolampaotila: -20°C-+70°C

Kasipyora: 15 kierroksia 90° varten

Kayttovoima: 4 Nm EG65 varten

20 Nm E110 varten
35 Nm E160 varten
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Kytkentataulukko

Pistoke Nimitys Toiminto
X1.N Nollajohdin
X1.L1 Vaihe L1
X1 X1. Ei varattu
X2.1 Ei varattu
X2.2 Ei varattu
X2.3 Ei varattu
X2.5 Kytkin S3; ylimaarainen rajakytkin KIINNI; NC
X2.6 Kytkin S3; ylimaarainen rajakytkin KIINNI; COM
X2.7 Kytkin S3; ylimaardinen rajakytkin KIINNI; NO
X2.9 Vaantdmomentin katkaisu avaaja; NC
X2.10 Vaantdmomentin katkaisu jalkakosketin; COM
X2.11 Vaantdmomentin katkaisu sulkija; NO
X2.12 Ei varattu
X2.13 Ei varattu
X2 X2.14 Ei varattu
X2.16 Kytkin S4; ylimaarainen rajakytkin AUKI; NC
X2.17 Kytkin S4; ylimaarainen rajakytkin AUKI; COM
X2.18 Kytkin S4; ylimaarainen rajakytkin AUKI; NO
X2.20 Poti; rajakosketin tai virranpalautussignaali 1ahto
X2.21 Poti: Muunnin
X2.22 Poti; rajakosketin tai virranpalautussignaali tulo
X3 X3.1 Kytkentatilan lammitys; U = 230 VAC, jatkuva
X3.2 Kytkentatilan lammitys; U = 230 VAC, jatkuva
X8.U Moottoriliitdnté
X8 X8.W Moottoriliitdnté
X8.V Moottoriliitdnta
X9.1 Jannitesyottd +24 V (maks. 50 mA)
X9.2 Massa sydttéjannite (GND)
X9.3 Kauko-ohjaussignaali AUKI (maks. +30 VDC)
X9.4 Massa kauko-ohjaussignaali (GND)
X9.5 Jalkakosketin merkkiantorele (maks. 24 VDC)
X9.6 IImoitus asento AUKI; NO
X9.7 IImoitus asento KIINNI; NO
X9.8 limoitus kéasikayttd; NO
X9.9 limoitus automaattikayttd; NO
X9.10 lImoitus koottu hairidilmoitus NO*
X9.11 Jannitesyottd +24 V (maks. 50 mA)
X9.12 Massa sydttéjannite (GND)
X9.13 Kauko-ohjaussignaali KIINNI (maks. +30 VDC)
X9 X9.14 Massa kauko-ohjaussignaali (GND)
X9.15 Jalkakosketin merkkiantorele (maks. 24 VDC)
X9.16 IImoitus asento AUKI; NC
X9.17 IImoitus asento KIINNI; NC
X9.18 limoitus kéasikayttd; NC
X9.19 limoitus automaattikayttd; NC
X9.20 lImoitus koostu hairidilmoitus*; NC*
X1.1 Jannitesyéttd (+) 0 -10 V
X1.2 Virran sy6ttd (+) 0-20 mA tai 4-20 mA
X1.3 Ohjaussignaali massa (GND)
X1-POS X1.4 Jannitepalautussignaali (+) 0-10 V
X1.5 limoitus signaali massa (GND)

* Kootun hairidilmoituksen rele on normaalikaytdssa aktivoitu !
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Wechselstromantriebe
Single-phase actuators

Standard Optionen | Options
o 2
T - g2 2 g
o §8 £3 52 i % 3
- = =

SE| 8f | 3§ | ¢ £ :

= 2 [ é 8 £g g

[ E & o § ] ] g

W o =B e E i E £ %

7 -— = ]

® 3 83 53 33 3 g =

55| §2 | &3 | 23 I

< w & = 5a 85 gg @ = g a
Klemmenplan
Wiring diagram
171-WS-001-40 X X X
M71-WS-002-40 X X X X
71-WS-003-40 X X X X
M71-WS-004-40 X X X X
M71-WS-005-40 X X X X X
M71-WS-006-40 X X X X X
M71-WS-007-40 X X X X X
M71-WS-008-40 X X X X X X
171-WS-009-40 X X X
M71-Ws-010-40 X X X X
M71-WS-011-40 X X X X
M71-WS-012-40 X X X X
M71-WS-013-40 X X X X X
M71-WS-014-40 X X X X X
M71-WS-015-40 X X X X X
M71-WS-016-40 X X X X X X

Wenn der Positioner installiert ist, werden die Fernsteuereingénge abgeschaliet
When positioner is installed, remote control inputs are switched-off

F2 Tekniset tiedot koskien moduulit M71-DS-XXX-40

Kayttdalue

Kaantotoimilaitteet E65 DS, E110 DS, E160 DS ja E210 DS ovat rakennettu
kaantotoimilaitteena 90° toimintasadetta varten. Niitd kaytetaan lappaventtiilien, palloventtiilien
ja muiden toimielinten automatisointiin. Ohjaus toimii valinnaisesti potentiaalivapaiden
digitaalisien tulojen tai standardoitujen MSR-signaalien kuten 0-10 VDC tai 4-20 mA:n kautta.
Kaantotoimilaitteilla ominaista on niiden kompakti muotoilu ja kaytanndllinen kasittely
kytkentateknologiassa ja kayttbonotossa. Toimilaitteiden modulaarinen rakenne mahdollistaa
jalkiasentamisen tai erikoistoimintojen toteutuksen yksinkertaisella tavalla. Pohjana siihen on
piirilevy, joka vakiotoimintojen lisaksi on valmistettu lisamoduuleja varten, joten lisatoimintoja
voidaan toteuttaa yksinkertaisesti ja kustannustehokkaasti.

Vakiovarusteet

e Peruspiirilevy PI.LE71-LC, jossa potentiaalivapaat ohjausliitinnat pyérimissuunnalle AUKI- ja
KIINNI tayselektronisen moottorintehotason kautta, 5 potentiaalivapaata tilaviesteja,
kayttoliittyma paikallisohjausta seka asennoitinta varten

2 integroitua rajakytkinté toimilaitteen ohjausta varten (S1 ja S2)

Integroitu terminen suojakytkin moottorikd&missa (S7)

Integroitu elektroninen vaantdmomentin katkaisu

Kytkentatilan [ammitys
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optinen asennon osoitin

manuaalinen hatakaytto ilman kytkinta
mekaaniset rajoittimet

epoksipinnoite

Laipat ja akseliliittimet E65 DS varten

e FO04, FO5 ja FO7 EN ISO 5211:n mukaan
¢ Nelikanta-akselilittimet 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm
e Pydreat akseliliittimet: 16 mm tasakiilalla

Laipat ja akseliliittimet E110 DS varten

e FO7jaF10 ENISO 5211:n mukaan
¢ Nelikanta-akselilittimet 12 mm, 14 mm, 16 mm,17 mm, 22 mm, 24 mm
e Pyoreat akseliliittimet: 28 mm tasakiilalla

Laipat ja akseliliittimet E160 DS varten

e F10,F12ja F16 EN ISO 5211:n mukaan
¢ Nelikanta-akselilittimet17 mm, 22 mm, 24 mm, 27 mm ja 32 mm
e Pyoreat akselilittimet: 30 mm, 40 mm ja 50 mm tasakiilalla

Laipat ja akseliliittimet E210 DS varten

e F10,F12ja F16 EN ISO 5211:n mukaan
¢ Nelikanta-akselilittimet24 mm, 27 mm ja 32 mm
e Pyoreat akselilittimet: 30 mm, 40 mm ja 50 mm tasakiilalla

Vaihtoehtoja

1. Ylim&araiset potentiaalivapaat rajakytkimet (S3 ja S4)
2. Vapaasti sdadettavat valiasentokytkimet (S3 ja S4) signalointia varten asetusalueella
3. Asennoinnin
4. Virran palautussignaalisignaali 4-20 mA kahden langan tekniikalla
5. Pois kytkettava paikallisohjaus
6. Merkinantolaitteet
7. Ulos vedetty lampdokytkin kootulla hairidilmoituksella
8. Erikoisjannitteet
T
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F3 Toimilaitteiden tekniset tiedot

E65 DS

Kayttbaika 0° - 90° S 6 12* 24*
Nimellismomentti Nm 100 80 -
Nimellisjannite A 0,3 0,25 -
Kaynnistymisvirta A 0,5 0,3 -
Vastaanottoteho kW 0 085 0 065 -
Nimellisjannite V 400 400 -
Taajuus Hz 50 50 -
Toiminta-aika Luokka C EN 15714-2:n mukaan
Suojausluokka IP67 EN IEC 60529:n mukaan
Paino kg 8,5

* Optio
E110 DS
Kéayttdaika 0° - 90° S 6* 12 24*
Nimellismomentti Nm 400 400 320
Nimellisjannite A 1,4 1 0,95
Kaynnistymisvirta A 2,1 1,8 1,6
Vastaanottoteho KW 0,27 0,22 0,2
Nimellisjannite V 400 400 400
Taajuus Hz 50 50 50
Toiminta-aika Luokka C EN 15714-2:n mukaan
Suojausluokka IP67 EN IEC 60529:n mukaan
Paino kg 15,5

* Optio
E160 DS
Kayttbaika 0° - 90° S 12* 24 48*
Nimellismomentti Nm 1200 1200 750
Nimellisjinnite A 1,4 1 0,95
Kaynnistymisvirta A 2,1 1,8 1,6
Vastaanottoteho KW 0,27 0,22 0,2
Nimellisjinnite V 400 400 400
Taajuus Hz 50 50 50
Toiminta-aika Luokka C EN 15714-2:n mukaan
Suojausluokka IP67 EN IEC 60529:n mukaan
Paino kg 26,5

* Optio
E210 DS
Kéayttdaika 0° - 90° S 12* 24 48*
Nimellismomentti Nm 4000 4000 3200
Nimellisjinnite A 1,8 2,2 1,8
Kaynnistymisvirta A 2,6 3,2 3,2
Vastaanottoteho kw 0,4 0 540 0,2
Nimellisjannite \ 400 400 400
Taajuus Hz 50 50 50
Toiminta-aika Luokka C EN 15714-2:n mukaan
Suojausluokka IP67 EN IEC 60529:n mukaan
Paino kg 41,5

* Optio

T
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F4  Taydentavat tekniset tiedot

Rajakytkin:

Vaantomomentin katkaisu:

Kytkentatilan lammitys:
Potentiometri:

Virran palautussignaali:
Lampokytkin:
Eristeluokka:

Korroosionsuojaluokka:

Kaapeleiden ruuviliitokset:

Kayttolampaotila:
Kasipyora:

Kayttovoima:

maks. 250 VAC, 3 A

potentiaalivapaa vaihtaja, maks. 250 VAC, 5 A

Syotto 230 V, jatkuva, 5 W

1000 Q, 1 W, kiertokulma 270°

4-20 mA, syottd maks. 30 VDC

integroitu

F

C4 EN 15714-2 mukaan, tarkistettu

EN 60068-2-52 mukaan

4 x M20x1,5; @- min =6 mm; @- maks. =13 mm

-20°C-+70°C

15 kierroksia 90° varten

4 Nm EG65 varten

20Nm E110 varten
35 Nm E160 varten
50 Nm E210 varten
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Three-phase actuator with integrated direction control, R ETPos g |8 Y
positioner, local control, additional limit switches w2 10V s {@XLL-ECS S| > uj
QL T
and current feedback 4-20mA 04 - 20m e g X12=P08 2% =)
< =
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KAYTTOOHJEET EBRO MODUULIJARJESTELMAN SAHKOISIA KAANTOTOIMILAITTEITA VARTEN

Kytkentataulukko

Pistoke Nimitys Toiminto
X1.L1 Vaihe L1 (oikealle pyériva kenttd)
X1 X1.L2 Vaihe L2 (oikealle pydriva kentt&)
X1.L3 Vaihe L3 (oikealle pyériva kenttd)
X2.1 Ei varattu
X2.2 Ei varattu
X2.3 Ei varattu
X2.5 Kytkin S3; ylimaarainen rajakytkin KIINNI; NC
X2.6 Kytkin S3; ylimaarainen rajakytkin KIINNI; COM
X2.7 Kytkin S3; ylimaéarainen rajakytkin KIINNI; NO
X2.9 Vaantdmomentin katkaisu avaaja; NC
X2.10 Vaantdmomentin katkaisu jalkakosketin; COM
X2.11 Vaantdmomentin katkaisu sulkija; NO
X2.12 Ei varattu
X2 X2.13 Ei varattu
X2.14 Ei varattu
X2.16 Kytkin S4; ylimaaréinen rajakytkin AUKI; NC
X2.17 Kytkin S4; ylimaarainen rajakytkin AUKI; COM
X2.18 Kytkin S4; ylimadrainen rajakytkin AUKI; NO
X2.20 Poti; rajakosketin tai virranpalautussignaali 1ahto
X2.21 Poti: Muunnin
X2.22 Poti; rajakosketin tai virranpalautussignaali tulo
X3 X3.1 Kytkentatilan lammitys; U = 230 VAC, jatkuva
X3.2 Kytkentatilan lammitys; U = 230 VAC, jatkuva
X8.U Moottoriliitdnta
X8 X8.W Moottoriliitdnta
X8.V Moottoriliitdnté
X9.1 Jannitesyottd +24 V (maks. 50 mA)
X9.2 Massa syoéttdjannite (GND)
X9.3 Kauko-ohjaussignaali AUKI (maks. +30 VDC)
X9.4 Massa kauko-ohjaussignaali (GND)
X9.5 Jalkakosketin merkkiantorele (maks. 24 VDC)
X9.6 IImoitus asento AUKI; NO
X9.7 IImoitus asento KIINNI; NO
X9.8 limoitus kasikayttd; NO
X9.9 limoitus automaattikayttd; NO
X9.10 limoitus koottu hairidilmoitus NO*
X9.11 Jannitesyottd +24 V (maks. 50 mA)
X9.12 Massa syo6ttdjannite (GND)
X9.13 Kauko-ohjaussignaali KIINNI (maks. +30 VDC)
X9 X9.14 Massa kauko-ohjaussignaali (GND)
X9.15 Jalkakosketin merkkiantorele (maks. 24 VDC)
X9.16 IImoitus asento AUKI; NC
X9.17 IImoitus asento KIINNI; NC
X9.18 limoitus kasikayttd; NC
X9.19 limoitus automaattikayttd; NC
X9.20 IImoitus koostu hairidilmoitus*; NC*
X1.1 Jannitesyotto (+) 0 -10 V
X1.2 Virran syo6tté (+) 0-20 mA tai 4-20 mA
X1.3 Ohjaussignaali massa (GND)
X1-POS X1.4 Jannitepalautussignaali (+) 0-10 V
X1.5 limoitus signaali massa (GND)

* Kootun hairiGilmoituksen rele on normaalikaytdssé aktivoitu!
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KAYTTOOHJEET EBRO MODUULIJARJESTELMAN SAHKOISIA KAANTOTOIMILAITTEITA VARTEN

n
Drehstromantriebe
Three-phase actuators
Standard Optionen / Options
22
b g 2 P

o 58 £ g‘ 2

cE| g 8 2 3

S i g s E -

£g &z .

s E| 5 8 g

o 2 k] E s 8 & 3

83 ¢ 53 £3

S5 T w2 oo oo

< w &= 5o 5a
Klemmenplan
Wiring diagram
M71-D5-001-40 X X X
M71-DS-002-40 X X X X
M71-D5-003-40 X X X X
M71-DS-004-40 X X X X
M71-DS-005-40 X X X X X
M71-DS-006-40 X X X X X
M71-DS-007-40 X X X X X
M71-DS-008-40 X X X X X X
M71-DS-009-40 X X X
M71-DS-010-40 X X X X
M71-DS-011-40 X X X X
M71-DS-012-40 X X X X
M71-DS-013-40 X X X X X
M71-DS-014-40 X X X X X
M71-DS5-015-40 X X X X X
M71-DS-016-40 X X X X X X
Wenn der Positioner installiert ist, werden die Fernsteuereingédnge abgeschaltet
When positioner is installed, remote control inputs are swiiched-off

T
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1 | 2 | 3 | L
A A B
N\
dLk Gewinde Gewindetiefe
_— hole tircle thread thread depth
F 04 42 M5 12
F 05 50 M6 %
F 07 70 M8 1
F10 102 M10 20
F12 125 M1z 2%
B F 14 140 M1 28
F 16 165 M20 30
C
w
- ol |
o
-
D
G
T Koptflansch
L | T:P’! als|c|ofle|lr|a|n|m] head flange
E65 1 | m [2ss | 123|132 ]85 [125] a2 | 80| 1 [ Frosros For
E10 136 [ 267 [ 277 [ 145 [ 132 [ 185 [ 150 [ 58 [ 125 | 88 F07, F10
E160 157 [ 280 [ 302 [ 170 [ 132 [ 185 [ 175 [ 89 [ 200 | 2 | o0, P12 Fo6
£210 212 | 352 | 2964 [ 162 | 132 | 185 | 260 [ 125 | 315 | B4 | Fe2.Fis, s
Werkstoff . Maflstab 1: | Gewicht kg
zein v Y XXE-000-0000-40
Datum Name . .
Bearb. |24.04.2006 | MKreuh Elektro Antriebe mit ESK-1
Gepr. Electric actuator with ESK-1
Hopm Mafhbild / Dimension drawing
Schutzvermerk nach DIN 34
. 7\ Blart
Allgemeintoleranz EBRO ARMATUREN 00
nach ISO 2768-m N7 Bl
Zust.| Anderung Datum  [Name [\WORTHONY VGANRCEMIGAING 223917 | Ers. £ [Ers. d.
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N
\—/

ARMATUREN Suggested wiring diagram for
E65WS up to E160 WS with M71-WS-XXX-40

re-C) for digital control
L1
L2
L3
N
MPS1 K1\ ON /—:l-seset F1 H \_ - -
1 2 3 f . S |
)—q} D1J§ - Burden
—1C g g ;
| sllg
HT1

U PLC

>(1L1|

X9

max. 30V DC vo3

~ |
Y
N
vy
é<|_/
© —07 C —
[e]
;
(2]

s} |—-24Y.DC
I e GND > I 74 ‘
Control input Open X913
MCU — )= |
Contol input Closed ‘
| X9.4 /X914 (GNOFE
] 81/X8 11 ‘
L |
02 /%912
max. 24V /500mA [
\ o 3\_ | Direction #a .17 HA
control CLOSED - ot ‘
—a g +—enD
3 ! : OPEN EI!;J_ X915 ‘ H2
= = ® X9 (EQ J6ND
s1882 auTo EJF

SRS

|
|
|
|
|
|
|
|
‘ T 24V 1 50mA
|
|
|
|
|
|
|
|
|

GND
| $1 |Limit switch on |
--—- LocAL - ' H4
s2| control L'_®_|GND
MSP1  Motor protection switch
F1 Fuse Error* a 29,20 H5
D1 K1 Auxiliary contactor or %9.10
D1 Torque control - GND
iml x1 Voltage supply actuater
— b ] Feedback- and contrel contactor Ccom 405 /X015 l
>M ™ Torque control trigger Reset ¥ 24V OC ]
RM1  Current feedback 4-20mA
| HT1 Heater ‘
L H1+6 Feedback signals
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ARMATUREN  Suggested wiring diagram for
E65WS up to E160 WS with M71-WS-XXX-40

with positioner for modulating service
PE—@
L1
L2
L3
N
T1 F1
MPS1 K1\ ON  /—3Reset [
1| L2 L3 ‘ — 1 —
BN | oy | E |
D1
| B |
-1 QO —
l C |C |C 8l [z
—>S> | Lz |
K1
T 2| T3 | HT1 I
P1 i
‘ PLE71-POS -
‘ 0/2 - 10V Input pgl=POS  _ '
Ki/--------- /K1 ‘ 014 - 20mA Input M‘— ——————————
| MCU Signal GND &‘—kﬂm
’7 | 0- 10V Output pp-214-FOS .l
; E GND
‘ X1 Signal GNp [—21.3-F0S
D D ‘ DP1
‘ ] X9 o Wty
max. 30V DC o ‘ AN
‘ — vavoc| urv
a0}
‘ I : GND ":1 =¥ ‘ GND
Control input Open %913 ‘
| MCU 1E
‘ Contol input Closed ‘
I X9.4 /X914 ‘
‘ ] = %91/ %911 ‘
| P,
LI__‘ HOIIHGAZ ‘
‘ max. 24V / 500mA
‘ \______ Direction CLOSED $ X917 ‘H1
control _/}: o7 8 .
‘ > = 2 | xe16 H2
3 3 OPEN |1J‘g g
‘ = = = _/l: 96 “ND
X9.19
‘ AUTO rf:g- S ‘ H3
S1&82 _/: %9.9 GND
| | 1 |Limit switch e
o L
‘ $2| control xa8 . ® -
| o Moo T v on |
u - ! Error* $— = A
K1 Al tact
Dt 51 ot A e
‘ Ju_ Xa  Fesdbackc and oonio, contactors
>M ™ Torque control tngger Reset com XI5/XI18 + 24V 0C
US1  Set point Voltage 0/2-10V ‘
‘ 151 Set point current 0/4-20mA,
T/ — DR FeedbedkVOleeowoV
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@ . .
D ARMATUREN  Suggested wiring diagram for
E65DS up to E210 DS with M71-DS-XXX-40
for digital control
PE—@
L1
L2
L3
N
™
MPS1 K1\ /0N 3Reset F] —
L1 L2 L3 4 — —
cRARE i } E waen|
L %
— G JE ]G 2l 3
TISIss @ | BB |
T T2 T3 | T |
‘ \
— |
1/ | }
I e T ‘ ‘ +U PLC
1
} NENEN | } PLC
_ - - X9
I max.30VDC | ... wpLe
‘ Stab) + 24V DC ‘ T
I | e PE Y |\ el
‘ Control input Open %813
N meu —Flizlr
‘ ol I X0.4/X9.14  (—smre—
‘ >M ] X81/X911
|_|_
‘ l—l__l 24V15°mA x921x912‘
‘ max. 24V /1 500mA [
‘ \ cortrol cos 3 T | Rt
pun | > ‘

} 1 9 3 S A >N
| 1852 AuTO EJF_"_/L: o oo
IX | $1 |Limit switch o |
‘ S§2( control LOCAL $"_/": 08 H .

‘ :!‘SFH g:::rpromction switch %420 H5
‘ o1 ?i’i'.':’!:f#&"‘” Erer” $|7 ;7':—<X910 ‘ g —feno
E ::le:gctl;prg:co;ﬁ?rcomm com X9.5 /X915 ‘
| RMI  Curtot feodbackasome. e :
o R |
.
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™ ARMATUREN' Suggested wiring diagram for

E65DS up to E210 DS with M71-DS-XXX-40

us1 Set point Voltage 0/2-10V
151 Set point current 0/4-20mA
DP1 Feedback Voltage 0-10V

D) with positioner for modulating service
L1
L2
L3
N
T F1
MPS1 K1 ON /—3Reset []
L1 L2 L3 — 1 —
B | E |
D1
| 518 |
Ry S .g[E
—_— 0 o
EEE . | 2 |
T| T2| T3 | HT1 | ust
‘ PLE71-POS | |-
I— ‘ 02- 10V Input [GXL=FOS '
6ND
/————/————/K1 ‘ 0/ -20mA Input (g2t FOs L _____ | 1$1
| var.
MCU Signal GND &l—k’*wo q‘\
I R | \/
’_ 0- 10V Output pp—214=POS |
X15-POS I o
‘ - Signal GND
‘ rl-\ (-l-\ m X9 | GND 1 DP1
R max.30VDC | .. | ““':;;
§ § — stat} + 24V DC 5
‘ I @ GND >l ‘(: ¥ | &ND
Control input Open L} X913
| e |
MCU =
‘ D1 Contol input Closed |
| [ X9.4 /%914
L |
] XO1/%0 11 |
4+
| 24V /50mA
T m X2 /X912 I
‘ max. 24V /500mA
\ ______ Direction CLOSED X917 | H1
‘ control EF“ ‘_‘/l': a7 8 -
‘ > > z | X916 H2
‘ : ) ’ e $ —/— X8 GND
X919
o H3
‘ S1&82 AuTo E'F _/'L: 8.9 | GND
| I 181 |Limit switch o "
‘ $2| control LOCAL E"'r:-" _/E xo8 o
MSP1  Motor protection switch  HT1 Heater X0.20
F1 Fuse H1-HS Feedback signalg % i —— H5
| K Aty cotacr N S |
‘ )}i; :2233:32% ig?diﬂ: ontactors
T Torque control tigger Reset com A5/X915 +3aV DC ]

>|
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F5  Tasavirta-toimilaite akkupaketilla
Tekniset tiedot koskien moduuleita M71-GS-XXX-40

Kayttbalue

Kaantotoimilaitteet E65 GS, E110 GS ja E160 GS DS ovat rakennettu kaantotoimilaitteena 90°
toimintasadetta varten. Niita kaytetaan lappaventtiilien, palloventtiilien ja muiden toimielinten
automatisointiin. Lisaksi suuremmassa kytkentatilassa on integroitu akkupaketti. Taméa
akkupaketti antaa toimintalaitteen moottorille virtaa sahkdkatkoksen sattuessa ja varmistaa, etta
toimilaite ajetaan hatapysaytysasentoonsa. Kiertosuunnan ohjaus tapahtuu integroidun
ohjausreleen kautta.

Kaantotoimilaitteilla ominaista on niiden kompakti muotoilu ja kaytanndllinen kasittely
kytkentateknologiassa ja kayttéonotossa. Toimilaitteiden modulaarinen rakenne mahdollistaa
jalkiasentamisen tai erikoistoimintojen toteutuksen yksinkertaisella tavalla. Pohjana siihen on
piirilevy, joka vakiotoimintojen lisaksi on valmistettu lisamoduuleja varten, joten lisatoimintoja
voidaan toteuttaa yksinkertaisesti ja kustannustehokkaasti.

Vakiovarusteet

2 integroidut rajakytkimet reitin katkaisua varten ilman ulkoista paasya(S1 ja S2)
2 ylimaaraista rajakytkinta (S3 ja S4) signalisointiin.

optinen asennon o0soitin

manuaalinen hatakaytto ilman kytkinta

mekaaniset rajoittimet

Kytkentatilan [ammitys

Sisddnrakennettu terminen ylivirtasuoja manuaalisella nollauksella (S7)
Epoksipinnoite

Laipat ja akseliliittimet E65 GS varten

e FO04, FO5 ja FO7 EN ISO 5211:n mukaan
e Nelikanta-akseliliittimet 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm
e Pyoreat akselilittimet: 16 mm tasakiilalla

Laipat ja akseliliittimet E110 GS varten

e FO7jaF10 EN ISO 5211:n mukaan
¢ Nelikanta-akselilittimet12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm
e Pyoreat akseliliittimet: 28 mm tasakiilalla

Laipat ja akseliliittimet E160 GS varten

e F10,F12jaF16 EN ISO 5211:n mukaan
¢ Nelikanta-akselilittimet17 mm, 22 mm, 24 mm, 27 mm ja 32 mm
e Pyoreat akselilittimet: 30 mm, 40 mm ja 50 mm tasakiilalla

EBR®D ARMATUREN
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Vaihtoehtoja

1. Vapaasti sdadettavat rajakytkimet (S1 ja S2) asetuskulman rajoittamista varten
2. Vapaasti sdadettavat valiasentokytkimet (S3 ja S4) signalointia varten asetusalueella
3. Potentiometri
4. Virran palautussignaalisignaali 4-20 mA kahden langan tekniikalla
5. Merkinantolaitteet
6. Erikoisjannitteet

F6  Tekniset tiedot

EG5 GS

Kéayttdaika 0° - 90° S 6

Nimellismomentti Nm 100

Nimellisjannite A 5,5

Kaynnistymisvirta A 8

Vastaanottoteho kw 0077

Nimellisjannite V 24

Taajuus Hz -

Toiminta-aika Luokka B EN 15714-2:n mukaan

Suojausluokka IP67 EN IEC 60529:n mukaan

Paino kg 9

E110 GS

Kéayttdaika 0° - 90° S 6

Nimellismomentti Nm 360

Nimellisjannite A 8,8

Kaynnistymisvirta A 12,5

Vastaanottoteho KW 0,4

Nimellisjannite V 24

Taajuus Hz -

Toiminta-aika Luokka B EN 15714-2:n mukaan

Suojausluokka IP67 EN IEC 60529:n mukaan

Paino kg 16

E160 GS

Kéayttdaika 0° - 90° S 12

Nimellismomentti Nm 800

Nimellisjannite A 8,8

Kaynnistymisvirta A 12,5

Vastaanottoteho KW 0,4

Nimellisjannite \ 24

Taajuus Hz

Toiminta-aika

Luokka B EN 15714-2:n mukaan

Suojausluokka

IP67 EN IEC 60529:n mukaan

Paino kg

27
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Huomautukset:

Toimilaitteille toimitetaan jatkuva jannite normaalin toiminnan aikana. M71-GS-100-40-moduulin
kohdalla toteutetaan tdma asiakkaan puolesta. M71-GS-200-40-moduulissa akkupaketin varaus
tapahtuu mukana toimitetulla virtalahteella.

Toimilaitteen kayttojakso riippuu akkupaketin latausyksikon mitoituksesta. Moduulissa M71-GS-
200-40 tamé vastaa luokkaa B (600 c/h). Moduulissa M71-GS-100-40 tama riippuu asiakkaan

toteuttamasta akun latauksesta.

Akkupaketin latausjannite on 28 VDC.

Akkujen kayttoika riippuu voimakkaasti kayttotapauksesta. Suosittelemme saanndllisia
tarkastusvaleja ja toimintotesteja vahintdén kerran vuodessa.

Kaytettyjen lyijygeeliparistojen kohdalla latauskapasiteetti putoaa voimakkaasti lampdtilan
laskun mukaan. Tastéa syysta naiden toimilaitteiden kayttélampdétila on rajoitettu 0 °C:seen.
Naita toimilaitteita ei saa kayttaa ulkona.

Toimilaite toimitetaan yleensé tehdasasetuksena toiminnolle "virraton suljettu”. Jos tarvitset
toiminnon “virraton auki”, ilmoita tama tilauksen yhteydessa.

F7  Taydentavat tekniset tiedot

Rajakytkin:
Ylivirran katkaisu:

Kytkentatilan lammitys:

Potentiometri:

Virran palautussignaali:
Lampokytkin:
Eristeluokka:

Korroosionsuojaluokka:

Kaapeleiden ruuviliitokset:

Kayttélampdatila:
Kasipyora:

Kayttovoima:

maks. 24 VDC, 10 A

Potentiaalivapaa vaihtaja, maks. 24 VAC, 5 A

Syotto 24 VDC, jatkuva, 5 W

1000 Q, 1 W, kiertokulma 270°

4-20 mA, syottd maks. 30 VDC
Terminen ylivirtasuoja

F

C4 EN 15714-2 mukaan, tarkistettu

EN 60068-2-52 mukaan

2 X M20x1,5; @-min =6 mm; @-maks =13 mm

0°C-+70°C
15 kierroksia 90° varten
4 Nm EB65 varten

20 Nm E110 varten
35 Nm E160 varten
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PE ()
X1
RE1
U+ -) D2 g l
< o3 BT " —O—
u- ) = | St S2
Y - :
C+ ) L gO—9 8 6
S— D1 | RE1 -0
X2 Zl Dda D4b
X241 ) n.c.
X2.2 > n.c.
< X8
X2.3 ) n.c. M
~
X2.4 5 nc. X6 ") =
R
X2.5 ) ) | % | <
X2.6 ) ) S3
X7 — =) > =
X2.8 ) n.c.
X29 ) /FI
X210 D) RE2 ° RE2 7]
X2.11 ) i ¢
J +
X2.12 ) nc.
X213 } n.c.
X214 ) nc.
X215 D) ne. X
X2.16 ) ) | % |
X217 ) ) s4
X2.18 D ) =]
X219 > n.c. X7
X2.20 > >
x2.21 ) ) »| P1
X2.22 D >
X3
H1
X3.1 ) =
3
X3.2 )
Legend: o
St Limit switch CLOSED BT battery pack 24V DC EBRO ARMATUREN
8323 I&&?lﬁiﬁu?cfgwssn H1 Heater
i P1 Potentiometer {Opti
S4  add. limit switch OPEN Hinweis: Tg:tmrtéhglgrrz shown inactive. e ol
S7 over-current circiut breaker PO i erlng dlagram for
D1 Freerunnig diode The valve is in intermedeate positior]. E65GS- E160 GS
D2, D3 Discharge protection diode with integrated battery pack 24V DC
D4a,b Diode
RE1  direction chi I
RE2 feodackromy ) Kabel / Cable T min > 70°C M71- GSe- 100-0
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pe (T
X1
N1
il 230V AC + u+ ) D2 » ngc l
BT I =0
N 24v-| . U-| ~| D3 —l— .
—— /28vDC J ) ! S1 S2
C+ | N . i
-/ I Do ' o (o)
RE1 -0
X2 D4a D4b
D1
X2.1 ) n.c. ¢
X2.2 ) n.c.
< X8
X2.3 ) n.c. -
X2.4 ) ne. X8 < =
X2.5 ) ) | % | <
X2.6 ) ) S3
X2.7 D D =7
X2.8 ) n.c.
X2.9 ) /FI
X2.10—— =) RE2 RE2 ]
X2.11 ) ]
X2.12 ) n.c.
X2.13 ) n.c.
X2.14 ) n.c.
X2.15 H—ne X
X2.16 -) D: | % |
X2.17 ) ) sS4
X2.18 >, D A
X2.19 -—n.c. X7
X2.20 ) )
X2.21 -) ) M| P1
X2.22 ) )
X3
H1
X3.1 )
X3.2 )
Legende:
g; 'I:!’“!‘ switch CLOSED BT Battery pack 24V EBRO ARMATUREN
imit switch OPEN H1 Heater
oy 2dd.imil swich CLOSED P1 Potentiometer (Option)
. N1 Power supply (externall i
§7 thermal over-current circult breaker Attention: Ths E:rigches arey;hown inactive. Connector diagram for
D1 Diode The valve is in E65 GS - E160 GS
gi. [;3 [E))ipt‘:es intermediate position. with integrated battery pack 24V
RE:, Dilrnec?ion changer relay and external power supply
RE2  Overload signal Kabel f Cable T min >70TC M71 - GSe - 200 -40
T
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T O
a [Ra) =)
071
S7 X10 X11
PI__-E71 -GS  Motor
ool ¥l &

-1

X8

x6]|s3 S4|(x5 w
o~ o
[0l
H1
RE2 Atz
| K1 | s
X3 X2 X13

= O 3

T 2 3 NE's: 6 7 9 10 11
EEEEEEE k=] © O
S1 | 83 DREHMO
=5 -
H H12 13 14ANC16 17 18 20 21 22 20 21 22
T e ST |
S2 | S4 | Poti Ur U- €+

T
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Kytkentataulukko

Puristusliitin Toiminto
X1.U + Syottojannite 24V DC plus, jatkuva
X1.U - Syottojannite 24V DC miinus, jatkuva
X1.C+ Ohjaustulo kaantorelettd varten + 24 VDC
X2.1 ei varattu
X2.2 ei varattu
X2.3 ei varattu
X2.4 ei varattu
X2.5 Kytkin S3; ylimaarainen rajakytkin KIINNI; avaaja; n.c.
X2.6 Kytkin S3; ylimaarainen rajakytkin KIINNI; jalkakosketin; com
X2.7 Kytkin S3; ylimaarainen rajakytkin KIINNI; sulkija; n.o.
X2.8 ei varattu
X2.9 Merkkiantorele ylivirtalaukaisu avaaja; n.c.
X2.10 Merkkiantorele ylivirtalaukaisu jalkakosketin; com
X2.11 Merkkiantorele ylivirtalaukaisu sulkija; n.o.
X2.12 ei varattu
X2.13 ei varattu
X2.14 ei varattu
X2.15 ei varattu
X2.16 Kytkin S4; ylimaaréainen rajakytkin AUKI; avaaja; n.c.
X2.17 Kytkin S4; ylimaarainen rajakytkin AUKI; jalkakosketin; com
X2.18 Kytkin S4; ylimaaréainen rajakytkin AUKI; sulkija; n.o.
X2.19 ei varattu
X2.20 Poti; rajakosketin tai virranpalautussignaali virran laht6
X2.21 Poti; muunnin
X2.22 Poti; rajakosketin tai virranpalautussignaali virran tulo
X3.1 Kytkentatilan lammitys; litantajannite 24 V, jatkuva
X3.2 Kytkentatilan lammitys; litantajannite 24 V, jatkuva
T
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Varaosat: EST-tilauskoodi

Koko

Jannite

Moduuli

Kayttbaika

Jatkuva numero

EST-

YYY

YYY

YY

YY

YYYY

050
065
110

A

160
210

024
115

A

230
400

01-11

06
12

A

A

24
48

Akseliliittimen mitta

Potentiometrin vastusarvo

A

Kytkentédnokan toiminto

Esimerkki:

EST-110-230-08-12-0000
Vaantomomentin katkaisu E110 WS varten 12 s kayttoajalla
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DECLARATION OF CONFORMITY KE_EBO01
T S S T T VAT, Rev01/2015-09

The manufacturer
EBRO Armaturen International Est. Co. KG

Gewerbestrasse 5
CH-6330 Cham

declares that pneumatic part turn actuators
Type EBx.1 SYD double acting
Type EBx.1 SYS single acting

are manufactured in accordance with the requirements of the following standards:

DIN EN ISO 5211 Industrial valve part-turn actuator attachment

DIN EN 15081 Mounting kits for part-turn valve actuator attachment
VDI / VDE 3845 Interfaces of valves and quxiliary equipment

EN 12100 Safety of machinery

ISO 8573-1 KI. 3und 5 Compressed air — contaminants and purity classes

The following preduct documents are available:
Technical documentation, 4.1- EB-SYD, 4.2-EB-SYS

These products conform to the following directives:

Machinery Directive 2006/42 EG (MRL) [applies if the valve is actuated otherwise than by hand.]
1. The products are an “incomplete machine” in the sense of artic le 2 g) of this directive

2. The table overleaf lists whether and how the requirements of this directive are fulfilled

3. This declaration is the mounting declaration in the sense of this directive

For conformity with the above- named directives, the following apply:

1. The user must comply with the <correct use> as defined in the “Original mounting and operating instructions”
(BA 4.1) included in the delivery and must follow all notices in these instructions.
Failure to comply with these instructions can — in serious cases — release the manufacturer from product liability.

2. Commissioning of the valve (and, where applicable, the mounted actuator) is not permitted until conformity of the
system in which the valve is installed with all the above- mentioned EC directives is declared by the person
responsible. A specific declaration is included in delivery for the above - named actuator.

3. The manufacturer, EBRO ARMATUREN, has carried out and documented the required risk analyses. The
employee responsible for making this documentation available is Mr. Matthias Jortzik of EBRO ARMATUREN.

Cham, November 2015

M

}
{
+ —{ . £BRO ARMATUREN INTERNATIO
Est. & Co. K
.

Management, V |

A
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EBRO Armaturen International Est. + Co. KG S e
GewerbestraRe 5 EBRO ARMATU REN®
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Valmistaja

EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH, D58135 Hagen

vakuuttaa, ettd EBRO - sdahkoéinen kaantoétoimilaite ,, tyyppi E50 - E210 “

vastaa seuraavia maarayksia

Konedirektiivin 2006/42/EY:n liite | vaatimuksia

1.1.1, g) tarkoituksenmukainen kayttd

Alkuperdiset asennusohjeet ja kayttdohjeet

1.1.2.,c) Varoitukset vaarinkaytdsta

Alkuperdiset asennusohjeet ja kayttdohjeet

1.1.2.,c) Tarvittavat suojavarusteet

aivan kuten jérjestelméssa, jonne toimilaite on asennettu

1.1.2.,e) Lis&varusteet

Erikoistyokalua kulutusosien vaihtamista varten ei tarvita

1.1.5 Késittely

alkuperadisilla asennus- ja kayttdohjeilla taytetty

1.2 ja 6.2.11 Ohjaus

kayttajan vastuulla toimilaitteen kayttéohjeiden mukaisesti

1.3.4 Terévét kulmat ja reunat

Vaatimukset téytetty

1.3.7/.8 Liikkuvien osien aiheuttamat
tapaturmat

Vaatimukset tarkoituksenmukaista kayttoa varten taytetty. Huolto ja
korjaus ovat sallittuja vain, jos toimilaite on sammutettu ja virta
katkaistu

1.5.1 — 1.5.3 S&hkonsyottd

Kayttajan vastuulla Katso myos toimilaitteen kayttdohjeet

1.5.5. Kayttolampdtila

Varoitus luvattomalta ylitykselta: Katso kayttdohjeet, kohta
<Varoitukset>

1.5.7 -R&jahdys ei sovelleta
1.5.13 Vaarallisten aineiden passtot Ei soyelleta niin kguan_kum toimilaitetta kaytetaan
tarkoituksenmukaisesti

1.6.1 Huolto

Tavallisessa kaytdssa huoltovapaa.

1.7.3 Merkinnat

Ohjekilvessa: katso alkuperéiset asennus- ja kayttbohjeet

1.7.4 Kayttoohjeet

Vaatimukset taytetty

Vaatimukset liitteen Il mukaan

Toimilaite ei ole <tdydellinen kone>: Tasta syysta ei ole konedirektiivin
mukainen CE-merkint&

Vaatimukset liitteen 1V, VIII-XI mukaan

ei sovelleta

Vaatimukset prEN 12100:2009 mukaan

1. Kayttdalue

Analyysin perustana oli tuotestandardi EN 15714-2: <séhkdiset
kaantotoimilaiteet teollisuusvarusteita varten> EN15714-2:n
mukaisella toimilaitteella.

Perustana on edelleen >10 vuoden kokemus edella mainittujen
toimilaitetyyppien kaytosta.

Vihje: On oletettava, etté putkilinjan suunnittelija / kayttaja suorittaa
mukaan lukien siella kaytettyja

toimilaitteita varten EN 12100:n kohtien 4-6 mukaisen riskianalyysin,
joka on erityisesti raataldity kayttotilanteeseen - tama ei ole
mahdollista valmistajalle EBRO-INSTRUMENTS, jos on kyse
vakiotoimilaitteista.

3.20, 6.1 Luonnostaan turvallinen
rakenne

Toimilaitteet on toteutettu periaatteen <luonnostaan turvallinen
rakenne> mukaan.

Analyysi jaksojen 4, 5 ja 6 mukaan

Perusteena olivat kokemukset valmistajan dokumentoituneista
toimintahairidista ja vaarasta kaytosta vahinkotapausten puitteessa
(1ISO9001-standardin mukainen dokumentaatio).

5.3 Koneen rajat

Epéataydellisen koneen rajaus suoritettiin <tarkoituksenmukaisen
kaytbn> mukaan sekd varusteen etta toimilaitteen kohdalla.

5.4 Kaytosta poisto ja havitys

Ei valmistajan vastuulla

6.2.2 Geometriset tekijat

Koska varuste ja toimilaite ymparéivat toimilaitteen kayttdosat
tarkoituksenmukaisessa kaytossa, tatd osaa ei sovelleta.

6.3 Tekniset suojalaitteet

Ei ole, voimassa olevien VDE-maaraysten ja alkuperaisten
asennusohjeiden ohjeiden mukaisesti

6.4.5 Kayttdohjeet

Koska toimilaitteen varusteet tydskentelevat ohjauksen kéaskyjen
mukaisesti "automaattisesti”, kayttbohjeessa kuvataan ne seikat, jotka
ovat <merkityksellisia toimintaa varten> ja jotka taytyy toimittaa
(putkisto)jarjestelman valmistajalle.

7 Riskianalyysi

Valmistaja EBRO-Armaturen suoritti MRL liitteen VII B mukaisesti
riskianalyysin ja se on dokumentoitu MRL liitteen VII B mukaisesti.
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