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1 Kommunikation

Hersteller ID 0x0587 h/1415d
Gerate ID O0x0AOQ5F6 h / 656886 d
Bitrate COM3
Min. Zykluszeit 1ms
Port Class A 1. L+
2: DO (Position AUF)
3: L-
4: 10-Link / SIO (Position ZU)
Port Konfiguration 5:N.C

SIO Mode Ja
Blockparametrierung Ja
Datenhaltung Ja
|O-Link Version 11
I i I
Version V00.00
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2 Abklrzungsverzeichnis
Folgende Datentypen werden in diesem Dokument verwendet:

Abkiirzung
BOOL
UINT8
INT8
UINT16
UINT32
STR

ARR
OCTSTR

Bedeutung

BooleanT (1bit)

UlntegerT (8hit)

IntegerT (8bit)

UlntegerT (16bit)

UlntegerT (32bit)

StringT (Byte array max. 64 Bytes)
ArrayT of OctetStringT
OctetStringT (1 Byte)

Folgende Abklrzungen werden fur die Zugriffsberechtigung verwendet

Abkiirzung Bedeutung

R Nur lesend
R/W Lesend / Schreibend
Version V00.00
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3 Prozessdaten
3.1 Prozesseingange (PDin, 10 Bytes)

Sub- BitOffset Léange Datentyp Beschreibung

Index (Bits)
Geratestatus:
(0) Gerat arbeitet einwandfrei
(1) Wartung erforderlich

1 0 8 UINTS (2) Aul3erhalb der Spezifikation
(3) Funktionsprufung
(4) Fehler

Armatur ZU:
2 76 1 BOOL True (ON) = geschlossen
False (OFF) = nicht geschlossen

Armatur AUF:

3 77 1 BOOL True (ON) = geoffnet
False (OFF) = nicht gedffnet

Magnetventil 1 angesteuert:
4 74 1 BOOL True (ON) = Magnetventil 1 angesteuert
False (OFF) = Magnetventil 1 nicht angesteuert

Magnetventil 2 angesteuert:
5 75 il BOOL True (ON) = Magnetventil 2 angesteuert
False (OFF) = Magnetventil 2 nicht angesteuert

Beschleunigungswert:
6 24 16 UINT16 0,0-160,0 m/s2

| : B
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Sub- BitOffset Lange Datentyp Beschreibung

Index (Bits)

Analoger Prozesseingang 1:
7 40 16 UINT16 4,00 mA —20 mA

Roh- bzw. normierter Wert

Analoger Prozesseingang 2:
8 56 16 UINT16 4,00 mA—-20 mA

Roh- bzw. normierter Wert

Digitaler Prozesseingang 1:
9 72 1 BOOL True = ON

False = OFF

Digitaler Prozesseingang 2:
10 73 1 BOOL True = ON

False = OFF

Prozesswert ZU:
11 8 8 UINT8  0-100% _

Sensordampfung in Armaturenstellung ZU

Prozesswert AUF:

12 16 8 UINT8  0-100% _
Sensordampfung in Armaturenstellung AUF

- B
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3.2 Prozessausgange (PDout, 1 Byte)
Sub- BitOffset Lénge Datentyp Beschreibung

Index (Bits)
Magnetventil 1 ansteuern:

1 0 1 BOOL True = ON
False = OFF
Magnetventil 2 ansteuern:

2 1 1 BOOL True = ON
False = OFF

| : I
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4 |dentifikation

PISDU Name I(_éi;tgg)a Dta;sn Zugriff Werkseinstellung Beschreibung
16 0 Herstellername 32 STR R EBRO Armaturen Gebr. Bréeer GmbH
17 0 Herstellertext 22 STR R www.ebro-armaturen.com
18 0 Produktname 11 STR R SBU |10-Link
19 0 Produkt-ID 7 STR R g;t;)keg‘fg?;é Entspricht Artikelnummer auf Typenschild
20 0 Produkttext 64 STR R Digitale Endlagentberwachung fir

Schwenkantriebe und Armaturen

i Seriennummer Entspricht Seriennummer auf QR-Code
21 0 Seriennummer 8 STR R Bsp.: 00235678 p Q

Hardwareversion

22 0 Hardwareversion 4 STR R Bsp.: HW-V0.1
. . Hardwareversion
23 0 Firmwareversion 4 STR R Bsp.: FW-V0.1
Anwendungsspezifische - Entspricht Anlagenkennzeichen

24 0 Markierung 32 STR RMW P g

25 0 Funktionskennzeichen 32 STR RW i Geratefunktion

26 0 Ortskennzeichen 32 STR R/W i Installationsort

S -
Version V00.00 /\
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5 Geratestatus

Lange

PISDU Name (Byte)

Datentyp  Zugriff  Werkseinstellung Wertebereich Beschreibung

0 = Gerat ist OK
1 = Wartung erforderlich

- 2 = AuRerhalb der Inf_ormation zum Geratezustand
36 0 Geréatestatus 1 UINT8 R = Spezifikation (Diagnose)
3 = Funktionsprifung
4 = Fehler

Informationen zu derzeit
ausstehenden Ereignissen im Gerat.

37 0 Ausfihrlicher 33 ARR R ] Beim Abschalten oder Zuriicksetzen
Geratestatus des Gerates wird der Inhalt aller
Array-Elemente zurlickgesetzt.

Alle Octets
0x00: Kein Error / keine
Warnung

1 Error_Warning_1 3 OCTSTR R - Octet 1: Event-Qualifier
Octet 2, 3:
EventCode

2 Error_Warning_2 3 OCTSTR | R -

11 Error_Warning_11 3 OCTSTR R -

| - I
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6 Systemkommandos

Kommando Beschreibung

130 Auslieferungszustand wiederherstellen
160 Setzt das Passwort der Bluetooth-Verbindung auf Werkseinstellung "0000" zurtick
161 Zurlcksetzen des Schaltzyklenzahlers (ISDU Parameter: Schaltzyklenzahler)

Version V00.00
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7 Parameter

7.1 Endlagen
~~ e =
< () 8 [3) o O
3 g & = & o =
= § o T § % Werkseinstellung Beschreibung E -
3 ) 2 B N = S 5
0p] (%2) :C %’ = %
= o L
Logik Digitalausgang (0) Low active (NC) . . Einstellung Logik (NO/NC)
w e Endlage "ZU" L LR RS (1) High active (NO) &) [nin e (MO, Digitalausgang Endlage "ZU" X | X
78 o SchaltounktSensor , nTg RW  10-100 % 20 Schaltpunkt der Position "ZU" X X
Position "ZU
Logik Digitalausgang (0) Low active (NC) . . Einstellung Logik (NO/NC)
% Endlage "AUF" L LR RS (1) High active (NO) &) [nin e (MO, Digitalausgang Endlage "AUF" X | X
80 Schaltpunkt Sensor 1 Nt RW  10-100 % 20 Schaltpunkt der Position "AUF" X x
Position "AUF
| - I
Version V00.00
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7.2 Magnetventil

x
()
°
=
1
o
=
n

ISDU Name

Lange (Byte)

Datentyp

Zugriff

Wertebereich

Werkseinstellung

Beschreibung
Datenhaltung
Facotry Reset

Logik Magnetventil 1 (0) Low active (NC) . . Einstellung Logik (NO/NC) der Ansteuerung
a0 ansteuern L G =y (1) High active (NO) L) el EEnve (MO, des Magnetventilanschlusses 1 X
Logik Magnetventil 1 (0) Low active (NC) . , Einstellung Eingangssignal (NO/NC) des
8210 Eingang 1 |UINT8 | RW (1) High active (NO) (1) High active (NO) Magnetventilanschlusses 1 X
Logik Magnetventil 2 (0) Low active (NC) . . Einstellung Logik (NO/NC) der Ansteuerung
& U ansteuern L G =y (1) High active (NO) L) el EEnve (MO, des Magnetventilanschlusses 2 X
Logik Magnetventil 2 (0) Low active (NC) . . Einstellung Eingangssignal (NO/NC) des
84 Eingang 1 |UINT8 | RIW (1) High active (NO) (1) High active (NO) Magnetventilanschlusses 2 X
85 Magnetventiltyp 1 UINT8 R/W (0) Monostabil (0) Monostabil Einstellung des angeschlossenen X
(1) Bistabil Magnetventiltypen
| : I
Version V00.00
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7.3 Temperatur

~~~ N +—

> D ot o o O

. : & 5 = : ER

= § o 5 > 2 Werkseinstellung Beschreibung s 5

E &) > B N £ c £

0p} 9] © o — Q

. = = a &

86 0 Temperatur 1 INTS8 R °C - Aktuelle Geratetemperatur

87 0 Min. Temperatur 1 INTS8 R °C | - Minimal gemessene Geratetemperatur
88 0 Max. Temperatur 1 INT8 R °C - Maximal gemessene Geratetemperatur

Version V00.00
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7.4 Beschleunigung

o © = = o ©
3 £ S o 5 5 =
oS 5] m o= = 9 2
= < 2 5 o Werkseinstellung o 8 5
Q 2 o = D < = =
> o c — (&) ) o
z Z I g 2 g 3
= o o &
Beschleunigungswert 3| Durchschnitts-Beschleunigungswert der
& U il s letzten 5 Sekunden X
Max. Maximal gemessener
90 0 Beschleunigungswert 2 UINT16 R m/s? - Beschleunigungswert seit dem Kalibrieren X
des Beschleunigungssensors
91 0 Kallbrlerun_g 1 BOOL RMW (false)OFF i (false) OFF Kalibriert b_zw. nullt den "
Beschleunigungssensor (true) ON Beschleunigungswert

Version V00.00
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7.5 LED Anzeige

~~~ e -
> D ot 3} o O
S 5 2 5 = 2 5 &
= i o 5 E:» % Werkseinstellung Beschreibung s 5
Ei 0 2 8 N = S 3
z z ER g g 9
= a £
LED Anzeige . . . . .
92 0 aktivieren / 1 UINT8 RMW 2(1’; ki - (1) Aktiv AKtvieryceakdiviert die LED RGB Anzelge
inaktivieren
(0) Off
(1) Blue
(2) Green
LED-Farbe (3) Cyan ) Einstellung der LED Farbe fir die
930 Position ZU 1 |UINT8 | RW (4) Red (2) Green Zustandsriuckmeldung ,Position ZU* XX
(5) Magenta
(6) Yellow
(7) White
| - I
Version V00.00
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— = o| ©
) < = = 9
x £ = o 2 &
@ c m o o . . =
= 2 > > = Werkseinstellung Beschreibung S >
E 2 > g £ g 5
3 4] S8 2 a &
(0) Off
(1) Blue
(2) Green
LED-Farbe (3) Cyan i Einstellung der LED Farbe fir die
94 0 position AUF L BN R aee &) el Zustandsriickmeldung ,Position AUF* 2R
(5) Magenta
(6) Yellow
(7) White
(0) Off
(1) Blue
(2) Green
LED-Farbe (3) Cyan Einstellung der LED Farbe fur die
% |0 Stérung 1 |UINT8 | RW (4) Red - (4)Red Zustandsruckmeldung ,Stérung* XX
(5) Magenta
(6) Yellow
(7) White
Aktiviert/deaktiviert die externe Ansteuerung
LED extern (0) Inaktiv _ der LED RGB Anzeig(_a. Dies_e Aktivieru_ng hat
9 O ansteuern UINT8 R/W (1) Aktiv - (0) Inaktiv gegenuber der vorherigen Einstellung immer
Vorrang und die Signalzustande werden

Uberschrieben.

Version V00.00
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— = = o ©
() = 9 = S| 0
% = = o 2 2 &
° 5 g = 9o Werkseinstellung = S| >
= - o = Qo S S| 5
= a 5| & 3 2 gl S
7! 2 a a = o g
(0) Off
(1) Blue
(2) Green
97 0 LED-Farbe extern UINTS  R/W (3) Cyan - (0) Off Einstellung der LED Farbe fur die externe x | x
(4) Red Ansteuerung
(5) Magenta
(6) Yellow
(7) White

Version V00.00
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7.6 Prozesseingange

Q IO-Link

Es stehen jeweils zwei zusatzliche digitale und analoge Eingange zur Verfligung. Diese kdnnen an der Klemme X2 verwendet werden
(Siehe dazu Anschlussplan). Die digitalen Eingdnge verarbeiten ausschlief3lich ein 24VDC Potential. Die analogen Klemmstellen,

ausschlief3lich ein Normsignal von 4-20mA.

7.6.1 Digitale Prozesseingange

Sub-Index
Lange (Byte)

Q
€
©
pd
2
o)
7

Datentyp

Zugriff

Wertebereich

Werkseinstellung

Beschreibung

Datenhaltung
Facotry Reset

Umschaltung des Prozesseingangs

zwischen einem externen Positionssignal

(bspw. fur T-Nut Sensoren fur Schieber)

und binare Sensoren (bspw. flr
Zwischenstellungen). Bei der Einstellung X X
(1), wird der interne Hall-Positionssensor

deaktiviert. Bei der der Einstellung (2),
dient der Hall-Sensor weiterhin fir die
Positionserfassung der Armaturenstellung.

Status des Signals bei der ausgewahlten
Funktion ,externer binare Prozesseingang

(0) inactive
Oiater ey .
98 0 Prozesseingangl- 1 UINT8 R/W A - (0) inactive
: (2) externer binare
Funktion )
Prozesseingang
(24VDC Signal)
Digitaler
Prozesseingang 1 (false)OFF
9 0 . 1 BOOL R - -
- Status binares (true) ON ) "
Signal (24VDC Signal)
Version V00.00
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~—~~ =
() () O

X
) £ B e 4 o
e @ m = = pud
C =z ~ c —_ (]
= I} () (@)] o]
o 2 o I 3 s
(0p) ()] :C ()
=X | ;

Werkseinstellung
Beschreibung
Datenhaltung
Facotry Reset

Umschaltung des Prozesseingangs
zwischen einem externen Positionssignal

(0) inactive (bspw. fur T-Nut Sensoren fur Schieber)
Digitaler (1) externe Endposition ZU und binare Sensoren (bspw. flr
100 O Prozesseingang2- 1 UINT8 R/W (24VDC Signal) - (0) inactive  Zwischenstellungen). Bei der Einstellung X X
Funktion (2) externer binare (1), wird der interne Hall-Positionssensor
Prozesseingang (24VDC Signal) deaktiviert. Bei der der Einstellung (2),

dient der Hall-Sensor weiterhin fir die
Positionserfassung der Armaturenstellung.

Digitaler . :
. Status des Signals bei der ausgewahlten
101 O Prozessglqgang 2 1 BOOL R (false)OFF - |- Funktion ,externer binare Prozesseingang
Status binares (true) ON ) "
. (24VvDC Signal)
Signal
Logik externe : . Konfiguration der Schaltfunktion (NO/NC)
102 0 Endposition 1 BOOL R/MW ©) L(.)W active e RO _ngh des angeschlossenem Sensor fiir die X X
(1) High active (NO) active (NO) e
(Sensoren) Positionserfassung

Version V00.00
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7.6.2 Analoge Prozesseingénge

Werkseinstellung

Sub-Index
ISDU Name
Lange (Byte)

S
o - )
= = pust
c — (D]
[ (@] o]
5 N =
= g

Analoger Prozesseingang 1 >

Beschreibung

Analoger Prozesseingang als unnormierten
Rohwert. Analoges Signal 4-20mA.

Bei der Verwendung eines externen
Prozesssensors, darf die max.
Stromaufnahme 40 mA nicht Uberschritten
werden. Bei zwei Sensoren sind jeweils

Abgleich des analogen Prozesseingang fur
den in den Prozessdaten Ubertragenen

Abgleich des analogen Prozesseingang fur
den in den Prozessdaten Ubertragenen

Analoger Prozesseingang als unnormierten
Rohwert. Analoges Signal 4-20mA.

Bei der Verwendung eines externen
Prozesssensors, darf die max.
Stromaufnahme 40 mA nicht Uberschritten
werden. Bei zwei Sensoren sind jeweils

103 O UINT16 R mA -
- analoger Rohwert
max. 20 mA zulassig.
Analoger Prozesseingang 1 (false)OFF
104 0 . 1 UINT8 R/W - (false)OFF
Abgleich 4 mA (true) ON Wert (4mA)
Analoger Prozesseingang 1 (false)OFF
105 O ) 1 UINT8 R/W - (false)OFF
- Abgleich 20 mA (true) ON Wert (20mA)
106 0 Analoger Prozesseingang 2 > UINT16 R mA -
- analoger Rohwert
max. 20 mA zulassig.
Version V00.00
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© © o = o O
) = S . o = S g
= ) 41 = = o = L=
= = 2 = > o Werkseinstellung o T o
o 2 o = 3 i < £ £
@ D i 2 8 3
= @ a £
. Abgleich des analogen Prozesseingang fur
107 O Analoggr PUELESHEITREE] 1 UINT8 R/W (EEDJOIAE | (false)OFF den in den Prozessdaten uUbertragenen X
- Abgleich 4 mA (true) ON
Wert (4mA)
. Abgleich des analogen Prozesseingang fur
108 O Analogger Prozesseingang 2 1 UINT8 R/W (false)OFF (false)OFF den in den Prozessdaten tbertragenen X
- Abgleich 20 mA (true) ON Wert (20mA)

Version V00.00
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7.7 Sammelstorung

~—~~ N (@) +—
< () Q - o c S ?
E 5 3 £ : 2 2 ¢
= Z 2 5 o Werkseinstellung o S 5
fe] 2 o) = Q = S 5
= o c a s [3) o O
@ 2 5 2 & F S
= o o &
Logik Digitalausgang (0) Low active (NC) . . Einstellung Logik (NO/NC)
e "Stérung" L (1) High active (NO) () Rl etve (Ve Digitalausgang ,Sammelstérung* X | X
Grenzwert Konfiguration der maximalen
110 O N 4 UINT32 R/W 0-1.000.000.000 - 0 Schaltzyklen (zurticksetzbarer X X
Schaltzyklenzahler N "
Zahlerwert Uber Systemcommand)
Grenzwert . . -
111 0 Schaltzyklenzahlerin 1 UINT8 R (O) inactive . (1) active CIEPSEL Se el Ay X X
.. (1) active Sammelstérung ab- oder anwéhlen
Sammelstorung
Grenzwert Konfiguration der maximalen
112 0  Schaltzyklenzéahler 4 UINT32 R/W 0-1.000.000.000 - 0 Schaltzyklen Gesamt (nicht X X
Gesamt zuriicksetzbarer Zahlerwert)
géﬁgﬁ\g;l?enzahler (0) inactive Grenzwert Schaltzyklenzahler Gesamt
113 O Gesamt in 1 UINT8 R/W (1) active - (0) inactive zur ?ammelstorung ab- oder X X
= anwahlen
Sammelstorung
Laufzeitiberwachun Konfiguration des Grenzwertes fir die
114 0 - ung 4 UINT32 R/W | 0-1200000 ms 1200000 Laufzeitiberwachung der maximalen  x X
max. Offnungszeit = .
Offnungszeit
Laufzeitiberwachung (0) inactive Grenzwert Laufzeituberwachung max.
115 0 max. Offnungszeit in 1 UINT8 R/W . - (1) active Offnungszeit zur Sammelstérung X X
. (1) active s
Sammelstérung ab- oder anwahlen
v - 0m
Version V00.00
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Werkseinstellung

Sub-Index

o
S
3
Z
o
(@]
<2

Laufzeitiiberwachung

Lange (Byte)

Datentyp

Wertebereich

Beschreibung

Konfiguration des Grenzwertes fir die
Laufzeitiiberwachung der minimalen

Grenzwert Laufzeitiiberwachung min.
Offnungszeit zur Sammelstorung

ab- oder anwahlen

Konfiguration des Grenzwertes fir die
Laufzeitiiberwachung der maximalen

Grenzwert Laufzeitiberwachung max.
Schlief3zeit zur Sammelstdrung

ab- oder anwéhlen

Konfiguration des Grenzwertes fir die
Laufzeitiiberwachung der minimalen

Grenzwert Laufzeitiiberwachung min.
SchlieRzeit zur Sammelstorung

ab- oder anwéhlen

Konfiguration Grenzwert der
Temperaturobergrenze

Grenzwert Temperaturobergrenze zur
Sammelstérung ab- oder anwahlen

116 O s . 4 UINT32 R/W 0-1200000 ms O
min. Offnungszeit Offnungszeit
Laufzeitiberwachung (0) inactive
117 0 min. Offnungszeit in 1 UINT8 R/MW : - (0) inactive
Sammelstérung () erye
118 o “aufzeitberwachung -\ NT3> R 0-1200000 ms 1200000
max. Schliel3zeit SchlieRzeit
Laufzeitiberwachung . .
119 0 max SchlieRzeit in 1 UINT8 Rw (U)inactive - (1) active
Sammelstorung ) i
120 o laufzeitubewachung ;- Ntz RW 0-1200000 ms 0
min. Schliel3zeit SchlieRzeit
Laufzeitiiberwachung . .
121 0 min. Schliel3zeit in 1 UINT8 R/MW ©) |na_ct|ve - (0) inactive
Sammelstorung () eeie
Temperatur- o
122 0 iberschreitung 1 INTS8 RW 25-70 C 70
AT (0) inactive
123 0 Temperaturobergrenze 1 UINT8 R/W . - (0) inactive
in Sammelstérung (L) G
Version V00.00
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~—~~ N [@)) —
(<)) [} [3) o o
o) £ S 2 o 5 S 2
o] ] Q 2 5 = = [
= < 2 5 o Werkseinstellung o S o
Xel 2 o = i < T 5
@ D 3 2 8 3
= @ a &
124 o lemperatur- 1 INT8 RW  -20-25 °c 20 Konfiguration Grenzwert der x | x
unterschreitung Temperaturuntergrenze
Alarm (0) inactive Grenzwert Temperaturuntergrenze
125 0 Temperatuntergrenze 1 UINT8 R/MW (1) active - (0) inactive zur Sammelstérung X X

in Sammelstérung ab- oder anwahlen

Konfiguration Grenzwert

126 o Maxzul. 1 UINT8 RMW 5160 m/s2 160 ' ! . X X
Beschleunigungswert Beschleunigungsuberschreitung
Alarm
Beschleunigungs- (0) inactive . . Grenzwert_ . .

127 0 = . d 1 UINT8 R/MW : - (0) inactive Beschleunigungsiiberschreitung zur X X
UBEREIEILNg 7 ) i Sammelstérung ab- oder anwahlen
Sammelstérung 9

Zeitverzdgerung bis zur Meldung der % | x

Verzogerung
128 |1 0 Sammelstorung 4 |UINT32 RW  0-1200000 ms 0 Sammelstorung

Version V00.00
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@ IO-Link

8 Diagnose

Sub-Index
ISDU Name

Lange (Byte)

Datentyp

129 0 Betriebsstundenzahler 4  UINT32

130 0 @ Schaltzyklenzahler 4 UINT32
Schaltzyklenzahler

131 Gesamt UINT32

132 0 Za&hler Spannungsausfalle 4  UINT32
tol - Reaktionszeit

fe O Magnetventil 1 - UiNrez

134 0 to2 - Laufzeit Offnen 4 UINT32

135 0 to3 - Laufzeit Offnen 4 UINT32
Gesamt

136 0 tcl - Reakthnszelt 4 UINT32
Magnetventil 1

137 0 tc2 - Laufzeit SchlieRen 4  UINT32

=
o
= o
- (D]
(@)] o]
o} ()
N ©
2

ms

ms

ms

ms

ms

Werkseinstellung

Beschreibung

Betriebsstundenzahler im
eingeschalteten Zustand

Anzahl der geleisteten Schaltzyklen

(seit dem letzten Zurucksetzen)

Anzahl der gesamten geleisteten
Schaltzyklen des Geréates

Anzahl der Spannungsausfalle
Zeiterfassung beim ansteuern/abschalten
des MV1 bis zum Verlassen der
aktuellen Endlage ,ZU"

Zeiterfassung beim Verlassen der
Endlage ,ZU“ bis zum Erreichen der
Endlage ,AUF*

Summe der Zeiten tol und to2
(ansteuern/abschalten Magnetventil 1 bis
zum Erreichen der Endlage ,AUF*)
Zeiterfassung beim ansteuern/abschalten
des MV1 bis zum Verlassen der
aktuellen Endlage ,AUF*

Zeiterfassung beim Verlassen der
Endlage ,AUF* bis zum Erreichen der
Endlage ,ZU"
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Werkseinstellung

Sub-Index
ISDU Name
Lange (Byte)

S
o =
> = o
+— = =
c = [}
() (o)) o]
g R 2
e o

Beschreibung
Datenhaltung
Facotry Reset

. . Summe der Zeiten tc1 und tc2
138 0 tc3 - Laufzeit Schiieften 4 UINT32 R ms - (ansteuern/abschalten Magnetventil 1 bis x X

Gesamt zum Erreichen der Endlage ,ZU*)
Hall Sensor Rohwert Hall Sensor Rohwert in der letzten
139 0 Pos. 7U 4 UINT32 R mvV - Endlage ,ZU" X X
Hall Sensor Rohwert Hall Sensor Rohwert in der letzten
140 O Pos. AUE 4 UINT32 R mvV - Endlage ,AUF" X X
141 0 f\nzahl Te_mperatur- 1 UINT8 R i i Anzahl Temperaturiiberschreitungen % | x
Uberschreitung
142 0 Anzahl Temperatur- 1 UINTS R i i Anzahl Temperaturunterschreitungen < | x
unterschreitung
Anzahl Laufzeitliber- Anzahl der Laufzeitliberschreitungen
e O schreitungen "6ffnen" L | B R i i beim Offnen X | X
144 0 Anzahl Laufzenl_'gunterl-l 1 UINTS R i i An.zah'! der Laufzeitunterschreitungen < | x
schreitungen "6ffnen beim Offnen
Anzahl Laufzeitliber- Anzahl der Laufzeitliberschreitungen
e 0 schreitungen "schlieRen" L | B R i i beim SchlieRen X | X
Anzahl Laufzeitunter- Anzahl der Laufzeitunterschreitungen
146 1 0 schreitungen "schlie3en” 1 |UINT8 | R i beim Schliel3en X | X
Anzahl Beschleuniqunas- Anzahl Uberschreitungen des
147 0 .. ; gung 1 UINT8 R - - eingestellten max. zulassigen X X
Uberschreitung ;
Beschleunigungswertes
Parametrierung gesperrt (false)OFF i i Parametrierung via 10-Link gesperrt, bei
148 10 via Bluetooth 1 |BOOL R (true) ON aktiver lokaler Bluetooth Verbindung X | X
| : I
Version V00.00
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Werkseinstellung

Sub-Index
Beschreibung
Datenhaltung
Facotry Reset

—
(]
—
>
2]
~
(O]
()]
c
:(C
-

ISDU Name
Datentyp
Zugriff
Wertebereich

Einbaulage der Armatur

(0) horizontal Ein vorheriges Kalibrieren des

149 0 Einbaulage 1 UINT8 R (1) vertikal i i Beschleunigungssensors ist notwendig
(2) unbestimmt um die Einbaulage zu bestimmen.

(2) unbestimmt = bei einer schragen

Einbaulage der Armatur

Version V00.00
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9 Events

Statustext Geratestatus Bedingung

0x1800  Geréatestdrung Fehler 3 (Funktionsprifung) Ausfall einer internen Komponente (Hall Sensor,
Temperatursensor, Beschleunigungssensor, Mikrocontroller
oder Bluetooth)

0x1801 | Zulassige Geratetemperatur Gberschritten = Warnung 2 (AuRerhalb der Eingestellter Grenzwert ,, Temperaturiiberschreitung” ist
Spezifikation) Uberschritten

0x1802  Zulassige Geratetemperatur unterschritten = Warnung 2 (AuRerhalb der Eingestellter Grenzwert ,, Temperaturunterschreitung® ist
Spezifikation) unterschritten

0x1803  Laufzeitiberschreitung "6ffnen” Warnung 2 (AuRRerhalb der Eingestellter Grenzwert ,Laufzeituberwachung max.
Spezifikation) Offnungszeit” ist Uberschritten

0x1804  Laufzeitiberschreitung "schlieRen" Warnung 2 (AuRerhalb der Eingestellter Grenzwert ,Laufzeitiiberwachung max.
Spezifikation) Schlie3zeit” ist Uberschritten

0x1805  Laufzeitunterschreitung "6ffnen” Warnung 2 (AuRRerhalb der Eingestellter Grenzwert ,Laufzeituberwachung min.
Spezifikation) Offnungszeit” ist unterschritten

0x1806  Laufzeitunterschreitung "schlie3en" Warnung 2 (AuRerhalb der Eingestellter Grenzwert ,Laufzeitiiberwachung min.
Spezifikation) Schlief3zeit” ist unterschritten

0x1809  Grenzwert "Schaltzyklenzahler” erreicht Warnung 1 (Wartung Eingestellter Grenzwert ,Schaltzyklenzéhler" ist iberschritten

erforderlich)

: B
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Statustext

Gerates

Q IO-Link

tatus

Bedingung

0Ox180A  Grenzwert "Schaltzyklenzahler Gesamt" Warnung 1 (Wartung Eingestellter Grenzwert ,,Schaltzyklenzdhler Gesamt" ist

erreicht erforderlich) Uberschritten
0x180B  Grenzwert Beschleunigungssensor Warnung 2 (Aul3erhalb der Eingestellter Grenzwert ,Max. zul. Beschleunigungswert*ist

Uberschritten Spezifikation) Uiberschritten

einwandfrei)
: I
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