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A)

0Oqgolne

Al

Objasnienie symboli

W niniejszej instrukcji obstugi, uwagi sg oznaczane nastepujgcymi symbolami:

ﬁ Ostrze zenie / Niebezpiecze nstwo

... informuje o bezposrednim niebezpieczenstwie, ktére moze prowadzi¢ do $mierci

XXXXXKXX lub do powaznych obrazen ciata, jesli nie zostanie wyeliminowane.
' Wskazowka
0 ... wskazuje instrukcje postepowania, ktéra powinna by¢ koniecznie przestrzegana.

S Informa cja
1 ... wskazuje uzyteczne wskazowki i rekomendacie.

Ostrze zenie / Niebezpiecze nstwo
... halezy pamieta¢, ze powierzchnia moze byc¢ goraca.

A2

Stosowanie zgodnie z przeznaczenie m

Elektryczne napedy ¢wieréobrotowe typu E50 do E210 zostaty koncepcyjnie stworzone do uzyt-
kowania:

przy elektrycznym zasilaniu napieciem i przy uzyciu sygnatéw sterujacych z urzadzenia
sterowniczego wbudowanego w instalacje,

w warunkach otoczenia pomiedzy —20°C and +70°C (EBRO standard),

do sterowania ruchem obrotowym w zakresie 90° (m.in. zawory klapowe, zawory kulowe)
uzywajac

» pradu przemiennego 230 (lub 115 lub 24) V AC, 50/60Hz, lub

» pradu trojfazowego 400 V 3-fazowy, 50 Hz, 60 Hz lub

» pradu statego 24 V DC

w pozycje <OTWORZ> lub <ZAMKNIJ> lub posrednie.

Sitownikami do armatur, ktére ze wzgledu na typ musza by¢ uruchamiane przy uzyciu
momentu obrotowego do szczelnej pozycji zamknietej, mozna sterowac zaleznie od ob-
cigzenia — propozycje ukfadu potgczen, rozdziat D4.

Wyposazenie standardowe napedu moze réwniez ochroni¢ gtdwne elementy zaworu
przed przecigzeniem.

Napedy majg zdefiniowane czasy nastawiania, dopasowane do pracy ciggtej zgodnie z
EN15714-2 Tabela 1, kategoria C.

Poprawnie podtaczony i wyregulowany sitownik musi poprzez swoje elektryczne sygnaly i
optyczne wyswietlenie poprawnie wskazywac¢ potozenie armatury i z reguty zgodnie ze
wskazoéwkami zegara (patrzac na watek napedowy armatury) zamyka¢ a w kierunku
przeciwnym do wskazéwek zegara otwierac.

Zintegrowane koétko reczne umozliwia tatwg obstuge reczng (w przypadku braku zasila-
nia) - wystarczy okoto 14-15 obrotéw i zwykia sita rak.

Samohamowna przekfadnia slimakowa napedu moze zablokowaé zawoér w dowolnym
potozeniu w stanie beznapieciowym.

Sitownik wraz z jego momentem napedowym oraz czasem nastawiania armatury oraz w elek-
trycznym rozplanowaniu musi by¢ dostosowany do urzadzenia sterowniczego.

EERO ARMATUREN'
Strona 4 -y
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Sitownik mozna uruchomic¢ dopiero wtedy, gdy jest zapewnione przestrzeganie ponizszych do-
kumentow:

» Zalgczonych do dostawy <deklaracji zgodnosci z Dyrektywami WE> producenta

* Niniejszej (zalgczonej do dostawy) instrukcji montazu EBRO

Przy montazu i eksploatacji sitownika nalezy przestrzega¢ wskazéwek bezpieczenstwa zawar-
tych w rozdziatach B1 i C1.

Od rodzaju armatury i z reguty od celu zastosowania zalezy, ktora propozycja schematu potgczen bedzie

stosowana: Zadecydowaé¢ musi o tym planista sitownika/ osoba zamawiajgca sitownik i dokona¢ odpo-
1 1 wiedniego wyboru. Typowe propozycje uktadu potaczen, ktére sa najczesciej stosowane, sg podane w

rozdziale D4.

Wiasciwy schemat zaciskow jest wklejony wewnatrz na klapie obudowy wtacznika kazdego sitownika.

Wskazéw ka 1:

Niniejsza instrukcja obowigzuje przewaznie wraz z instrukcjg uzytkowania armatury, dla ktérej dany sitownik jest

montowany, instrukcja uzytkowania danej armatury jest w tym przypadku priorytetow a i tak nalezy jg traktowac.

Wskazowka 2:

Za dobor sitownika do armatury jest odpowiedz ialny planista /osoba zamawiajaca. W zatacznik u B standar-
dow proj ektow ania EN15714 - 2 sg zamieszczone szczegOtowe informacje na ten temat. Umiejs cowi enie si-
townika powinno uwzgledniaé¢ 10% nizsze napiecie — patrz rozdziat D2.2 w zataczniku).

A3  Konstrukcja i funkcja

Napedy niepetno-obrotowe E65 do E210 z modutem M71-XS-XXX-40 zostaty koncepcyjnie stwo-
rzone do automatyzacji armatur w przypadku zadan regulacyjnych.

Zostaly skonstruowane do sterowania ruchem obrotowym w zakresie 90°.

Budowa napedu zostata wykonana w systemie konstrukcji modutowej. Zasada dziatania odnosi sie
do wszystkich napedow elektrycznych tej serii.

Napedy pradu przemiennego jednofazowego i tréjfazowego napedzane sg kompaktowymi asyn-
chronicznymi silnikami o wysokiej sprawnosci. Wszystkie silniki posiadajg zabezpieczenie termicz-
ne.

Moment obrotowy uzyskiwany w wielostopniowych przekfadniach czotowych przenoszony jest
bezposrednio na samohamowng przektadnie slimakowa. Wszystkie elementy przektadni sg od-
dzielnie hermetycznie zamkniete i wypetnione bardzo trwatym smarem statym.

Przektadnia slimakowa jest samohamowna i dzieki temu przy zaniku zasilania napedu zapewnia
bezpieczne pozycjonowanie organu wykonawczego.

Potgczenie z armaturg realizowane jest poprzez znormalizowane przytgcze kotnierzowe zgodnie z
normg EN I1SO 5211.

W celu adaptacji réznych srednic nominalnych armatur do napedu, w ramach jego zakresu mo-
mentu obrotowego, dostepne sg wymienne sprzegta mocujgce wat armatury.

Kolejne potgczenie to przytgczenie obudowy przektadni do skrzynki sterowniczej. Skrzynka ste-
rownicza posiada ptyte gtbwng w wykonaniu standardowym oraz z wieloma opcjami, ktora realizu-
je w najprostszy sposob funkcje elektrycznego sterowania.

Krzywka sterownicza napedzana przez przektadnie slimakowg umozliwia doktadng i praktyczng
kalibracje napedu. Krzywka sterownicza daje sprzegniecie mechanicznego ruchu obrotowego ze
sterowaniem elektrycznym.

Powyzej krzywki sterowniczej znajduje sie optyczny wskaznik potozenia, ktory zawsze wskazuje
pozycje organu wykonawczego. Dotyczy to zaréwno napedu elektrycznego jak i recznego.

Po zamontowaniu napedu na armaturze pomiedzy kotnierzem armatury a kotnierzem napedu po-
zostaje szczelina. Stuzy ona jako kanat dla wyciekdw.

EBRD ARMATUREN'
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A4 Identyfik acja napedu

Kazdy naped jest identyfikowalny przez tabliczke znamionowa;
Rozszyfrowanie majacego 7 znakoéw kodu MM YY ABC na tabliczce znamionowej:

EBRO ARMATUREN Do nopedt
Type E ' | Napiecie AC lub DC Czestotliwo$é
U=l ¥| V [¥C | Hz||
P= \kw = A | ] Natezenie nominalne Zuzycie pradu
. 1 |
Duty Class:C  IP 6;!/ |
= | o
\Nm t= L s/90 Czas trwania 0°-90° Moment obrotowy
= = = T == | T
Fl.: v Sq [ V\Rd [ |
Code <~ Kotnierz przytgczeniowy Watek montazowy
' ; |
Kom-no. -« .
. Numer zamdwienia Kod opcji
Serial-no. | ,,\ ce
- Numer seryjny
Krancéwka / krzywk a Opcje funkcjonalne Kontakty
sterownic za (Zestyki?)
MM 0 S1 & S2 dla 0-90° 0 |- 0
Miesiac produkcji
YY 1 S1-S4 dla 0-90° 1 | Wylacznik momentu obro- G | Zoty styk
Rok produkcji towego
Kod A 2 S1 & S2 dla 0-90° 2 | Potencjometr: I | Czujnik
Konstrukcja krzywki S3 & S4: bezdoty-
sterowniczej i krancow- wolno nastawialne kowy
ki
Kod B 3 S1-S4: 3 | Pradowe sprzezenie zwrot- A [ AS-ibus
Opcje funkcjonalne wolno nastawialne ne
Kod C 4 4 | Wydluzenie czasu nasta-
Typ kontaktu wiania
5 5 | Wytacznik momentu obro-
towego i potencjometr
6 6 | Wytacznik momentu obro-
towego i pragdowe sprze-
zenie zwrotne
7 S1&S2: 7 | Przedtuzenie czasu actu-
wolno nastawialne ating time (AC)
i potencjometr
8 8 | Przedtuzenie czasu cActu-
ating time (AC)
i pradowe sprzezenie
zwrotne
9 Specyfikacja klienta 9 | Specyfikacja klienta

Tabliczka znamionowa na napedzie nie moze by¢ zakryta po zamontowaniu napedu na zawo-
rze | po instalacji w rurociggu — by zapewni¢ mozliwosc¢ identyfikacji napedu.

EBRD ARMATUREN'
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A5  Transport i sktadowanie

W celu unikniecia zniszczen korozyjnych komponentéw elektrycznych w
czasie przechowywania, napedy powinny byé przechowywane w statej
temperaturze pokojowej.

W przypadku, gdy naped zostat juz zamontowany na zaworze:
obowigzujg zalecenia dotyczace transportu i skladowania z instrukcji ob-
stugi zaworu. We wszystkich przypadkach, jednostka powinna by¢ skta-
dowana w pomieszczeniu zamknietym w, statej temperaturze.

=g

By nalezycie przetransportowa¢ osobno dotarczany naped:

Zawsze nalezy postepowac zgodnie z zaleceniami na opakowaniu.
Zaleca sie przechowywanie napedu w opakowaniu fabrycznym do czasu montazu. Naped nale-
zy ktas¢ na jego ptaskiej stronie— silnik lub kétko reczne powinny by¢ na gérze lub na boku.

Naped powinien by¢ przechowywany w statej temperaturze i chroniony przed brudem i wilgocia.
Jesli to konieczne, nalezy uzy¢ paséw mocujacych przy transporcie napedow.

' Mocujac pasy, nalezy sprawdzi¢ czy nie sg one przymocowane do
kotka recznego. Naped powinien byé chroniony przed mozliwym
o uszkodzeniem w czasie transpotru.

EBRO ARMATUREN'
Strona 7 .
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B)

Montaz napedu do armatur vy i podtaczenie elektryczne

Ta sekcja przedstawia informacje potrzebne przy montazu napedu do armatury. Uzytkownik
powinien wzigé¢ pod uwage specyficzne wymagania zaworéw (motylkowe, zawory kulowe) do

dziatania napedu.

Bl Bezpiec zenstw o montazu i podt gczenia

A\

Ryzyko
uszkodze nia!

Montaz i podiaczenie elektryczne/elektroniczne powinien wykonywac przeszko-
lony wykwalifikowany personel, aby zapewni¢ bezpieczehnstwo elektryczne i za-
chowac klase ochrony. Na potrzeby tej instrukcji obstugi, przeszkolony personel
to osoby, ktére na podstawie ich wyszkolenia, specjalistycznej wiedzy, i doswiad
czenia sg zaznajomione z komponentami elektrycznymi wysoko- i niskoprado-
wymi oraz potrafig prawidtowo przeprowadzi¢ powierzone im zadania unikajac p
tencjalnych zagrozen.

Znajomos¢ typowych wiasciwosci zawordéw ¢wieréobrotowych (zaworéw motylko
wych, kulowych) réwniez jest wymagana w czasie instalacji; montaz | podtg-czen
powinno byé —gdy to konieczne - przeprowadzone we wspotpracy z drugim eks-
pertem.

Konfiguracja pradowa: Styki sterownicze i sygnalizacji zwrotnej przewidziane
sg dla 250V AC, natomiast styki zasilania silnika przewidziane sg dla 400V AC
zgodnie z normg EN 61010-1. Nalezy w urzadzeniu elektrycznym przewidzie¢
zabezpieczenie przed przepieciem. Zabezpieczenie powinno odpowiadaé¢ wy-
maganiom |l kategorii przepieciowej i 2. stopniowi zanieczyszczenia.

Mozna podtaczaé przewody o przekroju 0.2 — 2.5 mm®.

Dopuszczalne jest instalowanie wpietych kabli.

Wopiecie i wypiecie zaciskow podtaczeniowych musi odbywacé sie w stanie bez
napigcia.

Wszystkie obwody pradu zasilajgcego muszg by¢ wyposazone w wymagane
urzgdzenia zabezpieczajgce przed przecigzeniem.

Odpowiednie wartosci podane sa w danych technicznych sekcji D5.

Nalezy przewidzie¢ separator, ktory nalezy odpowiednio oznakowac¢ i umiescic
w rejonie pracy napedu. Po zainstalowaniu nalezy zabezpieczyc¢ przed prze-
mieszczeniem przewody w skrzynce podigczeniowej napedu.

Zgodnie z normg EN 61010-1 przewody zasilajgce muszg spetiaé

wymagania dla wzmocnionej izolacji zytowej wewnatrz przewodu do badania
odpornosci napieciowe;j.

Do podtaczenia przewodu uziemiajgcego mamy do dyspozycji cztery Sruby
uziemiajgce w M4 pomiedzy czterema wpustami kablowymi. Pokrywa skrzynki
sterowniczej, obudowa silnika i przektadni majg wlasne uziemienie wykonane
fabrycznie.

Styczniki sterownicze silnika musza by¢ rozmieszczone zgodnie z normg DIN
VDE 660, czes$¢ 102, kategoria uzycia AC3, w ktorej okreslone sa wymogi dot.
sterowania dla obcigzen indukcyjnych.

Aby zapobiec powstawaniu btednych komunikatow w uktadzie sterowniczym
operatora lub blednych sygnalizacji o wylaczeniu momentu obrotowego nalezy
zagwarantowac, ze elektryczne wytgczenie sitownika nastapi najpdzniej 50ms
po dojsciu do wytgcznika krancowego.

Jesli sitownik jest narazony na zmieniajgce sie temperatury otoczenia, nalezy
tak wczesnie jak to jest tylko mozliwe podtaczy¢ ogrzewanie czesci rozdzielczej
do zasilania napieciem, aby zapobiec powstaniu szkdéd spowodowanych skra-
planiem w obodowie wylgcznika.

Uruchomienie sitownika, zamontowanego do armatury, jest dozwolone dopiero
wtedy, gdy armatura z dwdch stron jest opasana czescig przewodu rurowego i
przyrzadow — wszelkie wczesniejsze uruchomienie grozi uszkodzeniem i jest za
nie odpowiedzialny wytacznie uzytkownik.
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B2 Przytacza

Osoba zamawiajgca musi zapewni¢ zgodnosc¢ ponizszych przytaczy:

Potgczenie kotnierzowe w punkcie styku sitownik/armatura: wedtug wymiaréw wedtug 1SO 5211
(sitownik i/lub armatura mogg mie¢ wielokrotne wiercenia),

Walek sitownika armatury /wiercenie wewnetrzne czworokatne /wpusty pasowane w sitowniku:
> muszg sie zgadzac co do ksztattu (=czworokatne lub z wpustem pasowanym),

> Producent armatury musi mie¢ okreslone odpowiednie wymiary i zakresy tolerancji na
watku sitownika.

B3  Naped dostarc zony osob no: przytgczenie do armatur

Nalezy uzy¢ kotka recznego, by doprowadzi¢ naped— odpowiednio do pozycji armatury — do
pozycji< ZAMKNIJ> lub <OTWORZ> (wymagane jest maksimum 15 obrotéw), zamontowa¢ do
armatury i scentrowac¢ w punkcie styku sitownik / armatura. Naped moze by¢ w sposéb dowolny
utozony na zaworze, pozycja ta moze zosta¢ dobrana w czasie montazu na instalacji.
Potgczenie gwintowe trzeba dokreci¢ tak mocno, ze moment napedowy jest przenoszony przez
zamocowanie sity tarcia — patrz tabela ponizej. WielkoS¢ kotnierza przytaczenowiego jest wy-
szczegolniona na tabliczce znamionowej napedu. Sruby nalezy dokrecaé na krzyz.

Wielkosc kolnie- | r, FO5 Fo7 F10 F12 F16
rza wg SO
e & | 5-6 Nm | 8-10 Nm | 20-23 Nm | 44-48 Nm | 78-85 Nm | 370-390 Nm

B4  Montaziregulacja

W zaleznosci od stanu napedu w momencie dostawy, przed uruchomieniem nalezy wykonaé
wskazane ponizej czynnosci.

Jezeli dostarczona armatura i naped montowane sg fabrycznie, regulacja i sprawdzenie jednostki
zostaty juz kompletnie przeprowadzone.

Jezeli naped dostarczany jest bez armatury, nalezy spetni¢ wskazane ponizej warunki.

Montaz napedu wykonuje sie w zasadzie przy zamknietej armaturze.

Nastepnie naped zaktadany jest na armature i przykrecany do niej.

Nalezy zdja¢ pokrywe skrzynki sterownicze;.

Dalej nalezy przeprowadzi¢ chronologicznie, po kolei, kroki opisane w dziatach D5 do D7.

Poprawnos¢ dziatania powinna by¢ sprawdzona powtdrnie, jako uruchomienie testowe.

By zachowa ¢ bezpiecze iastw o klas @ ochrony, wszys tkie prace powinny byé przeprowa-
dzone przez wykw alifikowan ych elektrykéw .

EBRD ARMATUREN'
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B5  Wszystkie napedy, podtgczenie zasilania i sterow ania

Dane techniczne napedow E65 - E210/WS/DS/GS mozna znalez¢é w sekcji D5.
Odpowiedni schemat podtaczeniowy jest przyklejony do wnetrza pokrywy skrzynki wytgcznikéw
krancowych kazdego napedu.

' Podtgczajac naped nalezy koniecznie upewnic sie, ze dane systemowe - napiecie
nominalne, napiecie sterowania (i czestotliwos$¢) — zgadzajg sie z danymi wyspecyfi-
o kowanymi na tabliczce znamionowej napedu.

Sekcja D4 zatgcznika — wybér propozycji podtaczenia (diagram podtgczeniowy) —

' wskazuje, iz wybrany diagram podtgczeniowy musi by¢ odpowiedni dla funkcji zaworu
oraz wyposazenia napedu.

L Planista / Kupujacy jest odpowiedzialny za odpowiedni dobér, schemat ten musi by¢
zrealizowany w ukiadzie sterowniczym urzadzenia.

Silnik sitownika przy osiggnieciu potozenia krancowego musi by¢ zawsze wigczany
beznapieciowo. Ten proces moze przebiegac bezposrednio przez wytgczniki kranco-
we (patrz propozycja przetaczania strona 24) lub przez uklad sterowniczy po stronie
klienta.

Sitowniki napedzane pradem tréjfazowym do zasilania napieciem muszg by¢ podta-
czone <polem prawoskretnym >, aby zapewni¢ poprawny kierunek przesuwu sitowni-
ka.

W celu przytaczenia do uktadu sterowniczego odkreci¢ klape obudowy wiacznika.

Przytaczyé mozna przewody o przekroju poprzecznym 0.2 — 2.5 mm?. Dopuszczalne jest insta-
lowanie wpietych kabli. Wpiecie i wypiecie zaciskow podtgczeniowych musi odbywaé sie w sta-
nie bez napiecia.

W ramach jednego kabla sg dopuszczalne r6zne potencjaly, jezeli dany kabel jest przygotowa-
ny na najwyzsze wystepujace napiecie i prad.

Do wszystkich wprowadzen przewodow zasilajgcych i sterowniczych sitownik posiada tgczéwki
kablowe srubowe M20x1,5:

By zapewnic klase ochrony IP67 zgodnie z normg EN60529:
» W czasie transportu wszystkie otwory do przytgczy kablowych sg zamkniete zatycz-
kami.

Dopiero przy podtaczeniu do urzadzenia sterowniczego nalezy zastosowac tgczowki
Srubowe.
» Poprawne umiejscowienie wszystkich uszczelek na klapie obudowy wytgcznika i
taczéwek srubowych

Dopuszczalne sg kable, ktére majg ostone o srednicy @ 6-13 mm.

Jezeli naped jest zainstalowany na zewnatrz lub w warunkach wysokiej wilgotnosci,
ogrzewanie skrzynki wytacznikow krancowych musi by¢ podtaczone natychmiast (za-
silanie terminali X3.1/X3.2)

B6  Wszystkie napedy: Dopasowanie pozycji <ZAMKNIJ> i <OTWORZ>

Ten paragraf dotyczy wytgczne sytuacji, w ktérej producent dostarczyt naped osobno, nie zmon-
towany z zaworem, stad nie byl w stanie dopasowac doktadnie pozycji <ZAMKNIJ> i
<OTWORZ>.

Krzywka sterownicza w napedzie jest fabrycznie nastawiona na pozycje <ZAMKNIJ> W razie potrzeby:
klapa obudowy wytacznika musi by¢ otwarta, odtaczy¢ wskaznik potozenia, poluzowac we-
wnetrzng srube szesciokatng. Nastawi¢ krzywke sterowniczg nastepujgco:

EBRD ARMATUREN'
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WORZ>.

Nie nalezy uzywac kotka recznego!

Montaz napedu odbywa sie ha zamknietym zaworze. W tej pozycji krzywka przeta-
czajgca musi by¢ tak ustawiona, ze uruchamia sie wytgcznik krancowy S1. Potem
' krzywka przetgczajaca jest ponownie umocowywana.

0 W wykonaniu standardowym automatycznie wykazywana jest wtedy pozycja <OT-

woru.

Pozycj a koncow a <ZAMKNIJ > zaworu:
» nalezy zagwarantowac, ze elektryczne odtgczenie przez wytgcznik kran-
cowy nastgpi przed (statym lub nastawialnym) zatrzymaniem koncowym za-

' Naped réwniez ma state mechaniczne wytgczniki.

wiony na ponizszym module.

Takze w tym przypadku nalezy zapewnic, ze elektryczne odtgczenie wylacz-
nikdw krancowych nastgpi wczesniej niz osiggniecie stalego zatrzymania
koncowego zaworu. Miedzy elektrycznym punktem odtgczenia a zatrzyma-
niem powinien by¢ luz przynajmniej pét obrotu kétka recznego.

Przebieg (zakres obrotu) krzywki przetaczajgcej musi by¢ taki jak przedsta-
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Napedy z wyposazeniem specjalnym w skrzynce wytgcznikow krarcowych:

' Dodatkowe wytaczniki krancowe (S3 i S4, opcja) muszg zawsze by¢ usta-

° wione jako prowadzace, by zagwarantowac sygnalizacje przed wytgczeniem
silnika.

Przed zamontowaniem klapy obudowy wytacznika nalezy pamieta¢ o wtasciwym osadzeniu
pierscienia uszczelniajgcego o przekroju okragtym.

B7  Wszystkie napedy, uruchomienie prob ne: zakonczenie montazu i podt gczenia. :
By zakonczy¢ process montazu, sprawdz funkcjonalnos¢ | sterowanie napedu:

Czy wska znik poto zenia na napedzie zgadza sie z pozycj g zaworu ?
Jezeli nie, wskaznik potozenia musi by¢ ponownie dostosowany — patrz sekcja B5 (powyzej).

A\

Niewfasciwa informacja zwrotna odnosnie potozenia (i nieprawidtowe

NiISC?Zele'_I optyczne wskazanie) oznaczaja, ze istnieje niebezpieczenstwo przy
pstvvo dalszej eksploatacji.

Czy uzyto poprawnego _schem atu podt gczenioweqo?

Sygnat sterowania <Zamknij> musi szczelnie zamykac¢ zawoér do pozycji <ZAMKNIETY>:

W zalezno$ci od typu zaworu, musi to nastgpi¢ za pomocg wytacznika drogowego (dla: zawo-
row kulowych i przepustnic motylkowych z uszczelnieniem gumowym ) lub lub w wyniku odtg-
czenia zaleznego od obcigZenia (dla przepustnic motlykowych z uszczelnieniem metalowym).
Pomoc: patrz sekcja C3: Rozwigzywanie problemow.

Sprawdzi é fun kcj e uruchomie nia i wy Swietlacz:

W przypadku przyktadanego napiecia znamionowego armatura, w wyniku polecen sterowni-
czych ,ZAMKNIJ” i ,OTWORZ*“ ma znalezé sie w odpowiedni ch pozycjach krancowych .
Optyczne wyswietlenie na sitowniku lub na armaturze musi to poprawnie pokazac.

Gdy nie dzieje sie tak, sterowanie napedu lub/i wskaznik potozenia muszg by¢ odpowiednio po-
prawione.

Czy wszystk ie elektryczn e komunik aty 0 poto zeniu sg poprawn e:

Elektryczne sprzezenia zwrotne do wyswietlanej informacji ,,,Z AMKNIJ” i ,OT WORZ “ nalezy
poréwnac z informacjg wyswietlang na armaturze. Sygn at i wyswietla na informacja musza
sie zgadzaé.

Jezeli sie nie zgadzaja, to nalezy sprawdzic¢ sterowanie i/lub nastawianie sygnalizatorow poto-
zenia.

B8 Informac je uzupetniajgce: rozmontowa nie napedu

Takie same regulacje bezpieczenstwa dotyczg rurociggu, zasilania jak i (elektrycznego) syste-
mu sterowania.

Nalezy postepowac nastepujaco:

Zaznaczy¢ przypisanie potozenia sitownika / do potozenia armatury i udokumentowaé¢ w celu
ponownego odtworzenia.

Przerwac¢ w bezpieczny sposob zasilanie napieciem, w razie potrzeby doprowadzi¢ armature do
stanu bezcisnieniowego.

Obluzowa¢ potgczenie kotnierzowe naped / zawor | odigczyé naped od zaworu.

EBRD ARMATUREN'
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C) Instrukcja obstuqi

Ta instrukcja obstugi zawiera wszystkie informacje niezbedne do obstugi napedu zamontowa-
nego na zaworze. Zaktada sie, iz podczas poditagczania do sterowania schemat podtgczeniowy
zostat zaadaptowany do specyficznych wymagan zaworu (motylkowy, kulowy) podczas pracy
napedu — patrz takze sekcje B i D.

Cl Bezpiec zenstw o uzytkowania

Funkcjonowanie napedu elektrycznego zamontowanego na armatu-
rze musi by¢ zgodne z paragrafem <Poprawne uzytkowanie>, ktéry
zostat opisany w sekcji A2.
Warunki uzytkowania muszg zgadzac sie z warunkami opisanymi na
tabliczce znamionowej napedu.
Standardowe napedy muszg by¢ uzytkowane jedynie w dopuszczal-
nych ilmitach temperatury, tj pomiedzy -20 i +70°C.
Po poprawnym montazu i adaptacji na armaturze, napedu nie trzeba
specjalnie konserwowac, zgodnie z Class C wg normy EN 15714-2.
Jedynie wykwalifikowani specjalisci powinni konserwowaé¢ naped.
Na cele tej instrukcji, wykwalifikowani specjalisci to osoby, ktére na
bazie swojego wyksztatcenia, specjalistycznej wiedzy i doswiadcze-
nia potrafig prawidtowo przeprowadzi¢ powierzone im zadania unika-
jac potencjalnych zagrozen.
A Rozruch napedu potaczonego z zaworem jest niedopuszczalny, do-
poki zawor nie zostanie poprawnie wtgczony w rurocigg, z obu stron
Ryzyko zaworu. Wczesniejsze uruchomienie napedu grozi uszkodzeniem |
uszkodz e- |jest wyknoywane na wytaczng odpowiedzialnos¢ uzytkownika!
nia!

Uwaga dodatkowa
Zgodnie z MRL 2006/42/EC, projektant systemu musi przeprowadzi¢ wszechstronng analize ryzyka.
Producent EBRO Armaturen udostepnia do tego celu nastepujace dokumenty:
* Instrukcje montazu zgodnie z Dyrektywa Maszynowag Unii Europejskiej 2006/42/EC — patrz sekcja B tej
instrukcji
» Liste typowych problemoéw z napedami— patrz sekcja D6.

C2  Tryb elektryczny /tryb reczny

Jesli sitownik jest poprawnie podtaczony zgodnie z rozdzialem B, pracuje automatyczn ie
i dla trybu pracy <C> zgodnie z normg EN15714-2, tabela 1, nie wymag a konserw acji.

W kazdej chwili i bez koniecznosci przestawiania sitownik mozna uruchomic recznie w trybie
nie-elektrycznym, w tym celu potrzebna jest zwykia sita rak (patrz takze norma EN12570).

EBRD ARMATUREN'
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C3 Rozwigzywanie proble méw
Prébujac wyelminiowa ¢ btedy, uzyj ponizszej tabeli by spraw dzi¢, czy zr6diem btedu jes
naped lub jego sterowanie, czy zle dziata zawdér na ktérej naped jest zamontowan y:

Opis typowego btedu

Mozliwa przyc zyna

Uwagi/czynno $ci ktor e nalezy
podjaé

Naped nie startuje

Wylaczyt sie termiczny wytacznik
nadprgdowy

Dotyczy tylko napedoéw zasilanych
pradem statym (DC)

Wylaczyt sie termowytgcznik

Dla napedow zasilanych pradem
zmiennym (AC) i 3-fazowym; po
schtodzeniu sie sam sie redukuje

Silnik nadmiernie sie na-
grzewa

Za dlugi czas trwania wigczenia

Sprawdzi¢ czas cyklu

Nieprawidtowe podigczenie

Poréwnaj obecne podtaczenie z
rekomendowanymi schematami
podigczeniowymi

Btedne pole skretne

Przytozy¢ pole prawoskretne

Osiagineto zatrzymanie mechanc-
znie zanim uaktywnit sie wytacznik
krancowy

Dostosuj krzywke sterownicza

Sprawdz moment obrotowy arma-
tury

Poréwnaj z danymi od producenta

Zadziatato odtgczenie
momentu obrotowego

Moment obrotowy armatury jest
zbyt wysoki

Poréwnaj z danymi od producenta

Wybrane ustawienie zbyt niskie

Dostosuj wytacznik momentu obro-
toweog

Naped osigga mechaniczne za-
trzymanie sie ©

Dostosuj krzywke sterownicza

Blokada w rurociggu

Sprawdz armature | rurociag

Sitowniki wahaja sie

Niedozwolone podtaczenie
réwnolegte

Elektryczne odsprzezenie stero-
wania sitownika od siebie nawza-
jem

Zestyki sterownicze za-
klejone / przepalone

Przekaznik obwodu obcigzajgcego
za stabo zwymiarowany

Use control contactor with switch-
ing category AC3

Naped pokrywa sie kon-
densujaca sie parg wod-
na

Nie podiaczone ogrzewanie

Podtacz zasilanie

Wadliwe miejsce uszczelnienia lub
taczéwka kablowo srubowa

Sprawdz i popraw jesli to koniecz-
ne

Strona 14
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D) Zatacznik technic zny

Uwaga:
Ten zalgcznik nie jest czescig <Oryginalnej Instrukcji Montazu>, zawiera jedynie dodatkowe informacije.

Planista / Kupujacy jest zobowigzany upewnic sie, czy naped jest odpowiedni do:
» zaworu, do ktérego bedzie przytaczony,

» systemu zasilania oraz skrzynki sterowniczej.

Wazne informacje techniczne w tym zakresie znajdujq sie ponizej:

D1  Technic zna spec yfikacj a sitownikow

D1-1 Adaptacja do armatur

Elektryczne napedy niepetno-obrotowe E65 do E210 o budowie modutowej

M71-XS-XXX-40 mozna montowac na wszystkie armatury pracujgce w zakresie 90°, ktére po-
siadajg kotnierz montazowy zgodnie z normg EN I1SO 5211.

Generalnie wylgczenie napeddw winno nastepowac w zaleznosci od potozenia przez zintegro-
wane wytgczniki krancowe S1 i S2 wylaczajgce napiecie zasilajgce silnik. Wylaczenie momentu
obrotowego mozliwe jest tylko wtedy, gdy zastosowana armatura ma odpowiednig konstrukcje.

D1-2 Wyjsciowe momenty obrotowe armatur

Podane wyjsciowe momenty obrotowe napeddéw pozycyjnych sg momentami nominalnymi. Sg
uzyskiwane we wszystkich warunkach pracy, gdy napiecie zasilania réwne jest napieciu zna-
mionowemu. Dotyczy to wyregulowanego napedu.

Dopuszcza sie roznice napiecia zasilajgcego do 10% od napiecia nominalnego.

D1-3 Dob6r napedu do armatury

Istotne czynniki wptywajgce na wymagany moment uruchomienia armatur stanowig srednica
nominalna, poziom cisnienia i medium. Przy uwzglednieniu tych parametréw uzyskuje sie mo-
ment uruchomienia armatury. Zaleca sie dodanie do wartosci ustalonej przez producenta arma-
tur rezerwy bezpieczenstwa 0d15% do 20%.

Moment nominalny napedu powinien by¢ wyzszy od momentu uruchomienia z doliczeniem re-
zerwy bezpieczenstwa, aby zapewni¢ bezawaryjng prace.

D1-4 Tryb regulacyjn y

Praca regulacyjna napedu jest liniowa w stosunku do drogi obrotu armatury. Dla uzyskania jak
najdoktadniejszego pozycjonowania dysku armatury i uzyskania dzieki temu optymalnego za-
chowania regulacyjnego armatury nalezy wybrac jak najdiuzszy czas ruchu nastawczego nape-
du.

EBRD ARMATUREN'
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D1-5 Schematy potgczen i propozycje podtaczenia

Przedstawione schematy potaczen napedow (M71-WS-016-40 lub M71-DS-016-40) pokazujg
naped z petnym wyposazeniem. Wyposazenie dostarczonego napedu moze zatem by¢ zredu-
kowane o jedna lub kilka opcji. Odpowiednio redukujg sie takze czynnosci wykonywane do za-
pewnionych mozliwosci. Generalnie do dostarczonego napedu dotaczany jest schemat pota-
czen dla danego wykonania, a dane wykonanie zakodowane jest w numerze modutu i umiesz-
czone na tabliczce identyfikacyjnej. Ponadto tabela wyboru na stronie 24 oraz 32 informuje o
numerze schematu potaczen i danym wyposazeniu napedu.

Propozycje potaczenia przedstawiajg mozliwe wersje sterowania. Stuzg do

zilustrowania uruchomienia napedu w najprostszej wersji. Generalnie sterowanie napedu lezy
po stronie uzytkownika. Dotyczy to fachowej instalacji, technologii taczenia i przepiséw bezpie-
czenstwa wymaganych przez uzytkownika.

D1-6 Rodzaj ochrony

Seria napeddéw E65 do E210 o budowie modutowej M71-XS-XXX-40 spetnia rodzaj ochrony IP
67 zgodnie z normg EN IEC 60529.

Ponadto przy uzytkowaniu na zewnatrz budynkéw lub w pomieszczeniach o wysokiej wilgotno-
$ci powietrza nalezy uruchomic¢ ogrzewanie skrzynki sterowniczej.

Uzytkownik winien zapewni¢ fachowe wykonanie instalacji elektrycznej i mechanicznej, ponie-
waz jest to niezbedne dla zachowania klasy ochrony IP67.

D1-7 Ochrona antykoroz yjna

Napedy zgodnie z normg EN 60068-2-52 i w oparciu 0 wymagania niemieckiego towarzystwa
klasyfikacyjnego Germanischer Lloyd zostaty poddane badaniu odpornosci na stong mgte.
Parametrem badania byt stopieh ostrosci 4 w czasie 14 dni.

Powyzsze definiuje obszar zastosowania napedoéw do urzadzen przemystowych i/lub inne ob-
szary o $redniej koncentracji soli.

Zgodnie z normg EN 15714-2 dla napedow przemystowych odpowiada to kategorii korozji C4.

D1-8 Czas zataczenia

Napedy obrotowe E65 do E210 spetniajg wymagania dotyczace czasu zatgczenia klasy C
zgodnie z normg EN 15714-2.
Klasy A i B objete sg klasg C.
Dla klasy C obowigzuje: E65 - 1200 rozruchéw na godzine
E110 - 600 rozruchéw na godzine
E160 - 600 rozruchow na godzine
E210 - 300 rozruchoéw na godzine

Przy maksymalnej temperaturze otoczenia czas wigczenia redukuje sie o ok. 10%.

EBRD ARMATUREN'
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D1-9 Polozenie monta zowe

Potozenie montazowe napedow obrotowych jest dowolne.

D1-10 Sterowa nie tréjpot ozeniowe

Napedy obrotowe E65 do E210 sg wyposazone w samohamowng przekfadnie slimakowa. Dzie-
ki temu naped takze przy zaniku zasilania w potozeniach krancowych lub w pozycji posredniej
pozostaje w ostatniej pozycji pracy. Medium nie ma wptywu na pozycje dysku armatury.

D1-11 Praca w trybie recznym awaryjnym

Prace w trybie recznym awaryjnym umozliwia wspotbiezne koto reczne, ktére bez sprzezenia
dziata bezposrednio na slimak napedu. Zatem uzytkownik wykonujac kilka obrotéw kotem recz-
nym ma zawsze mozliwos¢ bezposredniego otwierania lub zamykania armatury bez mechani-
zmu sprzegania.

Przepisy bezpieczenstwa zgodnie z dyrektywg unijng 89/392 dla wspotbieznych két recznych sg
spetnione.

Zgodnie z normg EN 15714-2 zdefiniowano, ze armatura przy obrocie kota recznego musi za-
mykac sie w kierunku wskazowek zegara.

W przypadku napedow jest to zrealizowane poprzez fabryczny montaz z armatura.

W przypadku montazu napedu przez klienta nalezy funkcje te zapewni¢ podczas instalacji.

D2  Podtaczenie elektryczne

D2-1 Zaciski podtaczeniowe

Zaciski podtaczeniowe na ptycie gtdwnej sg przewidziane dla maksymalnego dopuszczalnego
napiecia. Styki sterownicze i sygnalizacji zwrotnej przewidziane sg dla 250V AC, natomiast styki
zasilania silnika przewidziane sg dla 400V AC zgodnie z normg EN 61010-1. Nalezy w urza-
dzeniu elektrycznym przewidzie¢ zabezpieczenie przed przepieciem. Zabezpieczenie powinno
odpowiada¢ wymaganiom Il kategorii przepieciowej i 2. stopniowi zanieczyszczenia.
Mozna podiaczaé przewody o przekroju 0.2 — 2.5 mm?.
Dopuszczalne jest instalowanie wpietych kabli.
Whpiecie i wypiecie zaciskéw podtaczeniowych musi odbywac sie w stanie bez napiecia.
Uwaga: Wszystkie obwody pradu zasilajgcego musza by¢ wyposazone w

wymagane urzadzenia zabezpieczajgce przed przecigzeniem.

Odpowiednie wartosci podane sg w danych technicznych.

Nalezy przewidzie¢ separator, ktéry nalezy odpowiednio oznakowac

i umiesci¢ w rejonie pracy napedu.

Po zainstalowaniu nalezy zabezpieczy¢ przed przemieszczeniem

przewody w skrzynce podtaczeniowej napedu.

Zgodnie z normg EN 61010-1 przewody zasilajace muszg spetniac

wymagania dla wzmocnionej izolacji zytowej wewnatrz przewodu do

badania odpornosci napieciowej.

Generalnie wszy stki e prace na napedach powinien przeprowa dzaé tylko wykwalifikowa ny
perso nel.
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D2-2 Uziemienie / podtaczenie przewodu uziemiaj acego

Do podtaczenia przewodu uziemiajagcego mamy do dyspozycji cztery Sruby uziemiajace w M4
pomiedzy czterema wpustami kablowymi. Pokrywa skrzynki sterowniczej, obudowa silnika i
przektadni majg wtasne uziemienie wykonane fabrycznie.

D2-3 Napiecie zasilania

Napedy pradu przemiennego jednofazowego
Napedy E65 WS do E160 WS z modutem M71-WS-XXX-40 nalezy generalnie zasila¢ cigglym
napieciem 230V AC (L1 i N).

Napedy pradu przemiennego tréjfazowego

Napedy E65 DS do E210 DS z modutem M71-DS-XXX-40 nalezy generalnie zasila¢ ciggtym
napieciem 400V AC. Nalezy przy tym koniecznie przestrzega¢ zasady, ze napiecia zasilajace w
X1 (L1, L2 i L3) utozone sg w polu prawoskretnym. Nieprawidtowo utozone pole obrotu powodu-
je wadliwe dziatanie napedu.

D2-4 Wytaczenie od momentu obrotowego

Styk bezpotencjatlowy wytgcznika momentu obrotowego jest aktywowany, gdy ustawiony mo-
ment obrotowy zostanie przekroczony.

Mamy tutaj do czynienia z sygnatem utrzymujgcym sie do momentu wytgczenia napiecia zasila-
nia silnika.

Wytaczenie silnika po aktywowaniu wytgcznika momentu obrotowego realizowane jest po stro-
nie uzytkownika. Mozliwe potgczenia wytgcznika momentu obrotowego w koncepcjach sterowa-
nia sg przedstawione w naszych propozycjach potaczenia.

D2-5 Ogrzewanie skrzynki sterowni czej

Ogrzewanie skrzynki sterowniczej w napedach nalezy wigczac przy zmiennych temperaturach
otoczenia, aby ograniczy¢ kondensowanie sie pary wodne;.

Ogrzewanie skrzynki sterowniczej powinno by¢ zasilane statym napieciem oddzielnie od podia-
czen silnika i sterowania.

D2-6 Zabezpieczenie termiczne silnika

Napedy pradu przemiennego jednofazowego i tréjfazowego posiadajg zintegrowany wytacznik
termiczny w uzwojeniu, ktéry uruchamia sie przy osiggnieciu dopuszczalnej maksymalnej tem-
peratury. Doptyw pradu do silnika zostaje przerwany. Silnik zatrzymuje sie, stygnie i wytgcznik
termiczny ponownie sie uruchamia.

D2-7 Kodowanie tabli czki identyfika cyjne j

Dla zidentyfikowania wyposazenia elektrycznego w napedzie znajduje sie na tabliczce identyfi-
kacyjnej szesciocyfrowa liczba o nastepujacej strukturze: MM YY AB

MM  oznacza miesigc produkciji

YY  oznacza rok produkcji

A oznacza wykonanie wytacznikdéw krancowych
B oznacza opcje funkcyjne
C oznacza konstrukcje zaciskéw sterujgcych
EBRD ARMATUREN’
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Cyfry A, B i C kodowane sg kazdorazowo z zerem (0).
Konfiguracja napedu zakodowana jest w catosci w numerze modutu (M71-XS-XXX-40) (patrz
strona 33 i 40).

D3  Piytagtowna PI.LE71-LC syste mu modut owego EBRO

Opisane ponizej komponenty znajdujg sie na ptycie gtdwnej systemu modutowego EBRO. Plyta
gtdéwna posiada wytgczniki krancowe do wytgaczania potozen krancowych, wejscie zdalnego ste-
rowania regulatorem oraz elektroniczny stopierh mocy do sterowania silnika. Dodatkowo posiada
ptyte gtdbwna z 5 przekaznikami sygnalizacji statusu, port do zainstalowania lokalnych wytgczni-

kow sterowania silnika oraz zintegrowany interfejs do podtgczenia pozycjonera.

D3-1 Wytaczniki krancowe S1i S2

Wytaczniki krancowe S1 i S2 okreslajg punkty wytaczenia dla POZYCJI OTWARTEJ i POZYCJI
ZAMKNIETEJ. S1 jest przyporzadkowany do POZYCJlI ZAMKNIETEJ. S2 jest odpowiedzialny
za POZYCJE OTWARTA. Obydwa wytaczniki krahcowe majg najwyzszy priorytet w catym ste-
rowaniu. Nie mogg by¢ dezaktywowane ani przez sygnaty zdalnego sterowania ani przez ste-
rowanie lokalne. Jezeli zostanie osiggniety ktérys z wytgcznikow krancowych, nastepuje wytg-
czenie odpowiedniego kierunku ruchu. Wytaczniki sg potaczone wewnetrznie na ptycie. Nie ma
dostepu z zewnatrz przez poditgczenie X2.

D3-2 Dodatkowe wytaczniki krancowe S3i S4 (opcja)

Whyltgczniki S3 i S4 (maks. 250V AC, 3A) mogq by¢ zainstalowane opcjonalnie. Mogg by¢ uzyte
jako dodatkowe bezpotencjatowe sygnaty zwrotne lub wykorzystywane do sygnalizacji jako wy-
taczniki pozycji posredniej na drodze obrotu. Przy ich uzyciu jako dodatkowych wytgcznikéw
krancowych nalezy uwzglednic, ze wytaczniki krancowe S3 i S4 nalezy ustawi¢ jako wytaczniki
wyprzedzajace w stosunku do wytgcznikéw S1i S2. Nalezy zapewni¢, aby przed wytgczeniem
silnika sygnalizacja odbywata sie przez S3 i S4. Podtgczenia moga by¢ odprowadzone do bloku
zaciskow X2.

D3-3 Ogrzewanie skrzynki sterowni czej (230V AC, 5W)

Ogrzewanie skrzynki sterowniczej stuzy do ograniczenia kondensowania sie pary wodnej w
skrzynce. Ogrzewanie skrzynki sterowniczej musi pracowac¢ w trybie pracy ciggtej i posiada od-
dzielne zasilanie na X3. Ogrzewanie skrzynki sterowniczej musi by¢ wtedy podtaczone, gdy na-
ped narazony jest na duze réznice temperatur, co wystepuje w przypadku zastosowania na ze-
wnatrz budynkéw. Dotyczy to takze pomieszczen o wysokiej wilgotnosci powietrza. Wiaczenie
ogrzewania lezy po stronie uzytkownika. W razie nieprzestrzegania warunkéw uzycia ustaje
gwarancja producenta.

D3-4 Wytacznik mome ntu obrotowego

System modutowy EBRO posiada elektroniczny wytacznik momentu obrotowego. Zapewnia on
bezpotencjatowy styk na bloku zaciskéw X2, ktéry uruchamia sie w razie przekroczenia usta-
wionego momentu obrotowego. Mamy tutaj do czynienia z sygnatem utrzymujacym sie do cza-
su odigczenia napiecia silnika. Nalezy zapewni¢, aby po zadziataniu wytgcznika momentu obro-
towego nastgpito wytgczenie silnika bez napiecia.
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Wytaczenie silnika po aktywowaniu momentu obrotowego jest realizowane przez uzytkownika.
Mozliwe sposoby taczenia wytgcznika momentu obrotowego w koncepcjach sterowania zostaty
przedstawione w naszych propozycjach tgczen.

D3-5 Podtaczenia zaciskd w steruj gcych i sygnaliz acyjnych X9

Blok zaciskow sterujacych i sygnalizacyjnych X9 umozliwia r6zne sygnalizacje pozwalajace na
wygodne sterowanie napedem obrotowym.

Wyprowadzone napiecie zasilajace +24V DC moze zosta¢ zastosowane do sterowania przez
uzytkownika. Jest wewnetrznie zabezpieczone i moze zosta¢ obcigzone maks. 50mA.

Wystepujg 2 bezpotencjatowe wejscie zdalnego sterowania kierunkami ruchu do POZYCJI
OTWARTEJ i POZYCJI ZAMKNIETEJ. Moga by¢ sterowane maks. 30V DC. Pob6r pradu wy-
nosi 5SmA. Nalezy uwzgledni¢ biegunowosc¢ sygnatu sterujacego.

Wystepuje 5 przekaznikéw sygnalizacji statusu wykonanych w postaci bezpotencjatowych ze-
stykow przetlgcznych. Styki nozne przekaznikdéw sygnalizacji statusu sg miedzy sobg mostko-
wane.

Moga by¢ wykorzystywane nastepujgce sygnaty:

Osiggniecie POZYCJI ZAMKNIETEJ: uruchomiony S1

Osiggniecie POZYCJI OTWARTEJ: uruchomiony S2

Aktywowanie funkcji trybu

automatycznego: naped moze wykonywac ruch roboczy przez wejscia
zdalnego sterowania lub pozycjoner

Aktywowanie funkcji trybu recznego:  naped moze wykonywac ruch roboczy tylko ze stanowiska
sterowania lokalnego (jest to mozliwe tylko w przypadku
wyposazenia w stanowisko sterowania lokalnego)

Sygnalizacja zbiorcza zaktécen: przy zaniku napiecia zasilajgcego i zaniku sygnatu ste-
rujgcego na pozycjonerze w zerowym trybie pracy
(Uwaga: W nor malnym trybi e pracy sterowany jest
przekaznik. Przekaznik opada w razie wys tgpienia
btedu)

D3-6 Sterowa nie lokalne (opcja)

Opcjonalnie system modutowy EBRO moze by¢ wyposazony w stanowisko sterowania lokalne-
go. Stanowisko sterowania lokalnego sktada sie z dwéch wytgcznikéw. Przy pomocy jednego z
nich wybiera sie rodzaj trybu pracy: reczny, neutralny lub automatyczny. Wytgcznik ten przy
pomocy ktédki moze by¢ unieruchomiony we wszystkich trzech pozycjach i zabezpieczony
przed nieupowaznionym dostepem. W przypadku wybrania automatycznego trybu pracy naped
moze byc¢ sterowany przez wejscia zdalnego sterowania na X9, o ile nie zainstalowano pozy-
cjonera. W przypadku zainstalowania pozycjonera naped reaguje na ustawiong wartos¢ na-
stawczg pozycjonera. Wejscia zdanego sterowania na X9 sg wtedy dezaktywowane.

Drugi wytacznik stuzy do sterowania pozadanej POZYCJI OTWARTEJ lub POZYCJI ZA-
MKNIETEJ, gdy wigczony jest tryb pracy recznej.
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D3-7 Pradowe sprz ezenie zwrotne 4—20 mA (opcja)

Dla zapewnienia ciggtej sygnalizacji zwrotnej potozenia moze by¢ opcjonalnie zainstalowany
potencjometr z wtgczong elektronikg konwerterowg. Przetgczanie zrealizowano w technice
dwuprzewodowej i wykonano bezpotencjatowo. Prgdowe sprzezenie zwrotne jest catkowicie au-
tonomiczne w stosunku do innych podzespotow elektronicznych i pokazuje rzeczywistg pozycje
klapy armatury. Pragdowe sprzezenie zwrotne 4-20mA moze byc¢ zasilane wedtug wyboru: na-
pieciem zewnetrznym lub wewnetrznie udostepnionym napieciem 24V DC.

D3-8 Piyta gtéwna PI-E71-LOCAL

D4  Poyzcjoner PLE71-POS system u modut owego EBRO

D4-1 Pozycjoner (opcja)

Pozycjoner moze by¢ zamontowany jako ptyta dodatkowa do ptyty gtdwnej. Przy jej pomocy na-
ped moze pracowac jako naped regulowany. N ptycie znajduje sie kilka opcji nastawczych, kto-

re konieczne sg dla regulowanego trybu pracy napedu.

Pozycjoner standardowo posiada oddzielne wejscie napiecia i pradu oraz zwrotng sygnalizacje

napiecia 0-10V.

Sygnaty te

0-10V lub 2-10V na wejsciu U
0-20mA lub 4-20mA na wejsciu |
0-10V sygnalizacja zwrotna na wyjsciu UR
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sq zasilane wzglednie zapytywane przez X1-POS.

Dla kompensaciji ptyty regulatora dostepne sg 4 potencjometry;

P1 kompensacja histerezy regulacji

P2 kompensacja POZYCJI ZAMKNIETEJ

P3 kompensacja POZYCJI OTWARTEJ

P4 kompensacja sygnalizacji zwrotnej napiecia 0-10V

Poprzez wytacznik funkcyjny S1 mozna zmienia¢ zakresy sygnatu napiecia i pradu.
Na stanowisku 0-20mA pracuje wejscie pradu z 0-20mA, wejscie napiecia z 0-10V.
Na stanowisku 4-20mA pracuje wejscie pradu z 4-20mA, wejscie napiecia z 2-10V.
Sygnalizacja zwrotna napiecia pracuje zawsze, niezaleznie od pozycji S1, z 0-10V.

Whytacznik S2 stuzy do zmiany kierunku sterowania. W normalnym trybie pracy wytgcznik S2
musi by¢ zawsze wtgczony na pozycji =. Oznacza to, ze minimalna wartos¢ sygnatu na-
stawczego przyporzadkowana jest do POZYCJlI ZAMKNIETEJ.

W przypadkach zastosowania, w ktorych wartos¢ maksymalna sygnatu nastawczego ma by¢
przyporzgadkowang wartoscig dla POZYCJI ZAMKNIETEJ, wytacznik S2 musi by¢ wigczony na
pozycje X. Dla tego rodzaju trybu pracy konieczna jest rowniez wzajemna wymiana czerwonego
i zielonego przewodu podtgczeniowego potencjometru.

Na ptycie znajduje sie rowniez zwieracz J1. Zwieracz moze by¢ wetkniety w trzech réznych po-
zycjach i uzytkownik moze dzieki temu ustala¢ dziatanie napedu przy zaniku sygnatu sterujace-
go. Zwieracz J1 jest aktywowany, jezeli wytgcznik S1 jest wigczony na pozycji 4-20mA. Jezeli
wowczas sygnat nhastawczy obniza sie ponizej 4mA wzglednie ponizej 2V, naped przemieszcza
sie na pozycje predefiniowang przez zwieracz. Jezeli S1 wigczony jest na pozycje 0-20mA
wzglednie 0-10V, zwieracz J1 nie dziata.

W celu kontroli wizualnej w czasie uruchamiania pozycjoner posiada trzy diody LED. D1 (zielo-
na) sygnalizuje gotowos$¢ do pracy i zasdwieca sie, gdy naped podtaczony jest do napiecia zasi-
lajacego i wytacznik S1 ustawiony jest na tryb pracy 0-10V lub 0-20mA.

Jezeli przez S1 wybrano tryb pracy 2-10V lub 4-20mA, nalezy zasili¢ takze sygnat nastawczy
przez wejscie U lub wejscie | zanim zaswieci sie dioda LED D1.

Diody LED D2 i D3 sg wskaznikami kierunku ruchu i $wiecg sie, gdy pozycjoner steruje odpo-
wiedni kierunek ruchu i naped wykonuje ruch roboczy. Jezeli zostanie osiggniete odpowiednie
potozenie krancowe i uruchomi sie przyporzadkowany wytgcznik krancowy S1 lub wytacznik
krancowy S2 na ptycie gtéwnej PL.LE71-LC, przynalezna dioda LED nadal sie swieci.

Jezeli naped regulowany znajduje sie w pozgdanym punkcie regulacji na drodze nastawczej, D2
i D3 wygasaja.

Dioda LED D2 wskazuje kierunek ruchu do POZYCJI OTWARTEJ.

Dioda LED D3 wskazuje kierunek ruchu do POZYCJI ZAMKNIETEJ.

Uwaga: Jezeli zainstalowany jest pozycjoner, wejscia zdalnego sterow ania termin alu
X9 na ptycie gtéwnej PL.LE71-LC sa dezaktywowa ne.
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D4-2 Pozycjoner PI-E71-POS
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D5  Uruchomieni e piyty gtdwnej PILLE71-LC

Armature nalezy ustawi¢ w pozycji zamkniete;j.

Naped nalezy takze ustawi¢ w pozycji zamknietej (W tym celu koto reczne napedu nalezy
obracac w kierunku wskazéwek zegara do osiggniecia prawie oporu mechanicznego.)
Naped nalezy natozy¢ na armature i skreci¢ na kotnierzu.

Nalezy otworzy¢ pokrywe napedu i usung¢ wskaznik potozenia

Nalezy poluzowac nakretke zabezpieczajaca profilowanego dysku, ktéra uruchamia S1 i
S2.

Profilowany dysk nalezy ustawi¢ w taki sposob, aby uruchomi¢ S1 i nastepnie unieru-
chomic¢ przy pomocy nakretki zabezpieczajace;j.

Nalezy ponownie zainstalowa¢ wskaznik potozenia

Napiecie zasilajgce zamontowane jest na X1

Tym samym wykonano wszystkie konieczne ustawienia i naped moze teraz wykonywac ruch
roboczy przez wejscia zdalnego sterowania na X9.

W przypadku zamontowania stanowiska sterowania lokalnego naped moze by¢ takze przez nie
przemieszczany.
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D6  Uruchomieni e pozycjonera PI.LE71-POS

Warunek: Pomy slnie zakonczono uruc homienie piyty gtéw nej PIL.LE71-LC.

* Nalezy skompensowac potencjometr, gdy naped znajduje sie w pozycji zamknietej.

* Przy pomocy omomierza nalezy ustawi¢ wartos¢ minimalng w zakresie 5-10 ohm i przy
tej wartosci unieruchomi¢ zebnik potencjometru. Nalezy zmierzy¢ warto$¢ oporu pomie-
dzy zielonym i czarnym przewodem potencjometru.

» Potencjometr nalezy potgczy¢ z pozycjonerem.

* Napiecie zasilajgce nalezy przytozy¢ do X1.

* Wartos$¢ minimalng sygnatu nastawczego nalezy zasili¢ przez X1-POS do pozycjonera.

* Nalezy sprawdzi¢, czy ustawienie przetacznika zakreséw S1 na pozycjonerze jest zgod-
ny z sygnatem sterujgcym.

* Przy pomocy P2 na pozycjonerze nalezy ustawi¢ warto$¢ w taki sposob, aby osiggnaé
wytacznik krancowy S1 na plycie gtdwnej i zaswiecita sie dioda D3.

* Wartos¢ maksymalng sygnatu nastawczego nalezy zasili¢ z pozycjonera.

* Przy pomocy P3 na pozycjonerze nalezy ustawi¢ warto$¢ w taki sposob, aby osiggnaé
wytacznik krancowy S2 na plycie gtdwnej i zaswiecita sie dioda D2.

* Przy pomocy P4 na pozycjonerze nalezy ustawi¢ sygnalizacje zwrotng napiecia 0-10V.
Jezeli naped uruchomit wytgcznik krancowy S2 i D2 nadal, nalezy ustawi¢ napiecie na
wyjsciu UR bloku zaciskow X1-POS przy pomocy P4 na 10.0V.

» Pozycjoner nalezy zasili¢ sygnatem nastawczym (5V lub 10mA).

* Przy pomocy P1 nalezy skompensowac naped w taki sposéb, aby naped nie wahat sie
(nie przemieszczat sie). Dla sprawdzenia kilkakrotnie wyprowadzi¢ naped pokrecajac ko-
tem recznym z punktu regulacji i skontrolowaé, czy ponownie osiggniety zostat punkt re-
gulacji bez ruchu wahadtowego.

D7  Uruchomieni e prgdowego sprzezenia zwrotnego 4-20 mA (opcja)
Warunek: Przeprow adzono kom pensacj e potencjometra, jak opisano pow yzej.

Pradowe sprzezenie zwrotne 4-20mA jest autonomiczne w stosunku do innych podzespotéw
elektronicznych. Jako ustalenie pozycji stuzy potencjometr tandemowy, ktéry poprzez kompen-
sacje do pozycjonera réwniez jest skompensowany.

Kompensacja pradowego sprzezenia zwrotnego nastepuje poprzez potencjometry P1i P2 na
ptycie konwertujgcej (oznakowanie na stronie lutowanej ptyty).

Jezeli naped przemiescit sie do pozycji zamknietej, mozna przy pomocy P1 ustawi¢ wartos¢
4mA. W pozycji otwartej nalezy ustawi¢ warto$¢ 20mA przy pomocy P2.

Zasilanie napieciowe wzglednie wyjscie pradu wytacznika znajdujg sie na bloku zaciskowym X2.

Uwaga: Opisane powy zej prace sg konieczne, jezeli naped i armatura dostarczane sa
osobno. Jezeli armatura i naped zostaty dostarczone po montazu fabryc z-
nym, prace te zostaly juz wykonane .

EBRD ARMATUREN'
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D7-1 Ustawienia fabry czne mechani zmow piyty gtéwne j PLE71-LC

Wyltgcznik potozenia krancowego S1 & S2 ustawione sg ha kat obrotu 90°. S1 odpowiada za
wytgczenie napedu w kierunku ruchu do POZYCJI ZAMKNIETEJ. S2 odpowiada za wytgczenie
napedu w kierunku ruchu do POZYCJI OTWARTEJ.

D7-2 Ustawienia fabry czne mechani zméw pozycjonera PI.E71-POS

Generalnie do POZYCJI ZAMKNIETEJ przyporzadkowana jest minimalna warto$¢ zadana.
Maksymalna wartos¢ zadana przyporzadkowana jest do POZYCJI OTWARTEJ.

P1

P2

P3

P4

S1

S2

J1

Nalezy skompensowac histereze regulatora w taki sposob, aby naped pracowat bez ru-
chu wahadtowego.

Potencjometr P2 nalezy skompensowac w taki sposéb, aby naped przy minimalnym sy-
gnale wartosci zadanej uruchomit wytacznik krancowy S1.

Potencjometr P3 nalezy skompensowac w taki sposéb, aby naped przy maksymalnym
sygnale wartosci zadanej uruchomit wytgcznik krancowy S2.

Potencjometr P4 nalezy skompensowac w taki sposéb, aby naped przy maksymalnym
sygnale wartosci zadanej zasygnalizowat zwrotnie 10V DC na styku UR na zacisku X1-
POS.

Wylacznik S1 jest wigczony na pozycji 0-20mA. Ustawienie to powoduje przy wejsciu na-
piecia zakres napiecia 0-10V.

Wytacznik S2 jest wigczony na pozycji “=" i przy zwiekszajacym sie sygnale wartosci za-
danej powoduje otwarcie armatury.

Zwieracz J1 jest ustawiony na pozycji STOP (aktywny tylko w trybie zerowym).

EBRD ARMATUREN'
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E Dane technicz ne modutdw M71-WS-XXX-40

El Obszar zastosowa n

Napedy obrotowe E65 WS, E110 WS i E160 WS zostaly skonstruowane do pracy w zakresie
ruchu obrotowego 90°. Stuzg do pracy klap odcinajacych, zaworéw z zawieradtem kulowym lub
innych organdw wykonawczych w automatyce. Sterowanie moze by¢ realizowane zgodnie z
wyborem: poprzez bezpotencjatowe cyfrowe wejscie lub poprzez wystandardyzowany sygnat
MSR przyktadowo 0-10V DC lub 4-20mA.

Napedy obrotowe wyrézniajg sie kompaktowym wzornictwem i praktyczng obstugq pod wzgle-
dem techniki podtaczenia i uruchomienia. Modutowa budowa napedéw umozliwia rozbudowe
lub realizacje specjalnych funkcji w najprostszy sposéb. Podstawe stanowi piyta, ktéra poza
standardowymi funkcjami jest przygotowana dla dalszych podzespotéw i tym samym umozliwia
w sposob prosty i ekonomiczny realizacje dodatkowych funkcji.

E2  Wypos azenie standa rdowe

» plyta gtébwna PI.LE71-LC posiadajaca bezpotencjatowe podigczenia sterujace w kierunku ru-
chu do POZYCJI OTWARTEJ i POZYCJI ZAMKNIETEJ poprzez catkowicie elektronicznie
regulowany poziom mocy silnika, 5 bezpotencjatowych sygnalizacji statusu, interfejs do ste-
rowania lokalnego i pozycjoner

» 2 zintegrowane wytaczniki krancowe do sterowania napedu (S1i S2)

» zintegrowany wytacznik termiczny w uzwojeniu silnika (S7)

» zintegrowany elektroniczny wytacznik momentu obrotowego

» ogrzewanie skrzynki sterowniczej

» optyczny wskaznik potozenia

* bezsprzegtowe uruchamianie reczne awaryjne

* mechaniczne zderzaki krancowe

» powtoka lakiernicza na bazie zywicy epoksydowej

E3 Kotnier z i koAacowki watu do E65 WS

* FO04, FO5i FO7 zgodnie z normg EN ISO 5211
» kwadratowe koncéwki watu: 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm
» koncowki watu okragtego: 16 mm z wpustami pasowanymi

E4 Kotnier zi koncowki watu do E110 WS

* FO07iF10 zgodnie z normg EN ISO 5211
» kwadratowe koncéwki watu: 12 mm, 14 mm, 16 mm,17 mm, 22 mm, 24 mm
» koncowki watu okragtego: 28 mm z wpustami pasowanymi

E5 Kotierz i koAncowki watu do E160 WS

* F10, F12i F16 zgodnie z normg EN ISO 5211
e kwadratowe koncéwki watu: 17 mm, 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm
» koncowki watu okragtego: 30 mm, 40 mm i 50mm z wpustami pasowanymi

EBRD ARMATUREN'
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E6  Opcje
1. Dodatkowe bezpotencjatowe wytaczniki krancowe (S3 i S4)
2. Dowolnie regulowane wytaczniki pozycji posredniej (S3 i S4) do sygnalizacji w zakresie
nastawczym
Pozycjoner

Pradowe sprzezenie zwrotne 4-20mA w technice dwuprzewodowej
Blokowane sterowanie lokalne

Inicjatory sygnalizacji

Wyprowadzony wytacznik termiczny na sygnalizacji zbiorczej zakiécen
Napiecia specjalne

ONO O AW
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F Dane technicz ne napedéw

E65 WS
Czas ruchu nastawczego w S 6 12~ 24*
zakresie od 0° do 90°
Moment nominalny Nm 100 80 60
Prad nominalny A 0.7 0.55 0.3
Prad rozruchowy A 1.0 0.8 0.4
Moc pobierana kw 0.16 0.125 0.066
Napiecie nominalne V 230 230 230
Czestotliwosé Hz 50 50 50
Czas zalaczenia Klasa C zgodnie z normg EN 15714-2
Rodzaj ochrony IP67 zgodnie z normg EN IEC 60529
Ciezar w kg 7

* Opcja
E110 WS
Czas ruchu nastawczego w S 6* 12 24*
zakresie od 0° do 90°
Moment nominalny Nm 400 400 320
Prad nominalny A 1.8 1.3 0.65
Prad rozruchowy A 2.6 2 1.5
Moc pobierana kW 0.4 0.26 0.138
Napiecie nominalne V 230 230 230
Czestotliwos¢ Hz 50 50 50
Czas zalaczenia Klasa C zgodnie z normg EN 15714-2
Rodzaj ochrony IP67 zgodnie z normg EN IEC 60529
Ciezar w kg 14

* Opcja
E160 WS
Czas ruchu nastawczego w S 12* 24 48*
zakresie od 0° do 90°
Moment nominalny Nm 1100 1100 750
Prad nominalny A 1.8 1.3 0.65
Prad rozruchowy A 2.6 2 2.5
Moc pobierana kw 0.4 0.26 0.138
Napiecie nominalne V 230 230 230
Czestotliwosé Hz 50 50 50
Czas zalaczenia Klasa C zgodnie z normg EN 15714-2
Rodzaj ochrony IP67 zgodnie z normg EN IEC 60529
Ciezar w kg 25

* Opcja
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F1 Uzupetnia jace dane techniczne

Wytacznik krancowy:

Wytaczenie mome ntu

obro towego:

Ogrzewanie skrzynki
sterown iczej:

Potencjometr :

Pradowe sprz ezenie
zwrotne:

Wytacznik termicz ny:

Klasa materiatu
izolacyjnego:

Klasa ochrony
antykorozyjnej:
Potaczenie srubowe
kabli:

Temperatura pracy:

Koto reczne:

Sita uruchamiaj gca:

maks. 250V AC, 3A

bezpotencjalowy zestyk przetaczny, maks. 250V AC, 5A

zasilan ie 230V AC ciagte, 5W

1000 Q, 1W, kat obrotu 270°

4-20mA, zasilanie maks. 30V DC

zintegrow any

C4 zgodnie z normg EN 15714-2, badana zgodnie z norma EN
60068-2-52

4 x M20x1,5; @- min = 6mm; @- max. = 13mm

-20°C do +70°C

15 obrotéw w zakresie 90°

4 Nm dla E65

20 Nm dla E110
35 Nm dla E160

EBRD ARMATUREN"
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Single-phase actuator with integrated direction control,
positioner, local control, additional limit switches

and current feedback 4-20mA

H2E

w
o
=

o o ~
~ = —=| =
o cil il o
= =l =] =

Additional limit switches

Pl.E71-WS-Local

I I
Wé QAN \\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\
$3 max. 250/ 3A $4 , max. 30V DC

OPEN/CLOSED

AUTO/HAND

5 | wM M
“ = i} = e x| T 2 W
| g = 7| 2 S
1 ! B
I | \ 4-20méA
! I N e — 3 D1 |
| 2113 | 0° - 90°
! HIRE Tor |
| | |18 7 que |
I T 250V AC I 3A I
| |
" |
| +24v DC
“ |
! GND
' D1 7
i inl I —
R Y Y /
I
1
1
I
i
I
| o /u | Direction | |
X control
, 51 & 52
I
" o = = I 81 |Limit switch
1 = E W e
! \. 7 52| control
|
I
* Legend
57 M Motor
ﬂ 1 7 X1 Connector voltage supply
51852 Limit switch control (integrated)
— 53854 additional limit switches
D1 Torque control
Ss7 Thenmal winding protection
H1 Heater
P1 Positioner
RM1 Current feedback 4-20mA

Local control

P1
PLE71-POS
02- 10V Input g2 =POS
04 - 20me Input e 2L2=FOS
1 Mcu Signal GND |—21.3-FOS
0- 10V Cupur 24 -POS
Signal GND |15 _POS
|
X33 "
4 V < |
-— MN 1
1
Control input Openy L} #8.13 | _wk
a v <« "
Ll |
I
Contol input Close: 1
I
FeETRCAEEEN
|
|_||m FeARSCRAIL
T
+ I
24V / 50mA '
T Xa2/¥812
1
max. 24V / 500mA |
X7 "
CLOSED - — - 1
" ar |
1
I
| X180
OPEN - -- |
Xa B |
| @8
I
X318 I
\_| AUTO B I :
Xag |
i - B
I
X818 i
LOCAL - - 1
" an I
I
¥9.20 i
Ermror* -F-- T
" | a0 |
I
com ¥O5 /X815 |
]
I

= Signal Error is activ for normal operation conditions!

**When the positioneris installed, digital control input are out of order.

Ref.: V. Putz

00

Rev.:

EBRO Module system Wd.- nb.: M71-\WSe-016-40

03.06

Date:
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Tabela z opisem podlaczen

Wtyczka podtaczeniowa | Nazwa Funkcja

X1.N Przewdéd neutralny
X1.L1 Faza Ll

X1 X1. Niezajety
X2.1 Niezajety
X2.2 Niezajety
X2.3 Niezajety
X2.5 Whytacznik S3; dodatkowy wytacznik krancowy Poz. ZAMKNIETA; NC
X2.6 Whytacznik S3; dodatkowy wytacznik krancowy Poz. ZAMKNIETA; COM
X2.7 Whytacznik S3; dodatkowy wytacznik krancowy Poz. ZAMKNIETA; NO
X2.9 Whytacznik momentu obrotowego zestyk rozwierny; NC
X2.10 Wytacznik momentu obrotowego styk nozny; COM
X2.11 Wytacznik momentu obrotowego zestyk zwierny; NO

X2 X2.12 Niezajety
X2.13 Niezajety
X2.14 Niezajety
X2.16 Whytacznik S4; dodatkowy wylgacznik krancowy Poz. OTWARTA; NC
X2.17 Whytacznik S4; dodatkowy wytgcznik krancowy Poz. OTWARTA; COM
X2.18 Whytacznik S4; dodatkowy wytgcznik krancowy Poz. OTWARTA; NO
X2.20 Potencjometr; zestyk krancowy lub pradowe sprzezenie zwrotne wyjscie
X2.21 Potencjometr; wyjscie
X2.22 Potencjometr; zestyk krancowy lub pradowe sprzezenie zwrotne wej$cie
X3.1 Ogrzewanie skrzynki sterowniczej; U = 230V AC ciagte

X3 X3.2 Ogrzewanie skrzynki sterowniczej; U = 230V AC ciagte
X8.U Podtgczenie silnika
X8.W Podtaczenie silnika

X8 X8.V Podtaczenie silnika
X9.1 Napiecie zasilajgce +24V (maks. 50mA)
X9.2 Masa napiecie zasilajace (GND)
X9.3 Sygnat zdalnego sterowania Poz. OTWARTA (maks. +30V DC)
X9.4 Masa sygnat zdanego sterowania (GND)
X9.5 Styk nozny przekaznik sygnalizacyjny (maks. 24V DC)
X9.6 Sygnalizacja zwrotna Poz. OTWARTA; NO
X9.7 Sygnalizacja zwrotna Poz. ZAMKNIETA; NO
X9.8 Sygnalizacja zwrotna w trybie pracy recznej; NO
X9.9 Sygnalizacja zwrotna w trybie pracy automatycznej; NO
X9.10 Sygnalizacja zwrotna sygnalizacja zbiorcza zaktécen* ; NO*
X9.11 Napiecie zasilajgce +24V (maks. 50mA)

X9 X9.12 Masa napiecie zasilajagce (GND)
X9.13 Sygnat zdalnego sterowania Poz. ZAMKNIETA (maks. +30V DC)
X9.14 Masa sygnat zdalnego sterowania (GND)
X9.15 Styk nozny przekaznik sygnalizacyjny (max.24V DC)
X9.16 Sygnalizacja zwrotna Poz. OTWARTA; NC
X9.17 Sygnalizacja zwrotna Poz. ZAMKNIETA; NC
X9.18 Sygnalizacja zwrotna w trybie pracy recznej; NC
X9.19 Sygnalizacja zwrotna w trybie pracy automatycznej; NC
X9.20 Sygnalizacja zwrotna sygnalizacja zbiorcza zaktécen *; NC*
X1.1 Wejscie napiecia (+) 0 -10V
X1.2 Wejscie pradowe (+) 0-20mA lub 4-20mA
X1.3 Sygnat sterowania masa (GND)

X1-POS X1.4 Sygnalizacja zwrotna napiecia (+) 0-10V
X1.5 Sygnalizacja zwrotna sygnat masa (GND)

* Przekaznik sygnalizacji zbiorczej zaktocen urucha mia sie w normalnym tryb ie pracy!
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Strona 32 NS



INSTRUKCJA OBSLUGI SYSTEM MODUL OWY EBRO DLA NAPEDOW ELEKTRY CZNYCH NIEPELNOOBROTOWYCH

Napedy pradu przemiennego jednofa zowego
Single-phase actuators

Standard Opcje / Options
© = o i n < —
o 8|2 £ |= 5|2 o @ Els 08| .| &
= 23 = S S & 4} S c Qg o= =)
| S — 0 3 = N > O -S _ﬂ £ < T = - N ©O c
[GRN) N~ NS5 R DO £ £ NN g2 L
. Wy | g€ Tox 22 NNG | @€ | Wy | SE
g e T SSow | 558 s 7} o< @ @ || == S €
wo| zi| 8382|365 |ede| fuo eS| %3 o< ¢
o5 | £p| 255" |¢R3|885| 288 | 58| g3 t:z| £
o= 28 0 B = 2 2 S 82< | 89| 85| ¢ S
>w| ©8|z 8 |2 8|8 8| B®RG5| e g2 s 2
; £ 5 = > 510 < S ;) N2 | »n =
28| 5 g |© 8|8 & 5 ea 2| s
=06 o
Schemat zaciskéw/Wirin g diagram
M71-WS-001-40 X X X O.K. | O.K
M71-WS-002-40 X X X X 0O.K 0O.K
M71-WS-003-40 X X X X O.K. | O.K
M71-WS-004-40 ( Mxxx-03-01 lub Mxxx-03-02) X X X X O.K. | O.K
M71-WS-005-40 X X X X X O.K. | O.K
M71-WS-006-40 X X X X X O.K. | O.K
M71-WS-007-40 X X X X X O.K. | O.K
M71-WS-008-40 X X X X X X O.K. | O.K
M71-WS-009-40 (Mxxx-15-00) X X X O.K. | O.K
M71-WS-010-40 X X X X 0O.K 0O.K
M71-WS-011-40 (Mxxx-09-00) X X X X O.K O.K
M71-WS-012-40 X X X X O.K O.K
M71-WS-013-40 X X X X X O.K O.K
M71-WS-014-40 X X X X X O.K O.K
M71-WS-015-40 X X X X X 0.K 0O.K
M71-WS-016-40 X X X X X X O.K. | O.K

W przypadku zainstalowania pozycjonera wejscia zdalnego sterowania sg odtaczane.
When positioner is installed, remote control inputs are switched-off

F2 Dane technic zne mod utéw M71-DS-XXX-40

Obszar zastosowa n

Napedy obrotowe E65 DS, E110 DS, E160 DS i E210 DS zostaty skonstruowane do pracy w
zakresie ruchu obrotowego 90°. Stuzg do pracy klap odcinajgcych, zaworéw z zawieradiem ku-
lowym lub innych organéw wykonawczych w automatyce. Sterowanie moze by¢ realizowane
zgodnie z wyborem: poprzez bezpotencjatowe cyfrowe wejscie lub poprzez wystandardyzowany
sygnat MSR przyktadowo 0-10V DC lub 4-20mA.

Napedy obrotowe wyrézniajg sie kompaktowym wzornictwem i praktyczng obstugg pod wzgle-
dem techniki podtaczenia i uruchomienia. Modutowa budowa napedéw umozliwia rozbudowe
lub realizacje specjalnych funkcji w najprostszy sposob. Podstawe stanowi ptyta, ktéra poza
standardowymi funkcjami jest przygotowana dla dalszych podzespotéw i tym samym umozliwia
W sposOb prosty i ekonomiczny realizacje dodatkowych funkciji.

Wyposa zenie standar dowe

» plyta gtébwna PI.LE71-LC posiadajaca bezpotencjatowe podigczenia sterujace w kierunku ru-
chu do POZYCJI OTWARTEJ i POZYCJI ZAMKNIETEJ poprzez catkowicie elektronicznie
regulowany poziom mocy silnika, 5 bezpotencjatowych sygnalizacji statusu, interfejs do ste-
rowania lokalnego i pozycjoner
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» 2 zintegrowane wytgczniki krancowe do sterowania napedu (S1i S2)
» zintegrowany wytacznik termiczny w uzwojeniu silnika (S7)

» zintegrowany elektroniczny wytgcznik momentu obrotowego

* ogrzewanie skrzynki sterowniczej

» optyczny wskaznik potozenia

* bezsprzegtowe uruchamianie reczne awaryjne

* mechaniczne zderzaki krancowe

» powloka lakiernicza na bazie zywicy epoksydowej

Kotnierz i koncowki walu do E65 DS

* FO04, FO5i FO7 zgodnie z normg EN ISO 5211
» kwadratowe koncéwki watu: 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm
» koncowki watu okragtego: 16 mm z wpustami pasowanymi

Kotnierz i koncéwki walu do E110 DS

* FO07iF10 zgodnie z normg EN ISO 5211
» kwadratowe koncéwki watu: 12 mm, 14 mm, 16 mm,17 mm, 22 mm, 24 mm
» koncowki watu okragtego: 28 mm z wpustami pasowanymi

Kotnierz i koncéwki walu do E160 DS

* F10, F12i F16 zgodnie z normg EN ISO 5211
» kwadratowe koncowki watu: 17 mm, 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm
» koncowki watu okragtego: 30 mm, 40 mm i 50mm z wpustami pasowanymi

Kotnierz i koncowki watu do E210 DS

* F10, F12i F16 zgodnie z normg EN ISO 5211
» kwadratowe koncéwki watu: 24 mm, 27 mm, 32mm
» koncowki watu okragtego: 30 mm, 40 mm i 50 mm z wpustami pasowanymi

Opcje
1. Dodatkowe bezpotencjatowe wytgczniki krancowe (S3 i S4)
2. Dowolnie regulowane wytaczniki pozycji podredniej (S3 i S4) do sygnalizacji w zakresie
nastawczym
Pozycjoner

Pradowe sprzezenie zwrotne 4-20mA w technice dwuprzewodowej
Blokowane sterowanie lokalne

Inicjatory sygnalizacji

Wyprowadzony wytgcznik termiczny na sygnalizacji zbiorczej zakiocen
Napiecia specjalne

NGO RA®
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F3  Dane technic zne nap edéw

E65 DS
Czas ruchu nastawczego w S 6 12* 24*
zakresie od 0° do 90°
Moment nominalny Nm 100 80 -
Prad nominalny A 0.3 0.25 -
Prad rozruchowy A 0.5 0.3 -
Moc pobierana kw 0.085 0.065 -
Napiecie nominalne V 400 400 -
Czestotliwos¢ Hz 50 50 -
Czas zalagczenia Klasa C zgodnie z normg EN 15714-2
Rodzaj ochrony IP67 zgodnie z normg EN IEC 60529
Ciezar w kg 7
* Opcja
E110 DS
Czas ruchu nastawczego w S 6* 12 24*
zakresie od 0° do 90°
Moment nominalny Nm 400 400 320
Prad nominalny A 1.4 1 0.95
Prad rozruchowy A 2.1 1.8 1.6
Moc pobierana KW 0.27 0.22 0.2
Napiecie nominalne V 400 400 400
Czestotliwosé Hz 50 50 50
Czas zalaczenia Klasa C zgodnie z normg EN 15714-2
Rodzaj ochrony IP67 zgodnie z normg EN IEC 60529
Ciezar w kg 14
* Opcja
E160 DS
Czas ruchu nastawczego w S 12* 24 48*
zakresie od 0° do 90°
Moment nominalny Nm 1100 1100 750
Prad nominalny A 1.4 1 0.95
Prad rozruchowy A 2.1 1.8 1.6
Moc pobierana KW 0.27 0.22 0.2
Napiecie nominalne V 400 400 400
Czestotliwosé Hz 50 50 50
Czas zalaczenia Klasa C zgodnie z normg EN 15714-2
Rodzaj ochrony IP67 zgodnie z normg EN IEC 60529
Ciezar w kg 25
* Opcja
E210 DS
Czas ruchu nastawczego w S 12* 24 48*
zakresie od 0° do 90°
Moment nominalny Nm 4000 4000 3200
Prad nominalny A 1.8 2.2 1.8
Prad rozruchowy A 2.6 3.2 3.2
Moc pobierana kw 0.4 0.540 0.2
Napiecie nominalne V 400 400 400
Czestotliwos¢ Hz 50 50 50
EBRO ARMATUREN"
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Czas zalagczenia

Klasa C zgodnie z normg EN 15714-2

Rodzaj ochrony

IP67 zgodnie z normg EN IEC 60529

Ciezar w kg

40

* Opcja

F4 Uzupetnia jgace dane techniczne

Wytacznik krancowy:

Wytaczenie mome ntu

obro towego:

Ogrzewanie skrzynki
sterown iczej:

Potencjometr :

Pradowe sprz ezenie
zwrotne:

Wytacznik termicz ny:

Klasa materiatu
izolacyjnego:

Klasa ochrony
antykorozyjnej:
Potaczenie srubowe
kabli:

Temperat ura pracy:

Koto reczne:

Sita uruchamiaj aca:

maks. 250V AC, 3A

bezpotencjalowy zestyk przetaczny, maks. 250V AC, 5A

zasilan ie 230V AC ciagte, 5W

1000 Q, 1W, kat obrotu 270°

4-20mA, zasilanie maks. 30V DC

zintegrow any

C4 zgodnie z norma EN 15714-2, badana zgodnie z norma EN
60068-2-52

4 x M20x1,5; @- min = 6mm; J- max. = 13mm

-20°C bis +70°C

15 obrotow w zakresi e 90°

4 Nm dla E65

20 Nm dla E110

35 Nm dla E160
50 Nm dla E210

EERO ARMATUREN'
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Three-phase actuator with integrated direction control,
positioner, local control, additional limit switches
and current feedback 4-20mA

=)

o4
s

)

o4
s

™~

I3
s

X218
K27

X218

[ [ H
e o
S3 max. 250V/ 3A 4

Additional limit switches

Pl.E71-DS-Local

P1
PLE71-POS
02 - 10V Irpur gl -POS
04 - 20mA Input (g 2LE=EOS
— Meu Signal GND —213 - FOS5
0- 10V Cutput 4 -FOS
Signal GMD L 5-POS
max. 30V DC a3

\||VMHMN

Control input Open|

= -
T

Contol input Close:

ECETECAE]

HA1xa11

I_Hm

24V { 50mA
ﬂ

XB.2 /812

! |
“ - = =l 2 2 |
i gl 2 2 mi mi ! g
X X1 _ | -
| ! -
S I A % ol | 4-20mA
I Bl Iz ] ! ° _qQ°
I al |3 | 0°-90
h o] |3 7 Torgue |
| _ . - TN 250V AC I 3A |
| 2 - 2 ' RMA1
" 5 x 5 HA 7
|
“ |
, D1 7
| JL e
LM
I
I
I
I
i
I
[ I N W Direction | |
X V/ control
' S51& 82
I
! > > z | s1 [Limit switch
1 < = @ - — _— —————T1T°~
| : i $2| control
I
I
M Motor
X1 Connector voltage supply
M $13S2 Limit switch control {integated)
3~ —_ 53854 additional limit switches
o] Torque control
s7 Thermal winding protection
57 H1 Heater
P1 Positioner
!l‘ RM1  Cument feedback 4-20mA

OPEN / CLOSED| AUTO/ LOCAL

Local control

max. 24V / 500mA

CLOSED %l
OPEN %\

T T T T 1
| 1 | | 1
il 4 il il a
| | | | |~
5
=
—

HA7

*Signal Error is activ for nermal eperation coenditions.

“* When the positioner is installed, the digital contreol inputs are out of order.

Ref.: V. Putz

M7 1-DSe-016-40

00

Rev.:

EBRO Module system| Wd.-nb.:

03.06

Date:

. ARMATUREN

RO ARMATUREN"
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Tabela z opisem podlaczen

Wtyczka podtgczen| Nazwa Funkcja

X1.L1 FazalLl (pole prawoskretne)
X1.L2 Faza L2 (pole prawoskretne)

X1 X1.L3 Faza L3 (pole prawoskretne)
X2.1 Wolny
X2.2 Wolny
X2.3 Wolny
X2.5 Whytacznik S3; dodatkowy wytgcznik krancowy Poz. ZAMKNIETA; NC
X2.6 Wytacznik S3; dodatkowy wytgcznik krancowy Poz. ZAMKNIETA; COM
X2.7 Whytacznik S3; dodatkowy wytgcznik krancowy Poz. ZAMKNIETA; NO
X2.9 Wytacznik momentu obrotowego zestyk rozwierny; NC
X2.10 Wytacznik momentu obrotowego styk nozny; COM
X2.11 Wytacznik momentu obrotowego zestyk zwierny; NO

X2 X2.12 Wolny
X2.13 Wolny
X2.14 Wolny
X2.16 Whytacznik S4; dodatkowy wytgcznik krancowy Poz. OTWARTA; NC
X2.17 Whytacznik S4; dodatkowy wytgcznik krancowy Poz. OTWARTA; COM
X2.18 Whytacznik S4; dodatkowy wytgcznik krancowy Poz. OTWARTA; NO
X2.20 Pozycjoner; zestyk krancowy lub pradowe sprzezenie zwrotne wyjscie
X2.21 Pozycjoner; wyjscie
X2.22 Pozycjoner; zestyk krancowy lub pradowe sprzezenie zwrotne wej$cie
X3.1 Ogrzewanie skrzynki sterowniczej; U = 230V AC ciggte

X3 X3.2 Ogrzewanie skrzynki sterowniczej; U = 230V AC ciggte
X8.U Podtaczenie silnika
X8.W Podtaczenie silnika

X8 X8.V Podtaczenie silnika
X9.1 Napiecie zasilajgce +24V (maks. 50mA)
X9.2 Masa napiecie zasilajace (GND)
X9.3 Sygnat zdalnego sterowania Poz. OTWARTA (maks. +30V DC)
X9.4 Masa sygnat zdanego sterowania (GND)
X9.5 Styk nozny przekaznik sygnalizacyjny (maks. 24V DC)
X9.6 Sygnalizacja zwrotna Poz. OTWARTA; NO
X9.7 Sygnalizacja zwrotna Poz. ZAMKNIETA; NO
X9.8 Sygnalizacja zwrotna w trybie pracy recznej; NO
X9.9 Sygnalizacja zwrotna w trybie pracy automatycznej; NO
X9.10 Sygnalizacja zwrotna sygnalizacja zbiorcza zaktécen* ; NO*
X9.11 Napiecie zasilajgce +24V (maks. 50mA)

X9 X9.12 Masa napiecie zasilajace (GND)
X9.13 Sygnat zdalnego sterowania Poz. ZAMKNIETA (maks. +30V DC)
X9.14 Masa sygnat zdalnego sterowania (GND)
X9.15 Styk nozny przekaznik sygnalizacyjny (max.24V DC)
X9.16 Sygnalizacja zwrotna Poz. OTWARTA; NC
X9.17 Sygnalizacja zwrotna Poz. ZAMKNIETA; NC
X9.18 Sygnalizacja zwrotna w trybie pracy recznej; NC
X9.19 Sygnalizacja zwrotna w trybie pracy automatycznej; NC
X9.20 Sygnalizacja zwrotna sygnalizacja zbiorcza zaktécen *; NC*
X1.1 Wejscie napiecia (+) 0 -10V
X1.2 Wejscie pradowe (+) 0-20mA lub 4-20mA
X1.3 Sygnat sterowania masa (GND)

X1-POS X1.4 Sygnalizacja zwrotna napiecia (+) 0-10V
X1.5 Sygnalizacja zwrotna sygnat masa (GND)

* Przekaznik sygnalizacji zbiorczej zaktocen urucha mia sie w normalnym trybie pracy!

EBRD ARMATUREN’
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Napedy pradu przemiennego trojfazowego

Three-phase actuators

Standard Opcje / Options
= o £ g = g < <
< — 5 S0 |8 g 5 —
o ® (= o= o o o — =
L. 882 B| 53|22 g|s &|le |2 g <E| 2
c c 47 |8 3 NS |2 e | N h £_ |2 = o3 =
O 0| S |Rws So |8 2|2 ¥ |88 |5 8 32| &
‘N W | s 5 8% [S,2 |58 | 22 |a,2 | 8¢
a— | oc8o NG | LB | NEGS 00 | 825 S 1S
n ol s |B32g = 9o s%.«: o8 | £9 s%.:- =€ 8
o=|c=2|25%8 S8 | °E | 539 | €8 | g°E | T3 =
o2 |38|:%e| 2|8 (621588 & 7 52| S
> o | 58 s 9° : I S T o € ol S T <5 o
L =18 = 2|l BT | = o = X T = c
= €s|& £ 5|8 <|8& £ | O 8 < | £
F= 5 k= £0 |8 ® 3 8 = =
a 3 a & a
Schemat zaciskéw/Wirin g diagram
M71-DS-001-40 X X X O.K. | O.K
M71-DS-002-40 X X X X O.K. | O.K
M71-DS-003-40 X X X X O.K. | O.K
M71-DS-004-40 (Mxxx-05-01 lub Mxxx05-02) X X X X 0.K O.K
M71-DS-005-40 X X X X X O.K. | O.K
M71-DS-006-40 X X X X X O.K. | O.K
M71-DS-007-40 X X X X X O.K. | O.K
M71-DS-008-40 X X X X X X O.K. | O.K
M71-DS-009-40 (Mxxx-07-00) X X X O.K. | O.K
M71-DS-010-40 X X X X O.K. | O.K
M71-DS-011-40 (Mxxx-18-00) X X X X O.K. | O.K
M71-DS-012-40 X X X X O.K. | O.K
M71-DS-013-40 X X X X X O.K. | O.K
M71-DS-014-40 X X X X X O.K. | O.K
M71-DS-015-40 X X X X X O.K. | OK
M71-DS-016-40 X X X X X X O.K. | O.K

W przypadku zainstalowania pozycjonera wejscia zdalnego sterowania sg odigczane.

When positioner is installed, remote control inputs are switched-off

Strona 40
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~
g glebokost
.| okragiego gint gwintu
F 0% 7] s [
F 05 50 M6 [
Fo7 0 e %
X 02 Mo 20
\J
F12 125 M 2%
B Fle %0 M6 7]
F 16 165 M20 30
gwint
C [ 1
w
I
|| o 4
E - - - - -
[=]
L L > -
1 1
D N
[
[ .:’,:.lBCDEFGHIJKDInierZ
€65 1w [ m [2s5 [ 23 |2 ws | es sz |80 [ ] Fosros
£10 136 [ 247 | 277 [ s [ 132 | 185 | w0 | s8 | 125 | 6 FOT,F0
E160 157 [ 280 [ 302 [ 10 [ 32 [ es [ 15 [ 89 [200 [ 12 [ Fr0,Fr2.Fo6
£210 212 [ 352 [ 296 [ 162 [ 132 | 185 [2e0 | 125 [ 315 | 86 | Fr2Fne,Fue
Werkstoff . Mafistab  1:6 | Gewicht g
zeio-ne. TXXE-000-0000-40
Datum MName
Bearb. [24.04.2006] MKreuh Napedy elektryczne z ESK-1
Gepr.
Norm rysunek wymiarowy
Schutzvermerk nach DIN 34
. 7\ Blatt
Allgemeintoleranz
EBRO ARMATUREN 00
nach IS0 2768-m Bl
Zust.| Anderung Datum  |Mame |\\KIYEINEY VGANUBOIRGIANG 723917 | Ers. . |El‘s.d..
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Strona 42

/'\ ®
' - ARMATUREN Sugerowany diagram podtaczeniowy dla E65WS
do E160WS z M71-WS-XXX-40
ze sterowaniem cyfrowym
PE—@
L1
L2
L3
N
™ _—
MPS1 K1 oN /—sreset F1[] || ] —
L1 L2 L3 — — g g
-« ! ‘
17 \_ B _\ T ‘ Q Q Obciqienie
D1 = 5 ‘
‘ olz = 2
‘— C [C [ 3 S 4-20mA ‘
SIS EEE | |iE ]
™ T2| T3 ‘ HT1 RM1 |
‘ |
K1/--------- K1 ‘ ‘
___T_________‘ ‘ +UPLC
‘ x'i§< : ‘
‘ D N
X9
‘ max. 30V DC v PLC
‘ Stab] 24V DC N ‘
I D] e JE Y |
‘ Control input Open X913
| MCU " |
Contol input Closed ‘
‘ XIAIXII | e,
‘ ] J_ = X91/¥9 11 ‘
+
24V 1 50mA
‘ I-l_—l " H9.2/X¥812 ‘
max. 24V { 500mA ‘
‘ Sterowanie F_:gj X947 ‘ H1
‘ ””” kierunkiem ZAMKNIETY - —_-/F
——' E H ND
> | %916 ‘
‘ ; € ; OTWARTY I$|_ 2 | X908 i GND
‘ ¥8.19
| s1882 AUTO EF] A B .
| g1 | Skrzynka ‘
S wytacznikéw A H4
‘ LX $2 | krancowych LocAL I$| | xes (E i) D
‘ MSP1  wyacznik ochronny silnika X9.20
F1 bezpiecznik Blad* $, L. — H5
| D1 N oomoney ) qen 1 | S0
J_L— g g;i(\egyﬁiliﬂz‘\zromego i sterowania coMm ‘
| > R i —
L 4 'I:||:Ir-1|-|5 g\?nrzgzvizf/aarljgma#u 2vrotnego ‘
R ARMATUREN
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@
-, ARMATUREN Sugerowany schemat podtagczeniowy dla E65WS do
E160WS z M71-WS-XXX-40
i pozycjonerem do pracy modulujacej
PE—@
L1
L2
L3
N
™ F1
MPS1 K1 ON  /—iReset H
L1 L2 L3 — — — — 1 — —
-{-\---4 - | =K. |
D1
| gz |
SIS | [l
| 818
K1Z| s |
™ T2| T | HT1 = us1
P1 : U var. |z
‘ PLE71-POS ‘ P -
‘ Wajscie 0210y [GRI=POS D I J_
GHD
Kt/-——-—-—--- K1 ‘ 0/ -20mA Input M‘, ,,,,,,,,,, | 151
( :
. Syanel GKD |__X1.3-POS . WﬂT\
I ] | \/
r - Whjscie 0-10V X14-POS t
; § GND
‘ X1 Syanat GND %
‘ T m X9 ‘ g 1 DP1
A tey
max. 30V DC ‘ N
‘ S rAvoc | . '\lu v
e
‘ I e GND h — ¥ ‘ D
Control input Open Q&
| - |
MCU =
‘ Contol input Closed ‘
[ X9.4 /X914 ‘
‘ ] = X919 11 ‘
‘ Ji— 24V 1 50mA
T X92/X812 ‘
‘ max. 24V / 500mA
___\_| sSterowanie X917 ‘
‘ kierunkiem ZAMKNIETY E:\} :/r— H1
_ X97 aND
‘ % . 2 OTWARTY E'_I:J- N H2
‘ b B : —x38 GHD
%918 ‘
|- —— H3
| $1882 AuTo $’ Y| xee .
‘ | 1 | Skrzynka
————l‘g wytgcznikéw LOCAL I$|”* | xa18 H4
‘ 82 | kraficowych _ | x9s D
MSP1  wytacznik ochronny silnika HT1 ogrzewanis
F1 bezpiecznik H1-H5 Ssyanaky sygnatu BLAD* $_ | | X920 ‘ H5
' AD B
| Dt S o e AT e
‘ I X1 naped zasilania
>M T oty doreerts momony com X85/%815 THVEC \
us1 punkt nastawczy napigcia 0/2-10V ‘
‘ 151 punkt n_aslawczy natez;rgaoofoél—%%m»&
DF1 naplecle syanail zwrotnego U- A
EERD ARMATUREN®
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 ARMATUREN Sugerowany schemat podtgczeniowy dla
E65DS do E210 DS z modutem M71-DS
re-J)) -XXX-40 sterowania cyfrowego

L1
L2
L3
N
T —_—
MPS1 K1 ON /—iReset /! H \ | — 7
U1 2 3 — — ¥ I
- g > bed
;_%- i _\_ - _\__ - ] Obciazenie
D1 £ 3
gLz .
‘7 C [ C g % 4-20mA
| > > 1> K1 SR 0°-90°
™| T2| T3 HT1 RM1

XL

max.30VDC | .. ‘ '

JES
Control input Open

<«
<

Contol input Closed

|

=
18
4H_1N

>4

i P

24V /1 50mA
T

o \_ | Ster i %A 17
kierunkiem ZAMKNIETY d

P s = OTWARTY E:\]-
> = 4

‘ ' ' max. 24V 7 500mA ‘

* _/54'_”95 E —{chD
X919
AUTO - H3
51 & 82 [$ _/_ #9.9 ‘ ( Eg )
=] GMNC
Lx | 81| Skrzynka o 1s ‘
wylacznikow LocaL E"“_TJ‘ | | X818 H4
S2| krancowych _/i %98 C ; -
" %0.20
be BLAD" $_ _]1,— — ‘ H5
t —4‘”9 10 % }—{r_s-u_\
u zwrotnego | sterowania e E N E ‘
™ ujgey sterowania momentu com A9.5 /X919 ¥ a4y DC
RM1 u
HT1 ‘
L HIHS O
- - — __  _____ __ natu 2wrotn —
L4 o o
EBRD ARMATUREN
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£

®
ARMATUREN

Sugerowany schemat podtaczeniowy dla
E65DS do E210DS z modutem M71-DS-XXX-40
i pozycjonerem do pracy modulujgcej

L1
L2
L3
N
T
MPS1 K1 ON /—3Reset F H

K
G
|
|
|
|
|
|
|
|

X34
X32

D1

Heater
230V / 5W

|

|

> 1> “ |
T| 12| T3 E | HT1

|

|

|

UST  Punkt nastawiczy napigcia 072 - 10V
151 Punkt nastawczy natezenia 0/4-20ma,
DP1 Napigcie sygnalu zwrotnego 0-10%

T Us1
1
P1 1 U var. e
1
PLE71-POS |-
1
Wejscie 0iz- 10y [ALI=PAS o ! l
‘ GND
————/———— K1 Wejscie 04 - 20ma lg222P0S L | 181
Ivar.ﬂ\
J MCU Sygnal GND A13-POS \I}
1 ) ¥14-POS
Wyjscie 0-10V
GMND
X1 Sygnal GRND 15 -POS
4" W A N A
GND DP1
X9 0
N\,
max. 30V DC
— o B #93
5 9 i - . v D u/v
= - a0}
= = h SZ ‘ J_
Ie GND &b
Control input Open LCAE ‘
<
MCU <
D1 Contol input Closed ‘
JH | K94 7%9.14
>M ‘
] — X81/X911
+ |
24V 1 50mA
I-|__I X82/X912 ‘
max. 24V / 500mA
___\_| sSterowanie X917 ‘ H1
Kierunkiem ZAMKNIETY - —_—/F
_><94‘_®_¢ GND
X916
o P z OTWARTY . — H2
= . = _ | X986 &ND
X8.19
AUTO T e ‘ H3
$1882 Fl s e
| 1| Skrzynka
- wylacznikow e X518 H4
$2| krancowych LOCAL os
=] GND
MEP1  wiylgcznik ochronny silnika HTY ogrzewarnie
F1 bezpiecznik H1-H5 sygnat sygnatu . #9.20 H5
K1 styk pomocniczy zwrotnego BLAD - -
D1 sterawinik momentmay _1 X810 GND
K1 naped zasilania
A8 Styki syanalu zwrotnego i sterawania CcOM %9 5/X915
m Spust resetujacy sterowania momentu

‘ + 24V DC
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F5 Naped pradu statego z pakietem akumul atorowym

Dane techniczne modutéw M71-GS-XXX-40

Obszar zastosowa i

Napedy obrotowe E65 GS, E110 GS i E160 GS DS zostaty skonstruowane do pracy w zakresie
90°. Stuzg do pracy klap odcinajacych, zaworow z zawieradtem kulowym lub innych organow
wykonawczych w automatyce. Dodatkowo wieksza skrzynka sterownicza posiada zintegrowany
pakiet akumulatorowy. Pakiet akumulatorowy zasila silnik napedu w przypadku zaniku napiecia
i odpowiada za przestawienie napedu do pozycji zamkniecia awaryjnego. Sterowanie kierunku
ruchu nastepuje przez zintegrowany przekaznik sterujacy.

Napedy obrotowe wyrézniajg sie kompaktowym wzornictwem i praktyczng obstugg pod wzgle-
dem techniki podtaczenia i uruchomienia. Modutowa budowa napedoéw umozliwia rozbudowe
lub realizacje specjalnych funkcji w najprostszy sposéb. Podstawe stanowi piyta, ktora poza
standardowymi funkcjami jest przygotowana dla dalszych podzespotéw i tym samym umozliwia
w sposob prosty i ekonomiczny realizacje dodatkowych funkcji.

Wyposa zenie standar dowe

» 2 zintegrowane wytgczniki krancowe do wytgczenia ruchu bez dostepu z zewnatrz (S1 1 S2)

» 2 dodatkowe wytaczniki krancowe (S3 i S4) do sygnalizacji

* optyczny wskaznik potozenia

* bezsprzegtowe uruchamianie reczne awaryjne

* mechaniczne zderzaki krancowe

» ogrzewanie skrzynki sterowniczej

» zintegrowany wytacznik termiczny zabezpieczajacy przed nadmiernym pragdem z manual-
nym cofaniem (S7)

» powloka lakiernicza na bazie zywicy epoksydowej

Kotnierz i koncéwki walu do E65 GS

* FO04, FO5i FO7 zgodnie z normg EN ISO 5211
» kwadratowe koncowki watu: 10 mm, 11mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm
» koncowki watu okragtego: 16 mm z wpustami pasowanymi

Kotnierz i koncéwki walu do E110 GS

* FO7iF10 zgodnie z normg EN ISO 5211
» kwadratowe koncowki watu: 12 mm, 14 mm, 16 mm,17 mm, 22 mm, 24 mm
» koncowki watu okragtego: 28 mm z wpustami pasowanymi

Kotnierz i koncowki walu do E160 GS

* F10, F12i F16 zgodnie z normg EN ISO 5211
e kwadratowe koncéwki watu: 17 mm, 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32mm
» koncowki watu okragtego: 30 mm, 40 mm i 50 mm z wpustami pasowanymi

EBRD ARMATUREN'
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Opcje

1. Dowolnie regulowane wytaczniki krancowe (S1 i S2) do ograniczenia nastawienia kata
2. Dowolnie regulowane wytaczniki pozycji podredniej (S3 i S4) do sygnalizacji w zakresie

nastawczym
Potencjometr

o0k ®

Napiecia specjalne

F6 Dane technic zne

Pradowe sprzezenie zwrotne 4-20mA w technice dwuprzewodowej
Inicjatory sygnalizacji

E65 GS

Czas ruchu nastawczego w S 6

zakresie od 0° do 90°

Moment nominalny Nm 100

Prad nominalny A 5.5

Prad rozruchowy A 8

Moc pobierana kW 0.077

Napiecie nominalne V 24

Czestotliwos¢ Hz -

Czas zalaczenia Klasa B zgodnie z normg EN 15714-2
Rodzaj ochrony IP67 zgodnie z normg EN IEC 60529
Ciezar w kg 7

E110 GS

Czas ruchu nastawczego w S 6

zakresie od 0° do 90°

Moment nominalny Nm 360

Prad nominalny A 8.8

Prad rozruchowy A 12.5

Moc pobierana KW 0.4

Napiecie nominalne V 24

Czestotliwos¢ Hz -

Czas zalaczenia Klasa B zgodnie z normg EN 15714-2
Rodzaj ochrony IP67 zgodnie z normg EN IEC 60529
Ciezar w kg 14

E160 GS

Czas ruchu nastawczego w S 12

zakresie od 0° do 90°

Moment nominalny Nm 800

Prad nominalny A 8.8

Prad rozruchowy A 12.5

Moc pobierana KW 0.4

Napiecie nominalne V 24

Czestotliwos¢ Hz -

Czas zalaczenia Klasa B zgodnie z normg EN 15714-2
Rodzaj ochrony IP67 zgodnie z normg EN IEC 60529

EBRD ARMATUREN’
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| Ciezar w kg 25

Uwagi:

Napedy w normalnym trybie pracy sg ciggle zasilane napieciem. W przypadku modutu M71-GS-
100-40 jest to realizowane przez uzytkownika. W przypadku modutu M71-GS-200-40 pakiet
akumulatorowy tadowany jest z dostarczonego zasilacza.

Czas wigczenia napedu zalezy od wielko$ci zasilacza tadujacego pakiet akumulatorowy. W
przypadku modutu M71-GS-200-40 odpowiada to Klasie B (600c/h). Dla modutu M71-GS-100-
40 zalezy to od systemu tadowania urzadzenia realizowanego przez uzytkownika.

Napiecie fadowania pakietu akumulatorowego wynosi 28V DC.

Okres zywotnosci akumulatoréw zalezy od danego przypadku ich uzywania. Zalecamy prze-
prowadzanie regularnych przegladéw i kontroli dziatania co najmniej raz w roku.

W przypadku zastosowania akumulatorow otowiowych zelowych pojemnos¢ tadowania zmniej-
sza sie w zaleznosci od obnizajgcej sie temperatury. Z tego powodu temperatura uzytkowania
tych napeddw jest ograniczona do 0°C. Niedopuszczalne jest ich uzytkowanie na zewnatrz.
Napedy generalnie dostarczane sg fabrycznie do funkcji ,Bezpradowo zamkniety”. Jezeli jest

zapotrzebowanie na funkcje ,Bezpradowo otwarty“, nalezy takg informacje poda¢ w zamowie-
niu.

F7 Uzupetnia jace dane techniczne

Wytacznik kraricowy:  maks. 24V DC, 10A

Wytaczenie
nadmiarowo -prgdowe: bezpotencjalowy zestyk przetgczny, maks. 24V AC, 5A

Ogrzewanie skrzynki

sterown iczej: zasilan ie 24V DC ciagte, 5W

Potencjometr: 1000 Q, 1W, kat obrotu 270°

Pradowe sprz ezenie
zZwrotne: 4-20mA, zasilanie maks. 30V DC

Wytacznik termicz ny: zabezpie czenie termiczn e przed nadmiernym pradem

Klasa materiatu
izolacyjnego: F

Klasa ochrony
antykorozyjnej: C4 zgodnie znorma EN 15714-2,
badana zgodnie z normg EN 60068-2-52

EBRD ARMATUREN'
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Potaczenie srubowe
kabli:

Temperat ura pracy:
Koto reczne:

Sita uru chamiaj gca:

2 X M20x1,5; @-min = 6mm; @-max = 13mm

od 0°C do +70°C

15 obrotéw w zakresie 90°

4 Nm dla E65
20 Nm dla E110
35 Nm dla E160
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X24
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X3

X26
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27

X2.8 n.c.

X2.9
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X210
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X212
X213

n.c.

n.c.

X214 n.c.

X215 n.c.

X216

X5

S

REZ2 Z

X217
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X218

X219 n.c.

X2.20
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X7

X221
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X222

NNV
X

>
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X341

H1

X3.2
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Legenda:

81 wylacznik krafncowy ZAMKNIETY

82 wylacznik krafncowy OTWARTY

83 dodatkowy wyl. krancowy ZAMKNIETY
84 dodatkowy wyl. krancowy OTWARTY
87 termiczne zabezpieczenie uzwojenia
silnika

D1 dioda astabilna

D2, D3 dioda ochreny wyladowczej
Dda,b dioda

RE1 przekaZnik pozycjonera

REZ2 sygnal przeciazeniowy

BT akumulator 24V DC

H1 ogrzewanie

P1 potencjomert (opcja)

Uwaga: pokazane wylaczniki sa
nieaktywne. Zawor jest w pozycji
posredniej.

Kabel f Cable T min>70°C

EBRO ARMATUREN

Schemat podlgczeniowy dla
E65 GS - E160 GS
z akumulatorem zintegrowanym 24V DC

M71 - GSe- 100-0
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S1
s2
S3
sS4
s7
D1

PE @
N1

—]230V AC +

N

Legenda:

X1

L1 U+

24v-| . uU-

114

28vDC

C+

LRV

e

”—

81 82

[« 3
o

S

X2.1

n.c.
X2.2
X2.3

X2.4
X2.5

n.c.

n.c.

X6

n.c.

D1

X2.6

X2.7

ZS3
04

AR

X2.8

n.c.

X2.9

X2.10
X211

X212
X213

[\

n.c.

n.c.

X2.14 n.c.

X2.15 X5

X2.16

n.c.

D4a D4b

X8

Y

RE2| Z |

X217

Z S4
o

AR

X2.18
X2.19
X2.20

n.c.

X7

x2.21

X2.22

P1

(W AWAWAWAWAVAVAVAVAYAVEAWR WA AW AW AWV AY AW R WA

s

X3.1

X3.2

NS

wytacznik krancowy ZAMKNIETY
wylacznik krancowy OTWARTY
dodatkowy wyl. kranicowy ZAMKNIETY
dodatkowy wyl. krancowy OTWARTY

termiczne zabezpieczenie uzwojenia silnika
dioda

D2,D3 diody
D4ab dioda
RE1
RE2

przekaznik pozycjonera
sygnal przecigzeniowy

(NN

BT akumulator 24V
H1 ogrzewanie
P1 potencjomert (opcja)

EBRO ARMATUREN

N1 zasilanie (zewnetrznie)
Uwaga: pokazane wylaczniki sa
nieaktywne. Zawoér jest w pozycji
posrednie].

Diagram podtaczeniowy dla
E65 GS- E160 GS
2e zintegrowanym akumulatorem 24V
i zasilaniem zewnetrznym

Kabel/Cable T min>70T

M71 - GSe - 200 -40
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Tabela z opisem podlaczen

Wtyczka podigczeniowa Funkcja
X1.U+ Napiecie zasilania 24V, DC plus, state
X1.U- Napiecie zasilania 24V, DC minus, state
X1.C+ Wejscie sterowania przez przekazniki +24V, DC
Wolny
X2.1
X2.2 Wolny
X2.3 Wolny
X2.4 Wolny
X2.5 Whytacznik S3; dodatkowy wytgcznik krancowy Poz. ZAMKNIETA; Otwierajacy; NC
X2.6 Wytacznik S3; dodatkowy wytgcznik krancowy Poz. ZAMKNIETA; styk nozny; COM
X2.7 Wytacznik S3; dodatkowy wytgcznik krancowy Poz. ZAMKNIETA; Zamykajacy; NO
X2.8 Wolny
X2.9 Przekaznik sygnalizacyjny wtaczenie nadpradowe Otwierajacy; NC
X2.10 Przekaznik sygnalizacyjny wtaczenie nadpradowe styk nozny; COM
X2.11 Przekaznik sygnalizacyjny witgczenie nadpradowe Zamykajacy; NO
X2.12 Wolny
X2.13 Wolny
X2.14 Wolny
X2.15 Wolny
X2.16 Whytacznik S4; dodatkowy wytgcznik krancowy Poz. OTWARTA,; Otwierajacy; NC
X2.17 Wytacznik S4; dodatkowy wytgcznik krancowy Poz. OTWARTA, styk nozny; COM
X2.18 Whytacznik S4; dodatkowy wytgcznik krancowy Poz. OTWARTA,; Zamykajacy; NO
X2.19 Wolny
X2.20 Potencjometr, styk krancowy lub pradowy sygnat zwrotny, wyj$cie pradowe
Potencjometr, wyjscie
X2.21
X2.22 Potencjometr, styk krafncowy lub pradowy sygnat zwrotny, wyjscie napieciowe
Ogrzewanie skrzynki sterowniczej; Napiecie zasilajace +24V ciagte
X3.1
X3.2 Ogrzewanie skrzynki sterowniczej; Napiecie zasilajace +24V ciagte
EBRO ARMATUREN"
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Czesci zamienne : EST kod zamowienia

Wymiar

Napiecie

Montaz

Czas nastawiania

Consecutive numer

EST-

YYY

YYY

YY

YY

YYYY

050
065
110

A

160
210

024
115

A

230
400

01-11

06
12

A

A

24
48

Wymiar koncowek watka

Oporowa wartos¢ potencjometru

A

Funkcja krzywki sterowniczej

Przyktad:

EST-110-230-08-12-0000

Wyltgcznik momentu orbotowego dla E110 WS z 12 s czasu nastawiania
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Deklaracja zgodn osci z Dyrektywami UE

Producent: EBRO Armaturen
Gebr. Broer GmbH
Karlstrasse 8
58135 Hagen
Niemcy

deklaruje, na wytaczng odpowiedzialno$¢, ze ¢wieré-obrotowe, elektryczne napedy Serii E

E50 WS E 65 WS E 110 WS E 160 WS
E 65 DS E 110 DS E 160 DS E 210 DS
E 65 GS E 110 GS E 160 GS

i montowane do nich moduty

M71-WS-XXX-40 i M71-DS-XXX-40 i M71-GS-XXX-40
ktérych dotyczy ta deklaracja, spetniajg wymagania nastepujgcych Dyrektyw Rady, majacych
na celu zblizenie do zapiséw prawnych Panstw cztonkowskich Unii Europejskiej:

Dyrektywa - 2006/95/EC -  Dyrekty wa Niskich Napieé
Dyrektywa - 2004/108/EC - Dyrekty wa Podo bie nstw a Elektr omag netyczne go
Dyrektywa - 2006/42/EC -  Dyrekty wa Maszynowa *

(*Sitowniki elektryczne sa traktowane jako “maszyny niekompletne” w ujeciu Dyrektywy Maszynowej i w zgodnosci
z jej Artykutem 2g)

Jako producent tych wyrobow, dodatkowo deklarujemy, ze w celu osiggniecia zgodnosci z wy-
zej wymienionymi Dyrektywami, opieraliSmy sie na wykorzystaniu nastepujacych norm:

EN 50178 : 1997

EN 61010-1 : 2002 dla Dyrektywy Niskich Napieé (LVD)

EN 55011 : 2007

EN 61000 dla Podo bienstw a Elektromagn etycznego (EMC)
EN ISO 5211

prEN 12100 dla Dyrektywy Maszynow ej (MD)

EN IEC 60529

Czlonkiem Zespotu odpowiedzialnym za dokumentacje | wymagane badania, jest w EBRO
ARMATUREN Pan V. Piitz.

Odbidr techniczny sitownikow jest niedozwolony, dopdki nie zostata zapewniona zgodnosc¢ z
wytycznymi Dyrektywy 2006/42/EC — “kompletnej maszyny”, w ktérej niepetnoobrotowe sitowni-
ki EBRO - lub razem z zaworami — sg zmontowane lub zainstalowane.

Hagen, 4.12.2009 ) o

Dirk Mischnicky)ﬂanaging Director

EBRD ARMATUREN'
Strona 55 NS



INSTRUKCJA OBSLUGI SYSTEM MODUL OWY EBRO DLA NAPEDOW ELEKTRY CZNYCH NIEPELNOOBROTOWYCH

Produce nt

EBRO ARMATUREN Gebr. Broer GmbH, D58135 Hagen,
Germany

deklaruje, iz napedy elektryc zne niepet noobrotowe EBRO “Typ E50 do E210” spelniajg nastepuja-

ce klauzule:

Wymagania zgodn e z zalgcznikiem |

Dyrektywy Maszynowej 2006/42/EC

1.1.1., g) Prawidtowe uzytkowanie

Oryginat — instrukcja montazu wraz z instrukcjg obstugi

1.1.2., c¢) Ostrzezenia przed nieprawidto-
wym uzytkowaniem

Oryginat — instrukcja montazu wraz z instrukcjg obstugi

1.1.2., ¢) Wymagane wyposazenie
ochronne

Doktadnie takie jak dla systemu, w ktéry naped ma by¢ zainstalowany

1.1.2., e) Akcesoria

Zadne specjalistyczne narzedzie nie jest wymagane w celu wymiany
zuzytych czeéci

1.1.5 Obstuga

Oryginat — instrukcja montazu wraz z instrukcjg obstugi

1.2 oraz 6.2.11 Sterowanie

Odpowiedzialno$¢ uzytkownika; nalezy postepowac zgodnie z instruk-
cjg obstugi napedu

1.3.4 Ostre rogi i krawedzie

Wymagania spetnione

1.3.7/.8 Rany spowodowane ruchomymi
czesciami

Wymagania spetnione pod warunkiem prawidtowego uzytkowania. Se-
rwis i naprawa dozwolone jedynie z deaktywowanmy napedem i wylg-
czonym zasilaniem.

1.5.1-1.5.3 Zasilanie

Odpowiedzialnos¢ uzytkownika; Patrz rowniez - instrukcja obstugi na-
pedu

1.5.5. Temperatura operacyjna

Ostrzezenie przed niekaceptowalnymi temperaturami: patrz instrukcja
obstugi, sekcja <ostrzezenia przed zagrozeniami>

1.5.7 Wybuch

Nie dotyczy

1.5.13 Emisja niebezpiecznych substancji

Nie dotyczy, pod warunkiem zgodnego z przeznaczeniem uzytkowa-
nia napedu

1.6.1 Serwisowanie

Pod warunkiem normalnego uzytkowania niepotrzebne.

1.7.3 Identyfikacja

Na tabliczce znamionowej, patrz “Oryginat — instrukcja montazu wraz
z instrukcjg obstugi”

1.7.4 Instrukcja obstugi

Wymagania spetnione

Wymagania zgodnie z zatgcznikiem 11

Naped jest <maszyng niekompletng>: stad nie posiada oznakowania
CE zgodnosci z Dyrektywg Maszynowg

Wymagania zgodnie z zatgcznikiem IV,
VII=XI

Nie dotyczy

Wymagania zgodnie z normg prEN 12100:

2009

1. Obszar zastosowan

Za podstawe analizy postuzyta norma produktu prEN 15714-
2:<Elektryczne napedy niepetnoobrotowe do armatury przemystowej>
z sitownikiem zgodnie z normg EN15714-2.

Poza tym podstawa jest > 10-letnie doswiadczenie przy zastosowaniu
wyzej wymienionych typow sitownikow.

Uwaga: zaktada sie, iz planista / operator przeprowadzi analize ryzyka
dla sekgji rurociggu wigczajgc w nia napedy w niej uzyte, ktéra jest
specyficzna dla konkretnego przypadku, zgodnie z sekcjami 4 do 6
normy EN 12100 —w przypadku standardowych sitownikéw producen-
ta, EBRO-ARMATUREN nie ma takiej mozliwosci.

3.20.6.1 Konstrukcja inherentnie bez-
pieczna

Sitowniki sa wykonane zgodnie z zasada <inherentnie bezpiecznej
konstrukcji>

Analiza zgodnie z sekcjami 4,51 6

Jako baza zostaty uzyte doswiadczenia producenta zwigzane z usz-
kodzeniami napeddéw spowodowanymi btednym uzytkowaniem (do-
kumentacja zgodna z ISO9001).

5.3 Limity maszyny

Limitowanie maszyny niekompletnej zostato przeprowadzone zgodnie
z <prawidtowym uzytkowaniem> zaréwno zaworu jak i napedu.

5.4 Rozkiladanie sie, pozbycie sie

Poza zakresem odpowiedzialnosci producenta

6.2.2 Czynniki geometryczne

Poniewaz armatura i sitownik obejmuja elementy funkcyjne sitownika
podczas stosowania zgodnie z przeznaczeniem, ten rozdziat nie znaj-
duje tu zastosowania.

6.3 Urzgdzenia techniczno — ochronne

Brak, stosujac sie do obowigzujgacych regulacji VDE i instrukcji z
“Oryginat — instrukcja montazu wraz z instrukcjg obstugi”

6.4.5 Instrukcja obstugi

Poniewaz armaurta z napedami pracuje automatycznie zgodnie z sy-
gnatami sterowania, instrukcja obstugi opisuje te aspekty, ktére sg
<istotne dla napedu> i musza by¢ zapewnione przez producenta oru-
rowania.

EBRD ARMATUREN"
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7 Analiza ryzyka

Analiza ryzyka zostata przeprowadzona zgodnie z MRL zatgcznik VII,
B) przez producenta, EBRO i zostata udokumentowana zgodnie z

MRL zalgcznik VII B).
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