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A) Obecné informace

Al  Vysvétleni symbolu
V tomto provoznim navodu jsou pokyny oznaceny témito symboly:

c Nebezpeci / Varovani
... oznacuje nebezpecnou situaci, ktera maze vést k usmrceni nebo vaznym trazim,
XXXXXXX pokud ji nebude zamezeno.
' Upozornéni
® ... 0znacuje pokyn, ktery je bezpodminecné nutné dodrzovat.

) Informace
1 7 ... obsahuje uzite€né rady a doporuceni.

Nebezpeci / Varovani
... je tfeba davat pozor na horké povrchy.

A2 Pouzivani ke stanovenému ucelu

Ugel elektrickych kyvnych pohon( typu E50 az E210:

e elektrickym napajenim a fidicimi signaly z fizeni systému,

e za podminek prostiedi pfi teplotach od -20 °C do +70 °C (EBRO Standard),

e ovladat armatury vykyvnym pohybem v rozsahu 90 ° (napf. klapky a kulové kohouty) po-
moci
» stfidavého napéti 230 V (nebo 115 nebo 24 V), 50/60 Hz nebo
» tiifazového napéti 400 V, 50/60 Hz nebo
» stejnosmérného napéti 24 V
do poloh <OTEVRENO>, <ZAVRENO> nebo mezipoloh.

Pohony armatur, které svou konstrukci vyzaduji k t€snému zavieni ur€ity toivy moment,
Ize ovladat také v zavislosti na zatizeni. Navrhy zapojeni viz ¢ast D4.
Toto sériové vybaveni pohonu muze armaturu chranit také pred pretizenim funk&nich
dild.
e Pohony maji stanovenou regulaéni dobu vhodnou pro trvaly provoz podle normy
EN15714-2, tabulky 1, kategorie C.
Spravné pfipojeny a nastaveny pohon musi svymi elektrickymi signaly a optickou indikaci
spravné udavat polohu armatury a zpravidla zavirat ve sméru hodinovych ruci¢ek (pfi
pohledu na hnaci hfidel armatury) a v opacném sméru otvirat.
e Integrované rucni kolo umoznuje pfi vypadku elektrického napajeni snadné rucni
ovladani normalni silou rukou v rozsahu asi 14-15 otacek.
Samosvorny reduk¢ni pfevod pohonu aretuje armaturu bez napéti v libovolné poloze.
Hnaci moment a regula¢ni dobu pohonu je nutné pfizpUsobit armatufe a jeho elektrické para-
metry pfizpusobit fizeni.
Pohon se smi uvést do provozu az po splnéni pozadavkl uvedenych v téchto dokumentech:
e <prohlaseni vyrobce ke smérnicim ES>, ktera jsou soucCasti dodavky,
e tomto montaznim navodu EBRO (ktery je soucasti dodavky).
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Pfi montazi a provozu pohonu se musi dodrzovat bezpecnostni upozornéni uvedena v ¢astech

BlaCl.

uvedené v ¢asti D4.

Pouziti urcitého navrhu zapojeni zavisi na druhu armatury a zpravidla na uc¢elu pouziti pohonu. Rozhod-
nout a vybrat musi projektant nebo objednatel pohonu. Navrhy zapojeni typické pro urcité aplikace jsou

Pfislusné schéma svorek je nalepené na vnitfni strané vika spinaciho prostoru kazdého pohonu.

Upozornéni 1:

Tento navod plati zaroven s navodem k armature, na které je pohon namontovany, a prednost méa navod k

armature..
Upozornéni 2:

Za prifazeni pohonu k armatuie odpovida objednatel. Podrobné pokyny jsou uvedené v priloze B
konstrukéni normy EN15714 - 2. Dimenzovani pohonu musi predpokladat 10% podpéti, viz ¢ast D2.2 v

priloze.

A3  Oznaceni pohonu

Kazdy pohon je oznacen timto identifikacnim Stitkem:

Kli¢ k 7mistnému kédu MM YY ABC na identifikadnim Stitku:

Vyrobni ¢islo

A Typ pohonu
EBRO ARMATUREN
Type E | +— ] Napéti AC nebo DC Frekvence
U= ¥/ v (¥CT Hz|]

P= : \kW | = ) 4 A | ] Jmenovity proud Pfikon
Duty Class: C IP 67/ : | !

w Nm t= ¥ s/90° Doba chodu 0d 0 ° To&ivy moment
Fl.[ ¢ Sq[ «Rd[ & :
Code - Pfirubova pfipojka Uchyceni hfidele

|

Kom-no. + I

Serial-no Cislo zakazky Kéd volitelného vy-
R (€
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zékaznika

Koncové spinace/vacky Volitelné funkce Kontakty
MM 0 S1 a S2 pro rozsah O- 0 0
Mésic vyroby 90 °
YY 1 S1 — S4 pro rozsah O- 1 | Momentové vypinani G | Zlaty
Rok vyroby 90 ° kontakt
Pismeno A 2 S1 a S2 pro rozsah O- 2 | Potenciometr I | Iniciator
Provedeni spinacich 90 °
vacek a koncovych S3aS4:
spinacu Libovolné nastavi-
telné
Pismeno B 3 S1-S4: 3 | Zpétné hlaseni proudu A | Sbérnice
Volitelné funkce nastavitelny AS-i
Pismeno C 4 4 | Prodlouzeni regula¢ni doby
Druh kontakt
5 5 | Momentové vypinani
a potenciometr
6 6 | Momentové vypinani
a zpétné hlaseni proudu
7 SlaS2: 7 | Prodlouzeni regula¢ni doby
Libovolné nastavi- (WS)
telné a potenciometr
8 8 | Prodlouzeni regulaéni doby
(Ws)
a zpétné hlaseni proudu
9 Specifikace 9 | Specifikace zakaznika

Po montazi pohonu na armaturu a montazi do potrubi se identifikacni stitek na télese pohonu
nesmi zakryvat, aby bylo mozné pohon identifikovat.

A4 Preprava a (docasné) skladovani

Aby pfi skladovani nedoslo k poskozeni elektrickych soucasti korozi, je
obecné nutné skladovani pfi stalé pokojové teploté.

Pokud je pohon uz namontovany na armature:
Plati pokyny k pfepravé a predpisy pro skladovani armatury.
V kazdém pfipadé je nutné jednotku skladovat v uzavienych prostorach
pri stalé teploté.

Zasady spravné piepravy samostatné dodavaného pohonu:

Pfi pfepravé obalovych jednotek dodrzujte symboly na obalu.
Pohon nechte az do pouziti (montadze na armaturu) v obalu z vyroby.
Pohon pokladejte jen na plochou stranu, motor nebo ruéni kolo musi byt nahofe nebo na strané.

Pohon skladujte pfi stalé teploté a chrante pfed necistotami a vihkosti.

V pripadé potieby pouZzijte k pfepravé pasy.

' PFi zavéSovani pomoci pasu zajistéte, aby nebyly upevnény za ruéni
kolo.
° Pfi pfepravé chrante pohon pfed jakymkoli poskozenim.
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V4 \ 0
EBRO ARMATUREN
V



PROVOZNI NAVOD - ELEKTRICKE KYVNE POHONY E50 - E210

B) Montaz pohonu na armaturu a pripojeni elektrické instalace

V této Casti jsou uvedené vSechny udaje potfebné k montazi pohonu na armaturu.
Pfedpokladem je, Ze uzivatel dodrzuje poZadavky konkrétniho typu armatury (klapky, kulového
kohoutu) na provoz pohonu.

B1  Bezpecnostni upozornéni k montazi a pripojeni

Montaz a elektrické /elektronické pfipojeni pohonu k systému provozovatele
smi provadét jen kvalifikovani pracovnici. Pro ucely tohoto navodu jsou kvalifi-
kovanymi pracovniky ti pracovnici, ktefi jsou na zakladé své kvalifikace, od-
bornych znalosti a profesnich zkuSenosti seznameni s elektrickymi soucastmi
vysokého a nizkého napéti, schopni spravné posoudit a fadné provést
pozadované prace a rozpoznat pfipadna rizika a zamezit jim.
K préaci je nutna také znalost typickych viastnosti vykyvnych armatur (klapek,
kulovych kohout(), montaz a pfipojeni je nékdy tfeba provadét po konzultaci s
jinymi odborniky.
Ridici kontakty a kontakty zp&tnych hlageni jsou dimenzované pro napéti
250 V AC a napajeci kontakty motoru pro napéti 400 V AC podle normy EN
61010-1. Elektrické zafizeni musi mit pfepétovou ochranu. Ta musi splfiovat
pozadavky na prepétovou kategorii Il a stuper znecisténi 2.
PFipojovat Ize vodice s prafezem 0,2 — 2,5 mm®.
Je povoleno instalovat kabely v pfipojeném stavu.
PFipojovaci svorky se musi zapojovat a odpojovat ve stavu bez napéti.
VSechny proudové obvody v siti musi mit pozadovanou nadproudovou
ochranu.
Pfisludné hodnoty jsou uvedené v technickych udajich v &asti D5.
Je nutné pouzit odpojovaci zafizeni s odpovidajici identifikaci,
umisténé v blizkosti oblasti zdsahu do pohonu.
Po dokonéeni instalace je tfeba zajistit vSechny vodi€e v pfipojovacim prostoru
Pohonu proti pfemisténi.
Pro zkousku dielektrické pevnosti musi pfivody podle normy EN 61010-1
splnovat pozadavky na zesilenou izolaci vodi¢li ve vedeni.
K uzemnéni / pfipojeni ochranného vodice slouzi uzemnovaci Srouby (M4)
mezi kabelovymi priichodkami. Viko spinaci skfifky, téleso motoru a téleso
pfevodu jsou z vyroby propojené uzemnénim.
Ovladaci stykace motoru musi byt dimenzovany podle normy DIN VDE 660,
¢ast 102, kategorie pouziti AC3, ktera definuje pozadavky na ovladani z
hlediska indukéniho zatizeni.

: Aby v fizeni pouzivaném provozovatelem nedochazelo k chybnym hlasenim

nebo chybné signalizaci momentového vypinani, je tfeba zajistit, aby doslo k

elektrickému vypnuti pohonu nejpozdéji 50 ms po dosazeni koncového
Nebezpeéi |spinage.

pohmozdéni! |Pokud je pohon vystaven kolisavym teplotam, je tfeba co nejdfive pfipojit

napdjeni vyhfivani spinaciho prostoru, aby nedos$lo k podkozeni spinaciho

prostoru v disledku kondenzace.

Uvedeni pohonu namontovaného na armatufe do provozu je povoleno, az kdyz

je armatura z obou stran pfipojena k potrubi nebo pfistroji. Pfi ovladani pfed

spInénim této podminky hrozi pohmozdéni a odpovida za né vyhradné uzivatel.

Strana 7 EBRO ARMATUREN
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B2 Rozhrani

Objednatel musi zajistit kompatibilitu téchto rozhrani:

prirubovy spoj pohonu a armatury: s rozméry podle normy ISO 5211 (Pohon nebo armatura
mohou mit vice otvora.),

hnaci hfidel armatury/otvor vnitfni ¢tyfhran/licované pero v pohonu:

> Musi odpovidat tvar (= Ctyfhran nebo s licovanym perem).

| 2 Vyrobce armatury musi stanovit vhodné rozméry a tolerance

hfidele armatury.

B3  Montaz samostatné dodaného pohonu na armaturu

Ruénim kolem nastavte pohon podle polohy armatury do polohy <ZAVRENO> nebo
<OTEVRENO> (potfeba maximalné 15 otaéek), nasadte pohon na armaturu a vycentrujte roz-
hrani mezi pohonem a armaturou.

Poloha pohonu na armatufe je libovolna a Ize ji stanovit podle mista montaze.

Sroubovy spoj je tfeba utahnout tak, aby byl tfeci silou pfenasen hnaci moment, viz nasleduijici
tabulka dole. Velikost pfiruby pohonu je uvedena na identifikaénim Stitku.

Srouby utahuijte kfizem.

[olicostpriniby 1 o FO5 Fo7 F10 F12 F16

Utazeni [Nm] 5-6 Nm | 8-10 Nm | 20-23 Nm | 44-48 Nm | 78-85 Nm | 370-390 Nm
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Aufbau
Mounting
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B4  VSechny pohony: Pripojeni k elektrickému napajeni a rizeni

Technické udaje k pohoniim E50 - E210/WS/DS/GS jsou uvedené

v Casti D5.

Pfislusné schéma svorek je nalepené na vnitini strané vika spinaciho prostoru kazdého poho-
nu.

Pfed pfipojenim je tfeba zajistit, aby systémové udaje jmenovitého napéti,
fidiciho napéti (a frekvence) odpovidaly idajum uvedenym na identifikacnim
Stitku pohonu.

V pfiloze v ¢asti D4 je k vybéru navrhu zapojeni (schématu pfipojeni) uvedeno
upozornéni, ze vybrané schéma zapojeni musi odpovidat funkci armatury a
vybaveni pohonu.

Za vybér vhodného schématu odpovida projektant/provozovatel. Toto schéma
musi byt dodrzeno v fizeni systému.

Motor pohonu musi byt pfi dosaZeni koncoveé polohy vzdy bez napéti. To Ize
zajistit pfimo pomoci koncovych spinacu (viz navrh zapojeni na strané 24)
nebo pomoci fizeni pouzivaného zakaznikem.

Trifazové pohony musi byt k elektrickému napajeni pfipojeny pro <pravotocivé
pole>, aby byl zajiStén spravny smér chodu pohonu.

K pfipojeni fizeni odSroubujte viko spinaciho prostoru.

Lze pfipojovat vodiée s priifezem 0,2 — 2,5 mm?. Kabely Ize instalovat i v pfipojeném stavu. In-
stalaci kabell a pfipojovani/odpojovani pfipojovacich svorek je povoleno jen ve stavu bez
napéti.

Ruzné hodnoty potencialu v kabelu jsou pfipustné, pokud je kabel dimenzovany pro maximaini
dosahované napéti a proud.

Jako pruchodky pro napajeci a fidici vedeni pohonu

slouzi kabelova Sroubeni M20x1,5:

Zajisténi stupné kryti IP67 podle normy EN60529:
» V dodaném stavu jsou vSechny otvory pro kabelové pfipojky uzaviené
zatkami.
Sroubeni nasazuijte aZ pfi pfipojovani fizeni.
» Spravné umisténi vSech tésnéni na viko spinaciho prostoru a Sroubeni
smi se pouZivat jen kabely s plastém @ 6-13 mm.

Pfi instalaci pohonu ve venkovnim nebo vihkém prostiedi je nutné ihned uveést
do provozu vyhfivani spinaciho prostoru (napéti na svorkach X3.1/X3.2).

B5  VSechny pohony: Nastaveni poloh <ZAVRENO> a <OTEVRENO>

Tato Cast se aplikuje, jen kdyz vyrobce armatury dodal pohon samostatné a neproved! presné
nastaveni poloh <ZAVRENO> a <OTEVRENO>.

Z vyroby je nastavena spinaci vacka pro polohu pohonu <ZAVRENO>. V pfipadé potfeby:
Viko spinaciho prostoru musi byt oteviené. Sundejte ukazatel polohy a povolte Sroub s vnitfnim
Sestihranem. Spinaci vacku nastavte takto:

Strana 11 EBRO ARMATUREN
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o=

K porovnani polohy slouzi zaviena armatura.

V této poloze je tfeba nastavit spinaci vacku tak, aby byl sepnuty koncovy
spina¢ S1. Pak spinaci vacku opét upevnéte.

U standardniho provedeni je pak poloha <OTEVRENO> nastavena automa-
ticky.

Nesmi se pouZzivat ruéni kolo!

Koncova poloha armatury <ZAVRENO>:

» Je nutné zajistit, aby doslo k elektrickému vypnuti pomoci koncovych
spinacu pred dosazenim koncového dorazu v armature (pevného nebo nas-
tavitelného).

! Také pohon m& mechanické pevné dorazy.

Také v tomto pfipadé je nutné zajistit, aby doslo k elektrickému vypnuti po-
moci koncovych spinacl pfed dosazenim integrovaného pevného dorazu.
Mezi bodem elektrického vypnuti a pevnym dorazem musi byt vile minimalné
1/2 otacky rucniho kola.

Draha (rozsah otaceni) spinaci vacky musi odpovidat znazornéni na desce.

/ PL-E71-WS AN

i Wechsalatrom
Sngle-phasa currant

c2
<l EIEIE

5

G

Motor

EBRD ARMATUREN"
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Nastavenou spinaci vacku zafixujte Sroubem s vnitinim Sestihranem.
Nasadte a nastavte ukazatel polohy.
Zkontrolujte elektrické funkce pohonu.

Pohony se zvlastnim vybavenim spinaciho prostoru:
' Doplrikové koncové spinace (S3 a S4 - volitelné) musi mit vzdy nastaveny
o predstih, aby byla zajiSténa signalizace pfed vypnutim motoru.

Pfed montazi vika spinaciho prostoru je tfeba zkontrolovat spravné nasazeni tésniciho O-
krouzku.

B6  ZkusSebni chod vsech pohont: Kontroly k dokonéeni montaze a pripojeni
Nakonec zkontrolujte fungovéani a ovladani pohonu:

Odpovida ukazatel polohy na pohonu poloze armatury?
Pokud ne, je nutné upravit alespon polohu ukazatele, viz ¢ast BS vyse.

A Hlaseni nespravné polohy (a nespravna opticka indikace) pfedstavuje
Nebezp | ohrozeni pfi dalSim provozu.
eCi

Bylo pouzito spravné schéma pripojeni?

PFi Fidicim signalu <Zavfit> musi armatura najet do ut&snéné polohy <ZAVRENO>.

Podle druhu armatury to musi byt zajisténo pomoci koncového spinace (typické u kulovych
kohoutt a uzaviracich klapek s pryZovou viozkou) nebo vypinanim v zavislosti na zatiZzeni (ty-
pické u uzaviracich klapek s kovovym tésnénim).

Odstranéni: viz ¢ast C3: Zjistovani poruch.

Kontrola funkcnosti ovladani a indikace:

Kdyz plisobi jmenovité napéti, musi armatura na zakladé Fidicich ptikaz( ,,ZAVRENO* a
»~OTEVRENO* najet do prislusnych koncovych poloh. Tomu musi odpovidat opticka indi-
kace na pohonu nebo na armature.

Jinak je nutné upravit ovladani pohonu nebo polohu ukazatele.

Jsou vSechna elektricka hlasSeni polohy spravna?

Elektricka zpé&tna hlaseni k indikaci poloh ,,OTEVRENO*“ a ,,ZAVRENO¥* je tfeba porovnat s op-
tickou indikaci armatury. Signal a indikace se musi shodovat.

Jinak je nutné zkontrolovat fizeni nebo nastaveni hlasic¢u polohy.

B7  Doplnujici informace: Demontaz pohonu

Plati stejna bezpecénostni pravidla jako pro potrubni systém, elektrické napajeni a fidici systém
(elektricky).

Postupujte takto:

Oznacte pfifazeni polohy pohonu a polohy armatury a zaznamenejte je pro opétovnou montaz.
Vypnéte elektrické napajeni a zajistéte je proti zapnuti, popf. uvolnéte tlak z armatury.

Odpojte svorky elektrického napajeni a fidiciho vedeni.

Uvolnéte pfirubovy spoj mezi armaturou a pohonem a sundejte pohon z armatury.
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C) Provozni navod

V tomto navodu jsou uvedené vSechny udaje potfebné k provozu pohonu namontovaného na
armature.

Predpoklada se, Ze pfi montazi a pfipojeni k fizeni bylo schéma zapojeni upraveno podle
pozadavku konkrétniho typu armatury (klapky, kulového kohoutu) na provoz pohonu.

Viz také ¢asti B a D.

Cl Bezpecnostni upozornéni k provozu

Funkce elektrického pohonu namontovaného na armatufe musi od-
povidat <pouZzivani ke stanovenému ucelu>, které je popsano v Casti
A2.

Podminky pouziti musi odpovidat idajim na identifikaénim Stitku
pohonu.

Ve standardnim provedeni se pohon smi pouzivat pouze v
pfipustném rozsahu teplot -20 az +70 °C.

Po spravné montazi a pfizplisobeni armature je pohon pfi trvalém
provozu tfidy C podle normy EN 15714-2 bezadrzbovy.

Veskeré prace na pohonu smi provadét jen kvalifikovani pracovnici.
Pro ucely tohoto navodu jsou kvalifikovanymi pracovniky ti pra-
covnici, ktefi jsou na zakladé své kvalifikace, odbornych znalosti a
profesnich zkuSenosti schopni pozadované prace spravné posoudit,
fadné provést a rozpoznat pfipadna rizika a zamezit jim.

& Ovladani pohonu namontovaném na armature je povoleno, jen kdyz
Nebezpe&i je armatura z obou stran pfipojena k potrubi nebo pfistroji. Pfi
pohmo;)déni ovladani bez splnénim této podminky hrozi pohmozdéni a odpovida

za né vyhradné uzivatel.

Doplnujici upozornéni
e Podle smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES musi projektant systému provést podrobnou analyzu ri-
zik.
K tomu poskytuje vyrobce — EBRO Armaturen — tyto podklady:
e montazni ndvod podle smérnice ES o strojnich zafizenich 2006/42/ES — viz ¢ast B tohoto navodu,
e kontrolni seznam rizik typickych pro pohon — viz ¢ast D6.

C2  Elektricky provoz / ru¢ni provoz

Kdyz je pohon spravné pripojeny podle pokyni uvedenych v ¢asti B, funguje automa-
ticky a je pfri trvalém provozu tridy <C> podle normy EN15714-2, tabulky 1, bezudrzbovy.
Pohon Ize v provozu bez elektrického napajeni kdykoli bez uprav ovladat ruéné, a to normalni
silou rukou (viz také norma EN12570).
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C3

Zjistovani poruch

Pfi odstranovani funkénich poruch lze podle nasledujici tabulky zjistit, zda doslo k
poruse pohonu, jeho ovladani nebo zda nespravné funguje
armatura:

Typicky projev po-
ruchy

Mozna pricina

Upozornéni / opatieni

Pohon nelze spustit.

Zareagoval teplotni nadproudovy
jistic.

Plati jen pro stejnosmérné pohony.

Zareagoval teplotni spinac.

U stfidavych a tfifazovych pohond;
po vychladnuti se automaticky re-
setuje.

Motor se velmi zahriva.

Prili§ dlouha doba zapnuti

Zkontrolujte doby cyklu.

Nespravné zapojeni

Porovnejte stavajici zapojeni s
navrhy zapojeni.

Nespravné todivé pole

Zapojte pravotocivé pole.

Dosazeni mechanického dorazu
pfed koncovym vypnutim

Upravte nastaveni spinaci vacky.

Zkontrolujte toCivy moment arma-
tury.

Porovnejte s Udaji od vyrobce.

Reaguje momentové

Nadmérny to€ivy moment armatury

Porovnejte s Gdaji od vyrobce.

vypinani.

P¥iliS nizké nastaveni

Sefidte momentové vypinani.

Pohon najizdi na mechanicky
doraz.

Sefidte spinaci vacku.

Zablokovani potrubi

Zkontrolujte armaturu a potrubi.

Kyvadlovy pohyb pohonu

Nepfipustné paralelni zapojeni

Zapoijte elektrické Fizeni pohont
samostatné.

Slepovani / paleni
fidicich kontaktd

Nedostatecné dimenzované relé
zatézového obvodu

Pouzijte ovladaci stykac kategorie
spinani AC3.

Tvorba kondenzatu v
pohonu

Nepfipojené vyhfivani

Zajistéte stalé elektrické napajeni
vyhfivani.

Nespravné nasazeni té€snéni nebo
vadné kabelové Sroubeni

Zkontrolujte a popf. upravte.
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D) Technicka priloha

Upozornéni:

Tato pfiloha neni soucasti <originalniho montazniho navodu>, nybrz obsahuje jen informace k jeho dopInéni.
Projektant nebo objednatel musi pohon pfizpUsobit

» armature, na kterou se montuje,

» elektrickému napajeni systému a fidicimu systému.

Dale jsou uvedené technické udaje, které jsou k tomu dulezité.

D1  Technicka specifikace pohonu

VSechny elektrické kyvné pohony typu E50 az E210 odpovidaji poZadavkim konstrukeni normy
EN 15714 Primyslové armatury — Pohony — Cast 2: Elektrické pohony pramyslovych armatur.

D2  Standardni vybaveni

D2-1 Prizplsobeni armature

Elektrické kyvné pohony E50 aZz E210 Ize montovat na vSechny armatury s vykyvnym pohybem
(zpravidla v rozsahu 90 °), které maji montazni pfirubu podle normy EN ISO 5211.

Obecné se pohon vypina (v koncovych poloh&ch armatury) v zavislosti na draze pomaoci inte-
grovanych koncovych spinaci S1 a S2, které vypinaji elektrické napajeni motoru.

Vypinani v zavislosti na zatizeni (napf. u armatur s kovovym tésnénim) lze zajistit

» vhodnym vybérem navrhu zapojeni fizeni systému,

» vhodnym nastavenim (volitelného)

momentového vypinani <D1> pohonu.

D2-2 Vystupni to¢ivé momenty pohonu

Vystupni tocivé momenty servopohon( uvedené v ¢asti 5 jsou jmenovité momenty. Lze jich
dosahnout za kazdych provoznich podminek, kdyz je napajeci napéti rovno jmenovitému
napéti.

' » Dimenzovani pohonu zahrnuje prepéti do 10 % jmenovitého napéti,
[ » podpéti do 10 % musi vzit v uvahu projektant/objednatel pfi vybéru velikosti
pohonu, viz také Cast D2.3.

D2-3 Ptifazeni armatur

Podstatnymi faktory, které maji vliv na potfebny ovladaci moment, jsou armatura (jmenovita
svétlost), provozni tlak a médium. Z téchto parametrt vyplyva potfebny ovladaci moment arma-
tury.

Pfi dimenzovani pohonu doporucujeme pficist k hodnoté stanovené vyrobcem armatury pojist-
nou rezervu od 15 % do 20 %.

Aby byl zaru€¢en bezporuchovy provoz, jmenovity moment pohonu v€etné této pojistné rezervy,
ktera odpovida alespofi moznému podpéti, musi byt vysSi nez ovladaci moment armatury.
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D2-4 Stupen ochrany

Provedeni pohonu fady E50 az E210 ma stupen kryti IP67 podle normy

EN IEC 60529.

Uzivatel musi zajistit odborné provedeni elektrické a mechanické instalace, aby byl stupen kryti
IP67 zachovan.

D2-5 Moznost vyhrivani spinaciho prostoru
Pfi pouZiti ve venkovnim prostfedi, vysoké vihkosti nebo kolisani teplot musi uzivatel zajistit,

aby bylo hned po montazi pohonu uvedeno do provozu vyhfivani spinaciho prostoru
(pfipojenim jmenovitého napéti podle identifikacniho Stitku).

D2-6 Teplotni motorovy jisti¢

Stfidavé a tfifazové pohony maiji ve vinuti integrovany teplotni spinac, ktery zareaguje pfi
dosazeni pfipustné maximalni teploty a prerusi elektrické napajeni motoru. Motor se zastauvi,
vychladne a teplotni spina€ se automaticky resetuje.

Stejnosmérné pohony maji teplotni nadproudovy jistiC, ktery vypne elektrické napajeni pfi
nadmérném proudu v motoru. Nadproudovy jisti€ se neresetuje automaticky. Je nutné ho re-
setovat ru¢né ve spinacim prostoru pohonu.

Motorové jistiCe je nutné do systému instalovat, jen kdyz to vyZaduji podminky systému.

D2-7 Doba zapnuti

Doba zapnuti kyvnych pohont E50 az E210 odpovida tfidé C podle normy EN 15714-2, (tfidy A
a B jsou zahrnuty v tfidé C).
Pro tfidu C plati: E50/E65 az max. 1200 rozbéhu za hodinu
(pfi teploté prostfedi <40 °C) E110 aZzmax. 600 rozbéhd za hodinu
E160 az max. 600 rozbéhl za hodinu
E210 az max. 300 rozbé&hl za hodinu
Pfi vy8Si teploté prostfedi je tfeba tento limit zapnuti snizit asi o 10 %.

D2-8 Montazni poloha

Montazni poloha jednotky armatury/kyvného pohonu je libovolna:

Tuto jednotku Ize namontovat do potrubi v libovolné poloze, ale plati tyto body:

» Obvyklé umisténi pohonu je nad armaturou.

» Mozné polohy montaze mohou byt omezeny konstrukci armatury.

» Pfi vodorovné poloze hfidele armatury musi projektant systému nebo vyrobce armatury
rozhodnout, zda pohon neplsobi nepfipustnym krouticim momentem na armaturu nebo potrubi
(zvlasté pfi velké hmotnosti) a zda neni nutné pouzit opéry.

D2-9 Protikorozni ochrana

Podle normy EN 15714-2 pro elektrické pohony se jedna o korozni kategorii C4.

Tyto pohony uspésné prosly typovou zkouskou v solné mize podle normy EN 60068-2-52 (na
zakladé pozadavku spole¢nosti Germanischer Lloyd). Parametrem zkousky byla zkuSebni
uroven 4 po dobu 14 dnl. Podle ného se definuje oblast pouziti pohond pro pramyslové
systémy a v prostfedi se zvySenou koncentraci soli.
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D2-10 Samosvornost v klidovém stavu

VSechny kyvné pohony maji samosvorny Snekovy prevod. Diky nému zlstane pohon i bez
napéti v posledni dosazené koncové poloze nebo mezilehlé poloze. Médium nemuze polohu
disku armatury zménit.

D2-11 Doba reakce Fizeni na fidici signalizaci

Aby v fizeni systému nedochazelo k chybam fizeni uzaviraciho organu (disku klapky, koule)
nebo chybné signalizaci, je tfeba zajistit, aby doslo k vypnuti pohonu nejpozdéji 50 ms po
dosazeni koncové polohy.

D2-12 Smér otaceni v elektrickém provozu

Podle konstrukéni normy EN 15714-2 se armatura zavira smérem doleva. To je nutné na misté
zajistit spravnym pfipojenim pohonu k elektrickému napajeni a ovladani. Potfebné informace
naleznete v Casti B <Montaz ..., Pfipojeni, ZkuSebni chod>.

D2-13 Nouzové ruéni ovladani

K nouzovému ru¢nimu ovladani slouzi pfimo spojené rucni kolo, které pusobi bez spojky pfimo
na prevodovy Snek. Umoznuje uzivateli kdykoli (pfi motoru bez napéti) zavfit nebo otevrit
armaturu maximalné asi 15 otaCkami bez spojkového mechanismu.

Bezpecnostni pozadavky smérnice EU 2006/42/ES na pfimo spojena rucni kola jsou spinény.

D3  Volitelné doplnkové vybaveni

Pro stridavé pohony:
e Doplnkové beznapétové koncové spinace (S3 a S4)
e Libovolné nastavitelné koncové spinace (S1 a S2) k omezeni regulacniho uhlu
e Libovolné nastavitelné spinace mezipoloh (S3 a S4) k signalizaci v ramci rozsahu regu-
lace
e Potenciometr
Zpétné hlaseni proudu 4-20 mA s dvojvodiCovou soustavou
Integrované elektronické momentove vypinani (jen pro armaturu E65)
Integrované prodlouzeni regulaéni doby
Iniciatory k signalizaci
Vyvedeny teplotni spinac
Specialni napéti

Pro tfifazové pohony:

e Doplnhkové beznapétové koncove spinace (S3 a S4)

e Libovolné nastavitelné koncové spinace (S1 a S2) k omezeni regulacniho uhlu (jiného
nez 90 °)

e Libovolné nastavitelné spinaCe mezipoloh (S3 a S4) k signalizaci v ramci rozsahu regu-
lace

e Potenciometr

e Zpétné hladeni proudu 4-20 mA s dvojvodiCovou soustavou

e Integrované elektronické momentove vypinani

e Externi prodlouzeni regulacni doby

¢ Iniciatory k signalizaci

e Vyvedeny teplotni spinac

e Specialni napéti
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Pro stejnosmérné pohony:
e Libovolné nastavitelné koncové spinace (S1 a S2) k omezeni regulacniho uhlu
e Libovolné nastavitelné spinaCe mezipoloh (S3 a S4) k signalizaci v ramci rozsahu regu-
lace
Potenciometr
Zpétné hlaseni proudu 4-20 mA s dvojvodiCovou soustavou
Iniciatory k signalizaci
Specialni napéti

Pro vSechny pohony:
e Specidlni barvy

Dale jsou tyto polozky volitelného vybaveni popsany podrobné.

Volitelné vybaveni - dopliikové koncové spinace

VSechny pohony mohou byt vybaveny doplfikovymi koncovymi spinaci (S3 a S4). Tyto koncové
spinace slouzi k signalizaci koncovych poloh pro fizeni. Pouzivaji se pfedevsim pfi rozdilném
napétovém potencialu fizeni pohonu a signalizace. SpinaCe pouzivané k signalizaci musi mit
vzdy nastaveny predstih (1-2 °), aby byly zajistény bezpecné provozni stavy fizeni.

Obecné se vSechny spinace vedou beznapétové k pfipojovacim svorkam.

Upozornéni:
U stejnosmérnych pohont se koncové spina¢e S1 a S2 pouZivaji pouze k fizeni sméru otaceni. Nevedou se na

svorkovnici, takZe k nim nema uzivatel pristup. Pokud je potfeba zpétné hlaseni pres spinace, je nutné pouZzit
doplrikové koncové spinace S3 a SE4.

Volitelné vybaveni - elektronické momentové vypinani pro armaturu E65

Pro stfidavy a tfifazovy pohon armatury E65 je k dispozici volitelné momentové vypinani.
VSechny zakladni desky fizeni téchto pohonl jsou pro momentové vypinani pfipravené. V
pfipadé potfeby je Ize snadno a rychle doplnit pomoci pfislusného modulu.
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Volitelné vybaveni - libovolné nastavitelné polohové spinace (spinaée mezipoloh)
VSechny koncové spinace Ize vyménou standardni fidici vacky (viz ¢ast B5) upravit na koncovy
spinac s libovolné nastavitelnym vypinanim.

Uzivatel maze kazdému spinadci pfifadit pozadovany spinaci bod na dostupné regulacni draze.
Protoze se tato uprava tyka jen mechanickych soucasti, nema vliv na schémata svorek (Cast
D4) ani elektrické udaje pohond.

Pfipady, kdy je potfeba omezit regulaéni drahu armatury pro polohu Zavfeno nebo Otevieno
nebo signalizovat mezipolohy na regulacni draze nebo je urit jako body zastaveni, Ize vyresit
pomoci libovolné nastavitelnych doplrikovych spinacl (maximalné 4).

Pokud je na regulacni draze potfeba vice nez 4 signalizace, je nutné pouZzit pohon s
potenciometrem, viz dale.

Volitelné vybaveni - potenciometr

K plynulému zpétnému hlaseni polohy Ize pohony vybavit potenciometrem. Je mechanicky
spojeny s hfideli armatury. Standardné se dodava 1kQ2 potenciometr dimenzovany na vykon
1 W. Jiné hodnoty na vyzadani.

Volitelné vybaveni - dopliikovy teplotni spina¢ k signalizaci

U stfidavych a tfifazovych pohont je mozna doplrikova digitélni signalizace teploty motoru.
Druhy teplotni spinac (v provedeni rozpinaci kontakt) reaguje asi o 10 °K dfive nez standardné
nainstalovany teplotni spinac (ktery zajisti automatické vypnuti pohonu).

Druhy teplotni spinac zajistuje, aby byl uzivatel informovan o mozném dosazeni kritické teploty
motoru pred prerusenim napajeni motoru standardnim teplotnim spinacem.

Volitelné vybaveni - zpétné hlaseni proudu 4-20 mA
Signal z potenciometru, ktery registruje polohu disku armatury, je navazujici pfevadéci
elektronikou pfeveden na signal 4-20 mA.

Toto volitelné vybaveni se doporucuje v pfipadech, kdy je tfeba pfenaset signal zpétného
hlaseni na vétsi vzdalenost, aby ztraty zpisobené vedenim neovliviiovaly vysledek méreni.
Tento zplUsob zpétného hlaseni se doporucuje pfi délce vedeni >100 m. Jinak plati stejna
kritéria pouziti jako pro potenciometr.

Volitelné vybaveni - prodlouzeni requlaéni doby pro stfidavé pohony

Celkova regulacni doba pohonu se prodluzuje elektronickym taktovanim motoru. Pevné
definovany impulz vyvola vykyvny pohyb disku armatury v rozsahu 1-2 °. Pak nasleduje
prestavka do dalSiho impulzu. Tuto pfestavku Ize nastavit potenciometrem, takze Ize celkovou
regulacni dobu pohonu ménit od 30 do 180 s.

Vsechny zakladni desky pro stfidavé pohony jsou pro toto prodlouzeni regulaéni doby
pfipravené a lze je zasunout do zakladni desky misto momentového vypinani. V sériovém
provedeni neni mozna kombinace prodlouzeni regulaéni doby a momentového vypinani.
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Volitelné vybaveni - prodlouzeni requlaéni doby pro tfifazové pohony

Prodlouzeni regulacni doby pro tfifazové pohony se dodava jako doplfikovy elektricky modul.
Nemontuje se do pohonu, ale do skfiflového rozvadé&e a zapojuje se mezi motor a reverzni
stykaC. Funguje analogicky jako prodlouzeni regulacni doby pro stfidavé pohony.

Volitelné vybaveni - iniciatory ke zpétnému hlaseni koncovych poloh

Pro neodskakujici elektronické zpétné hlaseni koncovych poloh Ize volitelné pouZit iniciatory
stejné konstrukce jako koncové spinace. Tyto iniciatory jsou k dispozici v provedeni se dvéma
nebo tfemi vodici. DalSi technické podrobnosti na vyzadani

Volitelné vybaveni - specialni napéti, resp. specialni motory

Kromé standardnich napéti — viz technické udaje v €asti D5 — Ize vSechny pohony dimenzovat
také na jina napéti.

DalSi technické podrobnosti na vyzadani

Volitelné vybaveni - systém pripojovacich konektort
VSechny pohony Ize volitelné dodat s rliznymi systémy pfipojovacich konektoru. Pokud neni
uvedeno jinak, pouzivaji se vyrobky <Phoenix contact>.

Volitelné vybaveni - specialni barvy
Kromé standardniho lakovani servopohont (¢erna matna) Ize na prani dodat jakoukoli jinou
barvu. K tomu je tfeba uvést Cislo odstinu RAL.
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D4

Schémata pripojeni (schémata zapojeni)
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S1 Limit switch CLOSED

S2 Limit switch OPEN

83 add. limit switch CLOSED (Option)
S4 add. limit switch OPEN (Option)
F1 Fuse

F2 Fuse

H1 Lamp CLOSED

H2 Lamp OPEN

C Phase-shift capacitor

U Changer

H Heater

EBRO ARMATUREN

Suggested wiring diagram
for
single-phase actuator E50 WS

Attention:
The switches are shown inactive!
The valve is in intermediate positon!
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F2

2]

N
PE—@

S1 Limit switch CLOSED

S2 Limit switch OPEN

37 Thermal switch integrated
F1 Fuse

H1 Lamp CLOSED

H2 Lamp OPEN

C Phase-shift capacitor

UJ Open - Closed control switch

Consider advises for heater use!

EBRO ARMATUREN

Suggested wiring diagram for single-phase actuators

without electronic torque control

Attention:

The switches are shown inactive!
The valve is in intermediate position!
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PROVOZNI NAVOD - ELEKTRICKE KYVNE POHONY E50 - E210

F2

Heater
Heizung

PE‘@

31 Limit switch CLOSED
S2 Limit switch OPEN

87 Thermal switch integrated
D1 Torgue control

F1 Fuse

H1 Lamp CLOSED

H2 Lamp OPEN

H3 Torque control detection
C Phase-shift capacitor

K1 Contactor

U Changer

Consider advises for heater use!

EBRO ARMATUREN

Suggested wiring diagram for single-phase actuators

with electronic torque control

Attention:
The switches are shown inactive.
The valve is in intetmediate position.
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L1

L2

L3

=

N

&1 Limit switch CLOSED
S2 Limit switch OPEN

S7 Thermal switch integrated
U Open - Closed control switch
K1 Contactor CLOSED

K2 Contactor OPEN

K3 Auxiliary contactor

D1 Torgue control

H1 Lamp CLOSED

H2 Lamp OPEN

H3 Torgue control detection
F1 Motor fuses

F2 Control fuse

F3 Heater fuse

F3 H

=

K3

PE _@ Consider advises for heater use!

EBRO ARMATUREN

Suggested wiring diagram for three-phase actuators
with electronic torque control

Attention:
The switches are shown inactive!
The valve is in intermediate position!
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L1

L2
L3

e D
1]

S1 Limit switch CLOSED

S2 Limit switch OPEN

57 Thermal switch integrated
U Open - Closed control switch
K1 Contactor CLOSED

K2 Contactor OPEN

F1 Motor fuses

F2 Control fuse

F3 Heater fuse

H1 Lamp CLOSED

H2 Lamp OPEN

—g

F3 H

Consider advises for heater use!

EBRO ARMATUREN

Suggested wiring diagram for three-phase actuators
without electronic torque control

Attention:
The switches are shown inactive!
The valve is in intermediate position!
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w
(o]
o—/—o—u

Fr———=——-—--- L — — — |-

|
! I
|
| e f 3] RA |
! I
! I
| & |
! I
| |
l 53 E < 51 52 4 i j 54 !
| 5 6 & 6 |
|
| :
| D4a D4b |
| :
|
i I RE1 !
' D1 RE1 L= |
|
| L] i |
I | !
| O‘/Do |
: —O—+e |
! RE2 |
! I
! I
! I
! I
! I
! I
| |
| fo.o] pes] fewd [ed ped fer] |
| O 2 O |
! I
L e R
H1 H2
u- . .
PE —@
51 Limit switch CLOSED
S22 Limit switch OPEN
53 add. limit switch CLOSED
54 add. limit switch OPEN EBRO ARMATUREN
57 Thermal over-current circuit breaker
S8 Direction control contact . .
D1 Protection diode Suggested wiring diagramm
Ddap Control diodes for
RE1 Direction changer relay DC - actuators
REZ2 Overload signal
H2 Lamp OPEN The switches are shown inactive.
The valveis in intermediate position.
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S1 Limit switch CLOSED

S2 Limit switch OPEN

S7 Thermal switch integrated
F1 Fuse

H1 Lamp CLOSED

H2 Lamp CLOSED

C Phase-shift capacitor

U Changer

P1 Potentiometer

EBRO ARMATUREN

Suggested wiring diagram for single-phase
actuators

Attention:
The switches are shown inactive.
The valve is in intermediate position.
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L
F ]
Ue
____________________ -
|
P1 RM1 |
|
,,,,,,,, ‘@ R |
- I
|
|
X2.20 :
la
L
GND
H1
N - -
PE —@
S1 Limit switch CLOSED
52 Limit switch OPEN EBRO ARMATUREN
S7 Thermal switch integrated
F1 Fuse
H1 Lamp CLOSED Suggested wiring diagram for single-phase actuators
H2 Lamp OPEN with current feedback 4-20mA
C Phase-shift capacitors
U Changer
P1 Potentiometer Attention:
RM1 Current feedback 4-20mA The switches are shown inactive.
The valveis in intermediate position.
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F1

S1 Limit switch CLOSED
52 Limit switch OPEN EBRO ARMATUREN
S7 Thermal switch integrated
F1 Fuse

U Changer . . :
H1 Signg CLOSE Suggested wiring diagram for single-phase actuators

H2 Signal OPEN with timer
C Phase-shift capacitor

T Timsr Attention:
The switches are shown inactive.
The valve is in intetmediate position.
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L1

L3

PE

.|||_..

£ (I

|
Il l
YTy ey

L1 Inpwt
12 Ioput
L3 Input

o
|
|
s
|
|

L1 Output
1.2 Output
| L3 Output

=]
2]
[%]
&
=]

31 Limit switch CLOSED
S2 Limit switch OPEN
S7 Thermal switch integrated
U Changer

K1 Contactor CLOSED
K2 Contactor OPEN

H1 Signal CLOSED

H2 Signal OPEN

F1 Motor fuses

F2 Control fuse

T1 Timer

EBRO ARMATUREN

Suggested wiring diagram for
three-phase actuators with timer

Attention:
The switches are shown inactive!
The valveis in intermediate position.
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Pog
L y
K1 K\ K2 {‘
] T T ]
e |
|
: S Ic:(j Oijj s2 |
|
: & &
|
| |
I |
| ¢ |
|
I |
| |
I |
| |
I |
I — M I
| = |
Wy 1 |
I |
! |
I |
| |
I |
| |
|
| srlE]e |
|
I |
| |
[ R _
ki~ 1 H2 ()
N . ? 3
PE—@
S1 Limit switch CLOSED
S2 Limit switch OPEN
S7 Thermal switch integrated EBRO ARMATU REN
F1 Fuse
H1 Lamp CLOSED Parallel wiring
H2 Lamp OPEN f
C Phase-shift capacitors ) o
U Changer single-phase actuators
K1, K& Control contactors
Attention:
The switches are shown inactive.
The valve is in intermediate position.
EBRD ARMATUREN’
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D5 Technické udaje pohonu, schémata svorek

D5-1 Technické vlastnosti stfidavych pohonu, standardni provedeni

Spolecéné elektrické / technické udaje pro vsechny velikosti

Doba zapnuti

max. tfida C podle normy prEN 15714-2

Koncovy spinac:

max. 250 V AC, 3 A

Momentové vypinani:

beznapétovy pfepinaci kontakt, max. 250 V AC, 5 A (nikoli u E50, volitelny u E65)

Vyhtivani spinaciho prostoru:

stalé napajeni 230 V AC,5W

Potenciometr:

1000 Q2, 1 W, Ghel otageni 270 °

Zpétné hlaseni proudu:

4-20 mA, napajeni max. 30 V DC

Teplotni spinag:

integrovany

Trida izolace:

F

TFida protikorozni ochrany:

C4 podle normy prEN 15714-2, testovano podle normy EN 60068-2-52

Kabelova Sroubeni:

2 X M20x1,5; min. @ = 6 mm; max. @ = 13 mm

Provozni teplota:

-20°Caz +70 °C

Ruéni kolo: 15 otacek na 90 °~

pro E50 - 8 Nm, pro E65 - 4 Nm, pro E110 - 20 Nm, pro E160 - 35 Nm, pro E210 - 50 Nm
Typ E50 WS
Jmenovité napéti \Y 230 115* 24*
Regulaéni doba 0-90 ° S 25 25 25
Jmenovity moment Nm 40 40 40
Jmenovity proud A 0.15 0.31 1.45
Rozbéhovy proud A 0.18 0.36 1.8
PFikon kW 0.035 0.035 0.035
Frekvence Hz 50 50 50
Hmotnost kg 4.5
Velikosti pFirub F04 a FO5 podle normy EN ISO 5211
Uchyceni hfideli pro ¢tyfhran 11 mm, 14 mm
Typ E65 WS
Jmenovité napéti \ 230 230 230
Regulaéni doba 0-90 ° S 6* 12 24*
Jmenovity moment Nm 100 80 60
Jmenovity proud A 0.7 0.55 0.3
Rozbéhovy proud A 1.0 0.8 0.4
PFikon kW 0.16 0.125 0.066
Frekvence Hz 50 50 50
Hmotnost kg 7

Velikosti pFirub

F04 nebo kombinovana pfiruba FO5 a FO7 podle normy EN ISO 5211

Uchyceni hfideli

pro ¢tyfthran 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm
a 16 mm s licovanym perem

Typ E110 WS

Jmenovité napéti \ 230 230 230
Regulaéni doba 0-90 ° S 6 12* 24*
Jmenovity moment Nm 400 400 320
Jmenovity proud A 1.8 1.3 0.65
Rozbéhovy proud A 2.6 2 15
PFikon kW 0.4 0.26 0.138
Frekvence Hz 50 50 50
Hmotnost kg 14

Velikosti pfirub

Kombinovana pfiruba FO7 a F10 podle normy EN ISO 5211

Uchyceni hfideli

pro ¢tyfthran 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm a 28 mm s lico-
vanym perem
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PROVOZNI NAVOD - ELEKTRICKE KYVNE POHONY E50 - E210

Typ E160 WS
Jmenovité napéti \Y 230 230 230
Regula¢ni doba 0-90 ° S 12* 24 48*
Jmenovity moment Nm 1200 1200 800
Jmenovity proud A 1.8 1.3 0.65
Rozbéhovy proud A 2.6 2 2.5
Pfikon kW 0.4 0.26 0.138
Frekvence Hz 50 50 50
Hmotnost kg 25
Velikosti pFirub F10, F12, F14 a F16 podle normy EN ISO 5211
Uchyceni hfideli pro ¢tyfhran 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm a 40 mm / 50 mm s licovanym pe-
rem
PE L T T T T e e !
), E50 WS
Y1 | |
AC 230V i ] |
. i Y1 ) i
Y2 ! |
AC 230V | !
L i Y2 'J :
N st s2
: N 'J 4 4 |
! 1 |
H1 o |
AC 230 | ~ EI1:EEI i
! - P=5W |
! R3 HR2 |
X2 — L |
—
Ne. | NI e ’7 5 |
‘ Al o
S3 com ~ |, B | x ‘
7] \ SCEEN
no || S llma - &
T "/ ‘ < ‘
| >
| | 5
‘ w
N.C \ ~ 1B | >
s com | o |
‘ "/ T S4 2 J
N.O ~ || rd ‘ 7 __
‘ AN —
S—
BT T e
L | an |
2 -_—)— - - — o
\ < ‘ 0°- 907 ‘
¥ P1
o ‘ - J 4-20mA
100% ) 7777777 BN e ‘
L 1000 Ohm | L |
- - /\ o
- - . ARMATUREN
S1 Limit switch CLOSED G Phase-shift capacitor N - "
52 Limit Switch OPEN R2,R3 VDR Terminal connection diagram
S3 add. limit switch CLOSED (Option) P1 Potentiometer (Option) for
S4 add. limit switch OPEN (Option) RM1 Current feedback 4-20mA (Option) E50 WS
H1 Heater AC 230V / P=5W M Motor
Kabel / Cable Tmin>70°C E71-WSe-050-0
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PROVOZNI NAVOD - ELEKTRICKE KYVNE POHONY E50 - E210

O O

PL-ESB-WS
51 S
current
N
X5 o3 5
m

X7
- %

8]
al
52 . wY
>_
™
>_
5 S H1

l;“;’ :T X2
O = O

(. = ol = B
Z B =z 4 2 YL Y2 N HL
53 sS4
Tabulka pfipojeni
Svorka Funkce
X1.Y1l PFipojeni motoru, zapojena faze pro smér OTEVRENO
X1.Y2 PFipojeni motoru, zapojena faze pro smér ZAVRENO
X1.N Pfipojeni motoru, neutralni vodic¢
X1.H1 Elektrické napajeni vyhfivani, stalé
X2.53.nc Spinaé S3, doplfikovy koncovy spinaé ZAVRENO, rozpinaci kontakt, NC
X2.S3.com Spinaé S3, doplfikovy koncovy spinaé ZAVRENO, patni kontakt, COM
X2.S3.no Spinaé¢ S3, dopliikovy koncovy spinaé ZAVRENO, spinaci kontakt, NO
X2.54.nc Spina& S4, doplfikovy koncovy spina¢ OTEVRENO, rozpinaci kontakt, NC
X2.S4.com Spinaé S4, doplfikovy koncovy spinaé OTEVRENO, patni kontakt, COM
X2.S4.no Spina& S4, doplfikovy koncovy spinaé OTEVRENO, spinaci kontakt, NC
X3.1 Potenciometr - koncovy kontakt nebo zpétné hlaseni proudu - vystup proudu
X3.2 Potenciometr - snimacg
X3.3 Potenciometr - koncovy kontakt nebo zpétné hlaseni proudu - vstup napéti
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PE—@

X1

X1.N

R1

X8

S

X1¥1

AN

X1.Y2

>
N

X21

X2.2
X2.3

X24

n.c.

X25

X2.6
X2.7

AR N N

ZSS
-0

X2.8

n.c.

X2.9

AP P S

X4

X2.10
X2.11

L RN WA Y

X212
X213

o

§

X214

&

X215
X2.16

n.c.

X217

4

b

X218

AN N N

X2.19 n.c.

X7

X2.20
xXx2.21

L N AN A W W A Y R W R W R W N W AW A AW R W AW R W

X222

>
w

H1
X341

LR N N

EEEEI—‘

S

X3.2

Limit switch CLOSED

Limit switch OPEN

add. limit switch CLOSED (Option)
add. limit switch OPEN (Option)
Thermal switch integrated

Torque control {(Option for E65)
C1, G2 Phase-shift capacitors

Kabel/ Cable T min = 70T

Ri  Shunt

H1 Heater

P1  Potentiometer (Option)

FM1 Current feedback 4-20mA (Option)

Attention: The switches are shown inactive.

The valve is in intermeadiate position.

EBRO ARMATUREN

Standard connector diagram
for
E65 - E160 WS

E71-WS3e-001-0
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& T N
Single-phase current
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PROVOZNI NAVOD - ELEKTRICKE KYVNE POHONY E50 - E210

Tabulka pripojeni

Svorka Funkce
X1.N Neutralni vodic
X1.Y1l PFipojeni motoru, zapojena faze pro smér chodu OTEVRENO
X1.Y2 PFipojeni motoru, zapojena faze pro smér chodu ZAVRENO
X2.1 Spinaé S1, koncovy spinaé ZAVRENO, rozpinaci kontakt, NC
X2.2 Spinaé¢ S1, koncovy spinaé ZAVRENO, patni kontakt, COM
X2.3 Spinaé S1, koncovy spinaé ZAVRENO, spinaci kontakt, NO
X2.4 neobsazeno
X2.5 Spinaé S3, doplfikovy koncovy spinaé ZAVRENO, rozpinaci kontakt, NC
X2.6 Spinaé& S3, dopliikovy koncovy spinaé ZAVRENO, patni kontakt, COM
X2.7 Spinaé S3, doplfikovy koncovy spinaé ZAVRENO, spinaci kontakt, NO
X2.8 neobsazeno
X2.9 Momentové vypinani, rozpinaci kontakt, NC
X2.10 Momentové vypinani, patni kontakt, COM
X2.11 Momentové vypinani, spinaci kontakt, NO
X2.12 Spinaé S2, koncovy spinaé OTEVRENO, rozpinaci kontakt, NC
X2.13 Spinaé& S2, koncovy spina¢ OTEVRENO, patni kontakt, COM
X2.14 Spinaé& S2, koncovy spinaé OTEVRENO, spinaci kontakt, NO
X2.15 neobsazeno
X2.16 Spinaé& S4, dopliikovy koncovy spinaé OTEVRENO, rozpinaci kontakt,
NC
X2.17 Spinaé& S4, dopliikovy koncovy spinaé OTEVRENO, patni kontakt, COM
X2.18 Spina¢ S4, doplrikovy koncovy spinaé OTEVRENO, spinaci kontakt, NC
X2.19 neobsazeno
X2.20 Potenciometr, koncovy kontakt nebo zpétné hlaseni proudu - vystup
proudu
X2.21 Potenciometr, snimac
X2.22 Potenciometr, koncovy kontakt nebo zpétné hlaseni proudu - vstup
napeéti
X3.1 Vyhfivani spinaciho prostoru, stalé napajeci napéti 230 V
X3.2 Vyhfivani spinaciho prostoru, stalé napajeci napéti 230 V

D5-2 Technické vlastnosti tirifazovych pohont, standardni provedeni

Spoleéné elektrické / technické udaje pro vSechny velikosti

Doba zapnuti

max. tfida C podle normy prEN 15714-2

Koncovy spinac¢:

max. 250 V AC, 3 A

Momentové vypinani: beznapétovy prepinaci kontakt, max. 250 V AC, 5 A (volitelny u E65)

Vyhfivani spinaciho prostoru: stalé napéajeni 230 V AC,5W

Potenciometr:

1000 €2, 1 W, uhel otaceni 270 °

Zpétné hlaseni proudu:

4-20 mA, napajeni max. 30 V DC

Teplotni spinac:

integrovany

Trida izolace: F

TFida protikorozni ochrany: C4 podle normy prEN 15714-2, testovano podle normy EN 60068-2-52

Kabelova Sroubent:

2 x M20x1,5; min. @ =6 mm; max. @ =13 mm

Provozni teplota:

-20°C az +70 °C

Ruéni kolo:

15 otacek na 90 °
pro E65 - 4 Nm, pro E110 - 20 Nm, pro E160 - 35 Nm, pro E210 - 50 Nm
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Typ E65 DS

Jmenovité napéti \ 400 400 -
Regulaéni doba 0-90 ° S 6 12* -
Jmenovity moment Nm 100 80 -
Jmenovity proud A 0.3 0.25 -
Rozbéhovy proud A 0.5 0.3 -
PFikon kW 0.085 0.065 -
Frekvence Hz 50 50 -
Hmotnost kg 7

Velikosti pfirub

F04 nebo kombinovana pfiruba FO5 a FO7 podle normy EN ISO 5211

Uchyceni hfideli

pro ¢tyfthran 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm
a 16 mm s licovanym perem

Typ E110 DS

Jmenovité napéti \ 400 400 400
Regulaéni doba 0-90 ° S 6* 12 24*
Jmenovity moment Nm 400 400 320
Jmenovity proud A 1.4 1 0.95
Rozbéhovy proud A 2.1 1.8 1.6
PFikon kW 0.27 0.22 0.2
Frekvence Hz 50 50 50
Hmotnost kg 14

Velikosti pfirub

Kombinovana pfiruba FO7 a F10 podle normy EN ISO 5211

Uchyceni hfideli

pro ¢tythran 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm a 28 mm s lico-
vanym perem

Typ E160 DS

Jmenovité napéti \Y 400 400 400
Regulaéni doba 0-90 ° S 12* 24 48*
Jmenovity moment Nm 1000 1000 750
Jmenovity proud A 1.4 1 0.95
Rozbéhovy proud A 2.1 1.8 1.6
PFikon kW 0.27 0.22 0.2
Frekvence Hz 50 50 50
Hmotnost kg 25

Velikosti pfirub F10, F12, F14 a F16 podle normy EN ISO 5211

Uchyceni hfideli

pro ¢tythran 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm a 40 mm / 50 mm s licovanym pe-

rem

Typ E210 DS

Jmenovité napéti \Y 400 400 400
Regulaéni doba 0-90 ° S 12* 24 48*
Jmenovity moment Nm 4000 4000 3200
Jmenovity proud A 3.8 3.2 2.8
Rozbéhovy proud A 5.6 5.2 3.6
PFikon kW 1 0.840 0.6
Frekvence Hz 50 50 50
Hmotnost kg 40

Velikosti pfirub

F10, F12 a F16 podle normy EN ISO 5211

Uchyceni hfideli

pro ¢tythran 27 mm, 32 mm a 30 mm a 40 mm / 50 mm s licovanym perem
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PE@

X1.11

X1

R1

X8

X1.L2
X1.L3

LN

N N

X241

>
N

X2.2

i

ki

X2.3

X24
X25

n.c.

>
[+

X2.6

X2.7

3

X2.8
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X4
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n.c.

X5
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n.c.

NS
j}ﬂ

X7
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X341

P
w

H1

X3.2

EEI:D—‘

Legend:

51
52
53
54
57
D1

Limit switch CLOSED

Limit switch OPEN

add. limit switch CLOSED (Option)
add. limit switch OPEN (Option)

NS

Thermal switch integrated

Torque control (Option for EG5)
Kabel/Cable T min » 70T

R1  Shunt

H1 Heater

P1  Potentiometer (Option)

BM1 Current feedback 4-20mA (Option)

Attention: The switches are shown inactive.
The valve is in intermediate position.

N NN
| M

EBRO ARMATUREN

Standard connector diagram
for
E65 - E210 DS

E71-DSe-001-0
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Tabulka pfipojeni

Svorka Funkce
X1.L1 Pfipojeni motoru - faze
X1.L.2 PFipojeni motoru - faze
X1.L3 Pfipojeni motoru - faze
X2.1 Spinaé& S1, koncovy spinaé ZAVRENO, rozpinaci kontakt, NC
X2.2 Spinaé S1, koncovy spina¢ ZAVRENO, patni kontakt, COM
X2.3 Spinaé& S1, koncovy spinaé ZAVRENO, spinaci kontakt, NO
X2.4 neobsazeno
X2.5 Spinaé& S3, dopliikovy koncovy spinaé ZAVRENO, rozpinaci kontakt, NC
X2.6 Spinaé S3, doplrikovy koncovy spinaé ZAVRENO, patni kontakt, COM
X2.7 Spinaé S3, dopliikovy koncovy spinaé ZAVRENO, spinaci kontakt, NO
X2.8 neobsazeno
X2.9 Momentové vypinani, rozpinaci kontakt, NC
X2.10 Momentové vypinani, patni kontakt, COM
X2.11 Momentové vypinani, spinaci kontakt, NO
X2.12 Spinaé S2, koncovy spina¢ OTEVRENO, rozpinaci kontakt, NC
X2.13 Spinaé S2, koncovy spinaé OTEVRENO, patni kontakt, COM
X2.14 Spinaé S2, koncovy spinaé OTEVRENO, spinaci kontakt, NO
X2.15 neobsazeno
X2.16 Spinaé S4, dopliikovy koncovy spinaé OTEVRENO, rozpinaci kontakt, NC
X2.17 Spinaé& S4, dopliikovy koncovy spinaé OTEVRENO, patni kontakt, COM
X2.18 Spinaé S4, doplrikovy koncovy spina¢ OTEVRENO, spinaci kontakt, NC
X2.19 neobsazeno
X2.20 Potenciometr, koncovy kontakt nebo zpétné hlaseni proudu - vystup proudu
X2.21 Potenciometr, snimac
X2.22 Potenciometr, koncovy kontakt nebo zpétné hlaseni proudu - vstup napéti
X3.1 Vyhfivani spinaciho prostoru, stalé napajeci napéti 230 V
X3.2 Vyhfivani spinaciho prostoru, stalé napajeci napéti 230 V

D5-3 Technické vlastnosti stejnosmérnych pohont, standardni provedeni

Spolec¢né elektrické / technické udaje pro vSechny velikosti

Doba zapnuti: max. tfida C podle normy prEN 15714-2

Koncovy spinac: max. 24V DC, 10 A

VyhFivani spinaciho prostoru: stalé napéajeni 24 V DC, 5 W

Potenciometr: 1000 Q, 1 W, uhel otageni 270 °

Zpétné hlaseni proudu: 4-20 mA, napéjeni max. 30 V DC

Motorovy jistic: teplotni nadproudovy jisti¢, signaliza¢ni relé Re2 =24V /3 A
Tfida izolace: F

TFida protikorozni ochrany: C4 podle normy prEN 15714-2, testovano podle normy EN 60068-2-52
Kabelova Sroubeni: 2 x M20x1,5; min. @ = 6 mm; max. @ =13 mm

Provozni teplota: -20°C az +70 °C

Ruéni kolo: 15 ot&dCek na 90 °

4 Nm pro E65, 20 Nm pro E110, 35 Nm pro E160

£\ :
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Typ E65 GS

Jmenovité napéti \Y 24
Regulaéni doba 0-90 ° S 6 *)
Jmenovity moment Nm 100
Jmenovity proud A 5.5
Rozbéhovy proud A 8
Pfikon kW 0.077
Frekvence Hz -
Hmotnost kg 7

Velikosti pfirub

F04 nebo kombinovana pfiruba FO5 a FO7 podle normy EN ISO 5211

Uchyceni hfideli

pro ¢tyfhran 10 mm, 11 mm, 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm

a 16 mm s licovanym perem

Typ E110 GS

Jmenovité napéti \ 24
Regulaéni doba 0-90 ° S 6 *)
Jmenovity moment Nm 360
Jmenovity proud A 8.8
Rozbéhovy proud A 12.5
Pfikon kW 0.4
Frekvence Hz -
Hmotnost kg 14

Velikosti pfirub

Kombinovana pfiruba FO7 a F10 podle normy EN ISO 5211

Uchyceni hfideli

pro ¢tythran 12 mm, 14 mm, 16 mm, 17 mm, 22 mm, 24 mm a 28 mm s lico-

vanym perem

Typ E160 GS

Jmenovité napéti \ 24

Regulaéni doba 0-90 ° S 12 %)

Jmenovity moment Nm 800

Jmenovity proud A 8.8

Rozbéhovy proud A 125

PFikon kW 0.4

Frekvence Hz -

Hmotnost kg 25

Velikosti pFirub F10, F12, F14 a F16 podle normy EN ISO 5211

Uchyceni hfideli

pro ¢tyfhran 22 mm, 24 mm, 27 mm, 32 mm a 40 mm / 50 mm s licovanym pe-

rem
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S1

52

53

54

57

DA
Dda,b
RE1
RE2

Limit switch CLOSED

Limit switch OPEN

add. limit switch CLOSED (Option)
add. limit switch OPEN (Option)
thermal over-current circuit breaker
Diode

Diode

Direction changer relay

Owerload signal

H1  Heater

P1  Potentiometer (Option)

RM1 Current feedback 4-20mA (Option)

Attention: The switches are shown inactive.
The valve is in intermeadiate position

Kabel/Cable Tmin = 70C

EBRO ARMATUREN

Standard connector diagram
for
E65 - E160 GS

E71-GSe-001-0
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Tabulka pfipojeni

Svorka Funkce
X1.U + Stalé napajeci napéti 24 V DC plus
X1.U - Stalé napajeci napéti 24 V DC minus
X1.C+ Ridici vstup pro reverzni relé + 24 VV DC
X2.1 neobsazeno
X2.2 neobsazeno
X2.3 neobsazeno
X2.4 neobsazeno
X2.5 Spinaé& S3, dopliikovy koncovy spinaé ZAVRENO, rozpinaci kon-
takt, NC
X2.6 Spinaé& S3, dopliikovy koncovy spinaé ZAVRENO, patni kontakt,
COM
X2.7 Spinaé S3, doplrikovy koncovy spinaé ZAVRENO, spinaci kon-
takt, NO
X2.8 neobsazeno
X2.9 SignalizaCni relé, reakce na nadproud, rozpinaci kontakt, NC
X2.10 SignalizaCni relé, reakce na nadproud, patni kontakt, COM
X2.11 SignalizaCni relé, reakce na nadproud, spinaci kontakt, NO
X2.12 neobsazeno
X2.13 neobsazeno
X2.14 neobsazeno
X2.15 neobsazeno
X2.16 Spinaé& S4, dopliikovy koncovy spinaé OTEVRENO, rozpinaci
kontakt, NC
X2.17 Spinaé& S4, dopliikovy koncovy spinaé OTEVRENO, patni kon-
takt, COM
X2.18 Spinaé& S4, dopliikovy koncovy spinaé OTEVRENO, spinaci kon-
takt, NC
X2.19 neobsazeno
X2.20 Potenciometr, koncovy kontakt nebo zpétné hlaseni proudu -
vystup proudu
X2.21 Potenciometr, snimac
X2.22 Potenciometr, koncovy kontakt nebo zpétné hlaseni proudu -
vstup napéti
X3.1 Vyhfivani spinaciho prostoru, stalé napajeci napéti 24 V
X3.2 Vyhfivani spinaciho prostoru, stalé napajeci napéti 24 V

D6  Upozornéni k analyze rizik provadéné uzivatelem

V nasledujicich ¢astech — D6.1 az D6.4 — jsou uvedena bezpecnostni
upozornéni na rizna rizika pfi pouzivani téchto kyvnych pohont ke
stanovenému ucelu béznym pramyslovym zpusobem, ktera vychazeji
z analyzy rizik provedené vyrobcem a maji byt zahrnuta do analyzy ri-
zik provadéné uzivatelem.

Projektant/provozovatel odpovida za doplnéni upozornéni na pfipadna
dalSi rizika, ktera se vyskytuji u konkrétniho systému.

Dodrzovani <stanoveného ucelu> — viz ¢ast A2 — je predpokladem zamezeni rizik pfri
pouzivani pohonu.

£\ :
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D6-1 Upozornéni k analyze rizik souvisejicich s napajecim a fidicim napétim

Pripustné napéti pro motor je uvedené na identifikacnim stitku pohonu, pfipustné je
prepéti do 10 % jmenovitého napéti. Vzor identifikaéniho Stitku je znazornény v ¢asti A4.
VsSechny ¢asti pohonu, které jsou pod elektrickym napétim, musi byt pfi provozu odpovidajicim
stanovenému ucelu zakryté (IP67, EN 60529) a kabelové priachodky musi byt utésnéné
Sroubenimi.

A Viko spinaciho prostoru se smi otvirat jen po vypnuti vSech moto-
rovych a fidicich napéti.

Vystraha!
Kabelové prachodky chrante i pfi trvalém provozu proti tahu a podobnému namahani, mj. aby
nedoslo ke zkratu pohonu.

D6-2 Upozornéni k analyze rizik pro pohyblivé dily

Pfimo spojené ruéni kolo podle smérnice o strojnich zarizenich a normy EN15714-2
nepredstavuje pro uzivatele zadné ohrozeni. V provozu bez elektrického napajeni se smi
kdykoli pouzit k ruénimu ovladani armatury, ale nesmi byt zablokovano pfi spusténém
pohonu.

VSechny ostatni pohyblivé dily pohonu jsou zakryté:

» télesem pohonu

» nebo rozhranim mezi armaturou a pohonem podle normy ISO 5211.

Aby bylo eliminovano riziko sevieni mezi uzaviraci organ armatury
A (klapka, koule) a jeji téleso, smi se namontovany pohon uvést do
provozu, jen kdyz je armatura z obou stran pevné nainstalovana
mezi Useky potrubi.

Pohon je k armature priSroubovany rozhranim podle normy ISO5211. V ¢éasti B3 jsou
uvedené potirebné utahovaci momenty Sroubovych spoju.

U pohonu s ¢astym ovladanim je tireba ve vhodnych intervalech (nejpozdéji pfi udrzbé
armatury) vizualné zkontrolovat spravné upevnéni téchto Sroubovych spoja a v pripadé
potreby je spravné dotahnout.

Vystraha!

D6-3 Upozornéni na rizika pfi trvalém provozu

Tento pohon je dimenzovany pro tfidu C podle normy EN15714-2, tabulky 1.
Doba zapnuti kyvnych pohont E50 az E210 odpovida tfidé C podle normy EN 15714-2.
TFidy A a B jsou zahrnuty v tfidé C.
Pro tfidu C plati:
Typ E50. E65 max. 1200 rozbéhu za hodinu

Typ E110 max. 600 rozbéhu za hodinu

Typ E160 max. 600 rozbéhu za hodinu

Typ E210 max. 300 rozbéhu za hodinu
PFi teploté prostfedi <40 °C je nutné snizit frekvenci spinani asi o 10 %.
Vinuti vSech motort jsou tepelné chranéna a pfi prehrati jsou automaticky vypnuta.
Stejnosmérné pohony (typ E[/GS) maji motory chranéné teplotnim nadproudovym
jistiCem, ktery je po zareagovani nutné resetovat ruc¢né.
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Podle pozadavki normy EN 5211 musi vyrobce armatury pfizpusobit rozhrani hnaci
hiidele armatury podle frekvence spinacich cyklu, a to z hlediska vybéru materialu a
vyrobnich toleranci.

£\ | Sériovym vyvodem pohont EBRO je &tvercovy &tyfhran nebo
| iy valcovy otvor s licovanym perem podle normy DIN 6885.

PFi montazi pohonu byla nastavena poloha armatury <ZAVRENO>.
£ Toto nastaveni neménte, dokud armatura tésni.
Pokud je nutné nastaveni upravit, potfebné informace naleznete v
montaznim navodu MA4.4-MRL, ¢asti 2.2 nebo v navodu k
prislusné armature.

D6-4 Upozornéni na ostatni rizika

Regulaéni doby:

Pohon ma stanovenou regula¢ni dobu k oto€eni o cely uhel vychyleni 90 °, viz technicka
pfiloha.

K prodlouzeni celkové regulacni doby Ize pro tfifazové a stfidavé pohony pouzit volitelné elek-
tronické prodlouzeni regula¢ni doby. Lze je namontovat i dodate¢né.

V tom pfipadé je motor elektronicky taktovan a vyvolava vykyvny pohyb disku armatury-v rozsa-
hu 1-2 °. Pak nasleduje prestavka do dalSiho impulzu. Tuto pfestavku Ize potenciometrem
upravit podle pozadavkl systému.

Doplriovani elektrickych (elektronickych) soucasti:

Pokud je tfeba kvuli zvlastnim provoznim podminkam upravit fidici desku pohonu, je nutné dily
objednat u firmy EBRO Armaturen podle Udaji na identifikaénim Stitku. Soucasti dodavky je
také navod k vyméné.

Mechanické namahani:

» Armaturu, pohon a privody je nutné chranit pred vnéjSim zatizenim.

» Pohon je dimenzovan pro statické zatizeni v potrubnim systému. Nejsou zohlednéna
rizika vyplyvajici z namahani vibracemi v systému. V takovém pfipadé je nutné s vyrob-
cem — EBRO Armaturen — konzultovat alespon trvalé zajisténi Sroubovych spoji pohonu.
Nizké / vysoké teploty:

Standardni pohon je dimenzovan na provozni teploty od -20 °C do 70 °C. Teploty mimo
tento rozsah maji negativni vliv na tésnéni a maziva v pohonu, a tedy i na jeho funkce.
Motor pohonu vydava teplo: Pokud se vnéjsi povrch motoru zahreje vice nez na 40 °C,
muize byt nutné pouzit v systému kryt k ochrané pracovniki. Tento kryt neni soucasti
dodavky a vyrobce — EBRO Armaturen — neodpovida za jeho pouZiti.

é Tento kryt ale nesmi vyrazné branit vyzafovani tepla z motoru, aby
se neprehfala vinuti motoru a nedoslo k poruse. V pfipadé potfeby
Vystraha! |konzultujte s firmou EBRO Armaturen.

Protikorozni ochrana vnéjsich ploch:

Pohony se dodavaji sériové s protikorozni ochranou podle normy EN60068 (odpovida ka-
tegorii C podle normy EN15714-2)

(viz také ¢ast D2.9).

Pokud to pro podminky prostredi nestaci, konzultujte s firmou EBRO Armaturen vhodna
ochranna opatreni.
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Ochrana zivotniho prostredi:

V prevodové Casti pohonu jsou mazaci tuky, tato ¢ast je ale uplné uzaviena a neuvolfuji se z ni
zZadné nebezpeclné latky ve smyslu pfilohy |, ¢asti 1.5.14 smérnice o strojnich zafizenich.

D7  Objednaci kédy nahradnich dilu a pfidavnych moduli

Modularni fe$eni pohontt EBRO umoznuje snadné doplnéni standardniho pohonu pro specialni

funkce a bezproblémovou vyménu vadnych elektrickych modulu.

Montazni navod je sou€asti dodavky.

Modul Kritéria vybéru:

Typ/velikost po- | Druh napéti | Regulaéni
honu doba

01 = motor X X X

02 = ruéni kolo X

03 = uchyceni hiidele X

04 = spinaci vacka

05 = tésnici sada X

06 = zakladni deska X X

07 = dopliikové koncové spinace

08 = momentové vypinani X X X

09 = potenciometr

10= zpétné hlaSeni proudu

11= prodlouzeni regulaéni doby X

X: Pfi dodate¢né objednavce je nutné uvést udaj z

identifikacniho Stitku.
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Nahradni dily: objednaci k6dy EST

Velikost| Napéti Modul

Regula¢ni doba

Poradové éislo

EST| YYY YYY YY

YY

YYYY

A A A

050
065
110
160
210

024
115
230
400

01-11

06
12

A

24
48

Rozmér uchyceni hfidele

Hodnota odporu potenciometru

A

Funkce spinaci vacky

Priklad:
EST-110-230-08-12-0000

Momentové vypinani pro typ E110, stfidavy proud, regula¢ni doba 12 s
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Prohlaseni podle smérnic ES

Vyrobce EBRO Armaturen
Gebr. Bréer GmbH
Karlstrasse 8
58135 Hagen
Némecko

prohlasuje na vlastni odpovédnost, Ze elektrické kyvné pohony fady E

E50 WS E 65 WS E 110 WS E 160 WS
E 65 DS E 110 DS E 160 DS E 210 DS
E 65 GS E 110 GS E 160 GS

a jejich pfidavné moduly
M71-WS-XXX-40 a M71-DS-XXX-40 a M71-GS-XXX-40
na které se vztahuje toto prohlaseni.

splnuji pozadavky nasledujicich smérnic Rady o sblizovani pravnich predpist ¢lenskych statu:

smérnice 2006/95/ES - Zarizeni nizkého napéti
smérnice 2004/108/ES - Elektromagneticka kompatibilita
smérnice 2006/42/ES - Strojni zafizeni *

(* Elektrické pohony jsou podle ¢lanku 2g smérnice o strojnich zafizenich
povazovana za ,neuplna strojni zafizeni*.)

Jako vyrobce téchto vyrobk(i také prohlasujeme, Ze pfi posouzeni byly podle vySe uvedenych smérnic aplikovany
nasledujici normy.

EN 50178: 1997

EN 61010 -1: 2002 pro smérnici Zafizeni nizkého napéti

EN 55011: 2007

EN 61000 pro smérnici Elektromagneticka kompatibilita
EN ISO 5211

prEN 12100 pro smérnici Strojni zafizeni

EN IEC 60529

Pracovnikem odpovédnym za dokumentaci a poZzadované analyzy je pan V. Ptz z firmy EBRO Armaturen.
Uvedeni do provozu je zakazano, dokud neni zajisténo, Ze celé strojni zafizeni, na které nebo do kterého jsou

kyvné pohony EBRO - pfipadné s armaturou — namontovany, splfiuje pozadavky
smérnice ES 2006/42/ES.

Hagen, 4.12.2009 —

Dirk Mischnick/managing Director
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ELEKTRICKE KYVNE POHONY E50 — E210

Vyrobce

EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH, D58135 Hagen

prohla3uje, Ze elektrické kyvné pohony EBRO typu E50 az E210

vyhovuji témto predpistim:

Pozadavky uvedené v priloze | smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES

1.1.1, g) Pouzivani ke stanovenému
Ucelu

Originalni montazni navod s provoznim navodem

1.1.2.,c) Varovani pfed nespravnym
pouzivanim

Originalni montazni navod s provoznim navodem

1.1.2.,c) Potfebné ochranné vybaveni

pfesné jako pro systém, ve kterém je pohon hamontovany

1.1.2.,e) PrisluSenstvi

K vymeéneé rychle opotfebitelnych dill neni nutné zadné specialni
naradi.

1.1.5 Manipulace

splnéno originalnim montaznim navodem s provoznim navodem

1.2 2 6.2.11 Rizeni

Odpoveédnost uzivatele v souladu s provoznim navodem k pohonu

1.3.4 Ostré rohy a hrany

PoZadavek je splnén.

1.3.7/.8 Nebezpedi urazu pohyblivymi
dily

Pozadavek je splnén pfi pouzivani ke stanovenému téelu. Udrzba a
opravy jsou pripustné jen pfi zastaveném pohonu a vypnutém
napajeni.

1.5.1 — 1.5.3 Napajeni

Odpoveédnost uzivatele, viz také provozni navod k pohonu

1.5.5. Provozni teplota

Vystraha pfed nepfipustnym pfekrocenim: viz provozni navod, ¢ast
<Upozornéni na rizika>

1.5.7 Nebezpecdi vybuchu

nerelevantni

1.5.13 Emise nebezpednych latek

Nerelevantni, pokud se pohon pouZiva ke stanovenému ucelu

1.6.1 Udrzba

PFi normalnim pouzivani bezudrzbové

1.7.3 ldentifikace

Na identifikacnim Stitku; viz originalni montazni navod s provoznim
navodem

1.7.4 Provozni navod

PoZadavek je spinén.

Pozadavky podle pfilohy IlI

Pohon neni <dplnym strojnim zafizenim>. Proto nema oznaéeni CE
shody podle smérnice o strojnich zafizenich.

PoZadavky uvedené v pfiloze IV, VIII-XI

nerelevantni

PoZadavky podle normy prEN 12100:2009

1. Oblast pouziti

Jako zaklad pro analyzu byla pouzita vyrobkova norma prEN 15714-
2:<Elektrické pohony primyslovych armatur> s pohonem podle normy
EN15714-2.

Vychazi se také z vice nez desetileté zkuSenosti s pouzivanim vyse
uvedenych konstrukci pohon.

Upozornéni: Musi byt spinén pfedpoklad, Ze projektant/provozovatel
provede pro Usek potrubi véetné pouZitych

pohont specialni analyzu rizik pro konkrétni provozni situaci podle
odstavct 4 az 6 normy EN 12100. To neni pro vyrobce — EBRO Ar-
maturen — u standardnich pohont mozné.

3.20, 6.1 Inherentné bezpectna kon-
strukce

Provedeni pohont odpovida principu <inherentné bezpeéné kon-
strukce>.

Analyza podle ¢asti4,5a 6

Jako zaklad byly pouzity zkuSenosti s nespravnym fungovanim a
nespravnym pouzivanim ze Skodnich pfipad(, které jsou dokumento-
vané u vyrobce (dokumentace podle normy 1ISO9001).

5.3 Vymezeni strojniho zafizeni

Vymezeni neupliného strojniho zafizeni bylo provedeno v souladu s
<pouZivanim ke stanovenému ucelu> armatury i pohonu.

5.4 Ukoné&eni provozu, likvidace

Neni odpovédnosti vyrobce

6.2.2 Geometrické faktory

Protoze armatura a pohon pfi pouzivani ke stanovenému ucelu zahr-
nuji funkéni dily pohonu, neni tato ¢ast relevantni.

6.3 Technicka ochranna zarizeni

Zadna, pti dodrzeni platnych predpisti VDE a pokyn( uvedenych v
origindlnim montaznim navodu s provoznim navodem

6.4.5 Provozni navod

ProtoZe armatury s pohonem funguji ,automaticky“ podle pFikaz(
fizeni, jsou v provoznim navodu popsané aspekty, které jsou <rele-
vantni pro pohony> a musi byt poskytnuty vyrobci (potrubniho)
systému.

7 Analyza rizik

Analyza rizik byla vyrobcem — EBRO Armaturen — provedena a doku-
mentovana podle pfilohy VII, B) smérnice o strojnich zafizenich.
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