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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

A) Allgemeines

Al  Symbolerklarung
Hinweise sind in dieser Betriebsanleitung durch folgende Symbole gekennzeichnet:

A Gefahr / Warnung
... weist auf eine unmittelbar gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
XXXXXXX Verletzungen von Personen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.
' Hinweis
° ... weist auf eine Anweisung hin, die unbedingt zu beachten ist.

Information
... gibt nitzliche Tipps und Empfehlungen

Gefahr/ Warnung
... es ist mit heiBen Oberflachen zu rechnen.

A2  Bestimmungsgemale Verwendung

Elektrische Schwenkantriebe Typ E50 bis E210 sind dazu bestimmt,

e mit elektrischer Spannungsversorgung und Steuersignalen aus anlagenseitiger Steue-
rung,

» bei Umgebungsbedingungen, zwischen -20°C und +70°C (EBRO-Standard),

e Armaturen mit 90°-Schwenkbewegung (z.B. Klappen oder Kugelhahne) mittels
» Wechselstrom 230 (oder 115 oder 24)V, 50/60Hz, oder
» Drehstrom 400V, 50 Hz, 60Hz oder
» Gleichstrom 24V
in die Stellungen <AUF> oder <ZU> oder in Zwischenstellungen zu betétigen.

Die Antriebe fur Armaturen, die aufgrund ihrer Bauart mit Drehmoment in die dichte
Schliel3stellung gefahren werden missen, kénnen auch lastabhangig angesteuert wer-
den — Schaltungsvorschlage siehe Abschnitt D4.
Diese serienmafige Ausstattung des Antriebs kann die Armatur auch vor Uberlastung ih-
rer Funktionsteile schutzen.
e Die Antriebe haben eine festgelegte Stellzeit, geeignet fur Dauerbetrieb nach EN15714-2
Tabelle 1, Kategorie C.
Ein korrekt angeschlossener und justierter Antrieb muss mit seinen elektrischen Signalen
und mit seiner optischen Anzeige die Stellung der Armatur korrekt anzeigen und im Re-
gelfall im Uhrzeigersinn (bei Blick auf die Antriebswelle der Armatur) schlie3en und in
Gegenrichtung 6ffnen.
e Das integrierte Handrad erlaubt auf einfache Weise eine manuelle Betétigung bei fehlen-
der elektrischer Versorgung mit ca. 14-15 Umdrehungen und normaler Handkraft.
Das selbsthemmende Untersetzungsgetriebe des Antriebs arretiert die Armatur in jeder
beliebigen Stellung im spannungslosen Zustand.
Der Antrieb muss mit seinem Abtriebsmoment und seiner Stellzeit der Armatur und in seiner
elektrischen Auslegung der Steuerung angepasst sein.
Der Antrieb darf erst nach Beachtung der folgenden Dokumente in Betrieb genommen werden:
¢ die der Lieferung beigefiigten <Herstellererklarungen zu EG-Richtlinien>
e diese (der Lieferung beigefligte) EBRO- Montageanleitung

EBRO ARMATUREN
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

Die Sicherheitshinweise in den Abschnitten B1 und C1 missen bei Aufbau und Betrieb des An-
triebs beachtet werden.

Schaltungsvorschlag zur Anwendung kommt: Dies muss der Planer/Besteller des Antriebs entscheiden
und passend auswahlen. Anwendungstypische Schaltungsvorschlage befinden sich in Abschnitt D4.

3 Es hangt von der Art der Armatur und in der Regel vom Verwendungszweck des Antriebs ab, welcher
Der zugehérige Klemmenplan ist innen im Schaltraumdeckel jedes Antriebs eingeklebt.

Hinweis 1:

Diese Anleitung gilt vorzugsweise zusammen mit der Anleitung der Armatur, auf die der Antrieb aufgebaut ist, die
Anleitung dieser Armatur ist vorrangig zu befolgen.

Hinweis 2:

Fur die Zuordnung des Antriebs an die Armatur ist der Planer/Besteller verantwortlich Der Anhang B der

Bauartnorm EN15714 - 2 gibt ausfihrliche Hinweise dazu. Die Antriebsauslegung sollte eine 10%-ige Un-
terspannung berucksichtigt — siehe Abschnitt D2.2 im Anhang).

A3  Kennzeichnung des Antriebs

Jeder Antrieb ist mit folgendem Typschild gekennzeichnet:
Schlussel fur den 7-stelliger Code MM YY ABC im Typschild:

Antriebstyp

77\
EBRO ARMATUREN
Type E l 4_ M Spannung AC oder DC Frequenz

U= ¥ v (¥C | W&z |
P= \_!LKW | = ‘_‘A;_,— Nennstrom Leistungsaufnahme
Duty Class:C  IP 67 ' | !
 w/Nm t= L’I/SIQO" Laufzeit 0° - 90° Drehmomen-
Fl. [ w_Sq[ wRd[ |, :
Code ﬁ—\ Flanschan- Wellenaufnahme
Kom-no. “ |

l Auftragsnummer Optionscode

| Serial-no. | \ ce

Seriennummer

EBRO ARMATUREN
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

Endschalter/Nocken Funktionelle Optionen Kontakte
MM 0 S1 & S2 fur 0-90° 0 |- 0
Produktionsmonat
YY 1 S1 - S4 fur 0-90° 1 | Drehmomentabschaltung G | Gold-
Produktionsjahr kontakt
Kennziffer A 2 S1 & S2 fir 0-90° 2 | Potentiometer || Initiator
Ausfiihrung Schalt- S3&S54:
nocken & Endschalter frei einstellbar
Kennziffer B 3 S1-S4: 3 | Stromruckmeldung A | AS-iBus
funktionelle Optionen frei einstellbar
Kennziffer C 4 4 | Stellzeitverlangerung
Kontaktierungsart
5 5 | Drehmomentabschaltung
und Potentiometer
6 6 | Drehmomentabschaltung
und Stromriickmeldung
7 S1&S2: 7 | Stellzeitverlangerung (WS)
frei einstellbar und Potentiometer
8 8 | Stellzeitverlangerung (WS)
und Stromriickmeldung
9 Kundenspezifikation 9 [ Kundenspezifikation

Das Typschild am Antriebsgehéuse darf nach Aufbau des Antriebs auf die Armatur und nach
Einbau in den Rohrabschnitt nicht abgedeckt werden, damit der Antrieb identifizierbar bleibt.

A4  Transport und (Zwischen-)Lagerung

Um Korrosionsschaden an elektrischen Komponenten bei Lagerung zu
vermeiden, muss bei Lagerung generell die Lagerung bei konstanter
Raumtemperatur erfolgen

Wenn ein Antrieb bereits auf die Armatur aufgebaut ist:

Es gelten der Transporthinweis und die Lagerungsvorschrift der Anlei-
tung der Armatur.

In jedem Fall ist die Einheit in geschlossenen Raumen bei konstanter
Temperatur zu lagern.

[ L

o=

Bei sachgemal3em Transport eines einzeln gelieferten Antriebs ist zu beachten:

Beim Transport der Packstiicke die Symbole auf der Verpackung beachten.

Antrieb bis zur Verwendung (Aufbau auf die Armatur) in der werkseitigen Verpackung belassen.
Antrieb nur auf eine flache Seite auflegen, der Motor oder das Handrad soll oben oder seitlich
zu liegen kommen.

Antrieb bei konstanter Temperatur lagern und vor Schmutz und Feuchtigkeit schiitzen.

Bei Bedarf Haltegurten als Transporthilfe benutzen

Handrad festgemacht wird.

' Beim Anhangen eines Gurtes sicherstellen, dass dieser nicht am
° Antrieb beim Transport vor jeglicher Beschadigung zu schitzen

EBRO ARMATUREN
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

B) Aufbau des Antriebs auf die Armatur und elektrischer Anschluss

Dieser Abschnitt beinhaltet alle erforderlichen Angaben fiir Aufbau eines Antriebs auf eine Ar-
matur. Es wird vorausgesetzt, dass der Verwender die typspezifischen Erfordernisse der Arma-
tur (Klappe, Kugelhahn) fir den Betrieb des Antriebs beachtet

Bl Sicherheitshinweise fur Aufbau und Anschluss

Aufbau und elektrischer/elektronischer Anschluss eines Antriebs an betreiber-
seitige(s) System(e) dirfen nur von sachkundigem Fachpersonal durchgefiihrt
werden. Sachkundig im Sinne dieser Anleitung sind Personen, die aufgrund ih-
rer Ausbhildung, Sachkenntnis und Berufserfahrung mit elektrischen Hoch- und
Niederspannungskomponenten vertraut sind und die ihnen tbertragenen Arbei-
ten richtig beurteilen, korrekt ausfiihren und mogliche Gefahren erkennen und
beseitigen kdnnen.
Die Kenntnis von typischen Eigenschaften von Schwenkarmaturen (Klappen,
Kugelhahne) ist fur den Einbau ebenfalls erforderlich, Aufbau und Anschluss
sollten ggf. auch in Abstimmung mit sachkundigen Kollegen erfolgen.
Spannung ausgelegt. Steuer- und Riickmeldekontakte sind fir 250V AC, Ver-
sorgungskontakte des Motors fiir 400V AC nach EN 61010-1. Ein Uberspan-
nungsschutz in der elektrischen Anlage ist vorzusehen. Dieser sollte den An-
forderungen der Uberspannungskategorie 1l und Verschmutzungsgrad 2 ent-
sprechen.
AnschlieRbar sind Leitungsquerschnitte von 0.2 — 2.5 mm?.
Es ist zuldssig die Installation der Kabel im gesteckten Zustand vorzunehmen.
Das Stecken und Ziehen der Anschlussklemmen hat im spannungslosen Zu-
stand zu erfolgen.
Alle Netzstromkreise miissen mit den erforderlichen Uberstromschutzeinrich-
tungen ausgestattet sein.
Die entsprechenden Werte sind den technischen Daten im Abschnitt D5 zu
entnehmen.
Eine Trennvorrichtung ist vorzusehen, die entsprechend gekennzeichnet
ist und sich im Eingriffsbereich des Antriebs befindet.
Nach der Installation sind die Leitungen im Anschlussraum des Antriebs
gegen Verlagerung zu sichern.
Gemal EN 61010-1 missen die Zuleitungen die Anforderungen flr verstérkte
Aderisolierung innerhalb der Leitung fur die Spannungsfestigkeitsprifung erfil-
len.
Die Erdung / Schutzleiteranschluss erfolgt zwischen den beiden Kabeleinfiih-
rungen an den Erdungsschrauben (M4). Schaltkastendeckel, Motor- und Ge-
triebegehause sind werksseitig untereinander geerdet.
Die Auslegung der Motorsteuerschitze hat gemaf der DIN VDE 660, Teil 102,
Gebrauchskategorie AC3/ AC7 zu erfolgen, in der die Ansteuerungsanforde-
rungen fir induktive Lasten definiert werden. Empfehlung ELTAKO Baureihe
{:5 ER12.

Um fehlerhafte Meldungen in der Betreibersteuerung oder Fehlsignalisierungen
Quetschge- | iiber die Drehmomentabschaltung zu vermeiden, ist sicherzustellen, dass die

fahr! elektrische Abschaltung des Antriebs spatestens 50ms nach Erreichen des

Wegendschalters erfolgt.
Wenn Antrieb wechselnden Umgebungstemperaturen ausgesetzt ist, soll die
Schaltraumheizung so bald wie mdglich an die Spannungsversorgung ange-
schlossen werden, um damit Schaden durch Kondensation im Schaltraum zu
verhindern.
Die Inbetriebnahme des Antriebs, der auf eine Armatur aufgebaut ist, ist erst
zugelassen, wenn die Armatur beiderseits von einem Rohr- oder Apparateab-
schnitt umschlossen ist — jede Betétigung vorher bedeutet Quetschgefahr und
ist in der ausschlieRlichen Verantwortung des Verwenders.

<=

EBRO ARMATUREN
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

B2 Schnittstellen

Die Ubereinstimmung der folgenden Schnittstellen muss vom Besteller sichergestellt sein:
Flanschverbindung Antrieb/Armatur: Mit Abmessungen nach ISO 5211 (Antrieb und/oder Arma-
tur kbnnen Mehrfach-Bohrungen haben),

Antriebswelle Armatur/Bohrung Innen-Vierkant/Passfeder im Antrieb:

> Form (=Vierkant oder mit Passfeder) mussen tbereinstimmen,

> der Armaturenhersteller muss die passenden Mal3e und Toleranzen an der
Armaturenwelle festgelegt haben.

B3  Einzeln gelieferter Antrieb Aufbau auf die Armatur

Antrieb am Handrad — passend zur Stellung der Armatur — in <ZU> oder in <AUF>-Stellung
bringen (maximal sind 15 Umdrehungen erforderlich), auf die Armatur aufsetzen und an der
Schnittstelle Antrieb/ /Armatur zentrieren.

Die Stellung des Antriebs auf der Armatur ist beliebig und kann bauseits festgelegt werden.
Die Schraubverbindung muss so fest angezogen sein, dass das Antriebsmoment per Reib-
schluss ubertragen wird — siehe Tabelle unten. Die Flanschgrof3e des Antriebs ist im Typschild
angegeben.

Schrauben uber Kreuz festziehen.

FlanschgréRe I1ISO | FO4 FO5 FO7 F10 F12 F16
Anzug mit [Nm] 5-6 Nm | 8-10 Nm | 20-23Nm | 44-48 Nm | 78-85 Nm | 370-390 Nm

EBRO ARMATUREN
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Aufbau
Mounting

X
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

B4  Alle Antriebe Anschluss an Spannungsversorgung und die Steuerung
Die technischen Daten fur die Antriebe E50 - E210/WS/DS/GS befinden sich

im Abschnitt D5.

Der passende Klemmenplan ist innen im Schaltraumdeckel jedes Antriebs eingeklebt.

Zu Beginn des Anschlusses ist sicherzustellen, dass die Anlagedaten Nenn-
' spannung, Steuerspannung (und Frequenz) mit den Daten tbereinstimmen,
o die im Typschild des Antriebs eingetragen sind.

Im Anhang Abschnitt D4 ist fur die Auswahl des Schaltungsvorschlags (An-
schlussplan) darauf hingewiesen, dass der ausgewahlte Anschlussplan zur
Funktion der Armatur und der Ausriistung des Antriebs passen muss.

Es ist die Verantwortung des Planers/ Bestellers, den passenden Plan aus-
zuwéhlen. Er muss in der anlagenseitigen Steuerung realisiert sein.

Der Motor des Antriebs muss bei Erreichen die Endlage immer spannungsfrei
geschaltet werden. Dies kann direkt Gber die Endschalter geschehen (siehe
Schaltungsvorschlag S. 24) oder tber die kundenseitige Steuerung.
Drehstromantriebe missen mit <rechtsdrehendem Feld> an die Spannungs-
versorgung angeschlossen werden, um die korrekte Laufrichtung des Antriebs
sicherzustellen.

Zum Anschluss an die Steuerung Schaltraumdeckel abschrauben.

AnschlieRbar sind Leitungsquerschnitte von 0.2 — 2.5 mm?. Die Installation der Kabel kann auch
im gesteckten Zustand vorgenommen werden. Verkabeln oder Stecken/Ziehen der Anschluss-
klemmen muss im spannungslosen Zustand erfolgen.

Unterschiedliche Potentiale innerhalb eines Kabels sind zuléssig, sofern das Kabel fir die
hdchste auftretende Spannung und Strom ausgelegt ist.

Fur alle EinfiUhrungen von Versorgungs- und Steuerleitungen hat der Antrieb
Kabelverschraubungen M20x1,5:

Um die Schutzart IP67 nach EN60529 sicherzustellen:
» Im Lieferzustand sind alle Offnungen fir die Kabelanschliisse mit Stopfen
verschlossen.

Erst beim Anschluss an die Steuerung sind die Verschraubungen einzuset-
zen.
» Korrekte Platzierung aller Dichtungen an Schaltraumdeckel und Verschrau-
bungen

Nur Kabel mit Ummantelung @ 6-13 mm sind zuldssig.

o=

Wenn der Antrieb im AulRenbereich oder Feuchtraumen installiert ist, muss die
Heizung des Schaltraums sofort in Betrieb genommen werden (Spannung an
den Klemmen X3.1/X3.2)

B5 Alle Antriebe: Justierung der Stellungen <ZU> und <AUF>

Dieser Abschnitt ist nur anzuwenden, wenn der Armaturenhersteller den Antrieb separat gelie-
fert hat und die Stellungen <ZU> und <AUF> nicht exakt justiert konnte.

Ab Werk ist die Schaltnocke im Antrieb fur die Stellung <ZU> justiert: Bei Bedarf:
Schaltraumdeckel muss offen sein, den Stellungsanzeiger abziehen, Innen-6-kt.Schraube 16-
sen: Schaltnocken wie folgt justieren:

EBRO ARMATUREN
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 — E210

-

Die geschlossene Armatur ist der Referenzpunkt des Abgleichs.

In dieser Position muss der Schaltnocken so eingestellt werden, dass
Wegendschalter S1 betatigt wird. Danach wird der Schaltnocken wieder be-
festigt.

Bei der Standardausfuhrung ergibt sich die Position <AUF> dann automa-
tisch.

Das Handrad darf nicht benutzt werden!

Die Endstellung <ZU> der Armatur:

» es muss sichergestellt werden, dass die elektrische Abschaltung Gber die
Wegendschalter friher erfolgt als das Erreichen eines (festen oder einstellba-
ren) Endanschlags in der Armatur.

! Auch der Antrieb selbst verfugt iber mechanische Festanschlage.

Auch in diesem Fall ist sicherzustellen, dass die elektrische Abschaltung der
Wegendschalter friiher erfolgt als das Erreichen des integrierten Festan-
schlags. Zwischen elektrischen Abschaltpunkt und dem Festanschlag sollte
mindestens ein 1/2 Handradumdrehung Spiel liegen.

Der Laufweg (Drehbereich) des Schaltnockens muss wie auf der Platine
dargestellt erfolgen.

/ PL-E71-WS N\

Wechsalstrom
Single-phase current

ST|

2 O
0%

X7 O

C1

©

Close Ope
X8
53 S4 Vi < 5
v2| 3
HA1 Drehmo N | &
x42 [|°|[ x41
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

Den justierten Schaltnocken mit der Innen-6-kt.Schraube fixieren.
Den Stellungsanzeiger aufsetzen und justieren.
Elektrische Funktionen des Antriebs prifen.

Antriebe mit Sonderausstattung im Schaltraum:

' Zusétzliche Wegendschalter (S3 und S4 als Option) sind immer voreilend

° einzustellen, um die Signalisierung immer zu gewahrleisten, bevor der Motor
abschaltet.

Vor der Montage des Schaltraumdeckels ist auf den korrekten Sitz der O-Ringdichtung zu ach-
ten.

B6 Alle Antriebe Probelauf: Prifschritte als Abschluss von Aufbau und Anschluss
Am Schluss Funktion und Ansteuerung des Antriebs tUberprufen:

Stimmen der Stellungs-Anzeiger am Antrieb und die Stellung der Armatur tiberein ?
Wenn nicht, muss mindestens die Stellung des Zeigers neu justiert werden — siehe B5 oben.

A Eine falsche Stellungs-Riickmeldung (und falsche opt. Anzeige) bedeu-
Gefahr | " Gefahr flr den spateren Betrieb.

Ist der richtige Anschlussplan verwendet worden?

Bei Steuersignal <Schlie3en> muss die Armatur in die dichte <ZU>- Stellung fahren:

Das muss — je nach Art der Armatur — durch den Wegschalter (typisch: Kugelhdhne und Ab-
sperrklappen mit Gummifutter) oder durch die lastabhéngige Abschaltung (typisch fir Absperr-
klappen mit metallischer Abdichtung) erfolgen.

Abhilfe: Siehe Abschnitt C3: Fehlersuche.

Betatigungsfunktion und Anzeige prifen:

Bei anstehender Nennspannung muss die Armatur mit den Steuerbefehlen ,,ZU* und , AUF" in
die entsprechenden Endstellungen fahren. Die optische Anzeige am Antrieb oder an der Ar-
matur muss dies richtig anzeigen.

Falls dies nicht stimmt, muss die Ansteuerung des Antriebs und/oder die Stellung des Zeigers
entsprechend korrigiert werden.

Sind alle elektrischen Stellungsmeldungen korrekt:

Elektrische Rickmeldungen zur Anzeige ,, AUF* und , ZU“ sind mit der optischen Anzeige der
Armatur zu vergleichen. Signal und Anzeige mussen ubereinstimmen.

Falls dies nicht stimmt, muss die Steuerung und/oder die Justierung der Stellungsmelder Gber-
pruft werden.

B7 Zusatz-Info: Abbau des Antriebs

Es sind dieselben Sicherheitsregeln zu beachten wie fur das Rohrleitungssystem, fir die Span-
nungsversorgung und fur das (elektrische) Steuersystem.

Dann in folgenden Schritten vorgehen:

Zuordnung der Stellung Antrieb / zur Stellung Armatur markieren und fur Wiederaufbau doku-
mentieren.

Spannungsversorgung gesichert unterbrechen, Armatur ggf. drucklos machen.
Spannungsversorgungs- und Steuerleitung abklemmen.

Flanschverbindung Armatur/Antrieb 16sen und Antrieb von der Armatur abheben.

EBRO ARMATUREN
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

C) Betriebsanleitung

Diese Anleitung beinhaltet alle erforderlichen Angaben fiir den Betrieb eines Antriebs, der auf
eine Armatur aufgebaut ist.

Es wird vorausgesetzt, dass bei Aufbau und Anschluss an die Steuerung der Schaltungsplan
die typspezifischen Erfordernisse der Armatur (Klappe, Kugelhahn) beim Betrieb des Antriebs
angepasst wurde —

siehe auch Abschnitte B und D.

C1 Sicherheitshinweise fir den Betrieb

Die Funktion eines auf eine Armatur aufgebauten elektrischen An-
triebs muss mit der <Bestimmungsgemafien Verwendung> uberein-
stimmen, die im Abschnitt A2 beschrieben ist.

Die Einsatzbedingungen mussen zu der Kennzeichnung auf dem
Typschild des Antriebs passen

Ein Antrieb in Standardausfiihrung ist ausschlie3lich innerhalb der
zugelassenen Temperaturgrenzen -20 und +70°C zu betreiben

Der Antrieb ist nach korrektem Einbau und korrekter Anpassung an
die Armatur fur einen Dauerbetrieb der Klasse C nach EN 15714-2
wartungsfrei.

Alle Arbeiten am Antrieb durfen nur von sachkundigem Personal
durchgefuhrt werden. Sachkundig im Sinne dieser Anleitung sind
Personen, die aufgrund ihrer Ausbildung, Sachkenntnis und Berufs-
erfahrung die ihnen Ubertragenen Arbeiten richtig beurteilen, korrekt
ausfuhren und mdgliche Gefahren erkennen und beseitigen kénnen.

Die Betatigung eines Antriebs, der auf eine Armatur aufgebaut ist, ist
A nur zugelassen, solange die Armatur beiderseits von einem Rohr-
oder Apparateabschnitt umschlossen ist — jede andere Betatigung
vorher bedeutet Quetschgefahr und ist in der ausschlief3lichen Ver-
antwortung des Verwenders.

o=

Quetschge-
fahr!

Zusatzlicher Hinweis
e Gemal MRL 2006/42/EG muss der Planer des Systems eine umfassende Risikoanalyse erstellen.
Dafur stellt der Hersteller EBRO-Armaturen die folgenden Unterlagen zur Verfliigung:
e Montageanleitung nach EG-Maschinen-Richtlinie 2006/42/EG — siehe Abschnitt B dieser Anleitung,
e Checkliste fiir die Antriebs-typischen Risiken — siehe Abschnitt D6.

C2 Elektrischer Betrieb / Handbetrieb

Wenn der Antrieb gemal Abschnitt B korrekt angeschlossen ist, arbeitet er automatisch
und ist fur die Betriebsart <C> nach EN15714-2, Tabelle 1 wartungsfrei.
Der Antrieb kann im nicht-elektrischen Betrieb jederzeit und ohne Umstellung manuell betatigt
werden, hierbei sind normale Handkrafte (siehe auch EN12570) erforderlich.

EBRO ARMATUREN
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 — E210

C3 Fehlersuche

Beim Beheben von Funktionsstérungen kann nach der folgenden Tabelle geprift wer-
den, ob der Fehler im Antrieb oder in seiner Ansteuerung oder in einer Fehlfunktion der
Armatur zu suchen ist:

typ. Fehlermerkmal Mogl. Ursache Hinweis / MalBnahmen
Antrieb lauft nicht an Thermische Uberstromschalter hat | gilt nur fiir Gleichstromantriebe
ausgelést
Thermoschalter hat ausgeltst Bei WS und DS-Antrieben;
Setzt sich nach Abkiihlung selbst-
tatig zurlick
Motor wird sehr heil3 Zu hohe Einschaltdauer Zykluszeiten prifen
Fehlerhafte Beschaltung Bestehende Schaltung ggf. mit
Schaltungsvorschléagen verglei-
chen
Falsches Drehfeld Rechtsdrehendes Feld anlegen
Mechanischer Anschlag wird er- Schaltnocken verstellten
reicht bevor die Endabschaltung
aktiv wird
Drehmoment der Armatur prifen Mit Herstellerangaben vergleichen
Drehmomentabschaltung | Drehmoment der Armatur zu hoch Mit Herstellerangaben vergleichen
spricht an Gewahlte Einstellung zu niedrig Drehmomentabschaltung abglei-
chen
Antrieb fahrt gegen mechanischen | Schaltnocken justieren
Anschlag
Blockade in der Rohrleitung Armatur und Rohrleitung Uberpri-
fen
Antriebe pendeln Unzulassige Parallelschaltung Antriebssteuerung elektrisch von-
einander entkoppeln
Steuerkontakte verkle- Relais des Lastkreises zu schwach | Steuerschiitz mit Schaltkategorie
ben / verbrennen dimensioniert AC3 verwenden
Kondensatbildung im An- | Heizung nicht angeschlossen Heizung permanent mit Spannung
trieb versorgen
Dichtungssitz oder Kabelver- Prufen und ggf. nacharbeiten
schraubung fehlerhaft
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

D) Technischer Anhang

Hinweis:

Dieser Anhang ist nicht Teil der <Original- Aufbauanleitung>, sondern gibt nur zusatzliche Information dazu)
Der Antrieb muss vom Planer/Besteller

» der Armatur, auf die er aufgebaut ist

» und der anlagenseitigen Spannungs-Versorgung und dem Steuerungssystem
angepasst sein.

Dafur wichtige technische Angaben sind nachfolgend aufgelistet.

D1  Technische Spezifikation der Antriebe

Alle elektrische Schwenkantriebe Typ E50 bis E210 entsprechen den Anforderungen der Bau-
artnorm
EN 15714 Industriearmaturen — Antriebe — Teil 2: Elektrische Schwenkantriebe.

D2  Standard-Ausstattung

D2-1 Adaption an die Armatur

Die elektrischen Schwenkantriebe E50 bis E210 sind auf alle Armaturen mit Schwenkbewegung
(in der Regel 90°) aufbaubar, die einen Aufbauflansch nach EN ISO 5211 besitzen.

Generell erfolgt die Abschaltung des Antriebs (in den Endlagen der Armatur) wegabhangig tber
die integrierten Endschalter S1 und S2, mit denen die Spannungsversorgung des Motors abge-
schaltet wird.

Lastabhéngiges Abschalten (z.B. fir metallisch dichtende Armaturen) kann

» mit passender Auswahl des Schaltungsvorschlags in der anlagenseitigen Steuerung,

» und mittels passender Justierung des (optional lieferbaren)

Drehmomentabschaltung <D1> im Antrieb realisiert werden.

D2-2 Ausgangsdrenmomente der Antriebe

Die im Abschnitt 5 angegebenen Ausgangsdrehmomente der Stellantriebe sind Nennmomente.
Sie werden unter allen Betriebsbedingungen erreicht, wenn die Versorgungsspannung gleich
der Nennspannung ist.

Das Abtriebsmoment andert sich mit dem (?) der aktuell wirksamen Versorgungsspannung:
» Uberspannungen bis 10% der Nennspannung sind vom Design des An-
' triebs abgedeckt,

o » Unterspannungen bis 10% mussen vom /Planer/Besteller bei der Auswabhl
der Antriebsgrof3e bericksichtigt sein — siehe auch D2.3 unten.

D2-3 Armaturenzuordnung

Die wesentlichen Einflussfaktoren fur das benétigte Betatigungsmoment sind durch die Armatur
(Nennweite), den Betriebsdruck und das Medium bestimmt. Unter Berucksichtigung dieser Pa-
rameter ergibt sich das erforderliche Betatigungsmoment fur die Armatur.

Es wird empfohlen, zu dem vom Armaturenhersteller vorzugebenden Wert fir die Auslegung
des Antriebs eine Sicherheitsreserve von 15% bis 20% zu addieren.

EBRO ARMATUREN
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Das Nennmoment des Antriebs muss mit dieser Sicherheitsreserve, die mindestens mégliche
Unterspannungen abdeckt, oberhalb des Betatigungsmoments der Armatur liegen, um einen
storungsfreien Betrieb zu gewébhrleisten.

D2-4 Schutzart

Das Antriebsdesign der Baureihe E50 bis E210 erfillt die Schutzart IP67 nach

EN IEC 60529.

Es ist seitens des Verwenders sicherzustellen, dass die Installation elektrisch und mechanisch
fachgerecht erfolgt, um die Einhaltung dieser Schutzklasse IP67 sicherzustellen.

D2-5 Beheizbarer Schaltraum

Es ist seitens des Verwenders sicherzustellen, dass bei AuReneinsatz oder Ra&umen mit hoher
Luftfeuchtigkeit und/oder wechselnder Temperatur die Schaltraumheizung sofort nach der
Einbau des Antriebs in Betrieb genommen wird (Anschluss an die Nennspannung laut Typ-
schild).

D2-6 Thermischer Motorschutz

Wechselstrom- und Drehstromantriebe verfligen tber einen integrierten Thermoschalter in der
Wicklung, der bei Erreichen der zulassigen Maximaltemperatur auslést und die Stromzufuhr des
Motors unterbricht. Der Motor stoppt, kihlt ab und der Thermoschalter setzt sich selbsttatig zu-
ruck.

Gleichstromantriebe haben einen thermischen Uberstromschalter, der die Spannung bei unzu-
lassig hohem Strom vom Motor abschaltet. Die Riicksetzung dieses Uberstromschalters erfolgt
nicht selbst tatig. Er muss manuell im Schaltraum des Antriebs zurtickgesetzt werden.
Motorschutzschalter sind anlagenseitig nur vorzusehen, wenn dies aus anlagentechnischen
Griunden erforderlich ist.

D2-7 Einschaltdauer

Die Schwenkantriebe E50 bis E210 erfillen die Einschaltdauer der Klasse C nach EN 15714-2,
(die Klassen A und B sind durch Klasse C abgedeckt).
Fur Klasse C gilt: E50/E65 bis max. 1200 Anlaufe pro Stunde
(bei Umgeb.temperatur <40°C) E110 bis max. 600 Anlaufe pro Stunde
E160 bismax. 600 Anlaufe pro Stunde
E210 bismax. 300 Anlaufe pro Stunde
Bei hoherer Umgebungstemperatur ist diese Einschaltgrenze um ca. 10% zu reduzieren.

D2-8 Einbaulage

Die Einbaulage der Einheit Armatur/Schwenkantrieb ist beliebig:

Diese Einheit kann in beliebiger Lage in das Rohrsystem montiert werden, aber:

» die Anordnung oberhalb der Armatur ist die tbliche Position flir einen Antrieb,

» ggf. schrankt die Bauart der Armatur die moglichen Einbaulagen ein,

» bei horizontaler Lage der Armaturen-Welle muss der Anlagenplaner oder der Armaturenher-
steller entscheiden, ob ein Antrieb (insbesondere bei groRer Masse) ein unzulassiges Torsi-
onsmoment auf die Armatur und/oder die Rohrleitung ausiibt und deshalb vor Ort abgestitzt
werden muss.
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D2-9 Korrosionsschutz

Gemal der Norm EN 15714-2 fir elektrische Antriebe entspricht dies der Korrosionskategorie
CA4.

Die Antriebe wurden einer Typprufung im Salznebel nach EN 60068-2-52 (in Anlehnung an die
Anforderungen des Germanischen Lloyd) erfolgreich unterzogen. Prufparameter war der Schéar-
fegrad 4 bei einer Dauer von 14 Tagen — hieraus definiert sich das Einsatzgebiet der Antriebe
fur industrielle Anlagen und/oder in Umgebungsatmosphare mit erhdhter Salzkonzentration.

D2-10 Selbsthemmung im Stillstand

Alle Schwenkantriebe sind mit einem selbsthemmenden Schneckengetriebe ausgestattet. Hier-
durch verbleibt der Antrieb auch in spannungslosem Zustand in den Endlagen und auch in Zwi-
schenstellung in der letzten angefahrenen Position. Das Medium kann die Position der Armatu-
renscheibe nicht beeinflussen.

D2-11 Reaktionszeit der Steuerung auf Steuersignalisierung

Um Fehlsteuerungen des Absperrorgans (Klappenscheibe, Kugel) oder Fehlsignalisierung zu
vermeiden, ist es anlagenseitig sicherzustellen, dass die Abschaltung des Antriebs spatestens
50ms nach Erreichen der Endlagenposition erfolgt.

D2-12 Drehrichtung bei elektrischem Betrieb

Gemals der Bauartnorm EN 15714-2 ist definiert, dass die Armatur bei Betatigung im Uhrzeiger-
sinn schlie3en muss. Dies muss bauseits durch korrekten Anschluss des Antriebs an Span-
nungsversorgung und Ansteuerung realisiert werden — der Abschnitt B <Aufbau ..., Anschluss,
Probelauf> gibt dazu die notwendige Information.

D2-13 Handnotbetatigung

Die Handnotbetétigung ist ein mitlaufendes Handrad, das ohne Kupplung direkt auf die Getrie-
beschnecke wirkt. Somit hat der Anwender jederzeit die Mdglichkeit (im spannungslosen Zu-
stand des Motors) ohne Einkoppelmechanismus mit maximal ca.15 Umdrehungen die Armatur
zu schliel3en oder zu 6ffnen.

Die Sicherheitsbestimmungen gemal3 EU Richtlinie 2006/42/EG fur mitlaufende Handrader sind
erfullt.

D3  Optionale Zusatzausstattung

fir Wechselstromantriebe:
e Zusatzliche potentialfreie Endschalter (S3 und S4)
e Frei einstellbare Wegendschalter (S1 und S2) zur Begrenzung des Stellwinkels
e Frei einstellbare Zwischenstellungsschalter (S3 und S4) fur Signalisierung innerhalb des
Stellbereichs
Potentiometer
Stromrickmeldung 4-20mA in Zweidrahttechnik
Integrierte elektronische Drehmomentabschaltung (nur E65)
Integrierte Stellzeitverlangerung
Initiatoren zur Signalisierung
Herausgefihrter Thermoschalter
Sonderspannungen
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fur Drehstromantriebe:
e Zusatzliche potentialfreie Endschalter (S3 und S4)
e Frei einstellbare Wegendschalter (S1 und S2) zur Begrenzung des Stellwinkels (anders
als 90°)
¢ Frei einstellbare Zwischenstellungsschalter (S3 und S4) fur Signalisierung innerhalb des
Stellbereichs
e Potentiometer
Stromrickmeldung 4-20mA in Zweidrahttechnik
Integrierte elektronische Drehmomentabschaltung
Externe Stellzeitverlangerung
Initiatoren zur Signalisierung
Herausgefihrter Thermoschalter
Sonderspannungen

fur Gleichstromantriebe:
e Frei einstellbare Wegendschalter (S1 und S2) zur Begrenzung des Stellwinkels
¢ Frei einstellbare Zwischenstellungsschalter (S3 und S4) fur Signalisierung innerhalb des
Stellbereichs
Potentiometer
Stromrickmeldung 4-20mA in Zweidrahttechnik
Initiatoren zur Signalisierung
Sonderspannungen

far alle Antriebe:
e Sonderfarben

Nachfolgend sind diese Optionen im Detail beschrieben

Option - zuséatzliche Endschalter

Alle Antriebe kdnnen mit zusatzlichen Endschaltern (S3 und S4) ausgestattet werden. Diese
Endschalter dienen zur Signalisierung der Endlagen an die Steuerung. Sie finden hauptséachlich
Verwendung, wenn Antriebssteuerung und Signalisierung unterschiedliches Spannungspotenti-
al haben. Schalter, die zur Signalisierung genutzt werden, missen immer (ca.1°-2°) voreilend
eingestellt sein, um sichere Betriebszustande der Steuerung zu gewahrleisten.

Generell sind alle Schalter potentialfrei auf die Anschlussklemmen gefihrt.

Hinweis:

Bei Gleichstromantrieben werden die Endschalter S1 und S2 ausschlie3lich zur Drehrichtungssteuerung verwen-
det. Sie sind nicht auf die Klemmleiste gefiihrt und es besteht somit kein Zugriff des Anwenders auf diese Schalter.
Wenn eine Rickmeldung Uber Schalter erforderlich ist, miissen die zusatzlichen Endschalter S3, SE4 verwendet

werden.

Option - elektronische Drehmomentabschaltung fur E65

Optional steht fur E65 bei Wechselstrom- und Drehstromantrieb eine Drehmomentabschaltung
zur Verfigung. Jede Basisplatine zur Steuerung dieser Antriebe ist fir die Drehmomentabschal-
tung vorbereitet. Sie kann im Bedarfsfall einfach und schnell mit der entsprechenden Baugrup-
pe nachgerustet werden.
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Option - frei einstellbare Positionsschalter (Zwischenstellungsschalter)

Alle Endschalter kdnnen durch Austausch des Standard- Steuernockens (siehe Abschnitt B5)
auf frei einstellbare Endschalter-Abschaltung umgerustet werden.

Der Anwender hat die Mdglichkeit, jedem Schalter innerhalb des zur Verfiigung stehenden
Stellwegs einen Schaltpunkt seiner Wahl zuzuordnen.

Da sich diese Umrtistung lediglich auf mechanische Komponenten bezieht, hat sie keinen Ein-
fluss auf die Klemmenpléane im (Abschnitt D4) und die elektrischen Angaben zu den Antrieben.

Einsatzfélle, in denen gefordert ist, den Stellweg der Armatur fir die Geschlossen- und/oder Of-
fenposition zu begrenzen oder Zwischenstellungen innerhalb des Stellwegs zu signalisieren o-
der als Haltepunkte festzulegen, sind mit (maximal 4) frei einstellbaren Zusatzschaltern zu reali-
sieren.

Antriebe fur Einsatzfalle, in den mehr als 4 Signalisierungen innerhalb der Stellwegs zu realisie-
ren sind, sind mit einem Potentiometer auszustatten — siehe unten.

Option - Potentiometer

Zur kontinuierlichen Stellungsriickmeldung kénnen die Antriebe mit einem Potentiometer aus-
gestattet werden. Es ist mechanisch mit der Armaturenwelle gekoppelt. Standard ist ein 1kQ
Potentiometer lieferbar, ausgelegt fur 1W — andere Werte auf Anfrage.

Option - zusatzlicher Thermoschalter zur Signalisierung

Fur Wechselstrom- und Drehstromantriebe kann zusétzlich eine digitale Signalisierung der Mo-
tortemperatur realisiert werden:

Ein zweiter Thermoschalter (als Offner ausgefiihrt) schaltet ca. 10°K eher als der standardma-
Big installierte Thermoschalter (dieser bewirkt automatisch die Abschaltung des Antriebs).

Dies gewdhrleistet, dass dem Anwender Uber diesen zweiten Thermoschalter das mégliche Er-
reichen der kritischen Motortemperatur signalisiert wird, bevor der standardméafige Thermos-
chalter den Motorstrom unterbricht.

Option - Stromrickmeldung 4-20 mA
Das Potentiometersignal, das die Position der Armaturenscheibe erfasst, wird von einer nach-
geschalteten Konverterelektronik in ein 4-20mA Signal umgewandelt.

Diese Option ist zu empfehlen, wenn das Rickmeldesignal Uber gré3ere Distanzen Ubertragen
werden soll, da entstehende Leitungsverluste das Messergebnis nicht beeinflussen. Diese
Ruckmeldeart wird bei Leitungslangen >100m empfohlen. Ansonsten gelten dieselben Einsatz-
kriterien wie bei einem Potentiometer.

Option - Stellzeitverlangerung fir Wechselstromantriebe

Um die Gesamtstellzeit des Antriebs zu erhéhen wird der Motor elektronisch getaktet. Ein fest
definierter Impuls erzeugt an der Armaturenscheibe eine Schwenkbewegung von 1° - 2°. Da-
nach erfolgt eine Pause bis zum nachsten Impuls. Diese Pause ist mittels Potentiometer ein-
stellbar - so kann die Gesamtstellzeit des Antriebs zwischen 30s und 180s variiert werden.
Jede Basisplatine fur Wechselstromantriebe ist fir den Einsatz dieser Stellzeitverlangerung
vorbereitet und kann anstelle der Drehmomentabschaltung auf der Basisplatine eingesteckt
werden. Eine Kombination von Stellzeitverlangerung und Drehmomentabschaltung ist serien-
maf3ig nicht moglich.
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Option - Stellzeitverldangerung fur Drehstromantriebe

Die Stellzeitverlangerung fir Drehstromantriebe wird in einem elektrischen Zusatzbaustein an-
geboten. Er ist nicht im Antrieb, sondern im Schaltschrank zu montieren und zwischen Motor
und Wendeschutze zu verdrahten. Die Funktionsweise ist analog zur Stellzeitverlangerung fur
Wechselstromantriebe.

Option - Initiatoren zur Endlagenriickmeldung

Fur prellfreie, elektronische Endlagenrickmeldung besteht optional die Mdglichkeit, Initiatoren
gleicher Bauform wie die Endlagenschalter einzusetzen. Diese Initiatoren stehen in Zwei- und
Dreidrahtausfihrung zur Verfiigung. Weitere technische Details auf Anfrage

Option - Sonderspannungen bzw. Sondermotore

Erganzend zu den Standardspannungen siehe technische Daten im Abschnitt D5 — kdnnen alle
Antriebe auch fir andere Spannungen ausgelegt werden.

Weitere technische Details auf Anfrage

Option - Steckeranschlusssystem
Optional sind alle Antriebe mit diversen Steckeranschlusssystemen lieferbar. Falls nicht anders
spezifiziert, wird das Fabrikat <Phoenix contact> verwendet.

Option - Sonderfarben
Abweichend von der Standardlackierung der Stellantriebe (schwarz, matt) ist auf Kunden-
wunsch jede andere Farbgebung lieferbar. Hierzu wird die Angabe der RAL-Nummer bendtigt.
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TN |
D4  Schaltungsvorschlage

D4-1 Schaltungsvorschlag fur Wechselstromantrieb ES0WS
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S1 Wegendschalter ZU
52 Wegendschalter AUF EB RO AR MATURE N
S3 zusétzl. Wegendschalter ZU (Option)
S4 zusatzl. Wegendschalter AUF (Cption) Schaltungsvorschlag
F1 Sicherung fur
F2 Sicherung .
H1 Leuchimalder ZU Wechselstromantrieb ES0WS
H2 Leuchimelder AUF
C Betriebskondensator Hinweis:
U Umschalter Die Armatur befindet sich in Zwischenstellung!
H Heizung Die Wegendschalter sind unbetitigt!

EBRO ARMATUREN

Seite 22 von 52



BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 — E210

| |
D4-2 Schaltungsvorschlag fur wechselstromantriebe ohne elektronischer Drehmomentabschal-
tung

- |

=

Heizung

| H1 Qf) Hz@f}
N |

PE _@ Hinweise zur Heizung sind zu beachten!

S1 Wegendschalter ZU

S2 Wegendschalter AUF EBRO ARMATUREN

S7 Thermoschalter integriert

511 Eﬁﬁfﬁ?ﬁiderzu Schaltungsvorschlag fir Wechselstromantriebe
H2 Leuchtmelder AUF ohne elektronischer Drehmomentabschaltung

C Betriebskondensator
U Umschalter

Hinweis:
Die Armatur befindet sich in Zwischenstellung!
Die Wegendschalter sind unbetétigt!
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D4-3 Schaltungsvorschlag fur wechselstromantriebe mit elektronischer Drehmomentab-

schaltung

- d

K1

Heater
Haizung

PE‘@ Hinweise zur Heizung sind zu beachten!

S1 Wegendschalter ZU

S2 Wegendschalter AUF

S7 Thermoschalter integriert
D1 Drehmomentabschaltung
F1 Sicherung

H1 Leuchtmelder ZU

H2 Leuchtmelder AUF

H3 Stérmelder

C Betriebskondensator

K1 Schiitz

U Umschalter
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Schaltungsvorschlag fir Wechselstromantriebe
mit elektronischer Drehmomentabschaltung

Hinweis:
Die Armatur befindet sich in Zwischenstellung!
Die Wegendschalter sind unbetatigt!
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

D4-4 Schaltungsvorschlag fur Drehstromantriebe mit elektronischer Drehmomentabschaltung
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51 \Vweganoeckater ZU

52 Weg=ncschater ALF

57 Thermoscnaler inkegrier
. Ursaratr EBRO ARMATUREN
1 Ezhaz 2
K2 Zzhaz A=

EBgilfT_lschEz . Schaltungsvorschlag fir Drehstromantriebs
© RPrzhmor-enabezhaltang i i
H Lovisrterelder 2L mit elekircnischer Drehmomentabschaltung

HZ Laucktnelder &L=

H3 Stdrnelce- Hinweis:
Fl EﬂthrEii_:hEI"-lr‘ g=n Die Armatur befindet sich in Zwischenstellung!
Fz Steusrsichenirg Die Wepgendechalter sind unbetstigt!

F2 Feizungss zh=rung

EBRO ARMATUREN
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

D4-5 Schaltungsvorschlag fur Drehstromantriebe ohne elektronischer Drehmomentabschaltung

=1 Wagendscnalher 2.4

=2 Wapendscnslher AL=

ZV Tnem-aschaltar ntegrisrt
U Jnachaler

k.1 Sehitz 2L

k.2 Schitz AUF

F1 Motz sic nerurgsn
FZ Steuersicnenarg
H™ Leuchtrnelder 2.4
Hz Lauchtmelder &L=

Hiraalea zur Helzung sird Zu beachienl

EERO ARMATUREN

Schaltungsvorschlag fir Drenstromantriebs
ohne elektronischer Drenimomentabschaltung

Hinweis:
Die Armatur befindet sich in Zwischenstellung!
Die Wegendschalter sind unbetitigt!
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 — E210

D4-6 Schaltungsvorschlag fur Gleichstromantriebe

Seite 27 von 52
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S1 Wegendschalter ZU
S2 Wegendschalter AUF
33 Zuséatzl. Endschalter ZU
54 zusétz|. Endschalter AUF EBRO ARMATUREN
S7 thermischer Uberstromschutz
S8 Ansteuerschalter
D1 Freilaufdioden Schaltungsvorschlag
Ddab Steuerdiode far
RE1 Wenderelais Gleichstromantriebe
RE2 Melderelais Uberstrom
H2 Meldung AUF Die Armatur befindet sich in Zwischenstellung
Die Schalter sind unbetéatigt.

EBRD ARMATUREN
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 — E210

D4-7 Schaltungsvorschlag fur Gleichstromantriebe

S1 Wegendschalter ZU

S2 Wegendschalter AUF

37 Thermoschalter integriert
F1 Sicherung

H1 Leuchtmelder ZUJ

H2 Leuchtmelder AUF

C Betriebskondensator

U Umschalter

P1 Potentiometer

EBRO ARMATUREN

Schaltungsvorschlag fir Wechselstromantriebe
mit Fotentiometer

Hinweis:
Die Armatur befindet sich in Zwischenstellung!
Die Wegendschalter sind unbetatigt!
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 — E210

| |
D4-8 Schaltungsvorschlag fir Wechselstromantriebe mit Stromrickmeldung 4-20mA
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S1 Wegendschalter ZU
52 Wegendschalter AUF EBRO ARMATUREN
S7 Thermoschalter integriert
F1 Sicherung
H1 Leuchtmelder ZU Schaltungsvorschlag fur Wechselstromantriebe
H2 Leuchtmelder AUF mit Stromrickmeldung 4-20mA
C Betriebskondensator
U Umschalter
P1 Potentiometer Hinweis:
RM1 Stromrickmeldung 4-20mA Die Armmatur befindet sich in Zwischenstellung!
Die Wegendschalter sind unbetétigt!

Seite 29 von 52
EBROD ARMATUREN
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| |
D4-9 Schaltungsvorschlag fur Wechselstromantriebe mit Stellzeitverlangerungsmodul

F1

S1 Wegendschalter ZU
S2 Wegendschalter AUF
37 Thermoschalter integriert EB RO AR MATU R EN
F1 Sicherung
U Umschalter N .
H1 Leuchtmelder ZU Schaltungsvorschlag fir Wechselstromantriebe
H2 Leuchtmelder AUF mit Stellzeitverlingerungsmodul

C Betriebskondensator
T Stellzeitverldangerung

Hinweis:
Die Amatur befindet sich in Zwischenstellung!
Die Wegendschalter sind unbetatigt!

EBRO ARMATUREN

Seite 30 von 52
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D4-10 Schaltungsvorschlag fur Drehstromantriebe mit Stellzeitverlangerungsmodul

L1

L3

PE

.|||_..

K1

L1 Input
12 Ioput
L5 Input

N
|
|
b
|

L1 Qutput
1.2 Output
| L3 Ouput

H
=]
5]
sl
=]

S1 Wegendschalter ZU
52 Wegendschalter AUF
53 Thermoschalter integriert
U Umschalter

K1 Schiitz ZU

K2 Schiitz AUF

H1 Leuchtmelder ZU

H2 Leuchtmelder AUF
F1 Motorsicherungen
F2 Steuersicherung

T1 Stellzeitverlangerung

EBRO ARMATUREN

Schaltungsvorschlag fir Drehstromantriebe
mit Stellzeitverldngerungsmodul

Hinweis:
Die Ammatur befindet sich in Zwischenstellung!
Die Wegendschalter sind unbetétigt!
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|
D4-11 Schaltungsvorschlag Parallelschaltung von Einphasenantrieben

al

S1 Wegendschalter ZU
S2 Wegendschalter AUF

S7 Themoschalter integriert EBRO AR MATUREN
F1 Sicherung

H1 Leuchtmelder ZU Parallelschaltung
H2 Leuchtmelder AUF

C Betriebskondensator von

U Umschalter Einphasenantrieben
K1, K2 Steuerschitz

Hinweis:
Die Armatur befindet sich in Zwischenstellung!
Die Wegendschalter sind unbetatigt!

EBRD ARMATUREN
./
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 — E210

D5 Technische Daten der Antriebe, Klemmenpléane

D5-1 Technische Merkmale der Wechselstrom-Antriebe, Standardausfiihrung

Gemeinsame elektrische / technische Daten fir alle Gré3en

Einschaltdauer

bis max. Klasse C nach EN 15714-2

Wegendschalter:

max. 250V AC, 3A

Drehmomentabschaltung:

potentialfreier Wechsler, max. 250V AC, 5A (nicht E50, Option fur E65)

Schaltraumheizung:

Versorgung 230V AC permanent, 5W

Potentiometer: 1000 Q, 1W, Drehwinkel 270°
Stromriickmeldung: 4-20mA, Versorgung max. 30V DC
Thermoschalter: integriert

Isolierstoffklasse: F

Korrosionsschutzklasse:

C4 nach EN 15714-2, geprift nach EN 60068-2-52

Kabelverschraubungen:

2 X M20x1,5; @-min = 6mm; @-max. = 13mm

Einsatztemperatur:

-20°C bis +70°C

Handrad:

15 Umdrehungen fir 90°"

fir E50 -8 Nm fur E65 -4Nm, fur EL10- 20Nm, fur E160 -35 Nm, far E210-50Nm

Typ E50 WS
Nennspannung \Y 230 115* 24*
Stellzeit 0°- 90° s 25 25 25
Nennmoment Nm 40 40 40
Nennstrom A 0.15 0.31 1.45
Anlaufstrom A 0.18 0.36 1.8
Aufnahmeleistung kW 0.035 0.035 0.035
Frequenz Hz 50 50 50
Gewicht kg 4.5
FlanschgrofRen F04 und FO5 nach EN ISO 5211
Wellenaufnahmen fur Vierkant 11mm, 14mm (* Option)
Typ E65 WS
Nennspannung \ 230 230 230
Stellzeit 0° bis 90° S 6 12* 24*
Nennmoment Nm 100 80 60
Nennstrom A 0.7 0.55 0.3
Anlaufstrom A 1.0 0.8 0.4
Aufnahmeleistung kW 0.16 0.125 0.066
Frequenz Hz 50 50 50
Gewicht kg 7
FlanschgrofRen F04 oder Kombiflansch FO5 und FO7 nach EN I1SO 5211
Wellenaufnahmen fur Vierkapt 10mm, 11mm, 12mm ,14mm, 16mm, 17mm und .
16 mm mit Passfeder (* Option)
Typ E110 WS
Nennspannung \Y 230 230 230
Stellzeit von 0° bis 90° S 6* 12 24*
Nennmoment Nm 400 400 320
Nennstrom A 1.8 1.3 0.65
Anlaufstrom A 2.6 2 15
Aufnahmeleistung kW 04 0.26 0.138
Frequenz Hz 50 50 50
Gewicht kg 14
FlanschgrofRen Kombiflansch FO7und F10 nach EN ISO 5211
Wellenaufnahmen fur Vierkant 12mm, 14mm ,16mm ,17mm, 22mm, 24mm und
28 mm mit Passfeder (* Option)
I
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 — E210

Typ E160 WS
Nennspannung \Y 230 230 230
Stellzeit von 0° bis 90° S 12* 24 48*
Nennmoment Nm 1200 1200 800
Nennstrom A 1.8 1.3 0.65
Anlaufstrom A 2.6 2 2.5
Aufnahmeleistung kW 0.4 0.26 0.138
Frequenz Hz 50 50 50
Gewicht kg 25
Flanschgrof3en F10, F12, F14 und F16 nach EN ISO 5211
Wellenaufnahmen far Vierkant 22mm, 24mm, 27mm, 32mm und
40mm / 50 mm mit Passfeder (* Option)
PE T T e AR res i
b E50 WS
Yt !
AC 230V | 1 !
Y2 | !
AC 230V ! i
! s s2 i
N N D) & & :
! C1
i IL I
H1 | r :
| H1 |
AC 230V ! } !
1 P=5W i
i R3 [ HRr2
x :_ i
|
N.C. ! 5 | Bl [ E |
S3  com I } | Bk | . s3 x |
[\
N.O. I > | Rd | | § |
| I 2 |
N.C. | | Bl | g |
NIRCAl i? %; =
S4 com | 318y “ o
NO. [| ~|'Rd | -~ =
T/ | 0 ;
| .
| X3 [
o | ’ RMA
Hot— L -
[ 0°
—F_-}g'[:] P | 4-20mA
100% i -) [ | —— Uin
| 1000 Ohm ’ |
[z]
" ARMATUREN
S1 Wegendschalter ZU c1 Betriebskondensator Standardklemmenplan
S2 Wegendschalter AUF R2,R3 VDR fiir
S3 zusatal, Wegendschalter ZU (Option) P1 Pdentiometer (Option) E50 WS
S4 zusidtzl. Wegendschalter AUF (Option) RM1 Rickmeldung 4-20mA (Option)
H1 Heizung 230V AC / P=5W M Motor
Kabel/ Cable  Tmin > 70°C E71-WS-050-0

EBRD ARMATUREN®
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o O

PL-ESB-WS

wWechoelstrom

S1

Single-phase
current

X5 S3

gsaln]

X7 \.
-— Cb@

U
Pot

52 x4

NY2Y1

P
?Z

H1

a% L

Jin
>
N

—
O Tout

- O
g = aold & o
Z BZ|2 82 YL Y2 N HL
53 54 &
Anschlusstabelle
Klemmenanschluss Funktion

X1.Y1l Motoranschluss; geschaltete Phase fir Richtung AUF
X1.Y2 Motoranschluss; geschaltete Phase fur Richtung ZU
X1.N Motoranschluss; Neutralleiter
X1.H1 Versorgungsspannung fur Heizung; permanent
X2.53.nc Schalter S3; zusatzlicher Wegendschalter ZU; Offner; n.c.
X2.53.com Schalter S3; zusatzlicher Wegendschalter ZU; Ful3kontakt; com
X2.53.n0 Schalter S3; zusatzlicher Wegendschalter ZU; Schliel3er; n.o.
X2.54.nc Schalter S4; zusatzlicher Wegendschalter AUF; Offner; n.c.
X2.S4.com Schalter S4; zusatzlicher Wegendschalter AUF; Ful3kontakt; com
X2.S4.no Schalter S4; zusatzlicher Wegendschalter AUF; Schliel3er; n.o.
X3.1 Poti - Endkontakt oder Stromriickmeldung Stromausgang
X3.2 Poti - Abgriff
X3.3 Poti - Endkontakt oder Stromriickmeldung Spannungseingang
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

s1
S2
S3
sS4
S7
D1

X1.N
X1.¥1
X1.y2

x21
xz2.2
X2.3

xX24
X256

X2.6
X2.7
X2.8
X299
X2.10
Xz2.11
X212
X213
X2.14
X2.15
X2.16
X217
x2.18
X219
X2.20
X221
x2.22

X3.1
X3.2

Bitte beachten Sie die Hinweise zur Abschaltung

X1 des Antriebs auf Seite 11; Abschnitt B4 der BA!
PE—@

X8

R1

87

AN A N

>
N

n.c.

AR U

5 s3 X4 D1
|

LR N

n.c.
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n.c.

X7
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>
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H1

EEEEI—‘

NS

Legende:

Wegendschalter ZU

Wegendschalter AUF

zusitzl. Wegendschalter ZU [Option)
zusitzl. Wegendschalter AUF {Option)
Thermoschalter integriert
Drehmomentabschaltung (Option fiir E65)

C1, C2 Betriebskondensatoren
Kabel/Cable T min >70°C

NN AN
N

[=]
o

]
w
(=]
o

EBRO ARMATUREN

R1  Shunt
H1 Heizung
P1  Potentiometer (Option)
RM1 Stromriickmeldung 4-20mA (Option)
Hinweis: Die Schalter sind unbetatigt.
Die Ammatur befindet sich
in Zwischenstellung.

Standardklemmenplan
fiir
E65 - E160 WS

E71-WS3S-001-0
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 — E210

P PL-E71-WS . Y

Wechselstrom
Single-phase current
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

Anschlusstabelle

Klemmenanschluss Funktion
X1.N Neutralleiter
X1.Y1 Motoranschluss, geschaltete Phase fir Laufrichtung AUF
X1.Y2 Motoranschluss, geschaltete Phase fir Laufrichtung ZU
X2.1 Schalter S1; Wegendschalter ZU; Offner; n.c.
X2.2 Schalter S1; Wegendschalter ZU; Ful3kontakt; com
X2.3 Schalter S1; Wegendschalter ZU; Schliel3er; n.o.
X2.4 nicht belegt
X2.5 Schalter S3; zusatzlicher Wegendschalter ZU; Offner; n.c.
X2.6 Schalter S3; zusatzlicher Wegendschalter ZU; FuRkontakt; com
X2.7 Schalter S3; zusatzlicher Wegendschalter ZU; Schliel3er; n.o.
X2.8 nicht belegt
X2.9 Drehmomentabschaltung Offner; n.c.
X2.10 Drehmomentabschaltung Ful3kontakt; com
X2.11 Drehmomentabschaltung Schliel3er; n.o.
X2.12 Schalter S2; Wegendschalter AUF; Offner; n.c.
X2.13 Schalter S2; Wegendschalter AUF; Ful3kontakt; com
X2.14 Schalter S2; Wegendschalter AUF; Schliel3er; n.o.
X2.15 nicht belegt
X2.16 Schalter S4; zusatzlicher Wegendschalter AUF; Offner; n.c.
X2.17 Schalter S4; zusatzlicher Wegendschalter AUF; Ful3kontakt; com
X2.18 Schalter S4; zusatzlicher Wegendschalter AUF; Schliel3er; n.o.
X2.19 nicht belegt
X2.20 Poti; Endkontakt oder Stromriickmeldung Stromausgang
X2.21 Poti; Abgriff
X2.22 Poti; Endkontakt oder Stromriickmeldung Spannungseingang
X3.1 Schaltraumheizung; Anschlussspannung 230V permanent
X3.2 Schaltraumheizung; Anschlussspannung 230V permanent

D5-2 Technische Merkmale der Drehstrom-Antriebe, Standardausfihrung

Gemeinsame elektrische / technische Daten fur alle GroRen

Einschaltdauer bis max. Klasse C nach EN 15714-2
Wegendschalter: max. 250V AC, 3A
Drehmomentabschaltung: potentialfreier Wechsler, max. 250V AC, 5A (Option fir E65)
Schaltraumheizung: Versorgung 230V AC permanent, 5W
Potentiometer: 1000 Q, 1W, Drehwinkel 270°
Stromriickmeldung: 4-20mA, Versorgung max. 30V DC
Thermoschalter: integriert
Isolierstoffklasse: F
Korrosionsschutzklasse: C4 nach EN 15714-2, geprift nach EN 60068-2-52
Kabelverschraubungen: 2 x M20x1,5; @-min = 6mm; @-max. = 13mm
Einsatztemperatur: -20°C bis +70°C
Handrad: 15 Umdrehungen fir 90°
fur E65 - 4Nm; fur E110 -20 Nm; fur E160 -35Nm; fur E210 -50Nm

EBRO ARMATUREN
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 — E210

Typ E65 DS
Nennspannung \ 400 400 -
Stellzeit 0° -90° 5 6 12* -
Nennmoment Nm 100 80 -
Nennstrom A 0.3 0.25 -
Anlaufstrom A 0.5 0.3 -
Aufnahmeleistung kW 0.085 0.065 -
Frequenz Hz 50 50 -
Gewicht kg 7
FlanschgréRen F04 oder Kombiflansch FO5 und FO7 nach EN I1SO 5211
Wellenaufnahmen fur Vierkqnt 10mm, 11mm, 12mm ,14mm, 16mm, 17mm und .
16 mm mit Passfeder (* Option)
Typ E110 DS
Nennspannung \ 400 400 400
Stellzeit 0° - 90° s 6* 12 24*
Nennmoment Nm 400 400 320
Nennstrom A 1.4 1 0.95
Anlaufstrom A 2.1 1.8 1.6
Aufnahmeleistung kW 0.27 0.22 0.2
Frequenz Hz 50 50 50
Gewicht kg 14
Flanschgrof3en Kombiflansch FO7und F10 nach EN ISO 5211
Wellenaufnahmen fur Vierkant 12mm, 14mm ,16mm ,17mm, 22mm, 24mm und
28 mm mit Passfeder (* Option)
Typ E160 DS
Nennspannung V 400 400 400
Stellzeit 0° - 90° s 12* 24 48*
Nennmoment Nm 1000 1000 750
Nennstrom A 1.4 1 0.95
Anlaufstrom A 2.1 1.8 1.6
Aufnahmeleistung kW 0.27 0.22 0.2
Frequenz Hz 50 50 50
Gewicht kg 25
FlanschgrofRen F10, F12, F14 und F16 nach EN ISO 5211
Wellenaufnahmen fur Vierkant 22mm, 24mm, 27mm, 32mm und
40mm / 50 mm mit Passfeder (* Option)
Typ E210 DS
Nennspannung \ 400 400 400
Stellzeit 0° -90° S 12* 24 48*
Nennmoment Nm 4000 4000 3200
Nennstrom A 3.8 3.2 2.8
Anlaufstrom A 5.6 5.2 3.6
Aufnahmeleistung kW 1 0.840 0.6
Frequenz Hz 50 50 50
Gewicht kg 40
Flanschgré3en F12, F14 und F16 nach EN ISO 5211
Wellenaufnahmen fur Vierkant 27mm, 32mm und 30mm, 40mm / und
50 mm mit Passfeder (* Option)
I
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

Bitte beachten Sie die Hinweise zur Abschaltung
X1 des Antriebs auf Seite 11; Abschnitt B4 der BA!
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Legende:

S1
S2
S3
S4
s7
D1

Wegendschalter ZU

Wegendschalter AUF

zusatzl. Wegendschalter ZL (Option)
zusatzl. Wegendschalter ALUF(Option)
Thermoschalter integriert
Drehmomentabschaltung (Option fiir E65)

Kabel/ Cable Tmin > 70°C

R1  Shunt
H1  Heizung
P1  Potentiometer (Option)
RM1 Stromriickmeldung 4-20mA (Option)
Hinweis: Die Schalter sind unbetatigt.
Die Armatur befindet
sich in Zwischenstellung.

A N

EBRO ARMATUREN

Standardklemmenplan
far
EG5 - E210 DS

E71-DS-001-0
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PL-E71-DS
Drehstrom
Tree-phase current
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

Anschlusstabelle

Klemmenanschluss Funktion
X1.L1 Motoranschluss Phase
X1.L2 Motoranschluss Phase
X1.L3 Motoranschluss Phase
X2.1 Schalter S1; Wegendschalter ZU; Offner; n.c.
X2.2 Schalter S1; Wegendschalter ZU; Ful3kontakt; com
X2.3 Schalter S1; Wegendschalter ZU; Schliel3er; n.o.
X2.4 nicht belegt
X2.5 Schalter S3; zusatzlicher Wegendschalter ZU; Offner; n.c.
X2.6 Schalter S3; zusatzlicher Wegendschalter ZU; Ful3kontakt; com
X2.7 Schalter S3; zusatzlicher Wegendschalter ZU; Schliel3er; n.o.
X2.8 nicht belegt
X2.9 Drehmomentabschaltung Offner; n.c.
X2.10 Drehmomentabschaltung FuRkontakt; com
X2.11 Drehmomentabschaltung Schliel3er; n.o.
X2.12 Schalter S2; Wegendschalter AUF; Offner; n.c.
X2.13 Schalter S2; Wegendschalter AUF; Ful3kontakt; com
X2.14 Schalter S2; Wegendschalter AUF; Schliel3er; n.o.
X2.15 nicht belegt
X2.16 Schalter S4; zusatzlicher Wegendschalter AUF; Offner; n.c.
X2.17 Schalter S4; zusatzlicher Wegendschalter AUF; Ful3kontakt; com
X2.18 Schalter S4; zusatzlicher Wegendschalter AUF; Schliel3er; n.o.
X2.19 nicht belegt
X2.20 Poti; Endkontakt oder Stromriickmeldung Stromausgang
X2.21 Poti; Abgriff
X2.22 Poti; Endkontakt oder Stromriickmeldung Spannungseingang
X3.1 Schaltraumheizung; Anschlussspannung 230V permanent
X3.2 Schaltraumheizung; Anschlussspannung 230V permanent

D5-3 Technische Merkmale der Gleichstrom-Antriebe, Standardausfiihrung

Gemeinsame elektrische / technische Daten fir alle Gr63en

Einschaltdauer: bis max. Klasse C nach EN 15714-2
Wegendschalter: max. 24V DC, 10A
Schaltraumheizung: Versorgung 24V DC permanent, 5W
Potentiometer: 1000 Q, 1W, Drehwinkel 270°
Stromrickmeldung: 4-20mA, Versorgung max. 30V DC
Motorschutz: thermischer Uberstromschalter; Melderelais Re2 = 24V / 3A
Isolierstoffklasse: F
Korrosionsschutzklasse: C4 nach EN 15714-2, gepruft nach EN 60068-2-52
Kabelverschraubungen: 2 x M20x1,5; @-min = 6mm; @-max. = 13mm
Einsatztemperatur: -20°C bis +70°C
Handrad: 15 Umdrehungen fir 90°

4 Nm fur E65, /20Nm fur E110, 35 Nm fir E160

EBRO ARMATUREN
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 — E210

Typ E65 GS
Nennspannung \Y 24
Stellzeit 0° - 90° S 6 *)
Nennmoment Nm 100
Nennstrom A 5.5
Anlaufstrom A 8
Aufnahmeleistung kW 0.077
Frequenz Hz -
Gewicht kg 7
FlanschgrofRen F04 oder Kombiflansch FO5 und FO7 nach EN I1SO 5211
fur Vierkant 10mm, 11mm, 12mm ,14mm, 16mm, 17mm und
Wellenaufnahmen 16 mm mit Passfeder (* Option)
Typ E110 GS
Nennspannung \ 24
Stellzeit von 0° bis 90° S 6 *)
Nennmoment Nm 360
Nennstrom A 8.8
Anlaufstrom A 12.5
Aufnahmeleistung kW 0.4
Frequenz Hz -
Gewicht kg 14
FlanschgréRen Kombiflansch FO7und F10 nach EN ISO 5211
Wellenaufnahmen fur Vierkant 12mm, 14mm ,16mm ,17mm , 22mm, 24mm und
28 mm mit Passfeder (* Option)
Typ E160 GS
Nennspannung \ 24
Stellzeit von 0° bis 90° S 12 %)
Nennmoment Nm 800
Nennstrom A 8.8
Anlaufstrom A 12.5
Aufnahmeleistung kW 0.4
Frequenz Hz -
Gewicht kg 25
Flanschgrofzen F10, F12, F14 und F16 nach EN ISO 5211
Wellenaufnahmen fur Vierkant 22mm, 24mm, 27mm, 32mm und
40mm / 50 mm mit Passfeder (* Option)
I
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210
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Legende:

51 W egendschalter ZU

52 W egendschalter AUF

83 2usétzl. Wegendschalter ZU
54 2usétzl. Wegendschalter AUF
87 thermischer Uberstromschutz
D1 Diode

Ddab Diode

RE1  Wenderelais

RE2  Melderelais

H1  Hsizung
P1  Potentiometer (Option)
RM1  Stromriickmeldung 4-20mA (Option)
Himweis: Die Schallter sind unbetétigt.
Die Armatur befindet sich
in Zwischenstellung.

Kabel/ Cable T min >70TC
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

Anschlusstabelle

Klemmenanschluss Funktion
X1.U + Versorgungsspannung 24V DC plus, permanent
X1.U - Versorgungsspannung 24V DC minus, permanent
X1.C + Steuereingang fur Wenderelais + 24V DC
X2.1 nicht belegt
X2.2 nicht belegt
X2.3 nicht belegt
X2.4 nicht belegt
X2.5 Schalter S3; zusatzlicher Wegendschalter ZU; Offner; n.c.
X2.6 Schalter S3; zusatzlicher Wegendschalter ZU; FuRkontakt; com
X2.7 Schalter S3; zusatzlicher Wegendschalter ZU; Schliel3er; n.o.
X2.8 nicht belegt
X2.9 Melderelais Uberstromauslosung Offner; n.c.
X2.10 Melderelais Uberstromauslosung FuRkontakt; com
X2.11 Melderelais Uberstromauslosung SchlieRer; n.o.
X2.12 nicht belegt
X2.13 nicht belegt
X2.14 nicht belegt
X2.15 nicht belegt
X2.16 Schalter S4; zusatzlicher Wegendschalter AUF; Offner; n.c.
X2.17 Schalter S4; zusatzlicher Wegendschalter AUF; Ful3kontakt; com
X2.18 Schalter S4; zusatzlicher Wegendschalter AUF; Schliel3er; n.o.
X2.19 nicht belegt
X2.20 Poti; Endkontakt oder Stromriickmeldung Stromausgang
X2.21 Poti; Abgriff
X2.22 Poti; Endkontakt oder Stromriickmeldung Spannungseingang
X3.1 Schaltraumheizung; Anschlussspannung 24V permanent
X3.2 Schaltraumheizung; Anschlussspannung 24V permanent

D6 Hinweise fur die anwenderseitige Risikoanalyse

Die folgenden Abschnitte D6.1 bis D6.4 sind Sicherheitshinweise zu

verschiedenen Risiken aufgrund der Hersteller-Risikoanalyse bei der
bestimmungsgemalen Benutzung dieser Schwenkantriebe fir tbliche

ﬁ industrielle Anwendung und daflr vorgesehen, in die benutzerseitige
Risikoanalyse integriert zu werden.

Es ist die Verantwortung des Planers/Betreibers, diese Hinweise ggf.

fur anlagenbedingte Risiken zu vervollstdndigen

Die Beachtung der <Bestimmungsgemalen Verwendung> — siehe Abschnitt A2 —ist Vo-
raussetzung zur Verhinderung von Risiken beim Gebrauch des Antriebs.

EBRO ARMATUREN
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

D6-1 Hinweise zur Analyse des Risikos aus Versorgungs- und Steuerspannung

Die zulassige Spannung fur den Motor im Typschild des Antriebs angegeben, Uberspan-
nungen bis 10% von der Nennspannung sind zuléssig. Ein Muster des Typschilds istim
Kap.A4 dargestellt.

Alle Teile des Antriebs, die unter elektrischer Spannung stehen, missen bei bestimmungsge-
maldem Betrieb abgedeckt (IP67, EN 60529) und Kabeleinfihrungen mit Kabelverschraubun-
gen abgedichtet sein.

A Der Schaltraumdeckel darf nur gedffnet werden, wenn alle Motor-

Warnung! und Steuerspannungen abgeschaltet sind

KabeleinfiUhrungen sind auch im Dauerbetrieb gegen Zug- und &hnliche Belastung zu schitzen
— auch um daraus folgenden Kurzschluss im Antrieb zu unterbinden.

D6-2 Hinweise zur Analyse des Risikos aus bewegten Teilen

Das , mitlaufende” Handrad stellt nach MRL und nach EN15714-2 keine Gefahr fur den

Benutzer dar. Es kann bei nichtelektrischem Betrieb jederzeit zur Betatigung der Armatur

benutzt werden, darf aber bei laufendem Antrieb nicht blockiert werden.

Alle anderen bewegten Teile des Antriebs sind abgedeckt:

» entweder durch das Antriebsgehdause,

» oder durch die Schnittstelle Armatur/Antrieb nach ISO 5211.

Aber zur Abwendung des Risikos der Klemmgefahr zwischen dem

A Absperrorgan der Armatur (Klappe, Kugel) und deren Gehéuse darf
ein aufgebauter Antrieb nur in Betrieb genommen werden, wenn

Warnung! |die Armatur zwischen Rohrabschnitten auf beiden Seiten fest in-

stalliert ist.

Der Antrieb ist in der Schnittstelle nach 1ISO5211 mit der Armatur verschraubt. Der Ab-

schnitt B3 enthalt die notwendigen Anzugsmomente der Schraubverbindung.

Antriebe mit hoher Betatigungsfrequenz sollen in geeigneten Abstanden (spatestens bei

Wartung der Armatur) per Sichtprifung auf festen Sitz dieser Schraubverbindung tber-

wacht und ggf. entsprechend nachgezogen werden.

D6-3 Hinweise zu Risiken aus Dauerbetrieb

Der Antrieb ist gemalR EN15714-2, Tabelle 1 fir die Klasse C ausgelegt.
Die Schwenkantriebe E50 bis E210 erfillen die Einschaltdauer der Klasse C nach EN 15714-2.
Die Klassen A und B sind durch Klasse C abgedeckt.
Fur Klasse C gilt:
Typ E50. E65 max. 1200 Anlaufe pro Stunde,

Typ E110 max. 600 Anlaufe pro Stunde,

Typ E160 max. 600 Anlaufe pro Stunde,

Typ E210 max. 300 Anlaufe pro Stunde.
Bei Umgebungstemperatur <40°C muss diese Einschaltfrequenz um ca. 10% verringert werden.
Die Wicklungen aller Motoren sind thermisch geschitzt und werden bei Uberhitzung au-
tomatisch ab. geschaltet. Gleichstromantriebe (Typ ELUGS) besitzen zum Motorschutz
einen thermischen Uberstromschalter, der nach Auslésung manuell zuriick gesetzt wer-
den muss.

EBRO ARMATUREN
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

Die Schnittstelle Antriebswelle der Armatur muss vom Armaturenhersteller gemaf den
Vorgaben der EN 5211 in ihrer Materialauswahl und den Fertigungstoleranzen der Fre-
guenz der Schaltspiele angepasst sein.

scher Vierkant oder eine zylindrische Bohrung mit Passfeder nach
DIN 6885

Die <ZU>-Stellung der Armatur wurde bei Montage des Antriebs jus-
tiert. Solange die Armatur dicht ist, soll diese Einstellung nicht veréan-

ﬁ Die EBRO-Serien-Ausfuihrung im Antrieb ist entweder ein quadrati-

dert werden.

Ist Nachstellen erforderlich, gibt die EBRO-Montageanleitung MA4.4-
MRL Abschnitt 2.2 und/oder die zugehérige Anleitung der Armatur
genaue Information dafr.

D6-4 Hinweise zu anderen Risiken

Stellzeiten:

Der Antrieb hat eine festgelegte Stellzeit fur den vollen Schwenkwinkel von 90° — siehe techni-
scher Anhang.

Um die Gesamtstellzeit zu erhdhen, ist eine elektronische Stellzeitverlangerung optional fur DS-
und WS-Antriebe verflugbar: Sie kann auch nachtraglich eingebaut werden.

Hierbei wird der Motor elektronisch getaktet und erzeugt an der Armaturscheibe eine-Schwenk-
bewegung von 1°- 2°. Danach erfolgt eine Pause bis zum nachsten Impuls. Diese Pause ist mit-
tels Potentiometer an die Anlagenbedingung anpassbar.

Nachrustung mit elektrischen(elektronischen) Komponenten:

Wenn aufgrund besonderer Betriebsbedingungen die Steuerplatine eines Antriebs aufgertstet
werden soll, sind solche Teile unter Angaben der Daten im Typschild bei EBRO-Armaturen zu
bestellen. Eine Austauschanleitung wird mitgeliefert.

Mechanische Belastungen:

» AuRere Lasten missen von Armatur, Antrieb und Zuleitungen ferngehalten werden.

» Der Antrieb ist flir eine statische Belastung im Rohrsystem ausgelegt. Risiken aus Be-
lastungen bei Vibrationen im System sind nicht abgedeckt: In solchem Fall muss min-
destens die dauerhafte Sicherung der Schraubverbindungen am Antrieb mit dem Herstel-
ler EBRO-Armaturen abgestimmt werden.

tiefe / hohe Temperaturen:

Der Standard-Antrieb ist fir Betriebstemperaturen unterhalb von 70°C und oberhalb von -
20°C ausgelegt — aulRerhalb dieses Bereichs werden Dichtungen und Schmierstoffe im
Antrieb und damit die Funktionen negativ beeinflusst:

Der Motor des Antriebs erzeugt Warme: Wenn daraus eine hohere Oberflachentempera-
tur als 40°C an der AulRenflache des Motors auftritt, ist eine ggf. anlagenseitig notwendi-
ge Abdeckung zum Schutz des Personals nicht in der Verantwortung und nicht im Lie-
ferumfang des Herstellers EBRO-Armaturen.

Diese Abdeckung darf aber die Warmeabstrahlung des Motors nicht
A wesentlich behindern, um Uberhitzung der Motorwicklungen und
damit verbundene Stérungen zu vermeiden. Ggf. Abstimmung mit
EBRO-Armaturen.

Warnung!

EBRO ARMATUREN
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Korrosionsschutz der AuR3enflachen:

Der Antrieb wird serienmal3ig mit Korrosionsschutz nach EN60068 (entspricht Kat. C
nach EN15714-2)

geliefert (siehe auch D2.9).

Wenn dies fur die Umgebungsbedingungen nicht ausreicht, sollten entsprechende
Schutzmalinahmen mit EBRO-Armaturen abgestimmt werden.

Umweltschutz:
Der Antrieb enthalt Schmierfette in seinem Getriebeteil, dieser ist aber voll gekapselt und emit-
tiert keine gefahrlichen Substanzen im Sinne von Anhang I, 1.5.14 der MRL.

D7  Bestellcode fur Ersatzteile und Zusatzbaugruppen

Der modulare Aufbau der EBRO-Antriebe erlaubt einfache Nachristung deines Standard-
Antriebs fur Sonderfunktionen und problemlosen Ersatz von fehlerhaften elektrischen Baugrup-
pen.

Eine Einbauanleitung wird der Lieferung beigeflgt.

Baugruppe Auswabhlkriterien in Abhangigkeit von
Antriebstyp/- |Spannungsart| Stellzeit
groi3e
01 = Motor X X X
02 = Handrad X
03 = Wellenaufnahme X
04 = Schaltnocke
05 = Dichtungssatz X
06 = Basisplatine X X
07 = Zusatzliche Endschalter
08 = Drehmomentabschaltung X X X
09 = Potentiometer
10= Stromrickmeldung
11= Stellzeitverlangerung X
X: Bei Nachbestellung Angabe nach Typschild notwendig

EBRO ARMATUREN
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Ersatzteile;: EST-Bestellcode

GroRe | Spannung | Baugruppe Stellzeit Laufende Nummer
EST-| YYY YYY YY YY YYYY

A A A A A

050
065
110
160
210

024
115
230
400

01-11

06
12
24
48

Maf} der Wellenaufnahme
Widerstandswert des Potentiometers
Funktion des Schaltnockens

Beispiel:
EST-110-230-08-12-0000
Drehmomentabschaltung fir E110 WS mit 12s Stellzeit

EBRD ARMATUREN®
\_/
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 — E210

EG — Konformitatserkldrung

Erklarung nach EG Richtlinien

Labargerdte
EN 61000-6-2 :2005 Starfestighkeit fir Industriebereiche

Produsdiunters agen sind hilerfdr felgende verflgbar:
Planungsunterlagen, Technische Datenblitter, Katalogblitter

Diese Produkte antsprachen den fakynnden genannten Richllinien:
Niederspannungsrichtlinic 2006/96/EG (NSR)
Elektromagnetische Vertraglichkeit 2004/108/EG (EMV)
Maschinen-Richtlinie 2006/42 EG (MRL)

2. Diese Erklirung ist die Elnbauerkidrung Im Shhie dizser Richtiinie

For diz Usesinstimmung mit den cken genanntan Ric~linien gilt:

KE_EA

T R T R S B Y | Rev03/2016-01/vP
Der Hersteller EBRO Armaturen
Gebr. Broer GmbH
Karlstrasse 8
58135 Hagen
Deutschland
wikliirl, diss die elektrischen Schwenkantrieoe der Baursihe
E SD WS E 65 WS E110WS E 160 ES E 210 DS
E 65 DS E110 D8 E 160 DS
EB5 GS E 110GS E160 GS
nach dan Anlorderungen der folcenden Narmen hergestallt sind:
EN 50178 :1997 Ausrlistung von Starkstromanlagen mit elektronischen
Betriebsmitteln
EN 61010-1 :2010 Slcherheitsbestimmungen flr elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und

ENG100D 6-3 :2007 Storausscndung fiir Wohnbercich, Geschifts- und Gewerbebereiche

+Al :2011 sowie Kleinbetriebe
EN ISO 5211 :2001 Industriearmaturen - Anschliisse von Schwenkantrieben
EN 12100 :2010 Sicherheit von Maschinen- Grundbepyriffe, aligem.
Gestaltungsleitsitze

1. Die Prockt= end eine ,unvollasandige Maachine' im Sinne von Art 2 g) dieser Richtlinia

1. Dar Verwendar muse die <bestimmurgsgeméile Venvendung= cinhaltsr, die in der der Lisfarung beigafligtsn

,Original Monlage - und Betriebsanleitung® {34 £.4-l'RL) definiert ist. und muss alle Hinwelse diessr Arlzitung

beachlen.

Wissazhtung diesar Amwaisung kann — nwichtigam Fall — don Herste ler von seiner Predukihafiung antindss,

Ule Inbetriebnahme der elektrieche Schwenka1irisb {und ggf. dis angebsuten Arnatur) izt eakengs unlerssgl. ble

diex Konformifat des Sysloms, in das der elekiiische Scivenkaalrich eingebacd st mit 2% zuireflervizn nben

genannten EG-Richtinien vern dafur Verantaorlichan erklart ist. For die 2.0. Armatur witd eine sigsne Zrklarung

mitgeliefar,

3, Dor Horstoller FBRO-Ammaluren hal de erlcaderdichen Bisikoanalysen durchgeRibet und dekumentior, der i dicse
verfugbare Dokumentation verantworllicre Mitarbeiter ist Harr Volke- Putz im Hause EBRC-Armmsturen.

L

Hagen, Fehruar 2016

L=y

Gaachiale

Larlstrasse 8
2-58135 Hagen

*RBRO Ammaturen, Gebr. Bréer GmbH ’ - \
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BETRIEBSANLEITUNG ELEKTRISCHE SCHWENKANTRIEBE E50 —E210

Der Hersteller

EBRO ARMATUREN Gebr. Bréer GmbH, D58135 Hagen

erklart, dass die EBRO - Elektrische Schwenkantriebe ,, Typ E50 bis E210 “
den folgenden vorschriften entsprechen

Anforderungen nach Anhang | der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

1.1.1, g) bestimm. geméaRe Verwendung

Original — Aufbauanleitung mit Betriebsanleitung

1.1.2.,c) Warnungen vor Fehlanwendung

Original — Aufbauanleitung mit Betriebsanleitung

1.1.2.,c) erforderliche Schutzausriistung

genau wie fiir das System, in den der Antrieb eingebaut ist

1.1.2.,e) Zubehor

kein Spezialwerkzeug fiir Austausch von Verschlei3teilen erforderlich

1.1.5 Handhabung

erfiillt durch Original — Aufbauanleitung mit Betriebsanleitung

1.2 und 6.2.11 Steuerung

in der Verantwortung des Benutzers in Abstimmung mit der Betriebsan-
leitung des Antriebs

1.3.4 Scharfe Ecken und Kanten

Anforderung erfullt

1.3.7/.8 Verletzung durch bewegte Teile

Anforderung bei bestimmungsgemafer Verwendung erfillt. Wartung
und Reparatur sind nur bei still gesetztem Antrieb und abgeschalteter
Energiezufuhr zulassig

1.5.1 — 1.5.3 Energieversorgung

In der Verantwortung des Benutzers Siehe auch Betriebsanleitung des
Antriebs

1.5.5. Betriebs-Temperatur

Warnhinweis gegen unzulassige Uberschreitung: siehe Betriebsanlei-
tung, Abschnitt <Gefahrenhinweise>

1.5.7 -Explosion

nicht zutreffend

1.5.13 Emission gefahrlicher Substanzen

Nicht zutreffend, solange der Antrieb bestimmungsgeman betrieben
wird

1.6.1 Wartung

Bei normaler Verwendung wartungsfrei.

1.7.3 Kennzeichnung

im Typschild; siehe Original — Aufbauanleitung mit Betriebsanleitung

1.7.4 Betriebsanleitung

Anforderung erfullt

Anforderung It. Anhang Ill

Der Antrieb ist keine <vollstandige Maschine>: Deshalb keine CE-
Kennzeichnung fir eine Konformitat nach der Maschinen-Richtlinie

Anforderungen It. Anh. IV, VIII-XI

nicht zutreffend

Anforderungen nach prEN 12100:2009

1. Anwendungsbereich

Fur die Analyse wurde die Produktnorm EN 15714-2: <Elektrische
Schwenkantriebe fur Industrie-Armaturen> mit einem Antrieb nach
EN15714-2 als Basis genommen.

Basis ist weiterhin die >10-jahriger Erfahrung beim Einsatz der oben
genannten Antriebsbauarten.

Hinweis: Es muss vorausgesetzt werden, dass der Planer/Betreiber fur
den Rohrleitungsabschnitt einschlie3lich der dort eingesetzten
Antriebe eine speziell auf den Betriebsfall zugeschnittene Risikoanaly-
se nach den Abschnitten 4 bis 6 der EN 12100 macht — solches ist fir
den Hersteller EBRO-ARMATUREN bei Standardantrieben nicht még-
lich.

3.20, 6.1 inharent sicher Konstruktion

Die Antriebe sind nach dem Prinzip der <inh&rent sicheren Konstrukti-
on> ausgefihrt

Analyse nach Abschnitten 4, 5 und 6

Erfahrungen der beim Hersteller dokumentierten Fehlfunktionen und
missbrauchlichen Verwendung im Rahmen von Schadensfallen (Doku-
mentation nach 1ISO9001) wurden zugrunde gelegt.

5.3 Grenzen der Maschine

Die Abgrenzung der unvollstandigen Maschine wurde nach der <be-
stimmungsgemalie Verwendung> sowohl der Armatur als auch des An-
triebs vorgenommen

5.4 Aul3erbetriebnahme, Entsorgung

Nicht im Verantwortungsbereich des Herstellers

6.2.2 Geometrische Faktoren

Da Armatur und Antrieb die Funktionsteile des Antriebs bei bestim-
mungsgemaler Verwendung umschliel3en, trifft dieser Abschnitt nicht
Zu.

6.3 Technische Schutzeinrichtungen

Keine, unter Beachtung der giltigen VDE Vorschriften und den Anwei-
sungen aus der Original — Aufbauanleitung mit Betriebsanleitung

6.4.5 Betriebsanleitung

Da Armaturen mit Antrieb nach den Befehlen der Steuerung ,,automa-
tisch” arbeiten, werden in der Betriebsanleitung diejenigen Aspekte be-
schrieben, die <antriebsrelevant> sind und dem Hersteller des (Rohrlei-
tungs-)systems zur Verfiigung gestellt werden mussen.

7 Risikoanalyse

Die durchgefihrte Risikoanalyse ist gemafl MRL Anhang VII, B) vom
Hersteller EBRO-Armaturen durchgefihrt worden und ist nach MRL
Anhang VIl B) dokumentiert.
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